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Vorrede. 


Als  ich  im  Herbst  1898  den  Plan  zur  Veröflfentlichung  der  vor- 
liegenden Vorlesungen  fasste^  waren  es  namentlich  zwei  Gesichtspunkte, 
die  mich  hierbei  leiteten. 

Erstlich  war  der  damalige  Stand  unserer  neueren  deutschen  Lehr- 
buchlitteratur  für  mich  massgeblich.  Wir  verfügen  über  einen  beson- 
deren Reichtum  an  eingehenden  Specialwerken  über  die  verschiedensten 
Gebiete  der  höheren  Mathematik.  Es  ist  andererseits  kein  Mangel  an 
brauchbaren  Büchern  über  die  Elemente,  vor  allem  die  DiflFerential- 
und  Integralrechnung.  Etwas  dürftiger  dagegen  schien  mir  jenes 
mittlere  Gebiet  bedacht  zu  sein,  welches  sich  dem  Studierenden  der 
Mathematik  unmittelbar  nach  den  Vorlesungen  über  Differential-  und 
Integralrechnung  öfihet,  noch  ehe  er  an  das  Studium  der  Special- 
werke herangeht.  Die  neueren  französischen  Lehrbücher  über  höhere 
Analysis  stehen  in  dieser  Hinsicht  etwas  günstiger  da.  Es  ist  die 
Regel,  dass  sich  dieselben  über  das  engere  Gebiet  der  DiflFerential-  und 
Integralrechnung  hinaus  auch  über  elliptische  Functionen,  lineare  Diffe- 
rentialgleichungen, partielle  Differentialgleichungen  u.  a.  eingehender 
äussern.  Natürlich  ist  die  compendiöse  Form,  in  welcher  diese  Disci- 
plinen  dabei  zur  Darstellung  gelangen,  nur  zur  Einführung  und  ersten 
Orientierung  geeignet.  Dem  Wunsche,  ein  dem  gleichen  Zwecke 
dienendes  deutsches  Lehrbuch  zu  besitzen,  entsprang  der  Plan  zur 
Herausgabe  dieser  Vorlesungen. 

In  den  letzten  anderthalb  Jahren  haben  sich  die  Verhältnisse  nun 
freilich  nicht  unwesentlich  geändert  und  günstiger  gestaltet.  Ver- 
schiedene grosse  Verlagsanstalten  sind  Hand  in  Hand  mit  berufenen 
Autoren  daran  gegangen,  ganze  Reihen  mathematischer  Lehrbücher 
zu  planen  und  haben  die  Pläne  zum  Teil  bereits  zur  Ausführung  ge- 
bracht. Es  ist  sehr  wohl  möglich,  dass  im  weiteren  Fortgang  dieser 
Unternehmungen  auch  speciell  denjenigen  Zielen,  denen  das  vorliegende 
Buch  dienen  soll,  Rechnung  getragen  wird.     Wahrscheinlicher  ist  mir 
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Erstes  Kapitel. 

Foarier^sche  Reihen. 

Für  die  anregende  Wirkung,  welche  die  Probleme  der  theoretischen 
Natorbetrachtung  auf  die  Entwicklung  der  Mathematik  ausgeübt  haben^ 
ist  das  Beispiel  der  sogen.  ^^Fourier'schen  Reihen'^  ein  sehr  lehr- 
reiches. 

Es  war  um  die  Mitte  des  vorigen  Jahrhunderts,  als  eine  Anzahl 
hervorragendster  Mathematiker,  unter  ihnen  d'Alembert,  Euler, 
Daniel  Bernoulli,  das  Problem  der  Schwingungen  einer  elastischen 
gespannten  Saite  zu  untersuchen  begann.  Handelt  es  sich  um  ebene 
und  rein  transversale  Schwingungen  und  entfernen  sich  die  einzelnen 
Punkte  der  Saite  nur  sehr  wenig  aus  ihrer  Gleichgewichtslage,  so  ist 
die  Schwingung  nahehin  eine  solche,  dass  für  sie  bestandig  die  DifPe- 
rentialgleichimg  zweiter  Ordnung: 

gültig  ist*).  EUerbei  sind  rr,  y  die  rechtwinkligen  Goordinaten  eines 
Punktes  der  Saite,  t  bedeutet  die  Zeit  und  a*  ist  eine  gewisse  positive 
Gonstante;  es  liegt  femer  der  Differentialgleichung  die  Annahme  zu 
Grunde,  dass  die  Saite  in  ihrer  Ruhelage  auf  der  a:-Axe  gelegen  sei, 
etwa  zwischen  x  =0  und  x  =^1,  unter  l  die  Saitenlange  in  der  Ruhe- 
lage verstanden. 

Mathematisch  kleidete  sich  daraufhin  das  vorliegende  Problem 
folgendermassen  ein:  Zur  Zeit  ^  =  0  habe  die  Saite  die  durch  y  =  f(x) 
gegebene  Gestalt,  wo  f  (x)  eine  im  Intervall  0  <,x<,l  willkürlich  ge- 
wählte stetige  Function  ist,  welche  wegen  der  festgehaltenen  End- 
punkte der  Saite  für  a;  =  0  und  x  =  1  verschwindet;  es  sei  femer  zur 

Zeit  ^  =  0  die  Geschwindigkeit  jedes  Punktes  der  Saite  durch -^  =  g  (x) 


*)  Man  findet  eine  Ableitung  dieser  Differentialgleichung  z.  B.  in  den  von 
K.  Hattendorf  herausgegebenen  Vorlesungen  B.  Riemann's  über  ^^ParHeUe 
IH/ferefUicdgleiehyngen*'  (Braunschweig  18S2)  pg.  190  ff. 
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2  I.   Pourier*Bclie  Reihen. 

gegeben,  wo.  Ton  g(x)  dieselben  Bemerkungen  gelten,  wie  Yonf(x): 
Welches  ist  alsdann  die  Oestalt  der  Saite  za  irgend  einer  beliebigen 
Zeit  t?  Dieselbe  würde  durch  ein  Integral  y  =  F{x,  t)  der  obigen 
partiellen  Differentialgleichung  (1)  gegeben  sein,  welches  den  Torliegenden 
Anfangsbedingungen : 

(2)  F(x,0)==f(x),         (£^--5)^^^=^(a:) 

ZU  genügen  haben  würde. 

Hier  war  es  nun  D.Bernoulli*),  welcher  eine  Bemerkung  Taylor's 
verwertete,  dass  nämlich  der  fraglichen  Differentialgleichung  jedes  der 
beiden  Producte: 

(3)  cos  — y—  ^  •  sm  -^  X,      sm  -y-  ^  •  sm  -^  a? 

und  zwar  für  jede  ganze  Zahl  n  Genüge  leiste  (wobei  übrigens  sogleich 
fQr  o;  =  0  und  a?  ==  Z  die  Werte  dieser  particularen  Integrale  in  Über- 
einstimmung mit  der  Forderung  des  Problems  yerschwinden).  Bei  der 
Bauart  der  Gleichung  (1),  welche  in  den  Ableitungen  von  y  ^^^^ear^ 
und  „homogen^  ist,  folgerte  BemouUi  a.  a.  0.  hieraus,  dass  auch  jede 
Summe: 

>'  (a»  COS  — j—  ^  +  0,  sm  —j—  t)  sm  -j-  x 

n 

mit  beliebigen  Gonstanten  a«,  &»  der  Gleichung  (1)  genüge;  und  es 
entstand  insbesondere  die  lange  umstrittene  Meinung,  dass  in  der  un- 
endlichen Reihe: 

/i\  ^CT  /  nna  .    ,    ,  nsra  ,v    .     nn 

(4)  *  ™  ^  (^"  ^®  1"     "*■    "  ®^°  1"  ')  ®^°  T  ^ 

das  „allgemeine  Integral^  unserer  Differentialgleichung  Torliege**). 

Hieraus  nun  ergab  sich  das  Grundproblem,  welches  die  Theorie  der 
Fourier'schen  Reihen  beschäftigt  hat.  Liegt  unter  (4)  wirklich  das 
oben  gesuchte  Int^ral  F(x,  t)  vor,  so  erhalt  man  für  ^  =  0: 

(5)  f(x)  =  ai  sin  ^  4-  o,  sin  2  ^  +  o,  sin  3  ^  H ; 

und  also  muss  es  möglich  sein,  die  im  Intervall  0  <  rr  <  I  „willkürlich 
gewählte^  Function  f(x)  in  eine  Reihe  zu  entwickeln,  die  nach  den  Sinua 

^  Siehe  die  ,^^moire8  de  Tacad^mie  de  Berlin"  von  1753  pg.  147. 
^  Man  vergl.  die  ausführlichen  Angaben  Riemann's  über  die  Geschichte 
der  Fonrier  sehen  Reihen  am  Anfang  der  Abhandlung  „Über  die  2>anteUbarkeU 
einer  Function  durdt  eine  triganometriadie  Beihef*,  B.  Riemanns  gesammelte  Werke 
(Leipzig,  1876)  pg.  213. 
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der  Vielfachen  Ton  -j-  fortschreitet.  Unter  unwesentlicher  Verall- 
gemeinerung werden  wir  hier  zu  folgendem  Probleme  geführt:  Im 
Intervall  —  sr  ^  a;  ^  +  ^  ^^  ^**^  wiUkürlich  eu  wählende  Function 
f(x)  eindeutig  definiert;  giebt  es  für  dieselbe  eine  Darstellung  durch  die 
JReihe: 

(6)         f{x)  =  Y  60  +  ^1  ^^8  a;  -}-  ^i  cos  2x  -^h^cos^x  -{ 

+  «1  sin  rc  +  öij  sin  2a;  4"  ^8  sin  3a;  4"  •  •  • ; 

welche  nach  Cosinus  und  Sinus  der  Vielfachen  von  x  fortschreitet,  und 
welches  ist  für  diesen  FaU  das  Büdungsgesetg  der  Coefficienten  a,  h? 

Dieses  Bildungsgesetz  war  in  Specialfallen  bereits  bei  Lagrange 
angegeben;  es  handelt  sich  um  Darstellungen  der  a»;  hn  durch  gewisse 
yjbestimmte  Integralef',  wie  wir  sie  alsbald  kennen  lernen  werden, 
Fourier*)  behauptete  1807  die  AUgemeingültigkeit  des  fraglichen 
Bildungsgesetzes  für  willkürliche  Functionen;  sein  Eingreifen  ist  so 
entscheidend  für  die  Theorie  der  Reihen  (6)  geworden^  dass  man  sie 
nach  ihm  als  ,jFourier^sche  Beihen"  bezeichnet. 

Der  einwurfsfreie  Beweis  für  die  Richtigkeit  der  Fourier'schen 
Angabe  ist  aber  erst  1829  durch  eine  äusserst  scharfsinnige  Gon- 
vergenzbetrachtung  Dirichlet's**)  für  eine  grosse  Classe  Ton  Func- 
tionen f(x)  geführt  worden;  und  zumal  für  alle  diejenigen  Functionen , 
welche  bislang  für  die  Anwendungen  eine  Bedeutung  gewonnen  haben. 

§  1.    Integralgestalt  der  Ooefüoienten  einer  Fourier*80hen  Beihe. 

Die  im  Intervall  —  «  ^  a?  ^  +  3f  willkürlich  gegebene  eindeutige 
Function  f(x)  gestatte  die  Darstellung  in  einer  unendlichen  Reihe: 

(1)  f(x)  =  Y  60  +  ^1  cös  ^  +  h  CÖ8  2rr  +  63  cos  3a?  -| 

+  «1  sin  rr  +  öj  sin  2x  -}■•  a^  sin  Sx  -] . 

Zur  Bestimmung  yon  bn  multiplicieren  wir  mit  cos  nx  •  dx  und 
integrieren  zwischen  den  Grenzen  —  x  und  -}"  ^-  Darf  man  die  un- 
endliche  Reihe  rechter  Hand  gliedweise  integrieren^  so  folgt: 

(2)  I  f(x)  cos nxdx=  Y^l  ^^^ ^^ ^^ 
>^    bfn  I  COS  mx  Gos  nx  dx  -{-  am  I  sin  mx  cos  nx  dx  . 


+ 


*)  Cf.  t^olletin  des  sciences  pour  la  soci^t^  philomatique*^  t.  1,  pg.  112. 
•^  Journ.  f.  Math.  Bd.  4,  pg.  168. 

1* 


r 


4  I.   Fonrier'sche  Reihen. 

Das  erste  rechts  auftretende  Integral  verschwindet  für  n  >  0  und 
ist  =  2;r  für  n  =  0.     Für  das  zweite  Integral  gilt: 

2  1  COS  mx  cos  nxdx^^  l  cos  (m'\'n)x'dX'{'  1  cos  (m — n)  a;  •  dx. 

Da  aber  m  eine  positive  und  n  eine  nicht-negative  ganze  Zahl  bedeutet^ 
so  verschwindet  in  der  letzten  Gleichung  rechter  Hand  das  erste  Inte- 
gral stetSy  und  das  zweite  ist  nur  für  m  =  n  von  0  verschieden^  und 
zwar  dann  ==2^.  Das  dritte  Integral  auf  der  rechten  Seite  von  (2) 
verschwindet  stets,  da  der  Integrand  sin  mx  cos  nx  eine  ungerade 
Function  von  x  ist.  Man  folgert  somit  aus  (2)  für  jede  nicht-negative 
ganze  Zahl  n: 


/' 


f{x)  cos  nx  dx  =  bn  '  x. 


Die  Multiplication  der  Gleichung  (1)  mit  sin  nx  •  dx  führt  ver- 
möge Integration  zwischen  den  gleichen  Grenzen  —  x  und  -f-  ^  ^ 
entsprechender  Art  zur  Berechnung  der  Goefficienten  a». 

Man  gelangt  auf  diese  Weise  zu  den  von  Fourief  a.  a.  O.  an- 
gegebenen IntegraigestdUen  für  die  Coefficienten  an,bn: 


(3) 


an=^  —  I  f{x)smnxdx  f        bn  =  —  f  f  (x)  cos  nx  dx. 


Für  die  Brauchbarkeit  dieser  Formeln  ist  offenbar  erforderlieh, 
dass  für  die  Function  f(x)  und  damit  auch  für  die  Producte  f(x)  sin  nx, 
f{x)coBnx  bestinunte  Integrale  (3)  überhaupt  existieren,  dass  also 
in  /  (x)  eine  sogen,  „integrierbare  Fundion^^  vorliege.  Diese  Voraus- 
setzung, welche  bei  den  für  die  Anwendungen  bislang  wichtig  ge- 
wordenen Functionen  erfüllt  ist,  soll  für  jede  weiterhin  in  Betracht 
kommende  Function  f(x)  als  gültig  angesehen  werden. 

Wie  aber  die  andere  oben  gestellte  Bedingung,  dass  nämlich 
die  Reihe  (1)  zur  Berechnung  der  Integrale  J  f  (x)  cos  nx  dx  u.  s.  w. 
gliedweise  integriert  werden  dürfe,  in  Dirichlet's  Behandlung  der  Fou- 
rier'schen  Reihen  aufgelöst  wird,  soll  in  §  3  erklärt  werden.  Einige 
hierzu  nötige  Hilfssätze  werden  in  §  2  vorausgesandt. 

§  2.  Diriohlet'B  HüfssätBe  zum  Convergenztheorem  der  Fourier*8dhen 

Reihen. 

Bildet  man  die  Gleichung: 

sin  (2k  +  1)  M  —  sin  {2h  —  1)  u  =  2  sin  u  cos  2ku 
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für  k  =  1,2,' '  'y  n  und  addiert  alle  n  so  entstehenden  Gleichungen^ 
so  folgt: 

n 

/-i\  sin  (2n 4-1)**        <         o   VI         07 

(1)  —    .  ^- 1  =  2    >  cos  2Ä;  w , 

V  /  sin  u  ,^^  ' 

Da  hier  jedes  der  rechts  stehenden  Integrale  einzeln  yerschwindet^  so 
ergiebt  sich: 


2 


(2)  /-Bmcan  +  Du       ^^    _ 

^  ^  ^  am  u  2 

0 

f 
Die  wesentlichste  Grundlage  fdr  die  Dirichlet'sche  Behandlung  der 
Fourier*schen  Reihen  wird  nun  geliefert  durch  folgenden 

Hilfssatz  I:  Ist  a  eine  dem  Intervall  0  <  a  <y  angehörende  Zahl, 

und  bedeutet  g>(u)  eine  Function,  die  im  Intervall  0<u<ia  eindeutig, 
stetig,  positiv  und  mit  u  niemals  gleichändrig  ist*),  so  gut  die  Grenz- 
formet: 

(A)  lim.  f\  («)  ^:^^  i«  =  f  9>(0) . 

Der  etwas  umsi&ndliche  Beweis  dieser  Behauptung  lässt  sich 
folgendermassen  gliedern: 

1)  Unter  n  eine  positive  ganze  Zahl  verstanden;  setze  man  zur 
Abkürzung: 

(3)         .Aw^^^^s^ ''«=*- 

0 
Das  Integrationsintervall  werde  in  (Ä  +  1)  durch 
0, 


2n+l'      2n+l'      2n+l'         '      2n  +  1' 

fixierte  Teilintervalle^zerlegt,  wobei  die  ganze^nicht-negative  Zahl  k  so 
gewählt  sein  soll^  dass 


2n+  1  ^"'-:::    2n+  1 
zutnfiFt.     Setzt  man: 


*)  d.  h.  mit  wachsendem  u  niemals  selber  wächst 


L  Fourier*8clie  Reihen. 


(4)  .,  =  (_i)'/^(„)?»^±i)J^d„, 


wobei  jedoch  fftr  t^  =  A;  die  obere  Integralgrenze  durch  a  ersetzt  werden 
soll,  so  ist  offenbar  jedes  6^  positiv,  und  man  hat  für  9n  die  Dar- 
stellung: 
(5)  *.  =  tf,_tf^  +  tf,_ff,  +  ...  +  (_i)*fft. 

Transformiert  man  Formel  (4)  in  die  Gestalt: 


Sn-fl 


SO  folgt  aus  der  Eigenschaft  tou  g>(u),  im  Intervall  0  ^  u  ^  a  mit  u 
niemals  gleichändrig  zu  sein,  die  Ungleichung  6r>  6r^i  für  alle  In- 
dices  V  =  0, 1,  •  •  • ,  Ä  —  1. 

Hieraus  und  aus  der  Formel  (5)  ziehen  wir  den  Schluss,  dass  fOr 
jeden  Index  2fi  ^  A;  die  Ungleichungen  gelten: 

(6)  6^—6^  +  6^ <f2f,^i<  <^n<<fo—<fi  +  <^i h^^iiu- 

2)  Diesen  Ansatz  specialisiere  man  fftr  den  zulässigen  Fall  ^(u)^»! 
und  <Y  "=  -^  f  wobei  h=^n  wird.  Bezeichnen  wir  die  speciellen  hier 
eintretenden  Integral  werte  tf,  etwa  durch  r,  und  berücksichtigen,  dass 
zufolge  (2)  gegenwärtig  das  Integral  4>^  =  y  wird,  so  tritt  an  Stelle 
Yon  (6)  im  speciellen: 

(7)  To  — Ti+T, r2^_i<-|-<ro  — ti  +  tj f-T2^, 

wo  2(1  in  derselben  Bedeutung  wie  unter  (6)  gebraucht  ist. 

3)  Da  g>(u)  im  ganzen  Intervall  des  Integrals  6r  nirgends  grösser 

als  g>  (g—TTi)  ^^^  nirgends  kleiner  als  (p  y^i^^)  ist,  so  ergiebt  sich 
aus  (4) 

Man  schliesst  hieraus  leicht  auf  die  Richtigkeit  von: 

Wendet  man  diese  Bedingungen  auf  die  beiden  in  (6)  vereinten  Un- 
gleichungen für  9n  aS;  so  folgt: 
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^'>'P  (2^)  (*o-*i)  +  ''"(2^)  (*«-*») 

*-  <  9'(0)  To  -  9  (j^^)  (ti— t,)  —  9>  (j^)  (t,— tj 

9'  (2^)  (««/.-i— ««/.)  • 

Da  aber  keiner  der  hier  vorkommenden  Werte  g>  L  *7.<)  kleiner  als 
9  (ä— qTi)  ist,  80  werden  am  so  mehr  die  beiden  folgenden  Ungleichungen 
richtig  sein: 

*»  >  ''  (2^)  (.''o—fi  +  '^i— ^s  H \-  ri^-i—U^-i) , 

Unter  Vennittlung  Ton  (7)  schliessen  wir  Ton  hieraus  auf: 

W  T^liSpi)— ..'■(R¥I)<*■ 

4)  Man  lasse  jetzt  die  ganze  Zahl  n  grössere  und  grössere  Werte 

annehmen  und  wähle  dabei  insbesondere  fi  stets  als  die  grösste  unterhalb 

^^         gelegene  ganze  Zahl,  so  dass  man  hat: 
(9)  .^.'»  =  ~'       Ji^.2-^  =  0- 

11=00  M  SB  00  ■ 

Für  Ty  folgt  aus  (4),  indem  man  9?(w)  =  1  setzt: 


Bin 


•     /o       I    i\         j  2       2n+l 

sm  (2n  +  1)  M  .  du  = -i- — 

'^2^h:t 


Sn  +  l 

woraus  man  für  v  =  2(i  vermöge  (9)  den  Grenzwert  lim.  r«^  =  0  ent- 

nsoo 

nimmt,  während  für  v  =  1  unter  Gebrauch  Ton  (7)  folgt: 


^  «    ,         ^  3r     ,     2      Sn  +  l 


ff  ff 

Bin- 


2n+l 


S  L   Foiiiier*0che  ReiheiL 

Dm  Inematk  r^  fOr  lim.  n  =  (x>  nnterlialb  einer  angebbaren  endlichen 
Zahl  bleibt  y  bo  baben  wegen  der  Stetigkeit  der  Function  ^(n)  die 
beiden  Ansdrockey  zwiscben  welcbe  der  Betrag  0«  in  den  Fornidn  (8)  ein- 

geechlcHMen  wurde,  fOr  lim,  n  =  od  den  gemeinsamen  Grenzwert  -^  9(0). 
Hiomit  aber  igt  die  Gleiehnng  (A)  bewiesen. 

Hilfssatz  n:Is^O<a<&^Y,tmJ  genügt  f)(ti)  im  hUervaU 
a<ti^&   dm  heim  Hüfssatz  I  genamäen   Bedingystgen,  so  gut  die 

m 

Definiert  man  munlieh  die  Function  9(m)  im  Intenrall  0  <  m  <  a 
dahin,  da«  sie  daselbst  constant  =  q){a)  sei,  so  hat  zofolge  (A)  jedes 
der  Integrak: 

«p(ti» .— ^- —  du,         I  w(u) .—^ du 

•  0 

f&r  lim,  fi  =  oc  den  Grenzwert  ^  9(0)-  Ihre  Differenz  hat  demnach  in 
der  That  den  Grenzwert  0. 

Zusatz  I:  Die  Formdn  (A),  (B)  Ideiben  güUig,  faOs  mam  vm 
der  Fordenmg^  ^{u)  sei  im  BUegrationsiniertaU  überall  posüiv,  obsiekL 

Da  munlieh  ^(ti)  im  Intervall  überall  stetig  und  also  endlich  ist^ 
so  kann  man  eine  positiTe  Constante  c  so  wählen,  dass  c  -|-  ^(w)  im 
InterraU  überall  positiv  ist    Dann  knüpfe  man  z.  6.  für  Formel  (A)  an: 

woraus  sieh  für  lim,  m  =  a&  ergiebt: 

•A  i.  die  Gültigkeit  der  Formel  (A)  für  q>(u). 

Zusatz  U:  Man  kann  ferner  an  Stdle  der  Forderung,  ^(u)  sei 
mit  u  niemals  gleidändrig,  die  entgegengesetzte  treten  lassen,  dass  ^(u) 
im  InkgraÜmsiniervaU  mit  u  niemals  ungleichändrig  ist. 

Im  letzteren  Falle  gelten  nämlich  die  Formeln  (A),  (B)  für  die 
Function  —  ^  (uj  und  also  zufolge  ihrer  Bauart  auch  für  9)(u). 

Hilfssatz  Ul:  Die  Formel  (A)  Ueibt  güUig,  faUs  die  Function  ^(u) 
im  Läervaü  0  ^  «  £  a  eindeutig  und  endlich  ist  und  ebenda  mur  endUek 
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v^ieU  Maxima  und  Minima  besitzt,  sowie  nur  eine  endliche  ÄnzM  von 
Unstetigkeitsstellen  (mit  endlichen  Sprüngen)  aufweist. 

Durch  die  Argumente  u  mit  den  Maximal-  und  Minimalwerten 
tp{u)  sowie  durch  die  unstetigkeitsstellen  ist  das  Intervall  0  <  u  <  a 
in  endlich  viele  Teilintervalle  zerlegt.  Für  das  am  Punkte  u  =  0 
liegende  Teilintervall  gilt  Formel  (A),  für  die  übrigen  Formel  (B). 
Die  Addition  dieser  einzelnen  Formeln  ergiebt  die  Richtigkeit  der  Be- 
hauptung. — 

Ist  Mo  eine  Unstetigkeitsstelle  von  ^(u)y  so  werde  symbolisch 
durch  9(mo  +  0)  resp.  tpiu^  —  0)  der  Grenzwert  der  Function  bei  An- 
näherung an  Uq  von  rechtsher  resp.  von  linksher  bezeichnet.  Im 
gleichen  Sinne  wird  man  den  in  Formel  (A)  gemeinten  Functionswert 
9(0)  genauer  durch  9>(4-  0)  zu  bezeichnen  haben. 

Hilfssatz  IV:  Ist  -^  K^a-^x,  während  übrigens  die  Voramsetmngen 

des  Satzes  III  erhalten  bleWen,  so  gut: 

(A)  liin./V(«)'^^tiL«rf„  =  |^(+0), 

0 

faUs  a<i%  gilt;  dagegen  hat  man  für  a  =  x: 

(C)  l^J^(uy^^^±^du  =  ^[^(+O)  +  g>i«-0)]. 

0 

Man  hat  nämlich  gegenwärtig: 

a  i  i' 

/•    ,  vsiii(2n-f  l)tt  ,  /•    ,  V  8in(2n-f  l)u  ,  /*    ,  v  8iii(2n+l)  u  , 

f  ^W —   '  du=  I  (p(u) — --.  ^  ^    du—  I  w(u) —   .  ^  ^    du, 

0  0  a 

oder  wenn  im  letzten  Integral  m  =  sr  —  v  geschrieben  und  zugleich 
der  Grenzübergang  für  lim.  n  =  cx)  vollzogen  wird: 

0  n—a 

Hieraus  ergeben  sich  mit  Rücksicht  auf  die  vorangehenden  Sätze  die 
Behauptungen  des  Hilfssatzes  TV. 


§  3.   Diriohlet's  Oonvergenstheorem  der  Fourier'sohen  Reihen. 

Man  setze  jetzt  für  irgend  ein  x  des  Intervalles  —  ä  ^  a;  ^  -f-  ä 
die  unendliche  Fourier'sche  Reihe: 
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(1)  Y^'hh  c^s  X  -\-b^  cos  2a;  +  6j  cos  3rr  H 

-{-  a^  sia  X  '{'  a^  sin  2x  '{'  a^  sin  ^x  -] 

an;  die  Goef&cienten  sollen  in  Übereinstimmung  mit  (3)  pg.  4  durch: 

(2)  a»  -=•  -^  /'/"(O  sin  n^  d^ ,     *«  =  i  //"(O  cos  n<  •  dt. 

gegeben  sein,  unter  f(x)  eine  gleich  näher  zu  bezeichnende  Funktion 
verstanden.  Die  Reihe  (1)  soll  auf  Convergenz  und  Summenwert 
untersucht  werden.  Man  yerstehe  zu  diesem  Zwecke  unter  5»  die 
Summe  der  (2n  -f-  1)  ersten  Glieder: 

Sn  =  Y  60  4"  ^1  cos  rr  +  ^2  cos  2rr  H +  6«  cos  nx 

+  Ol  sin  a?  +  o,  sin  2rr  +  •  — |-  o»  sin  nx. 

Tragt  man  f&r  die  at,  bt  ihre  Werte  (2)  ein,  so  folgt: 

Sn  =  —  I  f{t)  Y  +  ^(cos  Tct  cos  lex  +  sin  Tct  sin  Tcx)   dt , 

5«=^/5-(0rY+2'"<>s*(^-:r)1rf^ 
und  unter  Benutzung  yon  (1)  pg.  5: 


r       sin(2n+l)- 


(3)  s.=izim      .'  ^^' 


—  n 

Man  kann  hierfOr  auch  schreiben: 

+  *  -« 

/»       siii(2«+l)^  /•       sm(a«+l)*=^ 

J  sin-—  y  8m-^ 

oder,  wenn  man  im  ersten  Integral  ^=s^-]-  2ti,  im  zweiten  t=^x  —  2v 
setzt: 

(4)    5.=^Jr^+2«)!i^41L«rf„+lJ;r(^_2«)«ii^^^ 

um  auf  diese  Integrale  die  Hil&satze  des  §  2  anwenden  zu  können, 
formulieren  wir  folgende 
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Dirichlet'sche  Bedingungen:  Die  Function  f(x)  soU  im  Inter- 
vall —  7C^x^'\-  X  überall  eindeuHg,  endlich  und  integrierbar  sein]  sie 
soU  daselbst  höchstens  endlich  viele  Maxima  und  Minima  darbieten  und 
höchstens  endlich  viele  Unstetigkeüsstdlen  (mit  endlichen  Sprüngen)  be- 
sitzen. 

Ist  nun  x^-^n^so  findet  auf  jedes  der  Integrale  in  (4)  für  lim.  n  =  cx> 
die  Grenzformel  (A)  pg.  5  bez.  9  Anwendung;  man  gewinnt: 

(5)  lim.S,  =  i-[/-(*  +  0)  +  r(a;-0)]. 

Ist  hingegen  ic  =  +  ^  oder  —  ä,  so  ist  beide  Male  eines  der  In- 
tegrale in  (4)  gleich  0,  während  das  andere  nach  der  Orenzformel  (C) 
pg.  9  zu  berechnen  ist;  man  findet  in  beiden  Fallen: 

(6)  lim.  S,  =  4[/-(«  -  0)  +  f{-  *  +0)]  .  - 

Diese  Ergebnisse  gestatten  den  einfachsten  Ausdruck^  falls  man 
f  (x)  über  das  bisherige  Intervall  —  x  ^  x  ^-\-  x  hinaus  für  un- 
beschrankt Yeiilnderliches  x  definiert;  und  zwar  hat  man  zu  setzen: 

fix)  =  f(x±2n)^f{x±4x)==>^^, 

so  dass  f{x)  eine  periodische  Function  mit  der  Periode  2n  wird.    Es 
wird  alsdann  die  rechte  Seite  Ton  (6)  z.  B.  für  a;  =  -f-  ;r  in  der  Gestalt 

-5-  \f{x  —  0)  +  /"(^  +  0)1   geschrieben   werden   können   und   sich   der 
rechten  Seite  von  (5)  unterordnen.    Wir  gelangen  solchergestalt  zu 

Dirichlet's  Convergenzsatz:  Jede  den  „DiridhUfschen  Be- 
dingungen" genügende  periodische  Function  f(x)  von  der  Periode  2sc  ge- 
stattet die  Darstellung  durch  eine  convergente  Beihe  (1),  fiir  deren  Coeffi- 
cienten  das  j^jagrcmge-Fourier^sche  Integrdlgesetsf^  (2)  gut,  und  zwar  ist  der 
Summenwert  der  Beihe  für  jede  Stetigkeitsstelle  x  gleich  f{x),  für  jede 
Unstetigkeitsstelle  x  gleich  dem  arithmetischen  Mittel  aus  den  beiden  Grenz- 
werten f(x  +  0)  und  f{x  —  0)*). 

§  4.    Zwei  Specialgestalten  Fourier'soher  Reihen. 

Ist  /  (x)  nur  fttr  das  Intervall  0  <  a?  <  ;r  und  zwar  in  Überein- 
stimmung mit   den  Dirichlet'schen  Bedingungen  gegeben^  so  liegt  es 

*)  Das  Ziel  neuerer  Entwicklungen  ist  gewesen,  zu  untersuchen,  inwieweit 
convergente  Reihen  von  der  Gestalt  (1)  für  solche  Functionen  existieren  mögen, 
welche  nicht  oder  nur  zum  Teil  den  Dirichlet'schen  Bedingungen  genügen.  Vergl. 
hierüber  z.  B.  die  Darstellung  in  Serret-Harnack,  Lehrbuch  der  Dt/fererUial- 
und  IntegrcUrethming  (Leipzig,  1886)  Bd.  2,  Teil  1,  pg.  843. 
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besonders  nahe,  den  Definitionsbereich  der  Function  auf  das  Intervall 
—  3r  ^  a;  ^  0  dadurch  auszudehnen,  dass  man  entweder  /*( —  rc)  =  —  f{x) 
oder  f  ( —  ic)  =  /"  {x)  yorschreibt.' 

Im  ersten  Falle  wird  man  fOr  die  so  Tervollsföndigte  Function 
eine  Darstellung  (1)  pg.  10  gewinnen,  in  der  alle  Goefficienten  h  ver- 
schwinden; im  zweiten  Falle  werden  entsprechend  alle  Goe£Gcienten  a 
yerschwinden.  Man  erkennt  von  liieraus  leicht  die  Richtigkeit  des 
Satzes:  Eine  im  Intervall  0  ^x^x  definierte  und  den  DirichleC sehen 
Bedingungen  daselbst  genügende  Fundion  lässt  sich  ebenda  durch  die  con- 
vergente  Fourier'sche  Beihe: 

(1)  f(x)  =  Ol  sin  a;  +  öj  sin  2a;  +  Oj  sin  3a;  -| 

darstellen,  und  zwar  ist  dabei: 

n 

(2)  On  =  ^J'fit)  Bin  nt- dt; 

u 

sie  ist  gleichfalls  doriselbst  durdi  die  canvergente  Fourier'sche  Reihe: 

(3)  f{x)  =  Y  ^0  "I"  ^1  ^^^  a;  +  &,  cos  2a;  +  h  cos  3a;  +  •  •  • 
darstdlbar,  und  zwar  gilt  alsdann: 

n 

(4)  *»  =  ^  //'(O  cos  w<  •  dt, 

0 

Jedoch  ist  hier  der  Zusatz  zu  machen,  dass  der  Summenwert  der  Beihe  (1) 
sowohl  im  Anfangspunkte  0  wie  Endpunkte  %  des  Intervall  nur  dann  den 
richtigen  Funktionswert  liefert,  wenn  letzterer  gleich  0  ist. 

Die  Reihe  (1)  bezeichnen  wir  kurz  als  eine  „Fourier^sche  Sinus- 
reihef*  und  entsprechend  (3)  als  eine  „Fourier'sche  Cosinusreihef^ 

§  5.    Beispiele  Foiirier*80her  Beihen« 

1)  Die  im  Intervall  —  7t<,x<,3t  durch  f(x)  =  x  gegebene  ungerade 
Function  lässt  sich  durch  eine  Fourier  sehe  Sinusreihe  darstellen,  deren 
Goefficienten  geliefert  werden  durch: 

ft 
an  =  —ftBinnt'dt=^  ( —  1)      

0 

Man  hat  also  im  Innern  des  genannten  Intervalles: 

(1)       a;  =  2  (sin  x  —  y  sin  2a;  -f-  y  sin  3a;  —  -:-  sin  4a;  +  •  •  -V 
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Allgemein  ist  der  Summenwert  der  Reihe  durch  die  in  Figur  1 
stark  markierten  Qeraden  imd  Punkte  yersinnlicht,  wenn  wir  hier  und 
weiterhin  zur  Veranschaulichung  unserer  Functionen  rechtwinklige 
Goordinaten  x  und  y  =  f{x)  benutzen. 


Flg.  1. 


Für  a?  =  Y  gilt  die  Gleichung  (1)  und  liefert: 

4  8'6  7'9  11' 

2)  Die  im  Intervall  0  <x<n  durch  f(x)  =  —  definierte  Function 
gestattet  die  Darstellung  durch  eine  Fourier'sche  Sinusreihe^  in  welcher: 


^l/si 


8inn^rf^=^-±i=^ 


«— 1 


2n 


ist.     Man  hat  also  als  in  dem  genannten  Intervall  gültig: 

(2)  y  =  sin  a;  +y  sin  3a;  +  y  sin  5a;  +  •  •  *  • 

Verstellt  man  unter  Sn{x)  die  Summe  der  n  ersten  Glieder  der 
einzelnen  Reihe  ^  so  ist  es  interessant  zu  beobachten ,  wie  schnell  z.  B. 
im  vorliegenden  Falle  die  durch  y^  =  8i(x),  y,  =  53(0;), . . .  dargestellten 
Curven  sich  der  dem  Summenwerte  der  Reihe  entsprechenden^  aus  lauter 
geradlinigen  Strecken  und  isolierten  Punkten  bestehenden  Gurve  an- 
nähern.   Man  kann  hierbei  aus  der  einzelnen  Gurye  die  nächstfolgende 

stets  leicht  durch  „Gomposition"  mit  einer  einfachen  Sinuscurvey= 

herstellen;  hierbei  besteht  der  Process  der  Gomposition  zweier  gegebenen 
Curven  einfach  in  der  Herstellung  einer  neuen  Gurve,  deren  Ordinate  beim 
einzelnen  x  gleich  der  ,,Summe^^  der  zugehörigen  Ordinaten  der  gegebenen 
Curven  ist.  In  Figur  2  findet  man  für  das  Intervall  —  3t^x^-\-x  die 
vier  ersten  Annäherungen  für  die  Reihe  (2)  zusammengestellt.  Die 
jeweils  punktierten  Gurven  sind  die  zu  componierenden;  die  Annäherungs- 
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curve  ist  ausgezogen,  die  den  Summenwert  der  Reihe  (2)  darstellenden 
Geraden  und  Punkte  sind  stark  markiert'*'). 


f'"  N, 


rocixi^^^ 


'^i:»<L:.-'''^-'"'^JV^' 


i\.   ■^^•;^^r 


Flg.  2. 


3)  Definieren  wir  eine  Function  für  das  Interrall  0  ^  rc  ^  -^  d'ircli 
f{x)  =  rr,  sowie  für  y  <  a?  ^  ;r  durch  f{x)  =  sr  —  Xy  so  ist  bei  der 
Entwicklung  in  eine  Fourier'sche  Sinusreihe: 

s  n 

an  =  '-lt8inntdt'] 1  (x  —  t)  sin  nt  dt 


*)  Man  findet  diese  und  analoge  Figuren  sowie  eine  reiche  Auswahl  weiterer 
Beispiele  in  dem  Werk  von  W.  E.  Byerly,  „An  elementary  treoHse  on  Faurier's 
aeries  etc.''  (Boston  1898). 
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Die  Darstellung  der  vorgelegten  Function  f{x)  im  Intervall  O^ic^« 
ist  somit  zufolge  einer  leichten  Zwischenrechnung  gegeben  durch: 

(3)    f{x)  =  —  (sin  X  —  y  sin  3a;  +  26  ®"^  ^^  —  49  si^  7a:  -}-  *  *  •)• 

Da  hier  die  Quadrate  der  ungeraden  Zahlen  in  den  Nennern  auftreten,  so 
ist  die  Convergenz  der  Reihe  eine  besonders  schnelle.    Die  in  Figur  3 


Fig.  8. 

gezeichnete  Naherungscurve,  welche  der  Summe  der  ersten  vier  Glieder 
entspricht,  schliesst  sich  an  die  der  Function  y  ^=  f(x)  zugehörige 
Zickzacklinie  bereits  sehr  eng  an. 

Nimmt  man  in  (3)  für  x  speciell  y,  so  folgt: 

(4)  ^-=i+f.+ii+i+---. 

4)  Die  im  Intervall  —  x<ix'^x  durch  f{x)  ««=»  a;  •  sin  a;  gegebene 
gerade  Function  von  x  wird  sich  in  eine  Fourier'sche  Cosinusreihe  ent- 
wickeln lassen.     Für  dieselbe  gilt: 

nun 

bn^^  —  f  tBintcoB  nt  dt  =  —  1 1  sin  (n-f- 1)  t  dt /  ^sin (n  —  l)tdt, 

0  0  0 

h T'    6.-(-ir'^far»4.i. 

Man  hat  also  im  genannten  In);ervall  die  Entwicklung: 

/^v            .              n  /l         coBo;         cos 2a;    ,    cos  So;         cobAx    ,         \ 
(o)    a:.sina:-2(y--^ TT"  +  "Tl sTT  +  "  T 

Für  x  =  Y  folgt: 

(®)  T  "^  Y   •   n  ~  3^  <   6^  ~  7T9  "^         • 

5)  Wir  setzen  endlich  f(x)  =  cos  fix,  unter  (i  eine  beliebige 
positive  oder  negative^  jedoch  nicht  ganzzahlige  Gonstante  verstanden. 
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Diese  Function  gestattet  im  Intervall  —  x  <^x^-^  sc  die  Darstellang 
durch  eine  Fourier'sche  Cosinusreihe,  wobei  der  Coefficient  6«  gegeben 
ist  durch: 

6,  ==  —  / COS  ji^  cos  n<  rf^  =  —  /  [cos  (^  +  n)t  -\-  cobQi  —  n)t\  dt, 
, 1_  rsm(p'\-n)n    ,    8in(ft— n)grj (— 1)*    .  2ft      ^ 

Es  gilt  hiemach  im  Intervall  — 5r^a;<  +  ^  ^©  Darstellang: 

/->  2it    .  r  1  C08X    ,    cos  2a;        cos  So;    .         n 

(7)     cos,ia:=f  sin,i^[— .  — j;^rri  +  J?=:2-«  — J?^^^ 

Setzt  man  x  =  n  und  ersetzt  demnächst  ^  wieder  durch  x,  so  er- 
giebt  sich  die  Partialbruchreihe  für  cotg  xxi 


n 


(8)         _cotg«a:  =  jp  +  ^w3j,  +  ji32,  +  ^^j35-.+  .... 

Aufgabe  1.  Man  entwickele  im  Intervall  0^a;-<3r  die  Function /*(:£)=:  x* 
in  eine  Fourier'sclie  Sinusreihe. 

Aufgabe  2.  Die  Function  /"(a;)  =  ^  im  Intervall  0  <  ^  <  sr  in  eine  Ccainns- 
reihe  zu  entwickeln. 

Aufgabe  3.  Es  sei  f(x)  =  0  fSr  —  flr<a;<0  und  f{x)^x  für  0 <«<;«. 
Wie  lautet  die  zugehörige  Fourier'sche  ReiHe"de^  Gestalt  (1)  pg.  10? 

Aufgabe  4.  Die  Function  sin  firc  für  das  Intervall  0<rB<<9r  in  eine  Fourier- 
sche  Sinusreihe  zu  entwickeln. 


§  6.    Allgemeinere  Gestalt  der  Fourier*8chen  Beihen. 

Man  setze  in  den  Formeln  der  §§  3  und  4: 

(1)  x==^^x„   m^f[^^x)=n{x,), 

wobei  l  irgend  eine  positive  endliche  Grösse  bedeutet  Das  Intervall 
—  ^  ^  ^  ^  "f"^  liefert  dabei  für  x^  das  Intervall  —  ?  ^  a^i  ^  +  ^  Lassen 
wir  nach  Transformation  der  Formeln  (1)  und  (2)  pg.  10  die  Indices 
bei  der  Variabelen  x^  und  der  Function  fi{x^  wieder  fort,  so  ent- 
springt folgender  allgemeinere  Ansatz  für  die  Fourier'schen  Reihen: 
Jede  den  yjBirichleC sehen  Beditiffiingenf'  im  Innern  des  Intervalls — ^<^^5^+ 1 
genügende  periodische  Function  f{x)  mit  der  Periode  21  gestattet  die  Dar- 
stellung in  Gestalt  einer  convergenten  Fourier*schen  Reihe: 

(2)      f(x)  =  y  &^^  -f-  6j  cos^  +  6j  cos  ^  +  63  cos  -^  H 

,  .    nx    ,  .     2nx    .  .     Snx    , 

+  Ol  sm  -T-  +  ^i  sm  — ^ — |-  «3  sm  —j — r  ' '  • ; 
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(3)  a«  =  \jf{t)  sm^  dt,        &«  =  ynt)  cos  ^^  dt, 

todbei  jedoch  an  jeder  Unstetigkeitsstelle  der  Summenwert  der  Beihe  gleich 
dem  anthmelischen  Mittel  aus  den  beiden  Grenzwerten  fix-^-O)  und 
f{x  —  0)  ist. 

Die  besonderen  Theoreme  des  §  4  aber  kleiden  sich  in  folgende 
allgemeinere  Gestalt:  Eine  im  Intervall  O^x^l  definierte  und  da- 
selbst den  ,JHrichle(schen  Bedingungen'^  genügende  Function  f(x)  lässt 
sich  ebenda  durch  die  convergente  Fourier^sche  Beihe: 

(4)  fioi)  =  Ol  Bin  -|-  -}-  o.  Bin  -y-  +  o»  sin  -j-  -| 

da/rsbdU^en  mit: 

i 

(5)  a,^^fmsm^dt; 

sie  ist  gleichfalls  in  diesem  Intervall  durch  die  convergente  Beihe: 

(6)  /-(a;)  =y  6o  +  &i  coB  ^  +  &,  coB  ^  +  &3  cos  ?^  H 

darstellbar,  in  welcher  gilt: 

i 

(7)  &,=-fyV(0co8!ifirf<. 

0 

Jedoch  ist  hier  wieder  der  Zusatz  zu  machen^  dass  die  Formel  (4)  für 
Ä  =«  0  und  a;  ■=  «  nur  dann  gilt,  faUs  f(P)  —  0  beew.  f(x)  =  0  «f . 

§  7.    Die  Fourier'söhen  Integrale. 

Trägt  man  in  (2)  §  6  für  o»,  &»  die  Integralausdrücke  (3)  ein^  so 
ergiebt  sich  unter  Zusammenfassung  jeweils  der  beiden  Glieder  mit 
gleichem  Index  n: 

nn(t—x) 


—I  «—1  _i 


dt. 


Diese  Formel  kann  man  mit  Benutzung  des  ümstandes,  dass  der 
Cosinus  eine  gerade  Function  ist,  auch  so  schreiben: 

Wir  nehmen  nun  an,  dass  diese  Gleichung  auch  dann  noch  gültig 
bleibt^  wenn  I  über  alle  Grenzen  wächsi    Die  Summe  geht  alsdann, 

Vrioke,  MUdjl-ftmotloii«nlh.  Yorlotiuigtn.  2 
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indem  wir  ^  =  m,  -=-  =  du   schreiben,   in   ein   Integral   über;   man 
gewinnt  nämlich: 

(1)  m = ^f{ä**fn*)  «>8«(<  -  X)  dt) . 

00  OD 

Man  sagt,  es  handele  sich  in  dieser  Formel  um  die  Darstellung 
einer  „unWcürlichen^  Function  f{x)  durch  ein  j,Fourier'sches  Integral'^.  In 
der  That  kann  man  durch  eine  genauere  Untersuchung*)  feststellen, 
dass  die  Formel  (1)  unter  gewissen  Voraussetzungen  betreffs  der  Function 
f(x)  eine  richtige  ist.  Hinreichende  Bedingungen  sind  z.  B.  die,  dass 
f(x)  eine  überall  stetige,  eindeutige  und  integrierbare  Function  ist,  die 
für  ic  =  —  oo  und  x  =  +  cx>  verschwindet,  und  die  im  ganzen  nur 
endlich  viele  Maxima  und  Minima  aufweist. 

Zwei  specielle  Fourier'sche  Integralformeln  schliessen  sich  an  die 
Gleichungen  (4)  und  (6)  §  6  an.  Man  gewinnt  fiir  alle  positiven 
Werte  von  x: 

(2)  f(x)  =  -|  ndu  jfit)  sin  ux  sin  ut  dt) , 

(3)  f(x)  =  ^  ndu  jfit)  cos  ux  cos  ut  dt)  . 

0  u 

Bei  Ausdehnung  auf  negative  x  erweist  sich  die  in  (2)   dargestellte 
Function  f(x)  als  ungerade,  die  in  (3)  dargestellte  als  gerade. 

§  8.   Fhyaikaliflclie  Anwendungen  der  Fourier^sohen  Beihen  nnd 

Integrale. 

1)  Das  bereits  in  der  Einleitung  zum  vorliegenden  Kapitel  ent- 
wickelte  Problem   der   Saitenschwingung   werde   fär  den   Fall  gelöst, 

dass  die  Gestalt  der  Saite  zur  Zeit 
^  B»  0  die  in  Fig.  4  angegebene  ist. 
Es  erscheint  hier  also  die  Saite  an 
der  Stelle  rr  «»  a  etwa  durch  einen 
Stift  abseits  gezogen.  Zur  Zeit 
;  =  0  denke  man  den  Stift  fort- 
Fjg.4.  genommen    und    die    Saite    ihrer 

eigenen  Spannkraft  überlassen.   Es 
ist  die  Frage,  wie  sich  die  Saite  bewegen  wird. 

^)  Siehe  hierfiber  z.  B.  das  pg.  11  genaDnte  Werk  Ton  Serret-Harnack, 
pg.  371  ff. 
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Die  pg.  2  mit  f  (x)  bezeichnete  Function  ist  hier  für  das  Intervall 
0  ^x^l  definiert,  unter  l  wie  oben  die  Saitenlänge  verstanden;  und 
zwar  haben  wir: 

f(x)  =  ^x  {für  0^x£a,    f(x)  =  h\^  ^r  a^x^l, 

wenn  hierbei  &  die  zu  o;  =  a  gehörige  Ordinate  der  Saite  zur  Zeit 
^  =  0  ist.  Da  femer  eine  Anfangsgeschwindigkeit  für  keinen  Punkt 
der  Saite  vorliegt;  so  haben  wir  für  ^  (o;)  in  (2)  pg.  2  die  Constante  0 
einzutragen. 

Wir  losen  nun  unsere  Aufgabe  dadurch,  dass  wir  eine  Function 
y  =^  F(x,  t)  angeben,  welche  die  Gestalt  der  Saite  zu  jeder  beliebigen 
Zeit  t  darstellt.  Als  Integral  der  Differentialgleichung  (1)  pg.  1  setzen 
wir  diese  Function  in  der  pg.  2  unter  (4)  gegebenen  Gestalt  an: 

y  =^  [an  cos  — p-  <  +  6«  sin  -y-  t\  sm  -|-  x. 
«  =  i 

Die  zunächst  noch  unbekannten  Coefficienten  a»,  hn  werden  auf 
folgende  Art  aus  den  Anfangsbedingungen  bestimmt. 
Man  hat  zur  Zeit  ^  =  0: 

y  =  Fix,  0)  ^f{x)  =^0.  Sin  ^x, 

und  also  ergiebt  sich  aus  dem  Ansätze  (5)  p.  17*): 

i 
an  =  'j^  I  f(s)  sm  -j-  ds, 

0 

a  l 

an  =  y  .  -J  5  Sm-jj-  d5  +  -y  .  ^^^^J  (l  —  s)  Sm  -y-  ds, 

U  a 

2b  l^  nna 

ün  =  —71 r — =— i  •  Sin  — T"  * 

"        a{l  —  a)  n'jr"  l 

Zur  Bestimmung  der  Coefficienten  bn  knüpfen  wir  an: 

n=l 

Da  nun  g(x)  constant  gleich  null  ist,  so  erkennt  man  mit  Hilfe  von 
(5)  pg.  17,  dass  alle  Coefficienten  bn  verschwinden. 

Die  Bewegung  der  Saite  ist  hiemach  durch  folgende  Formel  dar- 
gestellt: 

*)  Wir  haben  hierbei  zur  Yermeidung  von  Verwechslungen  mit  der  Zeit 
die  Integrationsvariabele  t  durch  s  ersetzt 
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Es  liandelt  sich  hiernach  um  eine  periodische  Bewegung;  die  Dauer 
einer  einzehien  Schwingung  ist  f=— *). 

2)  Ein  anderes  wichtiges  Gebiet  der  Anwendung  der  Fourier'schen 
Reihen  und  Integrale  ist  die  Theorie  der  Wärmeleitung. 

Wir  denken  z.  B.  den  gesamten  rechts  von  der  y^er-Ebene  eines 
rechtwinkligen  dreiaxigen  Coordinatensystems  gelegenen  unendlichen 
Baum  durch  eine  Substanz  erfüllt^  welche  nach  allen  Richtungen  hin 
die  Wärme  gleichmässig  zu  leiten  fähig  ist**).  Die  Verteilung  der 
Temperatur  17  sei  eine  solche,  dass  zur  Zeit  t  =  0  jeweils  in  allen 
Punkten  der  einzelnen  Ebene  x  =  Gonst.  eine  und  dieselbe  Temperatur 
herrscht;  1;  wird  denmach  allein  von  x  abhängig  sein  und  möge  zur 
Zeit  <  =  0  durch  die  willkürlich  zu  wählende  stetige Punctioni;  = /"(x) 
gegeben  sein.  Für  a;  =  0  werde  f(x)  =  0,  und  es  sei  eine  Anordnung 
getroflfen,  dass  die  Temperatur  der  Grenzebene  x  =  0  unseres  Körpers 
dauernd  auf  der  Temperatur  0  erhalten  bleibe.  Welches  wird  nach 
Verlauf  einer  beliebigen  Zeit  t  die  Temperaturverteilung  im  Körper  sein? 

Die  Änderung  der  Temperatur  1;  wird  eine  solche  sein,  dass  auch 
nach  Verlauf  einer  beliebigen  endlichen  Zeit  17  von  y  und  0  unab- 
hängig; d.  i.  wieder  für  alle  Punkte  der  einzelnen  Ebene  x  »»  Const 
selber  constant  ist.  Es  stellt  hiemach  die  Temperatur  1]  eine  Function 
allein  der  Goordinate  x  und  der  Zeit  t  dar;  und  zwar  ergiebt  eine  ein- 
gehendere Untersuchung;  dass  diese  Function  rj  =  F(Xj  t)  der  Diffe- 
rentialgleichung zweiter  Ordnung  genügt: 

in  welcher  a'  eine  von  der  Natur  der  Substanz  abhängende  positive 
Gonstante  ist. 

Der  Differentialgleichung  (2)  genügt  nun  die  Function: 

e-«^«''sinua;, 
unter  u  eine  beliebige^  von  x  und  t  imabhängige  Grosse  verstanden. 


^  Yergl.  wegen  der  akustischen  Bedeutung  dieser  und  ähnlicher  Entwick- 
lungen H.  Helmholtz,  ^^Die  Lehre  von  den  Tonempfindungen'*  (Braunschweig, 
1877)  pg.  604  S. 

**)  Man  sehe  wegen  einer  ausfahrlichen  Behandlung  dieses  Gegenstandes 
sowie  namentlich  betreffs  des  Beweises  der  im  Texte  unter  (2)  mitgeteüten 
Differentialgleichung  die  pg.  1  genannten  Vorlesungen  B.  Biemann's  pg.  117 ff. 
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Da  wir  aber  wieder  mit  einer  homogenen  linearen  Gleichung  (2)  zu 
thun  habeu;  so  ist  auch 

g-a»i»«*  sin  ux  '  if  (u)  du 

ein  Integral  von  (2)^  unter  ^(u)  eine  beliebige  Function  von  u  und 
unter  du  das  Differential  von  u  verstanden.  Es  werden  aber  auch 
Summen  solcher  für  verschiedene  u  gebildeten  Ausdrücke  die  Differential- 
gleichung (2)  befriedigen^,  und  wir  setzen  insbesondere  die  gesuchte 
Function  i]  als  eine  solche  Summe,  nämlich  als  das  folgende  Inte- 
gral an*): 


=  A-«*"'«si 


sinuo;*  ^(u)  du. 


Für  <  ™  0  soll  nun  ij  =  f(x)  werden.     Man  hat  also  zu  fordern: 
f{x)  =  I  sinux'  ^(tt)  dUy 

wahrend  andrerseits  zufolge  (2)  pg.  18  der  Ansatz  gilt: 
f(x)  =  ~  /  (sin  wa:  •  du  f  f{s)  sin  us  -  dsj  . 

0  0 

Der  Vergleich  dieser  beiden  Darstellungen  von  f(x)  liefert: 


00 

^  (tt)  =  —  I  f(ß)  sin  US  •  ds 

Ü 


und  damit  die  gesuchte  Function: 


fj=-^  I  ^e^<*^^f  sin  ux  f  f(s)  sin  us  •  ds)  du. 

Wechseln  wir  hier  die  Reihenfolge  der  Integrationen: 
ij  =  —  /  (f(s)  ds  1  ß-  «*  «^  <  sin  ua;  sin  US  •  dt«), 

80  lasst  sich  die  Integration  nach  u  ausführen.    Man  hat  erstlich: 


^  Da  es  sich  im  Texte  nur  mn  die  AusfÜhrang  eines  Beispiels  handelt,  so 
unterbleibt  eine  genaue  üntersuchong  der  Frage,  inwieweit  die  Zulässigkeit  der 
gezogenen  SoUossweise  etwa  an  Yoranssetzungen  über  die  Functionen  ^  (u)  und 
f{x)  gebunden  ist. 
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V=-^  f{f(ß)  ^^  A~  "*  "* '  {^^^  ^  (^— ^)  —  cos  tt  (a;  -(-  s))  duV 

0  0 

Hier  aber  lasst  sich  die  sogleich  zu  beweisende  Gleichung: 


(3) 

1  e—P'^  coaqu  du 

-m- 

anwenden, 

yermoge  deren  wir  für  ri 

das  Ergebnis  gewinnen 

(4) 

"-Jv^.fri' 

4a«r     _g 

Um   aber  die  Formel  (3)  zu  beweisen,  setzen  wir,  unter  r  einen 
Parameter  verstanden: 


16""**  COS  rx  dx  =  fp  (r). 


Durch  Differentiation  nach  dem  Parameter  r  folgt: 


/ 

0 


c~**  siarX'  xdx  = — — 


Andrerseits  folgt  durch  partielle  Integration: 

/  6~**  cos  rx  dx  =^  —  e^^  sin  rx  -] l  e—^  ainrx  -  x  dx. 

Setzt  man  hier  die  Grenzen  0  und  -|-  <^  ein,  so  ergiebt  sich  unter  Be- 
nutzung der  beiden  letzten  Gleichungen: 

Die  Integration  dieser  Differentialgleichung  för  q>(r)  ergiebt: 

WO  C  eine  von  r  unabhängige  Constante  ist.    Zur  Bestimmung  von  C 
setzen  wir  r  =  0  und  finden: 


C=ip(0)=ß-"dx  =  ^y^; 


das  hier  auftretende  Integral  pflegt  man  in  den  elementareren  An- 
wendungen der  Integralrechnung  zu  behandeln.  Um  aus  der  damit 
bewiesenen  Formel: 


/ 
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Ü 

endlich  die  obige  Gleichung  (3)  abzuleiten^  führe  man  Stelle  von  x 
die  neue  Integrationsvariabele  u  vermöge  x=^u  Yp  ein  und  schreibe 
rVp  =  q*). 


*)  Weitere  Beispiele  Ton  physikalischen  Anwendungen  der  Fourier^schen 
Reihen  und  Integrale  findet  man  u.  a.  in  dem  pg.  14  genannten  Werke  von 
Byerly. 
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des  Kapitels  eingefährt  werden;  und  es  soll  insbesondere  die  Laplace'sche 
Differentialgleichung  (3)  auf  Polarcoordinaten  transformiert  werden*). 

Es  kommen  in  der  theoretischen  Physik  und  Astronomie  noch  ver- 
schiedene Gattungen  von  Functionen  Yor^  welche  mit  den  Eugelfonctionen 
nahe  verwandt  sind.  Am  leichtesten  ist  von  den  Eugelfunctionen  aus 
der  Übergang  zu  den  sogenannten  „Cylinderfunctionen"  zu  gewinnen, 
welche  ihren  Namen  daher  tragen,  weil  sie  beim  Potential  des  Gylinders 
eine  ähnliche  Rolle  spielen,  wie  die  Eugelfonctionen  beim  Potential  der 
Engel. 

Historisch  treten  die  Cylinderfunctionen  zuerst  in  Fourier's 
Untersuchungen  über  Wärmeleitung**)  auf.  Noch  nachhaltiger  wirkte 
der  Gebrauch,  den  Bessel  von  diesen  Functionen  bei  Lösung  der  sogen. 
Eepler'schen  Aufgabe  machte,  d.  i.  der  Aufgabe,  aus  der  mittleren  Ano- 
malie eines  Planeten  die  exentrische  Anomalie  desselben  zu  berechnen***). 
Die  fraglichen  Functionen  werden  dieserhalb  vielfach  auch  als  „Bessel- 
sehe  Functionen"  bezeichnet. 

Die  Grundeigenschaften  der  Cylinderfunctionen  und  die  Losung 
der  Eepler'schen  Aufgabe  vermittelst  derselben  sollen  imten  behapdelt 
werden. 

Für  das  ausführliche  Studium  der  Eugelfunctionen  und  der  mit 
ihnen  verwandten  Functionen  sei  auf  E.  Heine 's  „Handbuch  der  Kugel- 
functionen"****)  verwiesen.  Eürzer  und  an  Anwendungen  reich  ist  das 
schon  im  vorigen  Eapitel  mehrfach  genannte  Werk  Byerly's  „An 
dementary  treatise  on  Fourier's  series  and  spherical,  cylindrical  and 
eUipsoidoi  ha/rmonics^'\), 

§  1.    Folarocordinaten  im  Baume. 

Die  rechtwinkligen  Raumcoordinaten  x^  y,  z  sollen  wie  in  Fig.  5 
angeordnet  sein.     Die  positiven  Axenrichtimgen  OX,  OY,  OZ  sind  hier 


*)  In  dieser  auf  Polarcoordinaten  bezogenen  Gestalt  wurde  die  fragliche 
Differentialgleichung  von  Laplace  sog^r  zuerst  aufgestellt;  siehe  die  schon  ge- 
nannte Abhandlung  in  den  „M^moires  de  Tacadämie  des  sciences*^  (Paris,  1782), 
„Oeuvres"  t.  10  p.  862. 

••)  Gesammelt  in  der  „Theorie  arKdytique  de  la  chaleur^^  (Paris,  1822). 
***)  Siehe  die  Abhandlimgen  BesseTs  ,^nalyti8€he  Behandlung  der  Kepler- 
sehen  Aufgäbe'*  in  den  „Abhandlungen  der  Berliner  Akademie"  von  1816 — 1817 
pg.  49  und  „Untersuchungen  über  den  Teil  der  planetarischen  Störungen y  welcher 
aus  der  Bewegung  der  Sonne  entsteht"  in  den  ^Abhandlungen  der  Berliner  Akademie" 
von  1824  pg.  1. 

••••)  Zwei  Bande,  2.  Aufl.  (Berlin  1878  und  1881). 
t)  Boston,  1898. 
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mit  Pfeilen  yersehen.    Denkt  man 

die  xiT-Ebene  mit  der  Ebene  des  '  - 

Papiers  zusammenfallend^  so  soll 

die  positiye  y-Bichtong  die  dem 

Leser  abgewandte  sein. 

In  der  y^er-Ebene  nehme  man 
den  Nullpunkt  0  zum  Pol  imd 
die  positive  y-Axe  zur  Axe  eines 
Systems  von  Polarcoordinaten  q,  %  ^^^'  *• 

so  dass  z.  B.  für  den  Punkt  Q 

dieser  Ebene  die  Goordinaten  q  =*  OQ  und  q>  =  ^  QOT  sind.    Man 
hat  alsdann: 


und  es  sind  q  und  ip  variabel  in  den  Intervallen  (f^O,  0 ^  9  <  2^. 

Für  einen  beliebigen  Punkt  P  des  Baumes  mit  den  rechtwinkligen 
Goordinaten  x,  y,  0  falle  man  das  Lot  PQ  auf  die  yxr-Ebene.  Hat 
der  Fusspunkt  Q  desselben  die  Polarcoordinaten  q,  9,  so  bezeichnet 
man  x,  p,  q>  als  „Cylindercoordinaten"  des  Punktes  P.  Durch  eine 
einzelne  Gleichung  q  =  Gonst.  ist  in  der  That  ein  gerader  Ereiscylinder 
mit  der  a:-Axe  als  Axe  dargestellt. 

um  zu  den  Polarcoordinaten  im  Baume  zu  gelangen,  setzen  wir 
noch  den  „Badius  vector*'  r  =  OP  des  Punktes  P  hinzu,  sowie  den 
Winkel  -O*  =  ^  POX,  welchen  dieser  Badius  vector  gegen  die  posi- 
tive ^-Axe  bildet.  Hierbei  gilt  (»  =  r  sin  d',  und  es  sind  r  und  d' 
variabel  in  den  Intervallen  r^O,  O^d'^x.  Man  bezeichnet  aber 
r,  d',  ip  sla  die  „Polarcoordinatenf'  von  P.  Dabei  heisst  0  der  „Pol" 
und  die  bisherige  positive  a;-Axe  die  „Polaraxe''  des  Systems-,  der 
durch  y  >  0  charakterisierte  Teil  der  a:y-Ebene,  welcher  eine  durch 
die  a;-Axe  berandete  „Halbebene"  darstellt,  heisse  die  „Polarebene"  des 
Systems. 

Der  Zusammenhang  der  rechtwinkligen  mit  den  Polarcoordinaten 
ist  gegeben  durch: 

(2)  x  =  rco9d',      y  =  r  sin^  C0S9),      jer  =  r  sin  ^  sing); 

(3)  r  =  vsr+7+T',      tg^=.lSZ,     tg<p=-^. 

Man  veranschauliche  sich,  dass  durch  r^=C,  unter  G  einen  va- 
riabelen  Parameter  verstanden,  das  System  aller  concentrischen  Kugeln 
mn  den  Pol  dargestellt  ist.  Weiter  liefert  d'  ==^  C  das  Büschel  aller 
Ereiskegel  mit  der  Polaraxe  als  Axe  und  dem  Pol  als  Spitze,  und  end- 
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lieh  stellt  ^  =  C"  das  Büschel  aller  Halbebenen  dar,  welche  durch  die 
Polaraxe  und  ihre  Bückwärtsverlangerung  berandet  sind. 

Auf  der  einzelnen  der  eben  genannten  Kugeln  hat  man  in  ^  und 
ip  ein  Goordinatensysteni;  welches  der  geographischen  Ortsbestimmung 

auf  der  Erdoberflache  entsprichi 
Wir  fassen  hierbei  den  Schnitt- 
punkt der  Polaraxe  mit  derEugel- 
fiache  als  den  ^^ordpoF  der  letz- 
teren auf,  so  dass  der  durch  die 
yjer-Ebene  ausgeschnittene  grösste 
Eugelkreis  der  ^quator^  wird.  Es 
wird  alsdann  d*  die  ,^oldistanz^  und 
ip  die  ^^Länge'^  darstellen,  Bezeich- 
nungen, die  gelegentlich  gebraucht 
werden  sollen;  durch  0*  ==  C7  ist 
"^^  ^  ein  „Parallelkreis",  durch  9  =  C 

ein„Meridianhalbkreis"dargestellt, 
wenn  hierbei  C,  C  constante  Grossen  sind. 

Die  drei  oben  genannten  Flachenbüschelr=C>^=(7',9?=C" liefern 
eine  Einteilung  des  ganzen  Baumes  in  unendlich  kleine  rechtwinklige 
Parallelepipeda.  Eines  derselben  werde  eingegrenzt  durch  die  beiden 
Kugeln  der  Badien  r  und  r  -f-  dr,  die  beiden  Kegel  der  Poldistanzen  0* 
und  9'  -(-  d^}  sowie  die  beiden  Meridianebenen  der  Längen  9  und  q>  -(-  dtp. 
Der  Yolumeninhalt  dieses  Baumelementes  sei  dt]  die  auf  der  Kugel- 
flache des  Badius  r  gelegene  Grundfläche  desselben  habe  den  Flächen- 
inhalt dö,  so  dass  jedenfalls  dt  =  dr  -  dö  ist. 

Zur  Bestimmung  des  Oberflächenelementes  dö  aber  dient  Fig.  6, 
wo  dasselbe  durch  Schraffierung  ausgezeichnet  ist.  Man  hat  mit  einem 
unendlich  kleinen  Bechteck  zu  thun,  dessen  eine  Seite  der  zum  Gentri- 
winkel  dd'  gehörige  Bogen  des  Kreises  vom  Badius  r  ist,  während  die 
andere  Seite  der  zum  Gentriwinkel  dq>  gehörige  Bogen  auf  dem  Parallel- 
kreise des  Badius  r  •  sin  ^  ist.  Der  Inhalt  des  Bechtecks  ist  hiemach 
rd^  '  r  sin  d"  dfp.  Wir  merken  als  Besultat  an:  Bei  Gebrauch  von 
Polarcoordinaten  r,  9',  q>  stellen  sich  das  Baumelement  dr,  sowie  dctö 
auf  der  Kugd  des  Badius  r  gelegene  Flächeneiement  dö  me  folgt  dar: 

(4)  dr  =  r*  sin  ^  dr  d^'dtp,     dö  =  r^9ind'  dd'  dtp . 

Wir  losen  gleich  noch  die  Aufgabe,  den  Winkel  (o  zwischen  zwei 
Badien  vectoren  r  =  OB  und  r'  =  OB'  zu  bestimmen.  Die  Polar- 
coordinaten der  Punkte  B  und  P'  seien  r,  ^,  tp  und  r',  d\  9',  die 
rechtwinkligen  Goordinaten  der  gleichen  Punkte  x,  y,  e  und  x\  y',  g\ 
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Drftckt  man  das  Quadrat  der  Entfemong  "PY  einmal  durch  x^y^'-^e^ 
sodann  durch  r^  r%  (o  aus^  so  folgt: 

{x  —  xj  +  {y  —  yj  +  {e  —  ey^f^  +  r'^  —  2rr'  cos  to. 

Mit  Hülfe  der  ersten  Relation  (3)  pg.  21  folgt  hieraus  weiter: 

rr  cos  0  =  xx'  +  VV'  +  ^^'> 

so  dass  der  Gebrauch  der  Formeln  (2)  zu  dem  Satze  fuhrt:  Der  Winkel  m 
fswischen  irgend  ewei  vom  Fol  ausziehenden  Strahlen  der  Coordinaten  d'^  q) 
und  ^'y  fp   bestimmt  sich  am: 

(5)  cos  ©  =  cos  d"  cos  ^'  +  sin  ♦  sin  O*'  cos  (9  —  9'). 

§  2.    TranBfozmation  der  Laplaoe^sohen  Differentialgleiohung  auf 
Oylinder-  und  Polarcoordinaten. 

Die  Laplace'sche  Differentialgleichung  (3)  pg.  25  soll  zunächst  auf 
Cylindercoordinaten  x,  q,  q>  transformiert  werden;  es  sollen  also  an 
Stelle  von  y  und  0  die  Yariabelen  q  und  tp  eingeführt  werden,  deren 
Besdehung  zu  y  und  0  durch  die  Gleichungen  (1)  pg.  |27  gegeben  ist. 
Man  hat  erstlich: 

^^  dy       d9  dy'^F^dy' 

Aber  bei  partieller  Abänderung  von  y  allein  folgt  aus  (1)  pg.  27 : 
dy  =  dQ  cos  (p  —  Qsintp  dtpy    0  »s  d(»  sin  9  -f-  (^  ^^^  9  ^9; 

(2)  s^  =  <^9,     äf T' 

80  dass  sich  aus  (1)  ergiebt: 

dV       dV                  aFsinqp 
TT  =  ä"  COS  OP  —  5 • 

dy       dQ        ^       dtp     Q 

Bei  nochmaliger  Differentiation  nach  y  folgt,  wenn  man  sogleich 
die  Formeln  (2)  benutzt: 
a*F  dl  dV       Bmtp  dV\        sin©   d    /  dV       sihwdVK 

oder  explicite: 

d^V ,      d^       QBJnycosy  d^V     .    flin'yg'F 

^  — C0S9^^,         jS  ^  a^ag,"*"     ^«      dtp' 

I    sin" (p  dV    f^  o  sinqpcosqp  dV 
Q      dQ    *  Q*        d(p 

Auf  analoge  Weise  findet  man: 
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dg 


)5«  ""  ®*^  '^  a^«  "f"  "^      9      difdfp'^    q'    dtp' 

C08*qp  3F        o  8inqpC08qp  3F 
"^      (f     d(f  Q*        d<p 


Die  Addition  dieser  beiden  Gleichungen  liefert: 

,oN  a'F  ,  a«F_8«F      1  a'F      i  gF 

w  ayi  -r  ^^1  —  ^^1  -t-  ^1 3^1  "f"  ^  ap ' 

a'F   . 

Fügt  man  noch  die  partielle  Ableitung  j-^  hinzu^  so  ergiebt  sich 
als  Gestalt  der  Laplace'schen  Differentialgleichung  in  Cylindercoordinaien: 

Der  Übergang  zu  Polarcoordinaten  erfordert  den  Ersatz  von  x 
und  Q  durch  r  und  ^  yermöge  der  Formeln: 

o;  =  r  cos  ^,    (>  =  r  sin  0" . 

Diese  sind  den  Gleichungen  (1)  pg.  27  Yollkommen  analog  gebaut 
Wir  werden  somit  aus  der  eben  zuletzt  unter  (3)  angegebenen  Regel 
sogleich  ablesen  können: 

aaj"  ■*"  a^«  "  ar«  ■*"  75  a^*  +  T  ar ' 

Andrerseits  findet  man: 

dV  _dV  dr    .dVd»  _dV  .    ^    ,    aF  cob^ 

a^  ~  ar  ^  ■•"  a^  ap  ~  ar  ®^^  ^  "•"  a^  "T"  * 

Die  linke  Seite  der  Gleichung  (4)  liefert  somit;  wenn  wir  noch  den 
Factor  r*  zufttgen: 

^aF  +  2^a7  +  8i5^a^  +  äF«  +  ^*K^ä^  =  0- 

Unter  Zusammenziehung  der  zwei  ersten  Glieder  und  ebenso  der 
beiden  letzten  findet  man  als  Gestalt  der  Laplace'schen  Differential- 
gleichung bei  Zugrundelegung  von  Polarcoordinaten: 

(5)  ^-i^  +  ^^uh^di)  +  ^n^W^  =  ^' 

Setzt  man  zur  Abkürzung  cos  d-  =  fi,  so  wird  sin  0*  a^  =  —  d(i]  die 
Gleichung  (5)  nimmt  dann  die  Gestalt  an: 

§  3.    Die  Legendre*80hen  Kagelfünotionen  Pn  (cos  &). 
Im   Nordpol   der   Kugel   des   Radius   1    um   den   Pol    0  unseres 
Polarcoordinatensystems  finde  sich  ein  materieller  Punkt  der  Masse  1. 
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Das  Potential  desselben   auf  einen  beliebigen  Angriffspunkt   der   Co- 
ordinaten  (r,  9,  9)  und  der  Masse  1  werde  durch  die  besondere  Be- 
zeichnung T  ausgezeichnet.     Man  hat  nach  der  Definition  (2)  pg.  24 
des  Potentials: 
(1)  T __    i . 

Die  Weiterentwicklung  entspringt  aus  der  Aufgabe,  den  Ausdruck 
von  T  nach  Potenzen  von  r  zu  entwickeln. 

Man  nehme  zu  diesem  Ende  zunächst  r  <  1  an  und  setze 

_  1  __j_ 

Jeder  der  beiden  Factoren  rechter  Hand  lässt  sich  alsdann  in  eine 
wegen  r  <  1  convergente  Binomialreihe  entwickeln,  und  zwar  wird  der 
erste  Factor*): 

(1  _  r  e^O    '  =  «0  +  «1^«^'  +  «2^^*^'  +  «s^«*^'  -I , 

wo  die  Goefficienten  cc^^  <^; "  *  folgende  Bedeutung  haben  sollen: 

1  1-8  13    5 


a«  =  ; 


(2)  «0=1,        «i=Y,        ^^Tl^        •*»"  246  ' 

Man  trifft  nun  den  richtigen  Wert  von  T  mit  dem  positiven  Vor- 
zeichen der  Wurzel  yi  —  2  r  cos  ^  +  ^*>  wenn  man  setzt: 

Multipliciert  man  rechter  Hand  aus  und  ordnet  nach  ansteigenden 
Potenzen  von  r,  so  entspringt  als  Goefficient  von  f*  der  folgende  hin- 
fort durch  P»  (cos  &)  zu  bezeichnende  Ausdruck: 


^  Dies  80U  heissen,  dass  einer  der  beiden  Werte  der  an  sich  zweideutigen 

Function  (1  —  re^^  ^  durch  den  Summenwert  der  rechts  stehenden  convergenten 
Entwicklung  gegeben  ist.    Findet  der  Leser  eine  Schwierigkeit  im  Gebrauch  der 

_  j 
binomischen  Entwicklung  für  (1  —  jsr)     >  bei  complexem  z,  so  lässt  sich  der  An- 

sats  des  Textes  so  best&tigen:  Ist  der  durch  |£r|'  zu  bezeichnende  absolute  Betrag 
Ton  B  kleiner  als  1 ,  so  ist  die  Beihe  (oq  -f*  ^  ^  ~h  ^1 ''  H — )  convergent.  Be- 
rechnet man  die  zweite  Potenz  des  Summenwertes  dieser  Beihe  nach  der  Regel 
der  Multiplication  zweier  convergenten  Potenzreihen,  so  zeigt  sich: 

K  +  <ir  +  «,««  +  «,^»-f...)«-l  +  ^  +  «*  +  ^'  +  ---. 
Die  hier  rechts  stehende  fOr  jedes  reelle  oder  complexe  z  mit  |  ^  K 1  convergente 
Reihe  hat  aber  in  der  That  den  Summenwert  (1  —  z)~'^ .     Übrigens   vergl.   man 
die  Angaben  des  n&chst  folgenden  Kapitels  über  Fotenzreihenentwicklungen  com- 
plexer  Funktionen. 
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(3)  Pn  (cos*)  ^=^  a^Un  COS  nO"  +  «i  ««-1  cos  (n  —  2)  ♦ 

+  «2  a«_2  cos  (n  —  4t)  t-] \-  On-icCiCos^ — n+2)^+*^«^<^s( — n)*. 

Der  hiermit  gewonnene  Ausdruck  wird  in  seiner  Abhängigkeit  von  t  als 
die  ^^Legendre^sche  Kugelfunction  n^  Ordnung^'  heeeichnety  eine  Benennung, 
welche  später  motiviert  wird. 

Explicite  schreibt  sich  die  Definitionsgleichong  (3)  der  Kugel- 
function  P«  (cos  &)  nach  Division  durch  a^On  so: 

2.4-6..(2n)       7j   /         ^x, 

n 


(4) 


-<^^*'^+l  •  (-2;?^'^^(^-2)^+^  •  (.n-r);;n-8r«(^-^)» 


18    5 


n(n--l)(n-2) 


32;-rr   COS  (n 6)  ^  H (-  COS  ( fl)  d. 


"*"  1 .  2  •  8    (2n  —  1)  (2n  —  8)  (2n  —  6) 

Für  die  niedersten  Zahlwerte  n  findet  man  insbesondere: 
Po(co8*)=l, 
Pj  (cos  0")  =  cos  %'y 
P,  (cos  9)  ■• 

Pj(cos*) 

P^  (cos  «•)  =  ^  (35  cos  4*  +  20  cos  2^  +  9), 


(5) 


\  (3  cos  2^  +  1), 

-g.  (5  cos  3^  +  3  cos  ^), 


Ist  r  >  1^  so  setze  man  Gleichung  (1)  in  die  Gestalt: 

1 


rT  = 


Es  wird  sich  hiemach  rT  in  eine  convergente  Reihe  nach  ansteigenden 

Potenzen  von  —  entwickeln  lassen,  wobei  der  Goefficient  von  (— j    wieder 

Pn  (cos  '0')  wird,  unter  Zusammenfassung  beider  Falle  merken  wir  das 
Resultat  an:  Bas  oben  bezeichnete  Potential  T  gestattet  für  r<,l  die 
convergente  Entwicklung: 

(6)  T=Po(co8«')  +  Pi(cos«')-r  +  P,(cos^).r»  +  P3(cos«').r»  +  ..., 

wo  Pn  (cos  &)  die  Legendre'sche  Kugdfunction  n^  Ordnu/ng  ist;  für 
r  >  1  tritt  an  Stelle  von  (6)  die  convergente  Beihe: 

(7)  r=Po(cos^)4-  +  JPi(cos^)^  +  P,(cos^)^+P3(cos*)l+.... 

Ist  0'"  =  ;r  —  *,  so  ist  cos  ^'  =  —  cos  *  und  cos  v*'  =  ( — l)''cos  v9. 
Man  folgert  daraufhin  z.  B.  aus  (3): 
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(8)  Pn  (-  cos  &)  =  (-  lyPn  (cos  *). 

Die  sämtlichen  Goef&cienten  ak€Cn—k  in  (3)  sind  positiv.  Da  nun 
der  einzelne  Cosinus  höchstens  gleich  1  und  mindestens  gleich  — 1 
ist,  so  ist  P»  (cos  d)  stets  auf  das  durch  die  beiden  Werte: 

±  («o«ii  +  «i'««-i  +  «a  ««-«  H h  «««o)  =  ±  ^«  (1) 

eingegrenzte    Intervall    beschränkt.      Man    hat  aber    zufolge   (1)   f&r 
cos  «O*  =  1  und  etwa  r  <  1 : 

80  dass  P»  (1)  =  1  ist.    Hieraus  ergiebt  sich  als  eine  stets  gültige  Un- 
gleichung: 

(9)  —  1  <  Pn  (cos  ^)  ^  +  1. 


§  4.    Differentialgleiohung  der  Kogelfünotionen  P«  (ft).    Zweite  Dar- 
stellung derselben. 

Als  Potential  genügt  T  der  Differentialgleichung  (6)  pg.  30;  und 
da  T  von  q>  unabhängig  ist,  so  hat  man  (unter  Wiederaufnahme  der 
Abkürzung  cos  ^  «»  fi): 


''-^+Ä«i-'")l-3-<'- 


Trägt  man  hier  etwa  unter  der  Annahme  r  <  1  für  T  die  Ent- 
wicklung (6)  pg.  32  ein  und  ordnet  die  linke  Seite  wieder  nach  an- 
steigenden Potenzen  yon  r,  so  ergiebt  sich: 

(1)     5'-[(»'  +  i)«^.('»)+^(a-*»*)'-^)]=o. 

Bei  beliebig  fixiertem  stehenden  Werte  (i  muss  diese  Gleichung  für 
alle  r  <  1  richtig  sein.  Daraus  geht  hervor,  dass  notwendig  der 
Coefficient  jeder  Potenz  r*  einzeln  verschwinden  muss*).  Man  hat  also 
als  Ergebnis:  Die  Function  Pn  (ji)  ist  ein  Integral  der  homogenen  linearen 
Differentidlgleidiung  gweiter  Ordnung: 

(2)  «(«  +  1)P.  (^)  +  ^  ((1  -  fi»)  ^)  =  0, 

der  man  auch  die  Gestalt  geben  kann: 

*)  Denn  es  liegt  auf  der  linken  Seite  von  (1)  die  für  das  Intervall  0<r<l 
gflhige  Mac-Lauiin'sche  Entwicklung  derjenigen  Function  f(r)  vor,  weIcEe  da- 
selbst zufolge  der  rechten  Seite  von  (1)  constant  den  Wert  0  besitzt. 
Frleke,  MuJyt-ftmetionenth.  VorlMongen.  3 
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d^P  (ß)  dP  (u) 

(3)  (l_^«)^_2^^^  +  «(n  +  l)P,0»)  =  O. 

Diese  Differentialgleichung  soll  bei  einer  zweiten  Darstellmig  dar 
Engelfonctionen  P«  Verwendung  finden.  Um  diese  neue  Darstellung 
der  P»  zu  gewinnen,  knüpfen  wir  an  den  Umstand,  dass  die  Cosiniu 
der  Vielfachen  von  &  durch  die  höheren  Potenzen  von  cosd*  aus- 
gedrückt werden  können.    In  der  That  hat  man: 

2—1  cos*  ^  =  Y  («^'  +  «""^0"  =  cos  n^  +  ( J)  cos  (n  — 2)^H , 

cos  nd  =  2»-i  cos*^—  (^)  cos  (n  — 2)  '^—  (g)  cos(n  — 4)* . 

Drückt  man  rechter  Hand  cos  (n  —  2)^  entsprechend  durch  cos*'"*^ 
und  cos  (n  —  4)'Ö',---  aus  und  fahrt  analog  fort,  so  folgt  für  alle 
positiven  ganzen  Zahlen  n: 

(4)  cos n-Ö"  =  2* - 1  cos*^  +  c^  cos*-*d  +  c^  cos*"-*d  +  ••  •, 

wobei  die  Werte  der  Goefficienten  c^,  c^,-  -  -  nicht  naher  bestimmt  zu 
werden  brauchen. 

Ersetzt  man  nunmehr  in  der  Darstellung  (4)  pg.  32  von  P«  die 
Cosinus  der  Vielfachen  von  d-  nach  der  soeben  unter  (4)  angegebenen 
Regel  durch  ihre  Ausdrücke  in  Potenzen  von  ft  ^  cos  -Ö",  so  folgt, 
wenn  man  die  ganze  Gleichung  noch  durch  2**  teilt: 

WO  Ol,  «2^  • '  *  ^0°  f*  unabhängige  Goefficienten  sind.  P»  (fi)  ist  hier- 
nach eine  ganze  rationale  Function  n^^  Orades  von  /i,  die  je  nachdem 
nur  Potenzen  mit  geraden  oder  nur  solche  mit  ungeraden  Exponenten 
enthält. 

Zur  Bestimmung  der  Goefficienten  a^,  a^,  -  *  -  benutzen  wir  nun 
die  Differentialgleichung  (3),  der  mit  P»  (ft)  auch  die  rechte  Seite  der 
letzten  Gleichung  genügt.  Tragen  wir  die  hier  stehende  ganze  Function 
^tea  (}].{^des  von  (i  in  (3)  ein,  so  ergiebt  sich,  falls  man  wiederum  nach 
Potenzen  von  fi  anordnet: 

2^"-»*-«[aA(n— 2Ä)(»— 2Ä— l)+aAH-,(2Ä+2)(2»— 2Ä— 1)]=0 

*=0,1,2,  . 

als  eine  für  jeden  Wert  [i  gültige  Gleichung;  hierbei  hat  man  a^  =  1 

zu  nehmen  und  die  Summation  bis  k  =  -^^  bez.     T"     auszudehnen,  je 

nachdem  n  gerade  oder  ungerade  ist.  Es  ergiebt  sich,  dass  der  Goef- 
ficient  jeder  einzelnen  Potenz  von  fi  verschwinden  muss: 


Difierentialgleicliiing  der  Kagelftuictionen  Pn.  35 

Oi  (n  —  2*)  (n  —  2*  —  1)  +  at+i  (2k  +  2)  (2w  —  2jfc  —  1)  =  0; 

hiermit  aber   ist  eine  Recursionsformel   gewonnen,    aus   der  wir  die 

sämtlichen  a  von  aQ  =  1   an   berechnen   können.     Die  Legendre'sche 

KugetfwncUon  n^  Ordnung  P«  stelU  sich  iniicds  ganze  rationale  Fundion 

n**"  Orades  dar: 

,p.N       -p  f  N 1-86'    -(2n— !)[•  ^        n  (n  —  1)     ,_g  ,   n(n— l)(n--2)(n— 3)   ^_^ 

\p)      ^nW '-        ^j  L'*  ""2(2n-l)'*        +2.4.(2n-l)(2n~8)^ 

_  n(n-l)(n-2)(n~8)(n-4)(n~6)         ^    ,  T 

2.4.6.(2n— l)(2n  — 3)(2n  — 6)     ^^         "T  '  '  ' J  > 

tiTO&e»  die  in  db*  Klammer  stehende  Beihe  durch  das  BUdungsgesetg  ihrer 
Corfficienten  von  seihst  hei  ft*  resp,  fi^  außört. 

In  den  niedersten  Fallen  gelten  folgende  specielle  Formeln: 

J*,W  =  |(V-i), 

(6)  I    P,(,t)  =  i-(5,*»-3^), 


§  5.    Sats  über  die  Wtmeln  der  Qleiohnng  Pn  (x)  ^  0. 

Man  verstehe  unter  x  eine  unbeschränkte  reelle  Veränderliche  und 
definiere  Pn{x)  aus  Gleichung  (5)  §  4,  indem  man  dortselbst  fi  durch 
X  ersetzt.  Durch  binomische  Entwicklung  und  nachherige  wiederholte 
Differentiation  erkennt  man,  dass  sich  die  ganze  raüonaie  Function  Pn(x) 
in  Gestalt  einer  n*^  Anleitung  so  ausdrücken  lässt: 

Aus  dieser  Formel  können  wir  einen  bemerkenswerten  Schluss  auf 
die  Losungen  der  Gleichung  n**°  Grades  P«  (x)  =  0  ziehen. 

Eine  ganze  rationale  Function  g(x)  ist  mit  ihren  sämtlichen  Ab- 
leitungen f&r  alle  endlichen  Werte  x  stetig;  ein  Maximum  oder  Mini- 
mum von  g(x)  kann  demnach  nur  unter  Verschwinden  der  Ableitung 
g'{x)  eintreten.  Ein  einzelner  Wert  x  heisse  ein  Nullpunkt  Yong{x), 
&lls  fOr  denselben  g{x)^=0  ist.  Da  zwischen  zwei  Nullpunkten  von 
g  (x)  wenigstens  ein  Maximum  oder  Minimum  dieser  Function  liegt, 
80  li^  zwischen  denselben  auch  wenigstens  ein  Nullpunkt  von  g'  (x). 

Diese  Überlegung  wende  man  auf  die  Function  g  {x)  =  (x^  —  1)* 
an.     Die  Ableitung  g' (x)  hat  wenigstens  einen  Nullpunkt  im  Inter- 

8* 
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vall  —  1  <x  <  +  1,  und  da  g' (x)  sowohl  fSr  a?  =  —  1  als  a;  =  +  l 
im  Grade  (n  —  1)  verschwindet,  so  treten  weitfere  Nullpunkte  überhaupt 
nicht  au£  Durch  Wiederholung  des  gleichen  Schlussverfahrens  findet 
man,  dass  g'\x)  zwei  Nullpunkte  im  Intervall  —  1  <  x<+  1,  jedoch 
keinen  einzigen  ausserhalb  desselben  hat.  Indem  man  in  der  gleichen 
Weise  bis  zur  n**^  Ableitung,  d.  i.  bis  2*  •  n!  Fnipc)^  fortfahrt,  ergiebt 
sich  als  Resultat:  Die  Lösungen  der  algebraischen  Gleichung  n^  Grades 
Pn  (x)  =  0  sind  sämüich  reeU  und  im  IntervaM  —  1  <  a:  <  +  1  gelegen. 
Dieser  Satz  kommt  fdr  die  niedersten  Fälle  n  in  der  am  Schlüsse 
des  Kapitels  angefügten  Tafel  der  Werte  der  zugehörigen  Functionen 
Ph  ip)  direkt  zum  Ausdruck.  Die  Tafel  bezieht  sich  freilich  nur  auf 
das  Intervall  0  ^  ^  <  1;  doch  schliesst  man  von  hieraus  auf  das  Inter- 
vall —  1  ^  ft  <  0  sofort  vermöge  der  Relation  P„  ( —  ft)  =  ( —  1)*  P„  (fi), 
die  in  (8)  p.  33  gewonnen  wurde. 

§  6.    Beoundonsformeln  fOr  die  Fnnotionen  P»  (ft). 
Ist  r  <  1,  so  gilt  zufolge  (6)  pg.  32: 

(l_2pr  +  r«)-i-  =  Po  W  +  J*i  (/*)'•  + P,0»)r»  +  P,0*)r»  +  -... 
Durch  Differentiation  nach  r  folgt  hieraus: 

tili— -  =  P,0»)  +  2P,0»)r  +  3P,0»)r«  +  4P,0.)r»  +  .... 

(l-a^r  +  r«)' 

Ihirch  Combination  dieser  beiden  Oleichongen  schliesst  man  auf  die 

Gültigkeit  von: 

(1  —  2^r  +  r«)  (P,(^)  +  2P,(^)r  +  3P,  (^)r»  +  •  •  •) 
+  (r  -  ^)  (Po  (/t)  +  Pi  (^)  r  +  P,  (/t)  r»  +  . . .)  =  0 , 

eine  Gleichung,  welche  bei  Anordnung  nach  ansteigenden  Potenzen  von 
r  folgende  Gestalt  ammnmt: 

J^  ♦-  [(«  +  1)  P.+i«  -  (2«  +  1)  ftP.  0*)  +  «P-iO»)]  =  0. 

Wie  oben  schliessen  wir  hier  wieder,  dass  der  Coefficient  jeder  Potenz 
von  r  verschwinden  muss.     Die  Legendre' sehen  Kugdfunctionen  je  drei 
auf  einander  folgender  Ordnungen  sind  hiemach  durcJi  die  Becursions- 
formd  verknüpft: 
(1)        (n  +  1)  P,+,Ot)  -  i2n  +  1)  ^P.O»)  +  nP,_,Oi)  =  0. 

Vermöge  dieser  Formel  kann  man  die  am  Schlüsse  des  Kapitels 
mitgeteilte  Tafel  der  Werte  von  T^yP^^--  -  P^  leicht  auf  die  Functionen 
P^,  Pg,  •  •  •  ausdehnen. 
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An  die  Recarsionsformel  (1)  reihen  wir  auch  noch  die  folgende 
Oleichong  an: 

(2)  %^-(2»+l)P.W-^-%«-0. 

Den  Beweis  derselben  kann  man  auf  die  Formel  (1)  pg.  35  gründen. 
Zufolge  derselben  ist: 

diL  dit 

=  ^^ 4r^^'''7r'^-4(n  +  l)n(,«-l)--l- 

2»  +  i.(n+i)!  d^*  L  diL*  V     1^    /     vr  j       j 

Die  rechte  Seite  dieser   Gleichung  zieht  sich  nach  kurzer  Zwischen- 
rechnung auf: 

zusammen,  womit  Gleichung  (2)  bewiesen  isi 

§  7.    Zwei  Integralgestalten  fOr  die  Fnnotionen  Pn(fi)' 

Indem  man  unter  a  und  b  zwei  reelle  Zahlen  yersteht,  von  denen 
a  >  0  ist,  setze  man  das  Integral  an: 

f      dn 

j  a  +  i  6  cos  1] ' 

0 

Dasselbe  ist  näher  erklart  durch: 

7t  it  n 

(\\  r       dfi  ^r       adfi  ^^  r    cosijdi; 

\^)  ^  «  +  »&  cos  ri         /  a"  +  6" cos*  ri  /«'  +  &* cos* ri  ' 

0  0  0 

Das  zweite  dieser  Integrale  y erschwindet;  denn  man  hat: 

H^  n 

2  Y 

\f{dr[ 


/*     cos r\d7\       r     cos r\  dr\  /*     cos r\ 

a«+6«cos»^  ~J  ä«  +  6»co8«l^  ~J  a«  +  6» 


cos'  TJ  ' 


und  hier  erweist  sich  das  letzte  Integral  nach  Ausführung  der  Sub- 
stitution 17  =  ;r  —  S  als  gleich  mit  dem  ersten  Integral  der  rechten  Seite. 
Durch  weitere  Umwandlung  des  ersten  Integrals  auf  der  rechten 
Seite  von  (1)  folgt: 

it  n  rv=^n 

/dfj  ^  r adn ^  r  adlgn 

a  +  ibcoBTi      J  (a*  +  6*)  cos'  13  +  «'  si^* n      J  («*  +  ö")  +  a'  tg'  rj ' 
0  0  iy  =  0 
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Bestimmt  man,  dass  das  Vorzeichen  von  }/«*  +  6*  positiv  genommen 
werden  soll,  so  findet  man  durch  Ausführung  des  letzten  Integrals: 


/an       ^       1       r  (_a^n  \y 

n  " 


0. 


Im  Integrationsintervall  durchlauft  das  Argument  der  Function  arc  tg 
alle  Werte  von  0  bis  +  c»  und  weiter  von  —  oo  bis  0.  Der  Wert 
der  Klammer  rechter  Hand  ist  hiemach  -^  X]  man  hat  also: 


(2) 


/'        dn         ^        n 
a  +  ihcosri        yd^b* 


Hier  trage  man  nunmehr  ein: 


a  =  1  —  fir,      &  =  —  ryi  —  ii\ 

Da  fi  =  cos  d-  absolut  ^  1  ist,  so  werden  die  an  a  und  b  zu  stellenden 
Bedingungen  jedenfalls  erfüllt  sein,  wenn  r  <  1  angenommen  wird. 
Die  Gleichung  (2)  aber  liefert  alsdann  mit  Rücksicht  auf  (1)  pg.  31: 


J  1  — ftr  —  r  COS  ijyft' —  1 


u 


Man  kann  nun  das  hier  rechts  stehende  Integral  auch  so  behandeln, 
dass  man  zunächst  den  unter- dem  Integralzeichen  stehenden  Ausdruck 
nach  ansteigenden  Potenzen  von  r  entwickelt  und  dann  erst  die  Inte- 
gration ausführt.    Auf  die  Weise  folgt: 


XI  = 


Der  Vergleich  mit  der  Entwicklung  (6)  pg.  32  für  T  liefert  als 
erste  Integralgestalt  der  Function  Pi»(ft): 

7t 

(3)  P,0»)  =  ~y*(^  _|_  cos  ,,  1/;!*^^)"  dfj.  — 

0 

Nehmen  wir  femer  zwar  f*  ^  1,  aber  ftr  >  1  an,  so  ist  es  statt- 
haft in  (2)  einzutragen: 


a  =  ftr  — 1,      b  =  ryi  —  ft*. 
Man  gewinnt  so: 

„T==f. ^=— . 

J  lir  +  r cos riYiL*  —  1  —  1 
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Entwickelt  man  unter  dem  Integral  nach  fallenden  Potenzen  yon 
r  und  integriert  die  entstehende  Reihe  gliedweise,  so  folgt: 

Da  aber  diese  Entwicklung  von  T  mit  derjenigen  in  (7)  pg.  32 
übereinstimmen  muss,  so  entspringt  als  eine  zweite  Integräldarstelhing  der 
Function  P»(fi): 

(4)  P.(^)=l^^-     ^^ 


V(,*+co8i,yjirn)»H-i 


§  8.    Allgemeiner  Begriff  einer  Engelfiinotion  der  n^°  Ordntuig. 

Ein  materieller  Punkt  der  Masse  1  sei  auf  der  um  den  Pol  0  mit 
dem  Radius  1  beschriebenen  Kugel  an  beliebiger  Stelle  (1,  d'\  q>')  ge- 
legen. Das  Potential  T  dieses  Punktes  auf  einen  beliebigen  Angriffs- 
punkt (r,  d'y  (p),  dessen  Masse  gleichfalls  1  ist,  stellt  sich  durch: 

(1)  T=  ' 


yi  —  2  r  COS  a>  -f  r* 

dar;  dabei  ist  [m  der  Winkel  zwischen  den  beiden  Strahlen  der  Coor- 
dinaten  d,  g>  und  &',  g>',  und  man  hat  nach  (5)  pg.  29: 

(2)  cosa>=coS'Ö'-cos^'+sinö'COsg>-sin^'cosg>'4'Sin'Ö'sing>- sind-' sing?'. 

Man  fasse  T  bei  stehenden  &',  g>'  aia  Function  von  r,  0",  q)  und 
entwickele  etwa  unter  der  Annahme  r  <  1  nach  Potenzen  von  r.  Der 
Coefficient  P«  (cos  ©)  von  r"  wird  eine  Function  von  &  und  q)  allein 
und  werde  als  solche  Xn  (d-^  (p)  genannt: 

(3)  r  =  ^Z«(ö-,«p)r-. 

»  =  0 

Aus  dem  Bildungsgesetz  der  Functionen  P«  folgt  mit  Rücksicht 
auf  (2),  dass  Xn  eine  ganze  rationale  Function  n*®"  Grades  der  drei 
Grossen: 

(4)  I  =  cos  ^y       ly  =  sin  -Ö"  cos  g>,       g  =  sin  d"  sin  q> 

Ist,  welche  bei  gleichzeitigem  Zeichenwechsel  dieser  drei  Argumente^ 
d.  i.  beim  Übergange  von  d",  g>  z\i  x  —  -Ö",  9  -f-  ä  den  Factor  ( —  1)" 
annimmt: 

(5)  Xn{7t  —  »,ip  +  7t)  =  (-  1)»  X,  (^,  9). 

Als  Potential  genügt  T  der  Laplace'schen  Differentialgleichung  (5) 
pg.  30.     Hieraus  ergiebt  sich,  wenn  man  in  die  genannte  Differential- 
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gleichung  f&r  T  seinen  in  (3)  rechter  Hand  gegebenen  Ausdruck  ein- 
tnigty  die  Gleichung: 

Wie  früher  schliesst  man^  dass  diese  nach  Potenzen  von  r  entwickelte 
Reihe  nur  dann  bestandig  mit  0  identisch  sein  kann^  wenn  der  Goeffi- 
cient  jeder  Potenz  yon  r  einzeln  verschwindet  Es  folgt  somit^  dass 
Xn(J^j  q>)  der  partiellen  Differentialgleichung  zweiter  Ordnung  genügt: 

(6)       n(n+l)Z.+  gi^,A(3in^^)  +  ^'^- 


=  0. 


Wir  erweitem  nun  diesen  Ansatz  in  folgender  Weise:  Als  eine 
KugdfuncHon  n^  Orän/ang  Xn{%',  tp)  zweier  Variabden  -Ö*,  q>  soll  jede 
Function  bezeichnet  werden^  todche  folgende  Eigenschaften  besitzt: 

1)  Xn  ist  als  ganze  rationale  Function  n*^  Grades  in  den  drei  unter 
(4)  definierten  Grössen  |,  iy,  5  darstellbar; 

2)  Xn  genügt  der  Bdation  (5),  d  h.  es  kommen  bei  der  Darstdkmg 
in  I,  rij  g  nur  Glieder  geraden  (ungeraden)  Grades  vor,  wenn  die  Ord- 
nung n  eine  gerade  (ungerade)  ZaJd  ist 

3)  Xn  ist  ein  Integral  der  linearen  homogenen  Differentialgleichung  (6). 

Versieht  man  die  Glieder  {n  —  2i;)^  Grades  im  rationalen  Aus- 
druck von  Xn  durch  |,  ij,  f  mit  dem  Factor  (|*  + 1?*  +  S*)^  dessen  Wert 
1  ist,  so  geht  Xn  ohne  Wertanderung  in  eine  ^^omogene^  Function 
n*^  Grades  der  |,  ly,  f  über.  Daraufhin  wird  r"  X«  =  V  eine  ganse 
rationale  homogene  Function  n*®°  Grades  von  x^r%,  yss^rr^^  e^=^r%\ 
und  es  ist  das  Bestehen  der  Differentialgleichung  (6)  für  Xn  (^eich- 
bedeutend  mit  der  Gültigkeit  der  Laplace'schen  Differentialgleichung  f&r 
Vy  wie  man  aufs  directeste  beim  Gebrauch  der  Gestalt  (5)  pg.  30  f&r 
letztere  Differentialgleichung  erkennt. 

Da  sich  diese  Entwicklung  auch  leicht  umkehren  lasst^  so  gewinnt 
man  den  Satz:  Die  gesamten  Kugelfunctionen  n^  Ordnung  werden  gerade 
von  dUen  der  Differentialgleichung: 

a«F     a«F     ^*y  ^Q 

genügenden  ganzen  rationalen  homogenen  Functionen  V  des  n*~  Grrades 
in  X,  y,  z  geliefert^  wenn  man  in  ihnen  Xy  y,  z  durch  |,  17,  f  ersetzt. 

Die  Benennung  ^^Eugelfunction^'  erscheint  jetzt  dadurch  motiviert, 
dass  die  gesamten  mit  6*  +  17*  +  5^  =  1  vereinbaren  Wertsysteme  der 
I,  riy  i  den  Punkten  der  Eugeloberfläche  des  Radius  1  um  0  cor- 
respondieren.    Man  kann  direct,  wenn  man  d;  (p  zur  Coordinatenbestim- 
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mung  auf  dieser  Oberfläche  benutzt,  Xn  (d-,  q))  als  eine  ^^Function  auf 
der  Kugeloberfläche''  auffassen. 

Eine  von  q>  unabhängige  Eugelfunction  n^  Ordnung  ist  not- 
wendig Yon  der  Gestalt: 

aol"  +  a,|~-»  +  0,1«-*  +  . . . . 

Die  Differentialgleichung  (6)  reduciert  sich  hier  auf  die  gewohnliche 
Differentialgleichung : 

»(«  +  l)X.  +  ^((l-5»)^)  =  0, 

welche  wir  oben  (pg.  33)  fär  P„  als  Function  von  (i  aufstellten.  Ver- 
möge dieser  Gleichung  waren  nun,  wie  in  §  4  pg.  34  u.  f.  gezeigt  wurde, 

alle  Quotienten  ~,  ~,  ~ }'  "  eindeutig  bestimmt;  a^  hingegen  bleibt 

M|Q  "q  ••IQ 

hier  willkürlich  wählbar.  Die  allgemeinste  von  (p  unabhängige  Kugelr 
function  n^  Ordnung  ist  das  Produä  einer  bdiebigen  ConstatUen  mit  der 
Legendre'schen  Function  P«  (cos  d). 

§  9.    Mannigfaltigkeit  der  Engelfanotionen  n^  Ordnung. 
Die  zugeordneten  Fnnotionen  P^'^  (cos  &), 

Mit  Bücksicht  auf  den  Umstand,  dass  die  Differentialgleichung  der 
Kugelfunctionen  linear  und  homogen  ist,  sowie  auf  Grund  der  beiden 
Fundamentaleigenschaften  1)  und  2)  der  Kugelfunctionen  erkennt  man 
den  Satz,  dass  mit  Z<J),  Z<f),  •  •  • ,  Z<;)  stets  auch: 

(1)  X,  =  o,X(J)  +  o,Z(f)  +  ...  +  cX(;) 

eine  Kugelfimction  n**'  Ordnung  ist,  wenn  hierbei  Cj,  c,,  •  •  • ,  c»,  irgend 
welche  v  Constante  sind. 

Es  entspringt  hier  die  Frage,  wie  gross  die  Anzahl  der  von  ein- 
ander linear-unabhängigen  Kugelfunctionen  n^'  Ordnung  ist,  in  denen 
jede  weitere  dieser  Ordnung  angehörende  Kugelfunction  X»  linear  in  der 
Oestalt  (1)  darstellbar  ist.  Die  Beantwortung  dieser  Frage  ist  in  einem 
wichtigen  Theoreme  enthalten,  welches  zugleich  eine  charakteristische 
Darstellung  der  X»  (&,  tp)  in  %•  und  q>  zum  Gegenstande  hat. 

Schreibt  man  X«('Ö',  qi)  als  homogene  Function  n^^  Grades  von 
S,  %  S,  so  kann  man  explicite  setzen: 

(2)  Xn{%'j  q>)  =^C,,  t  cos*-*  &  sin*  O*  •  cos'g)  sin*-'  q) , 

wo  man  für  $  von  s  =  0  bis  5  =  n  und  bei  stehendem  s  für  t  von 
;  SS  0  bis  <  "s  ^  zu  sunmiieren  hat;  die  (7«,  t  sind  Constante.    Umgekehrt 
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Diese  Gleichung  wird  für  5  =»  0  direct  die  Differentialgleicliuiig 
(3)  pg.  34  der  Legendre'schen  Kugelfunction  P»  (cos  d).  Vermöge  der 
ebenda  durchgef&lirten  Beclinung  ziehen  wir  bei  der  Gestalt  Ton  Tq 
die  Folgerang;  dass  T^  von  Pii(ft)  nur  um  einen  constanten  Factor  ab- 
weicht 

Aber  die  damalige  Überl^ong  ist  auch  bei  beliebigem  $  durch- 
fOhrbar.  Tragt  man  in  (7)  fOr  T,  seinen  Ausdruck  in  ft  ein  und 
ordnet  nach  Ausführung  der  Differentiation  nach  fallenden  Potenzen 
von  [ly  so  muss  wieder  der  Coefficient  jeder  Potenz  von  fi  einzeln  yer- 
schwinden.  Die  Rechnung  zeigt,  dass  dies  zu  der  Recursionsformel 
führt: 
Ck  •  2k  (2n— 2Ä  +  1)  +  Cit_i  -{n  —  s  —  2Ä+2)  (n  —  s  —  2Jc  + 1)  =  0, 

welche   die   eindeutige  Bestimmung   aller   Quotienten  ■^,.  — ,  ~  ,  •  •  • 

gestattet  Auf  diese  Art  haben  wir  gefunden,  dass  die  allgemeinste 
zulässige  Function  T»  das  Product  einer  beliebigen  Constanten  in  die 
ganze  rationale  Function: 


v°^    f*  2(2n  — 1)  ^ 

,    (n— g)(n-g~l)(n  — 8-2)(n  — 5-8)    ,_,_4  _ 
■•  2-4.(2n— l)(2n  — 3)  ^ 

ist,  welche  zufolge  des  Bildungsgesetzes  ihrer  Goefficienten  von  selber 
bei  (i^  resp.  (i^  abbricht 

Indem  wir  jetzt  wieder  cos  ^  statt  ft  schreiben,  den  Factor  sin*  ^ 
zufügen,  sowie  einen  weiteren  geeignet  gewählten  numerischen  Factor 
zusetzen,  schreiben  wir: 

(9)     Pi^  (cos  &)  = ^~'^-- sin-  &  fcos"—  & 


2"(n  +  »)!(n  — »)! 

-  s)  (n  —  s  —  1)        «     ,     9  a.    I  "I 

2(2n-l)       ^COS»-«-«» +  •••]■ 


Für  s  =  0  hat  man  alsdann  nach  (5) pg. 35 direct P^n^  (cos  d)  =  P« (cos d-). 
Es  reihen  sich  aber  weitere  n  Functionen  P'n\  P?\  •  •  • ,  P^n^  an,  welche 
wir  als  die  der  Ordnung  n  ,j0ugeordneten  Functionen'^  bezeichnen*). 

Von  P'n  weichen  nun  die  beiden  Functionen  0,  und  V,  nur  um 
unbestimmt  bleibende  constante  Factoren  ab.  Damit  aber  haben  wir 
das  fundamentale  Ergebnis  gewonnen:  Die  aUgenieinste  Kugelfunction 
n'""  Ordnung  gestattet  venfwge  der  zugeordneten  Functionen  die  Dar- 
Stellung: 

*)  Cf.  das  pg.  26  genannte  Handbuch  Heine's  Bd.  1  pg.  200. 
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(10)  Xn  (»y  q))  =  A^Pn  (cos  &)  +  (Ä^  cos  g>  +  J5i  sin  q>)  Pjf^  (cos  &) 

+  (^  cos  2g>  +  J5j  sin  2g>)  P?^  (cos  O-)  H 

f-  (-4«  cos  nq>  +  J5n  sin  ngi)  Pj,*^  (cos  -Ö*); 

hierbei  sind  die  ^,  ^^^  -  -  y  Bn  tmUMrlich  wählbare  Conskmte.  Die  am 
Anfang  des  Paragraphen  aufgeworfene  Frage  beantwortet  sich  also  da- 
hin, das8  der  Ausdruck  der  allgemeinsten  Kugdfunction  n*^  Ordnung 
(2n  -f  1)  fmUhürliche  Canstante  linear  und  homogen  enthalt,  oder  dass 
sich  jede  KugdfuncHon  n^  Ordnung  aus  (2n  +  1)  particulären  und  von 
einander  linear-unabhängigen  Functionen  ihrer  Ordnung  linear  und  homogen 
mit  Constanten  Coefficienten  aufbaut. 

§  10.  Versohiedene  DarsteUtingen  der  sugeordneten  Fnnotionen  F^n' 
Bildet  man  die  unter  (8)  pg.  44  angesetzte  Function  für  irgend  ein 
s<n  und  differenziert  nach  (ly  so  entspringt  die  mit  (n  —  s)  multi- 
plicierte  Function  der  nächst  folgenden  Zahl  (s  +  1).  Geht  man  auf 
Orund  der  Formel  (9)  pg.  44  zu  den  zugeordneten  Functionen  über^  so 
kleidet  sich  diese  Regel  nach  Fortheben  überflüssiger  Factoren  in  die 

Gleichung: 

,    /  p(*)  \  p(*4-i) 

welcher  man  auch  die  Gestalt  geben  kann : 

.etg^Pl')-^=(«  +  s  +  l)P!.'n 

Durch  wiederholte  Anwendung  der  Formel  (1)  findet  man  als  Dar- 
stellung der  zugeordneten  Function  JP^n  (cos  &)  durch  die  Legendre^sche 
Kugdfunction  P,: 

(2)  pl')(cos^)  =  f$:^-^^ 

Setzt  man  den  Differentialausdruck  (1)  pg.  35  für  P»0*)  hier  ein, 
so  entspringt  als  ein  weiterer  Differentialausdruck  der  zugeordneten 
FuncHcn  I^n  {cosd-): 

(3)  p(;)(eos^)=      ^^'^     cr-^-[(f^' -!)-]._ 

Weit  wichtiger  (wegen  der  späteren  Anwendung  auf  die  Cylinder- 
fiinctionen)  ist  eine  „Integraldarstellung"  von  PS,'\  welche  die  Formel  (3) 
pg.  38  als  Specialfall  einschliesst. 

Man  knüpfe  an  den  Umstand,  d&ss  jedenfalls  F  ^  (a;  +  iyY  und 
damit  sowohl  der  reelle  wie  der  vom  Factor  i  befreite  imaginäre  Be- 
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standteil  dieses  Ausdrucks  der  Laplace'schen  Differentialgleichung  (3) 
pg.  25  genügt     Es  wird  denmacli: 

(I  +  ivY  =  (f*  +  cos  (p  Vfi^  —  lY 

als  Eugelfunction  n^  Ordnung  in  dem  Sinne  bezeichnet  werden  dürfen^ 
dass  sowohl  der  reelle  als  der  von  i  befreite  imaginäre  Bestandteil  eine 
solche  Function  darstellt  (cf.  pg.  40). 

Drücken  wir  nun  diese  Eugelfanction  mit  Hilfe  complexer  CoefB- 
cienten  A^^  A^^  -  •  •  ^  £«  in  der  Gestalt  (10)  pg.  45  aus^  so  werden  alle 
B  verschwinden,  da  es  sich  in  (cos  '8-  -f'  ^^^  ^  cos  tpy  in  jedem  Falle 
um  eine  ^^rade^  Function  von  tp  handelt.    Man  hat  also  den  Ansatz: 

Zur  Bestimmung  der  Coefficienten  A^  verfahren  wir  nach  (4)  pg.  12, 
d.  h.  wir  multiplicieren  diese  Gleichung  mit  cos  stp  dtp  und  integrieren 
zwischen  den  Grenzen  0  und  x\  es  folgt: 

(4)  A,  i^'>.Ot)  =  ^J{(n  +  cos  9  yj?^^"  C08  Sip  dq> . 

0 

Diese  in  ft  identische  Gleichung  bilde  man  für  einen  sehr  grossen 
Wert  fiy  wobei  das  höchste  Glied  linker  Hand  nach  (9)  pg.  44  zu  be- 
rechnen ist;  es  ergiebt  sich  nach  Division  durch  fi": 

n 

(5)  At ' L?2i-? =  —  f  (1  +  cos  cp)»  GOBswdw. 

0 

Man  hat  aber: 

(1  +  cos  q>Y  =  2«  cos««^-  =  2»  y^  +^       J    , 
(1  +  cos  (py  =  ^  l^cos  nq>  +  (^^)  cos  (n  —  1)  9  -j 1-  y  (v)]  ' 

Tragt  man  aber  den  so  berechneten  Ausdruck  in  (5)  rechter  Hand  ein, 
so  kommt  vermöge  einer  bereits  pg.  4  (oben)  durchgeführten  Rechnung 
für  s>0: 

.  (2w)!i'  ^2       1      /"  2n  \   f^^^i^     ^     =  _i_ /"  ^^  V 

2*(n  +  »)!(n  — s)!         ^r  2»-i  \n  — «/ J   ^^^  ^^    ^        2*-^»»  — v' 

Diese  Formel  vereinfacht  man  leicht  zu  A^-  i*  =  2.  Gleichung  (4) 
liefert  daraufhin  den  Satz:  Die  zugeordnete  Function  F^n  (cos  d)  oder 
P»^(fi)  gestattet  die  IntegrätdarsteUung: 
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7t 

Pjf>  Qi)  =  ^J([i  +  cos  q>  Yfi^  —  l)"  cos  sg>  dq). 

0 

Für  s  =  0  ordnet  sich  die  Formel  (3)  pg.  38  ein. 

§  11.  IntegralBätse  der  Engelfiinotionen. 
Nach  einer  pg.  41  erwähnten  Auffassung  können  wir  eine  beliebige 
Eugelfunction  Xn  (d'y  (p)  als  eine  Function  des  Ortes  auf  der  Ober- 
flache der  Kugel  des  Radius  1  um  den  Pol  0  ansehen.  Sei  Xm  (^;  9>) 
irgend  eine  zweite  Eugelfunction,  so  bilde  man  das  Product  von  Xn  •  Xm 
und  dem  an  der  Stelle  d^,  tp  der  Eugeloberfläche  gelegenen  Flachen- 
element d6j  welches  sich  nach  (4)  pg.  28  explicite  in  der  Oestalt 
d<y  =  sin  0"  dt  dq>  darstellen  lasst.  Integriert  man  Xn  (^,  g>)  Xm  (ty  g>)  dö 
über  die  ganze  Eugeloberfläche ,  so  entspringt  das  fundamentale  Er- 
gebnisy  dass  der  Wert  dieses  Integrales,  so  oft  m^n  ist,  stets  gleich 
nuU  ist: 

(1)  JXnXmd6  =  0,      {m^n), 
eine  Formel,  die  man  ausführlicher  so  zu  schreiben  hat: 

(2)  ^ ^Xn  (d,  (p)  .  Xm  (^,  9)  sin  t  d&d(p  =  0. 

Hierbei  bezieht  sich  das  erste  Integral  auf  d;  das  zweite  auf  9). 

Diesen  ^skn  Irdegralsaits!^^  der  Eugelfunctionen  beweist  Laplace*) 
so:    Zufolge  der  Differentialgleichung  für  Xn  {P',  q>)  ist: 

Multipliciert  man  diese  Gleichung  mit  Xm  dd'  dg>  und  integriert  über 
die  Eugelfläche,  so  folgt: 

n    in 

(3)  n  (n  +  1)  f  f^n  Xm  sin-^  dt  dq>  = 

0   0 

n    2n  n    in 

*)  Siehe  die  pg.  25  gegebenen  Litteratumachweise. 
**)  Im  letzten  Integral  wird  zwar  der  erste  Factor  -. — -  für  ^  =  0  unendlich; 

d*X 
indessen  enthält  ~ — -  zufolge  (10)  pg.  45  bei  dem  Bildungsgesetz  der  zugeordneten 

Fanctionen  F^^  den  Factor  sin^. 
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Durch  partielle  Integration  ergiebt  sich: 

(4)  Jx.  §-,  (»n»  '^■)  ät  -  -/^  ^  .i.»  d». 

u  u 

Weiter  folgt  gleichfalls  durch  partielle  Integration: 

JX„^^dip  =  X„j^-J  -j^  -j^  dg,, 

(5)  J^-T^^'P—J-WTf^'P-^ 

0  0 

denn  man  bemerke^  dass  sich  die  Int^p*ation  nach  q)  bei  stehendem  d 

auf  einen  yoUen  Parallelkreis  erstreckt,  wobei  X^  -^  an  der  unteren 

dtp 

und  oberen  Integralgrenze  gleich  ausfällt.  Unter  Benutzung  der 
Formeln  (4)  und  (5)  nimmt  die  Gleichung  (3)  die  nachfolgende  Ge- 
stalt an: 

n  (n  +  1)  f  f^  ^  sin-^  dd^  d(p 

u    u 

Die  Durchführung  der  analogen  Betrachtung  im  Anschluss  an  die 
für  Xm  gültige  Differentialgleichung  führt  entsprechend  auf: 

m  {in  +  1)  1   1  X„  Xm  sin-Ö"  d%'  d(p 


0    u 

Da  die  rechte  Seite  dieser  Gleichung  mit  derjenigen  in  (6)  genau 
übereinstimmt,  so  sind  auch  die  linken  Seiten  gleich^  was  für  m  =4=  n  die 
Formel  (2)  und  also  den  „ersten  Integralsatz''  zur  Folge  hat. 

In  Falle  w  =  n  setzen  wir  die  eine  der  beiden  Kugelfunctionen 
speciell  gleich  Pn  (cos  o).  Hierbei  soU  für  cos  m  die  Formel  (2) 
pg.  39  gelten^  d.  h.  es  soll  <o  der  Richtungsunterschied  des  vom  Pole  0 
nach  dem  yariabelen  Punkte  d;  tp  ziehenden  Strahles  gegen  den  Strahl 
pach  einem  festen  Punkte  %'\  tf  sein«    Man  zeigt  durch  direkte  Rechnung, 
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dass  P«  (cos  d)  in  Abhängigkeit  von  &,  q)  eine  Eugelfunction  n^'  Ord- 
nung ist.  Als  yyZweiten  Integraisatjs^'  formulieren  wir  jetzt^  dass  das 
über  die  ganze  Kugeloberfläche  ausgedehnte  Integral  des  Differentials 
Xn(d',q))  Pn  (co9  (D)d6  gUich  dem  im  Funkte  ^',  g>'  vorliegenden  Werte 

^  iP"'}  vi  ^  Function  Xn  muUipliciert  mit        ,      ist: 

(7)  Jx^i»,  9»)  P.(coBfi,)  dg  =  ^f-^  X,  {»',  9') , 
oder  ausführlicher: 

(8)  /Y^(^;  9>)  ^»(cos  ©)  sin^  d^  dq>  =  ^^  Xn  (^',  g)')  • 

Zum  Beweise  führen  wir  zunächst  eine  Drehung  des  Coordinaten- 
systems  um  den  Pol  0  aus^  wobei  an  Stelle  von  d'^  q>  die  Coordinaten 
rif  i)  treten  mögen;  und  zwar  soll  die  Drehung  eine  solche  sein^  dass 
der  festgewählte  Punkt  -Ö*',  9'  im  neuen  System  den  Nordpol  unserer 
Eugelfläche  darstellt.     Man  hat  zu  setzen: 

(9)  Xn  (^,  qi)  =  Yn  (17,  V),     -P»  (cos  ©)  =  Pn  (cos  ri\     dö  =  sin  i^drjdt. 

Hier  gilt  es  alsdann,  zunächst  einzusehen,  dass  F»  (rj,  t)  eine  Eugel- 
fimction  n*®«"  Ordnung  von  ly  und  ^  ist.  In  der  That  erkennt  man  die 
Pundamentaleigenschaften  1)  und  2)  (pg.  40)  der  Kugelfunctionen  bei 
der  Gestalt  der  Transformationsformeln  der  Coordinaten  an  Yn  (17,  t) 
sofort.  Dass  aber  auch  die  Differentialgleichung  der  Kugelfunctionen 
n^  Ordnung  för  Yn  {rj,  V)  besteht,  leiten  wir  am  leichtesten  unter 
Rückgang  auf  rechtwinklige  Coordinaten  auf  Grund  der  Überlegungen 
von  pg.  40  aus  dem  Umstände  her,  dass  die  Laplace'sche  Differential- 
gleichung (3)  pg.  2ö  unverändert  ihre  Gestalt  behält,  wenn  man  das 
Coordinatensystem  um  den  Nullpunkt  0  dreht*). 


*)  Eine  solche  Drehung  ist  nämlich  dargestellt  durch: 
wo  fOr  die  neun  Coefficienten  die  sechs  bekannten  Gleichungen  bestehen: 

«»  +  ««+«»-1,    Pl  +  ei  +  Pl'-h    yj  +  r»  +  r»  =  i, 
ftyi+Ar.  +  Ay.  — 0^  ri«i  +  yt«i  +  y»«.  —  o,  «.ft +a,A^-'«,ft  =  o• 
Hie^Mu  ergeben  sich  nach  leichter  Zwischenrechnung: 

und  Bwei  entsprechende  Gleichungen   för   0— 7-,,  ö-'j-    ^^^  Addition  dieser  drei  / 

Frieke,  MiAlyt.>fimotionenth.  Yorlesangen.  4 
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Das  Integral  auf  der  linken   Seite  yon  (7)  kleidet  sich  Termoge 
der  Formeln  (9)  in  die  Gestalt: 

(10)  APn  (cosiy)  siniy  dri  Cy^  {%  ^)  di^l 

0  0 

Yn  kann  man  nach  der  Formel  (10)  pg.  45  so  darstellen: 

n 

Yn  {%  t)  =  APn  (cosrj)  +^(Ä,  cos  sf  +  Bs  sin  st)  Pi,'^  (cosi?), 

#=1 

so  dass  wir  für  das  innere  Integral  unter  (10)  gewinnen: 
fYn  dt  =  2xA^  Pn  (cos?;)  +^P?^  (cosi;)  / {Ä, cos 5^  +  B, sin  s^)  rf*. 

Hier  verschwindet  nun  jedes  der  rechts  unter  dem  Summenzeichen 
stehenden  Integrale  einzeln^  so  dass  wir  gewinnen: 

jYn  (17,  t)  d^  =  2ä  ^  Pn  (cos  rj) . 
u 

Specialisiert  man  aber  die  eben  für  Yn  angegebene  Formel  für  den 
Nordpol  1?  =  0,  so  werden  an  dieser  Stelle  alle  zugeordneten  Func- 
tionen wegen  ihrer  Factoren  sin'  rj  verschwinden,  während  Pn  nach 
pg.  33  den  Wert  1  annimmt.  Es  ist  somit  A^  der  Wert  von  Yn  im 
Nordpol  1;  =  0  und  also  zufolge  der  ersten  Gleichung  (9)  der  Wert 
Xn  (d-'y  (p').    Der  Rückgang  zum  Int^nd  (10)  liefert  daraufhin: 


ti      Sic 


(11)  j  j  ^"  ^^'  ^^  ^"  (^^  ^^  ^^°  ^  ^"^  ^* 

<»      0 

tt 

=  23t  Xn  (^',  V)  f[Pn  (cos  1?)]«  siui?  rfl^. 

In  dem  rechts  noch  übrig  bleibenden  Integral  setze  man  cos  »;  =»=  (i, 
wodurch  man  erhalt: 

Ä  -{-1 

jlPn  (cosiy)]^  siniy  di^=  I  Pn  (ßY  dfi. 


Gleichungen  liefert  bei  Benutzung  der  fOr  «,,-•,  y,  angegebenen  Relationen : 

^    a«F    a-K    d^v    a>F    d*v 

was  bewiesen  werden  sollte. 
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Nun  ist  aber  nach  (1)  pg.  35: 

—1  —1 

wo  das  Integral  rechter  Hand  durch  partielle  Integration  reducibel  ist. 
Man  hat  nämlich: 
V[(^«-,l)"]    ^[(^«^1)^]  ^ ^  [(ft*  — 1)"]    <r-^[(fi«^irl 


-/• 


Nun  verschwindet  (;»*  —  1)"  für  |«  =  +  1  und  /»  ^  —  1  je  n-fach, 
also  die  (n  —  1)"*  Ableitung  je  einfach;  es  folgt: 

/*d"[0.'-i)"]  ^[0»«^ !)"]._       /V"+'fa'-i)»]  «f-HCft«-!)"]  ,,, 

—  1  —1 

Durch  weitere  (w  —  1) -malige  Anwendung  der  partiellen  Integration 
werden  wir  zu 

(_  1).  J^?ÜM^  .  (^2  ^  1).  rf^  _  (_  i)n  (2n)!j(^*  -  1)"  d^ 
—1  —1 

geführt.     Bei  Wiedereinführung  von  rj  findet  man: 

J[Pn  (cosi?)]«  sini?  dfi  =  ^^-^  Ain2«+ii?  dtj . 

U  0 

Das  letzte  Integral  behandelt  man  gleichfalls  durch  partielle  Inte- 
gration und  findet  als  dessen  Wert  2  •  ^    _   - — '.     ,  ^  •     Setzt  man 

®  1  .  3  •  6  •  •  •  (2w+  1) 

diesen  Wert  in  die  voraufgehende  Formel  ein,  so  zieht  sich  deren  rechte 

2 

Seite  auf  ,  zusammen.  Hiermit  aber  gewinnt  die  rechte  Seite 
der  Formel  (11)  die  Gestalt  ,  Knid-^  y'),  so  dass  der  „zweite 
Integralsatz'^  der  Kugelfanctionen  bewiesen  ist. 

Aufgabe  1.    Man  beweise  die  Formel /  P^ (n)  P^^  (fi)  dft  =  0  für  m^^n  durch 

—1 
die  am  Schlüsse  des  vorliegenden  Paragraphen  verwendete  Methode  der  partiellen 
hitegration. 

Aufgabe  2.     Man  beweise  die  Formel  1  -P„  W*  dft  ==  ^ — ^rj--,  indem  man 

—  1 
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einmal  T*  nach  (6)  pg.  32  in  eine  Reihe  nach  Potenzen  von  r  entwickelt  und  bei 
der  Integration   auf  die  in  Aufgabe  1  bewiesene  Regel  Bezug  nimmt,  während 


/™-/i^.^+T. 


man  andrerseits  i  T^dß^^  |  z ;r^-,-~m  direct  ausfahrt  und  darauf  nach  Po- 

—1 
tenzen  yon  r  entwickelt. 


§  12.    Entwicklung  einer  Funotion  f(^,  q>)  nach  Kugelfnnotlonen. 

Die  Sätze  über  die  Werte  der  Integrale  JXm  Xn  dö,  ausgedehnt 
über  die  ganze  Eugelfläche^  sind  analog  den  pg.  4  benutzten  Formeln 
über  Tcos  mx  cos  nx  dx  und  ähnliche  Integrale^  ausgedehnt  über  die 
ganze  Peripherie  des  Kreises,  d.  i.  von  —  ä  bis  +  ä.  Waren  nun 
damals  die  eben  genannten  Formeln  bei  Entwicklung  einer  willkürlich 
gegebenen  Function  f{x)  in  eine  Reihe  nach  „B[reisfunctionen"  cos  nj?, 
sin  nx  dienlich,  so  werden  wir  hier  bei  dem  jetzt  zu  behandelnden 
Probleme,  eine  auf  der  Kugdoberfläche  toülkürlicfi  gewählte  Function 
f  (-O",  q>)  in  eine  Beihe  nacfi  KugdfuncHonen  X,  (^,9)  jsu  entundcän, 
einen  entsprechenden  Gebrauch  von  den  Integraltheoremen  des  vorigen 
Paragraphen  machen. 

Dabei  nehmen  wir  sogleich  an,  dass  die  in  jedem  Punkte  (&,  q>) 
der  Kugeloberfläche  endlidi  und  eindeutig  definierte  Function  f(^,  9)  in 
eine  convergente  Beihe: 
(1)  f{»,  9)  =  X^{»,  9)  +  X,  i»,  9,)  +  X,(d,  9)  +  • . . 

nach  Kugelfunctionen  ansteigender  Ordnungen  entwickelbar  sei,  und 
dass  die  sogleich  gliedweise  auszuführende  Integration  der  rechten 
Seit-e  dieser  Gleichung  gestattet  sei. 

Um  alsdann  die  Bedeutung  der  hier  zur  Verwendung  kommenden 
Kugelfunctionen  zu  erkennen,  verstehe  man  unter  (d*,  9)  einen  fest- 
bleibenden, unter  (d"',  9')  einen  variabelen  Punkt  der  Kugeloberfläche 
und  gebrauche  cos  a  im  bisherigen  Sinne  (2)  pg.  39.  Man  multipli- 
eiere /*  (-Ö"',  9')  mit  P«  (cos  ©)  d<y',  unter  n  irgend  eine  nicht-negative 
ganze  Zahl  verstanden,  und  integriere  über  die  ganze  Kugelfläche.  Man 
findet  aus  (1)  unter  der  soeben  genannten  Voraussetzung: 

T/X^',  9)  Pn  (cos  (ö)  dö'  =  ^    fX,n  (^',  9')  Pn  (cOS  Co)  rftf'. 

Hier  verschwinden  rechts  sämtliche  Glieder  der  Reihe  bis  auf  das- 
jenige für  m  =  n,  dessen  Wert  sich  aus  (7)  pg.  49  ergiebt.  Man  hat 
als  Resultat:  Existiert  für  die  auf  der  Kugdoberfläche  wiUkürlic/i  ge- 
wählte endlictie  und  eindeutige  Function  f{^,q>)   eine  convergente  und 
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gliedweise  integrierbare  Entwicklung  (1)  nach  Kugdfunctionen,  so  ist  jede 
der  letzteren  eindeutig  bestimmt  tind  gegeben  durch: 

n    in 

(2)      X.  (*,  9)  =  ^-lfjf(»',  q,')  P,  (cos  m)  sin  »'  d»'  dq>'. 

0     0 

Die  Argamente  cos  ^,  sin  d"  cos  q),  sin  «d-  sin  9  von  X„  sind  rechter 
Hand  rational  und  ganz  in  P»  (cos  o)  enthalten. 

Die  genaue  Untersuchung  der  Gültigkeit  der  in  Rede  stehenden 
Entwicklung  für  f(^,  9),  welche  in  den  Rahmen  der  hier  beabsich- 
tigten Darstellung  nicht  hineinpasst*),  verfolgt  einen  ähnlichen  Ge- 
dankengang, wie  die  pg.  5  ff.  entwickelte  Convergenzuntersuchung  der 
Fourier'schen  Reihen.  Man  kürzt  die  Reihe  (1)  auf  die  (n  -(- 1)  ersten 
Glieder,  welche  man  durch  (2)  definiert.  Man  berechnet  sodann  den 
Summenwert  und  sucht  die  Grenze  des  letzteren  für  n  =  00  zu  be- 
stimmen. 

Dieser  Grenzwert  aber  lässt  sich  folgendermassen  beschreiben. 
Um  die  zu  untersuchende  Stelle  (d*,  9)  beschreibe  man  mit  einem 
kleinen  Bogen  a  als  Radius  auf  der  Kugeloberfläche  einen  Kreis.  Auf 
der  Peripherie  des  letzteren  habe  f(^y  q>)  einen  Mittelwert,  der  F  (o) 
heisse.     Hai  dann  F((o)  in  näcf ister  NäJie  von  0  =  0  nicht  tmendlich 

OD 

viele  Maxima  und  Minima,  so  ist  lim.  -F(gj)  der  Summenwert  ^  X„  (-ö",  9) 


co=!0 


«==0 


der  unendlichen  Beihe,  d,  L  der  oben  genannte  Grenzwert, 


§  13.    Bntwioklnng  beliebiger  Funotionen  9  {x)  in  Beihen  nach 
Kugelftinotionen  Pn{x), 

Man  specialisiere  die  Sätze  von  §  12  für  den  Fall  einer  von  q> 
unabhängigen  Function  f{^\  Der  eben  am  Schlüsse  von  §  12  mit 
lim.  F{p)  bezeichnete  Grenzwert  wird  hier,  wenn  anders  er  existiert, 

offenbar  in  die  vom  vorigen  Kapitel  her  bekannte  Gestalt: 
Y[/"(*  +  0)  +  m-0)] 

*)  Aach  in  der  Frage  der  Convergenz  der  Reihen  nach  Kugelfiinctionen  ist 
Dirichlet  bahnbrechend  gewesen  (in  der  Abhandlung  ,jSur  les  series,  dont  le 
terme  genir<ü  d6pend  de  detuc  angles  etc.*',  Joum.  f.  Math.  Bd.  17,  1837).  Doch 
enthielt  Dirichlet's  Beweisfi&hrang  eine  Lücke,  welche  von  Eronecker  und  Dini 
bemerkt  wurde.  Letzterer  entwickelte  eine  einwurfsfreie  Convergenzbetrachtung 
in  der  Abhandlung  „Sopra  le  serie  dt  funzioni  sferiche''  Annali  di  Matematica, 
2**  Ser.,  Bd.  6  (1874).  Vergl.  übrigens  die  Darstellung  in  dem  pg.  26  genannten 
Haadboche  von  Heine,  Bd.  1,  pg.  432  ff. 
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gesetzt  werden  könuen.     Es  gilt  also  der  Ansatz: 
(1)  .i.[/-(fr^.o)  +  /-(fr-0)] 


Sä 


z 


11=0  ^f  y 

Als  Kiigelfunction  von  ^',9'  gestattet  P,  (cos  0)  nach  (10)  pg.  45 
die  Darstellung: 

Pn  (cos  ©)  =  A^Pn  (cos^')  +  (^1  cos  q>'  +  B^  sin 9')  Pj?^  (cos-^')  +  ••• 

h  (^»  cos  7i(p'  +  If»  sin  n^')  P^n^  (cos-^'), 

wo  die  Coefficienten  A^B  von  0-  und  9)  allein  abhängen.  Für^'=0 
wird  o  =  d-y  so  dass  man  filr  diesen  Fall  wegen  P,  (1)  =  1  und 
Formel  (9)  pg.  44  aus  der  letzten  Gleichung  Pn  (cos  d)  =  A^  abliest 
Integriert  man  hiemach  P„  (cos  o)  dtp'  für  9'  zwischen  den  Grenzen 
0  und  2n,  so  ergiebt  sich^  da  alle  von  9'  abhängenden  Glieder  im 
Ausdruck  von  P»  (cosg})^  also  sämtliche  Glieder  bis  auf  das  erste  zu- 
folge ihrer  Bauart  verschwindende  Beträge  liefern: 
in 
Pn  (COSCO)  d(p'  =  2jC  Pn  (COS-^)  P,  (COS-^'). 
Ü 

Die  Gleichung  (1)  iiihrt  hiemach  auf  die  wichtige  Formel: 

(2)  ,^[/-(^^.0)  +  /X^-0)] 

=2^-  ^"  (^^^^^)  /  ^<'^')  ^i.(cos^')  sin^'  rf^'. 

Man  setze  hier  endlich  noch  cos-ö"'  =  fi,  cos-O*  =  x  und  schreibe 
/*(^')  =  /"(arc  cosfi)  =  ^(fi)  und  f(d')  =  ^(x).  Es  gilt  alsdann  das 
folgende  Theorem:  Die  im  Intervall  —  1  5>  o:  <  +  1  willkürlich  ge- 
wählte eindeutige  Function  q>{x),  welche  ebenda  nicht  UfiendlicJi  viele 
Maxima  und  Minima  annimmt  toul  üf^stetigkeitsstdlefi  jedenfalls  auch 
höehstefis  in  endlicher  Anzahl  h€:$it4:en  solL  gestattet  in  diesem  Intervall  die 
convergente  Entwicklung: 

(3)  9  (a^)  =  Co  Po  W  +  c,  Pi  {X)  +  ('^  P,  (:r)  +  .  •  • , 

(4)  c.  =  — fij  9  0»)  P.  (ft)  rf^ , 

—  1 

jerfocA   wrf   dem  Zusätze y  dass  für  alle   Unstetigkeitsstcllen  x  von  tp  (x) 


Entwicklungen  nach  Kugelfonctdonen  P^(x).  55 

der  Summenwert  der  Beihe  das  durch  y  [9^ (^  +  ^)  +  9(^  —  ^1  ^  ^' 
zeichnende  Mittel  der  zugehörigen  beiderseitigen  Grenzwerte  ist 

Beispiel  1.    Durch  directe  Rechnung  findet  man  aus  (6)  pg.35: 


Um   das  in  diesen  Formeln  enthaltene  allgemeine  Gesetz  zu  er- 
kennen^  setze  man  an: 

-  -  ^/-'.«  ^"  -  ^^S^  'K- "'  ■"•  ■ 

—1  —1 

Man  findet  nun  vermöge  einer  schon  pg.  51  benutzten  Überlegung 
durch  i-malige  partielle  Integration: 


(5) 


—1 


(fft" 


d^ 

+1 


(_iy^(n,-l)...(m-A^  +  l)JV>n-*^    ^jy-Md^^ 


wobei  k  keine  der  beiden  Zahlen  m  und  n  übertrefiPen  soll.  Ist  nun  n>m, 
80  setze  man  %  =  m  und  erkennt^  dass  das  rechts  in  (5)  stehende  Inte- 
gral verschwindet;  die  Coefficienten  Cm+i,  Cm^i,  •  •  •  sind  also  alle  =  0. 
Ist  m  ^  n,  so  setze  man  A:  =  n  und  hat  das  Integral  auszuwerten: 

^m-H  (^2  _  ly  ff^ 
-1 

Dasselbe  verschwindet;  falls  (m  —  n)  ungerade  ist;  da  in  diesem 
Falle  die  zu  integrierende  Function  fi^-^  (ft*  —  1)"  mit  fi  das  Zeichen 
wechselt.  Bei  geradem  (w  —  n)  findet  man  durch  erneute  n- malige 
partielle  Integration: 


ß 


—1 


« _  1)«  rfu = (—  1)«  — , ,,,  ^  '2L  ,  , 


r 
^ '*'"•'" 


ejffi. 
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Nach  Auswertung  des  letzten  Integrals  und  Zusammenfassung  ent- 
springt für  die  Coeffieienten  c,«,  Cm— 2,  c^— 4,  •  •  •  allgemein: 

—  ^9^>i        AhMU  w(m~l)-..(2fc  +  l) 

C,n-2*  —  {^ni  —  4A.  i-  1;  .  (2Jt  +  l)  (2ifc  +3) . . .  (2m  -  2k+l)  ' 

Hiemach  gilt  als  allgemeine  Formel: 

Nimmt  man  noch  hinzu,  dass  af^  =  l  =  Pq{x)  ist,  so  wird  hiemach 
jede  ganze  rationale  Function  von  x  in  eine  endliche  Reihe  nach  Kugel- 
functionen  Pq(x),  P^{x)y'  •  -  entwickelt  werden  können. 

Beispiel  2.  Istj/  absolut  >  1,  so  gilt  unser  in  den  Formeln  (3) 
und  (4)  zum  Ausdmck  kommender  Ansatz  oflPenbar  für  die  Function 

q>{x)  =  ^2""?  "^^^^  gewinnen: 

(^)  ^  =  2  (2»  + 1)  Pn  W  Q'  (y)> 

*'        «=0 

wo  zufolge  (4)  gilt: 

^ ,.    1  i^Kw, 

Da  y  absolut  >  1  ist,  so  entwickele  man  nach  fallenden  Potenzen 
von  tf  und  findet: 

m=0 ^    Li 

Die  hier  rechts  auftretenden  Integrale  sind  in  Beispiel  1  bestimmt. 
Sie  sind  von  0  verschieden  nur  für  w  =  n,  n  +  2,  n  +  4,  •  •  • ,  und 
die  elementare  Zwischenrechnung  ergiebt: 

W      V»W  —  1.3.5...  (2n  +  l)  [yii+i  ^     2.(2n  +  3)     y«-l-8 

(n  +  l)(n  +  2)(n  +  3)(n  +  4)        1  "1 

»  2.4.(2n-f  3)(2n  +  6)  y''^^  "^  J* 

Diese  Functionen  (^»(y)  werden  als  „Kugdfunctionen  zweiter  Art' 
bezeichnet.     Q%(y)  genügt  der  Differentialgleichung: 

(9)  (l-y')^-2y^"  +  «(n  +  l)«.  =  0, 

welche  in  anderer  Bezeichnung  wieder  die  für  P«  gültige  Differential- 
gleichung (3)  pg.  34  darstellt.     Trägt  man  nämlich  in  die  linke  Seite 
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der  Differentialgleichiing  (9)  für  Qn  die  Reihe  (8)  ein  und  ordnet  nach 
AusfQhnmg  der  Differentiationen  nach  fallenden  Potenzen  von  y,  so 
verschwindet  der  Coefficient  jeder  Potenz  von  y  einzeln*). 

Aufgabe  1.    Man  beweise  nach  Formel  (2): 

'^^=f  [y-^<»  (^'^)~^  (t)  (y)'-^«  ('^^) -^  (t)  (^^ 

Aufgabe  2.  Aus  der  Darstellung  von  sin  6*  entwickele  man  durch  Diffe- 
rentiation und  Benutzung  von  (2)  pg.  87  die  Formel : 

ctg4^=»|[3  (-1)  P,  (cos4^)+7  (A)(iyP3(cos(^)+ll(A)(Liypjco84^)+...]. 

§  14.    ElektrostatiBOhe  Anwendung  der  Kugelfunotionen. 

Es  sei  eine  für  Elektricität  leitende  Kugel  des  Radius  1  gegeben 
und  ausserhalb  derselben  ein  irgendwie  elektrisierter  Isolator  J.  Der 
Kugel  sei  freie  Elektricität  in  der  Gesamtmenge  M  mitgeteilt.  Es  soll 
untersucht  werden,  welche  Verteilung  diese  letztere  Menge  auf  der 
Oberfläche  der  Kugel  durch  die  vom  Isolator  J  herrührende  Influenz 
erfahrt. 

Nach  den  Grundgesetzen  der  Elektrostatik  wird  sich  freie  Elek- 
tricität ausser  im  Isolator  J  nur  unmittelbar  an  der  Oberfläche  der 
Kugel  finden.  Indem  wir  ein  Polarcoordinatensystem  mit  dem  Pol  im 
Kugelmittelpunkt  einführen,  sei  an  der  Stelle  (^,  (p)  der  Kugelober- 
flache die  Dichtigkeit  der  dortselbst  lagernden  Elektricität  durch  f(^,  q>) 
bezeichnet.  Die  Aufgabe  ist  alsdann,  diese  Function  f{^,  q>)  wirklich 
anzugeben. 

Zur  Lösung  dieser  Aufgabe  benutzen  wir  den  Grundsatz,  dass  das 
Potential  V  aller  vorliegenden  freien  Elektricitätsmengen  im  Innern 
der  leitenden  Kugel  allenthalben  einen  imd  denselben  Wert  haben 
muss**).  Dieses  Potential  F  setzt  sich  aber  additiv  zusammen  aus 
dem  Potential  F'  des  Isolators  J  und  demjenigen  F"  der  Kugelober- 
fläche.   Berechnen  wir  also  zunächst  diese  beiden  Potentiale  F'  und  F". 

An  der  Stelle  (r',  d"',  9')  von  eT"  sei  d'  die  Dichtigkeit  der  elek- 
trischen Ladung.  In  einem  dortselbst  gelegenen  Volumelement  dt' 
wird  sich  somit  die  Elektricitätsmenge  d'  dt'  finden.    Ist  also  (r,  ^,  9) 


*)  Siehe  wegen  der  Eugelfonctionexi  zweiter  Art  Q^{y)  das  pg.  26  genannte 
Handbuch  Heine's  Bd.  1  pg.  125  ff. 

**)  Die  physikalische  Bedeutung  dieses  Grundsatzes  kann  man  noch    deut- 
Hcher  dahin  aussprechen,  dass  im  Innern  der  Kugel  die  drei  partiellen  Ableitungen 

■5—1  -o— >  -^—  allenthalben  verschwinden  müssen. 
dx'  dy     dz 
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irgend  ein  Punkt  im  Innern  der  Kugel,  so  wird  das  Potential  V'(r,^,fp) 
für  diesen  Punkt  gegeben  sein  durch: 

J  >/r»-2rr'co8a)  +  r'«' 
wenn  hierbei  cos  (d  im  bisherigen  Sinne  von: 

cos  0}  =  cos  -O"  cos  6"'  +  sin  0*  sin  d*'  cos  (9  —  9') 

gebraucht  ist  und   sich  die  Integration  auf  den  gesamten  von  J  ein- 
genommenen Raum  erstreckt.     Da  r<r   ist,  so  schreibe  man   V  so: 


•^  1/  1  —  2  -r  cos  m 


+(f) 


und  findet,  indem  man  den  Wurzelausdruck  nach  (6)  pg.  32  entwickelt 
und  gliedweise  integriert: 

y\r,  ^,  9) = 2  [^-fj^^  ^'  ('^''")  ^^']  • 

Das  bei  r"  als  Factor  auftretende  Integral  stellt  in  Abhängigkeit  von 
von  0-  und  9  als  Summe  von  Eugelfunctionen  n*®'  Ordnung  selber 
eine  Eugelfunction  dieser  Ordnung  dar,  welche  X»  (d*,  9)  heissen  möge. 
Wir  gewinnen  damit: 

(1)  r('-,^,9>)=^'-X.(*,9). 


n=0 


Da  der  elektrische  Zustand  des  Isolators  J  als  bekannt  gilt,  so  hat  man 
die  Xn  (d;  9)  als  gegebene  Functionen  anzusehen. 

Die  auf  der  Kugeloberfläche  gesuchte  Function  f(&,  q>)  denke  man 
nach  §  12  in  eine  Reihe  nach  Eugelfunctionen: 

OD 

(2)  r<»,q>)=^Y,„i»,ip) 

1/1  =  0 

entwickelt.    Die  zu  lösende  Aufgabe  kann  dann  dahin  formuliert  werden, 
dass  man  die  Functionen   F„,  (O-,  9)  finden  soll. 

Das  Potential  F"  der  Eugelbelegung  für  den  innem  Punkt  (r,  ^,  y) 
wird  gegeben  sein  durch: 

wo  das  Integral  über  alle  Stellen  (0-',  9')  der  Eugeloberfläche  auszu- 
dehnen ist.     Durch  analoge  Rechnung  wie  oben  finden  wir: 

V"(r,  ^,  q>)  =^  [r"J/X^',  9')  Pn  (cos<ö)  rfij'] . 
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Setzt  man  den  Ausdruck  (2)  für  f(^\  9')  ein,  so  folgt: 

Jf{^\  q>')  Pn  (cos  q)  d6'  =^fZn  (^  q>')  Pn  (cOS  Co)  cl6\ 

Zufolge  des  ersten  Integralsatzes  der  Kugelfunctionen  fallen  aber  hier 
rechter  Hand  alle  Glieder  der  Summe  als  verschwindend  aus  bis  auf 
das  eine  mit  m  =  n.  Dieses  eine  Glied  bestimmt  man  sofort  nach  dem 
zweiten  Integralsatze  (7)  pg.  49  und  findet  för  F": 

Das  Gesamtpotential  V  ist  nun  =  V  -\-  F"  und  gestattet  somit 
für  das  Kugelinnere  die  Entwicklung: 

(3)  Vir,  »,  9)  =2  r'  [X.  (*,  9)  +  ^i.'^T  ^«  (^'  f^] ' 

11=0 

Da  dieser  Ausdruck  nach  dem  oben  erwähnten  Grundsatze  constant 
und  also  von  r  unabhängig  sein  muss,  so  verschwinden  die  Coefficienten 
aller  Potenzen  r,  r*,  r*,  •  •  *  einzeln,  d.  h.  für  alle  Indices  n  ^  1  gilt: 

(4)  r.(fr,9,)  =  -^±ix«(^,9>). 

Wir  haben  jetzt  allein  noch  das  Anfangsglied  Yq  (-O*  9)  der  Reihen- 
entwicklung (2)  zu  bestimmen.  Zu  diesem  Ende  bemerken  wir,  dass 
die  eben  schon  zur  Benutzung  gekommene  Gleichung: 


fr 


4n 


I  fi»'  9')  P,  (cos  (»)  d0'  =  2~^  Tn  {»,  9>) 

doch  auch  für  den  Fall  w  =  0  gültig  ist.  Aber  in  diesem  Falle  kommt 
links  JfiP'y  9')  d6\  wo  f{^',  9')  dö*  die  im  Element  dö'  befindliche 
Elektricitätsmenge  ist  und  die  Integration  sich  auf  die  ganze  Kugel- 
oberfläche bezieht.  Das  Integral  hat  hiemach,  da  im  Kugelinnern  freie 
Elektricität  nicht  auftritt,  den  Wert  M  der  der  Kugel  mitgeteilten 
freien  Elektricitätsmenge,  und  man  hat: 

Die  Antwort  auf  die  vorgelegte  Frage  ist  also  dahin  zu  erstatten, 
dass  die  gesuchte  DicMigIceit  der  Kugdbele^ung  an  der  einzelnen  Stdle 
^)  9  gegd>en  ist  durch: 

OD 

(5)  /•(»,  9,)  =  ^^  _  1-  2(2„  +  1)  X„  (*,  <p).  - 

n  =  l 
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Als  einfachsten  Specialfall  betrachte  man  den,  dass  J  ein  einzelner 
Punkt  der  Masse  1  in  der  Entfernung  p  >  1  vom  Eugelmittelpunkt 
ist.     Legt  man  die  Polaraxe  durch  diesen  Punkt  hindurch^  so  wird: 

womit  die  Eugelfunctionen  ^ni^y  9>)  für  diesen  Fall  bestimmt  sind. 
Die  Eintragimg  in  Formel  (5)  liefert  fOr  das  vorliegende  Beispiel  als 
Losung: 

(«)        «»,»)-i[«-2(2"+i)^-]- 

Übrigens  kann  man  die  hier  rechts  stehende  unendliche  Reihe  in 
einen  endlichen  Ausdruck  zusammenziehen.  Differenziert  man  nämlich 
die  Formel: 

oo 
^~^^~r=:    =y^r^P^  (COS^) 


nach  r  und  multipliciert  hernach  mit  2rj  so  folgt: 

OD 

=^  2n  r"  Pn  (cos^). 

(1  — 2r  008-8'  + ry         =o 

Durch  Addition  dieser  beiden  Gleichungen  entspringt: 

OD 

^(2n-f  l)r«P.(cos^)=  ^~'*' 


iä  (1  — SrcoBÖ'-t-r«)^ 

Mit  Hilfe  dieser  Formel  giebt  man  der  Gleichung  (6)   ohne  Mühe  die 
Gestalt: 

*«L  ^  (^»  — 2^C08^+l)^J 

Wählt  man  z.  B.  M=0,  p  =  2,  so  sammelt  sich   am   Nordpol 

8«' 
72«  * 


negative  Elektricität  der  Dichtigkeit  ^,  am  Südpol  positive  vpn  der 


7 
Dichtigkeit 
I 


§  15.    Definition,  Potensreihenentwioklnng  und  Differentialgleiohang 
der  Cylinderfanotionen. 

Die  am  Schlüsse  der  Einleitung  (pg.  26)  erwähnten  beim  Potential 
des  Cylinders  auftretenden  „Cylinderfunctionen''  lassen  sich  durch  einen 
Grenzübergang  aus  den  in  §  9  und  10  untersuchten  zugeordneten  Func- 
tionen Pi*^(cos^)  herstellen.     Man  setze  nämlich  in  PL*^  an  Stelle  von 
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d'  den  Wert  —  ein.     Als  Definition  der  Cylinderfunctwn  ^^  Ordnung 
/«(d*)  soU  alsdann  gelten: 

(1)  M»)  =  (- 1)'  •  lim.  Pi'^  (cos  5)  . 

Aus  der  pg.  47  angegebenen  Integralgestalt  von  P^n    folgt  zunächst: 

n 

P?^  (cos  —  j  ==  —  /  (cos \-  i  sin  -  cos  q>\  cos S9  ^9. 

0 

Lässt  man  hier  bei  stehendem  s  die  Zahl  n  weiter  und  weiter  wachsen^ 
so  wird  für  den  Grenzübergang  lim.  n  =  <x> 


cos 
n 


-1,    »ini-l,    ^^[{l  +  'l^-]-,'^. 


ZU  setzen  sein*).    Daraus  geht  der  Satz  hervor,  dass  sich  die  Gylinder- 
function  s^  Ordnung  durch  folgernden  Integrcdausdruck  darsteilen  lässt: 

n 

(2)  e7;(^)  =  t^  yV'^  CO-  V  COS  sq>  d(p. 

0 

Setzt  man  für  die  Exponentialfunction  unter  dem  Integral  (2)  die 
Potenzreihenentwicklung  derselben  ein  und  integriert  gliedweise,  so 
folgt: 

♦)  Die  Regel  lim.    m  -}.  ^  j      =  c*  wird  in  den  einführenden  Vorlesungen 

meist   nur   erst   für   reelles   x  bewiesen.     Setzt  man  aber  ll-\ )  ==  **„^"'**  » 

unter  r^  den  absoluten  Betrag  des  links  stehenden  Ausdrucks  und  unter  a^  dessen 
Amplitude  verstanden,  so  folgt  erstlich: 

'■.-('+^r('-fr-[('+i;r]-. 

und   da   der  Ausdruck   in   der  grossen  Klammer  rechts  mit  wachsendem  n  der 
Ghrenze  e**  zustrebt,  so  wird: 

lim.  rj  =«=  lim.  c  **  =  1. 

n=oo  «==«) 

Die  Amplitude  a^  aber  berechnet  sich  aus: 

(/tj  \  /sc  x^  x^  \ 

woraoB  man  lim.  a^^=  x  direct  abliest.    Damit  ist  die  Gültigkeit  der  fraglichen 
Orensformel  f&r  rein  imaginäres  Argument  bewiesen. 
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J,(&)=~~-^  — P  I  cos'"  9  COS  s^)  rf^. 

m=0         •    V 

Nun  wurde  bereits  pg.  34  die  Formel: 
cos'"  9  =  -^^3j  fcos  m(p  -|-  m  cos  (m  —  2)9  +  r^)  cos(w  —  4)9  -| 1 

benutzt^  wobei  das  letzte  Glied  der  Elammer  -^  (»»  )  ^^^^  (m— ijcosy 

ist,  je  nachdem  m  gerade  oder  ungerade  ist.     Mit  Rücksicht  auf  die 
Integralformeln  von  pg.  4  ergiebt  sich  hieraus,  dass  das  Integral: 

COS"' 9  C09  sq)dfp 


ß 


stets  verschwindet,  wenn  m  <  s  ist,  sowie  wenn  (m  —  5)  ungerade  ist. 
Hat  man  aber  m  =  .s  -j-  21',  wo  A*  eine  nicht-negative  ganze  Zahl  ist, 

so  ist  ^  C^j  der  Wert  jenes  Integrals.  Unter  Benutzung  dieses  Er- 
gebnisses findet  man  nach  kurzer  Rechnung  als  Poiaizreihenentivickhing 
der  Ckjlinderfiinction  J»{^): 

<7iV7%  /»>  aZfe  Ordnungen  s  =  0,  1,  2,--,  o(fer  explicite: 

(4)         J,^'^)  =  — —  1^1  —  \£^2s  +  ^  "T"  2.4.(25+"2)'(27+4)  J  * 

SperieU  für  s  =  0  hat  man: 

Jq  (^)  =  1  —  -,-  +  ^^^  —  2,  -^r-ß,  H — 

Die  zugeordnete  Function  P^*^  (cos  0-)  =  O^  genügte  der  unter  (5) 
pg.  43  angegebenen  DiflPerentialgleichung.  Trägt  man  in  dieselbe  - 
statt  6"  ein  und  teilt  durch  tir,  so  folgt: 


C+^-;^)^-H*) 


» 


dP^l 


i'hiy 


+—Fm  »'^T — ä» —  ]=^ 


n  am  — 
n 


Setzen   wir   noch   den  Factor  ( —  ly  hinzu   und  lassen   n   über   alle 
Grenzen  wachsen,  so  folgt: 
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Hieraus    geht    der   Satz    hervor:    Die   Cylinderfunction   J»{d)    ist    ein 
Integral  der  homogenen  linearen  Differentialgleichung: 

Das  Bestehen  dieser  Oleichong  kann  man  durch  Eintragen  der  Potenz- 
reihe (4)  f&r  J«  direct  bestätigen. 

§  16.   Versohiedene  IntegralauBdrüoke  der  Cylinderfiinotionen. 

Ersetzt  man  auf  der  rechten  Seite  von  (2)  p.  61  die  unter  dem 
Integral  auftretende  Exponentialfunction  durch  ihren  Ausdruck 
cos  (-d"  cos  9)  +  i  sin  ('d' cos  9),  so  zerlegt  sich  die  ganze  rechte  Seite 
der  genannten  Gleichung  in  einen  reellen  und  einen  imaginären  Be- 
standteil. Ersterer  giebt  den  Wert  von  Ja{^),  während  letzterer  ver- 
schwindet. Man  muss  hierbei  unterscheiden^  ob  die  Ordnung  s  eine 
gerade  oder  ungerade  Zahl  ist.  Die  Cylinderfunctionen  gerader  Ordnung 
«^«»W  gestatten  die  Integraldarstellung: 

n 

(1)  t^2«(^)  =  /  cos  {%'  COS  9)  COS  2s9  d^, 

0 

diejenigen  ungerader  Ordnungen  J%s^i(d): 

(2)  t^j.  +  iW  =  ^-^^  /  sin  ('Ö'  cos  9)  cos (2«  +1)9  dq>, 

0 

Zugleich  merke  man  die  beiden  Gleichungen  an: 

n 

j  sin  (6'  cos  9)  cos  259  dq>  =  0, 

(3)  « 

/  cos  (d-  COS  9)  COS  (25  +  1)9  ^9  =  0. 


Die  hier  auftretenden  bestimmten  Integrale  sind  nun  im  wesent- 
lichen gerade  diejenigen^  welche  nach  den  im  vorigen  Eapitel  pg.  12 
entmckelten  Ansätzen  als  GoefGcienten  der  nach  Cosinus  der  Vielfachen 
vom  9  fortschreitenden  Reihen  für  cos  (d-  cos  9)  und  sin  (d-  cos  9)  auf- 
treten. Der  Vergleich  der  vorstehenden  Formeln  (1),  (2)  und  (3)  mit 
den  damaligen  liefert  den  Satz:  Die  Cylinderfunctionen  gerader  Ordnung 
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treten  als  Coefficienfen  der  Fourier'sdieti  EntwicMung  von  cos  (d*  cos  9) 
auf,  ifidem  man  hat: 

(4)  cos  (d-  cos  9)  =  Jo(^)  —  2  Ji  ('Ö')  cos  2  9 

+  2J^(^)  cos 49  —  2J^(d)  cos  69  H ; 

entsprechend  stellen  sich  die  Functionen  ungerader  Ordnung  bei  der  Ent- 
wicklung ein: 

(5)  sin('^ CO89)  =  2Ji(d) COS9  —  2 Jj(^) cos 89  +  2J^(d) cos 69 

Man  kann  diese  Entwicklungen  zum  Beweise  einer  wichtigen  Re- 
cursionsformel  der  Functionen  J  benutzen:  Die  Cylinderfunctionen  irgend 
dreier  auf  einander  folgender  Ordnungen  sind  nämlich  durch  die  Gleichung 
verbunden: 

(6)  2sJ.{ff)  =  ^  J,_i(^)  +  ^  J,+i{»). 

Auf  Grund  dieser  Relation  kann  man  aus  den  Werten  von  J^  und  J^ 
successive  diejenigen  aller  weiteren  Functionen  J  berechnen. 

Zum  Beweise  der  Gleichung  (6)  differenziere  man  die  Formel  (4) 
nach  9: 

(7)  sin  (^0089)  .-^8019  =  2^(— I)""^2se7«,sin259. 
Formel  (5)  aber  liefert: 

CO 

sin (6" cos 9)  •  -ö" sin 9  =  2  ^,  ( —  \y~^^Ju  —  \  sin 9  cos(2s  —  1) 9. 

Schreibt  man  hier: 

2sin9Cos(2.s  —  1)9  =  sin2.<;9  —  sin2(s  —  1)9 

und  fasst  je  die  beiden  Glieder  mit  dem  gleichen  Multiplum  von  9 
zusammen^  so  folgt: 

sin(d'C0S9)  •  '9'sin9  =  ^,( —  1)*~*6'(J2«— 1  +  «^2«-fi)8in2s9. 

Da  nach  den  Grundeigenschafben  der  Fourier'schen  Reihen  die  rechte 
Seite  dieser  Gleichung  mit  derjenigen  unter  (7)  gliedweise  überein- 
stimmen musSy  so  ergiebt  sich  die  Richtigkeit  der  Recursionsformel  (6) 
für  alle  geraden  Ordnungen  s. 

Knüpft  man  die  vorstehende  Entwicklung  an  die  Differentiation 
der  Gleichung  (5),  so  folgt  entsprechend  die  Gültigkeit  von  (6)  für 
die  ungeraden  s. 

Eine  ganz  analoge  Überlegung  lässt  sich  an  die  Differentiation  der 
Gleichungen  (4)  und  (5)  nach  d"  anknüpfen.  Hierbei  entspringen  die 
nachfolgenden  Belationen  für  die  Ableitungen  der  Cylinderfunctionen: 
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dJ  (9)  dJ  (d) 

(8)  -^=-«^x(*).     2-^  =  J,.,i»)-J.+^i»)    für    s>0. 

Wir  merken   endlich   noch  jswei  weitere  Integräldarstdlungen  der 
CylinderfuncHonen  an.    Die  erste  lautet: 

7t 

(9)  J,{Qt)  =  ^.3,^...(g^_^)  •  - J  co8(^  cos 9) sin«> dq>, 

u 

Zum  Beweise  dieser  Gleichung  entwickele  man  cos  (^  cos  9)  nach 
Potenzen  von  <8'C0S9  und  findet,  wenn  man  gliedweise  integriert: 


cos(^ cos 9)  sin**9  d(p  =  ^( —  1)*  .-^^  /  sin**^  cos** 9  ^9. 
Nun  erhält  man  aber  durch  wiederholte  partielle  Integration: 

—  /  Sin*« 9 COS** 9^9  = ^ — i-7-^ ^^ ^, 

0 

SO  dass  die  voraufgehende  Gleichung  liefert: 

n 

-  fcosr^  cos  9)  sin**9  ^9  =  1 » 3  >  5  « » (2 g  —  1)  V      .^7:  ^^*^^* 

0  JkraO 

Der  Vergleich   mit  Formel  (3)  pg.  62  lässt  die   zu  beweisende  Dar- 
stellung (9)  von  Jt  als  richtig  erscheinen. 

Der  letzte  hier  mitzuteilende  Integralausdruck  für  J^  ist: 

n 

(10)  J»{^)  =  "57  /  cos(59  —  -^  sin  (p)dq>, 

0 

Diese  Formel  zeigt  man  sehr  leicht  durch  Reduction  auf  die  ur- 
sprünglichen Integraldarstellungen  (1)  und  (2).  Handelt  es  sich  z.  B. 
um  eine  gerade  Ordnung  2Sy  so  ergiebt  sich  durch  die  Substitution 

+  f 
/  cos(259  —  '0'sin9)c?9  =( —  1)*  f  cos (2«^  —  '0'cos^)tf^ 


nnd  durch  Entwicklung  der  rechten  Seite: 

Yriok0,  tnalTt-ftinotioiidiith.  Yorlenrngen. 
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^  9 


/  eoa{2sq>  —  d" sin  (p)dq>  =  ( —  1)*  /  cos  (d^ cos ii)  cos  2sif  dip 


+  (—  ly  /  sin(a'  cos  if)  sin  2s^  diff. 


Das  letzte  Integral  rechter  Hand  yerschwindet^  weil  die  zu  int^prierende 
Function   sin ('9' cos  ^)  sin  2s^  bei   Zeichenwechsel    von    ^    selber    das 

Zeichen  wechselt.     Beim  ersten  Integral  darf  man  das  Intervall  —  -^ 

bis  0  durch  dasjenige  yon  -^  bis  %  ersetzen^  weil  die  zu  integrierende 
Function  bei  Vermehrung  von  ^  um  3r  unverändert  bleibt.    Hiemach  gilt: 

n  n 

I  eos(2sfp  —  -d" sin  q>)dq>  =  ( —  1)*  /  cos(d cos ^)  cos  2s^  d^. 

0  0 

Daraus  aber  folgt  mit  Rücksicht  auf  die  Formel  (1)  pg.  63  die  Gfiltig- 
keit  der  Darstellung  (10)  för  alle  Cylinderfunctionen  gerader  Ordnung. 
Bei  den  ungeraden  Ordnungen  ^  führt  eine  ähnliche  Rechnung  zum 
Ziele*). 

§  17.   Be8sel*8  Lösung  der  Kepler*8chen  Aufigabe. 

Die  in  Figur  7  über  der  grossen  Axe  FN  errichtete  Ellipse  sei  die 
Bahn   eines    Planeten;   die   grosse  Halbaxe   der  Ellipse   heisse  a,   die 

kleine  b.  Die  Sonne  be- 
finde sich  im  Brenn- 
punkte 5  der  Ellipse.  Die 
Zeit  werde  vom  Durch- 
gange des  Planeten  durch 
die  Sonnennähe  N  ge- 
messen; zur  Zeit  t  be- 
finde sich  der  Planet  an 
der  Stelle  P  seiner  Bahn. 
Man  errichte  über  der 


Fig.  7. 


*)  Weitere  Ausföhrungen  über  die  Cylinderftmctionen  findet  man  ausser  in 
den  pg.  26  genannten  Werken  u.  a.  auch  noch  in  folgenden  Monographien: 
C.  Neumann,  „Theorie  der  BesseV sehen  Functionen^  ein  Andlogon  gur  Theorie 
der  Kugelfunciionen"  (Leipzig,  1868);  E.  Lommel,  „Studien  über  die  BesiePaeken 
Functionen''  (Leipzig,  1868);  J.  H.  Graf  und  E.  G übler,  ,^inieitung  m  du 
Theorie  der  Bessel'schen  Functionen''  I  (Bern,  1898). 
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grossen  Aza  der  Ellipse  als  Durchmesser  einen  mit  der  Ellipse  con- 
centrischen  Kreis  und  verlängere  die  Ellipsenordinate  PR  zur  Ereis- 
ordinate  QR,  welche  letztere  sich  zur  ersten  bekanntlich  verhalt  wie 
a  zu  b.  Der  in  der  Figur  mit  q>  bezeichnete  Winkel  <^  QON  heisst 
die  „excentrische  Anomali&^  des  Planeten  zur  Zeit  t 

Wir  lassen  nun  P  diirch  einen  die  Peripherie  des  Kreises  mit 
gleichförmiger  Geschwindigkeit  durchlaufenden  Punkt  P'  begleitet 
werden^  welcher  mit  P  jedesmal  in  der  Sonnennähe  N  und  der  Sonnen- 
feme F  zusammentri£Pt.  Zur  Zeit  t  befinde  sich  der  begleitende  Punkt 
an  der  in  Figur  7  mit  P'  bezeichneten  Stelle  der  Kreisperipherie.  Der 
Winkel  ^  =  ««^  P'OJV,  welcher  der  Zeit  t  proportional  ist,  heisst  alsdann 
die  yyinitÜere  Anomali&^  unseres  Planeten  zur  Zeit  t 

Das  von  Kepler  zu  Anfang  des  17.  Jahrhunderts  aufgestellte 
Problem,  welches  hier  besprochen  werden  soll,  war  nun,  aus  der  Zeit  t 
oder,  was  im  wesentlichen  auf  dasselbe  hinauskommt,  aas  der  mittleren 
Anomalie  ^  eines  Planeten  dessen  excentrische  Anomalie  tp  m  berechnen. 
Nach  einer  grossen  Reihe  wenig  befriedigender  Behandlungen  dieser 
Kepler'schen  Aufgabe*)  war  es  Bessel,  welcher  in  den  pg.  26  nam- 
haft gemachten  Arbeiten  die  endgültige  Lösung  gab.  Um  die  Bessel- 
sche  Lösung  zu  entwickeln,  formulieren  wir  zunächst  die  Aufgabe 
näher. 

Nach  dem  zweiten  Kepler'schen  Gesetze  ist  der  vom  Radius  vector 
SP  beschriebene  Sector  PSN  der  Zeit  t  und  also  der  mittleren  Ano- 
malie if  proportional: 
(1)  Sect.(P/SJV)  =  C.^. 

um  einen  anderen  Ausdruck  für  den  Flächeninhalt  dieses  Sectors 
za  gewinnen,  knüpfe  man  an  den  Kreissector  QON,  der  gleich  y^^^ 

ist.  Dieser  Kreissector  verhält  sich  zum  correspondierenden  Ellipsen- 
sector  PON  wie  a  zu  &;  als  Flächeninhalt  des  Ellipsensectors  findet 
man  also: 

Sect.(P02V)  =  -i-a69. 

Zieht  man  hiervon  den  Inhalt  des  Dreiecks  OPS  ab,  dessen 
Grundlinie  die  Excentriciföt  e^=  08,  dessen  Höhe  die  Ellipsenordinate: 

PR=^QR  =  ^asmq> 
a  ^  a  ^ 

ist,  SO  restiert  der  zu  bestimmende  Sector  PSN: 

*)  Siehe  hierüber  die  historischen  Angaben  in  dem  pg.  66  genannten  Werke 
von  Graf  und  Gabler,  pg.  7 ff.  des  ersten  Teiles. 

5* 
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Sect(PSN)  =  yaty  —  y^^^^^V- 

Den  hier  rechts  stehenden  Ausdruck  hat  man  nun  nach  (1)  gleich 
C^  zu  setzen  und  bestimme  C  etwa  dadurch,  dass  man  tp  =  n  und 

also  auch  ^  =  »  eintragt.     Es  folgt  C  =  -^ah  und: 

(2)  ^  =  fp sin  9. 

Die  Lösung  der  Eepler'schen  Aufgabe  besteht  hiemach  in  der  Berech- 
nung von  9  aus  der  Gleichimg  (2). 

Da  9  der  Natur  der  Sache  nach  eine  ungerade  Function  von  ^ 
ist,  so  soll  tp  im  Intervall  0  ^  ^  <  »  nach  dem  pg.  12  entwickelten 
Ansätze  in  eine  nach  Sinus  der  Vielfachen  von  ^  fortschreitende  Reihe: 

^  =  6j  sin  ^  +  feg  sin  2^  +  63  sin  3^  +  •  •  • 

entwickelt  werden,  eine  Darstellung,  die  im  ganzen  Intervall  0^^<x 
unter  Ausschluss  der  oberen  Qrenze  ^  =  »  gelten  wird.  Der  einzelne 
Coefficient  6,  ist  hierbei  gegeben  durch: 

n 

6,  =  —  j  fpsinstlfdif. 

Man  findet  aber  durch  partielle  Integration: 

1  g)smstl;dilf  = (pcoQSif  -j / dycoss^. 

Setzt  man  die  Integralgrenzen  ein  und  berücksichtigt,  dass  f&r  ^  =»  0 
auch  9  =  0  ist  und  für  ^  =  n  auch  9  =  sr,  so  folgt  unter  Benutzung 
der  Gleichung  (2): 

n  n 

I  (pBinsifdtl;  =( —  1)*"~^~  -| /  cosf«^)  —  —sijKpjdtp, 

0  0 

Das  letzte  rechts  auftretende  Integral  ist  aber  nach  (10)  pg.  65  gleich 
7C  Jg  { — j ;  man  hat  also  zunächst: 

^  =  22'(-1)-'-'-^+22'«^.(t)^- 

Die  erste  hier  auf  der  rechten  Seite  stehende  Summe  hat  nach  (1) 
pg.  12  für  0  ^  ^  <  ;r  den  Wert  ^,  so  dass  man  gewinnt: 

(3)  9'  =  *  +  22''^.(t)"-^- 
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Dies  ist  aber  die  Bessersche  Darstellung  der  excentrischen  Anomalie  9; 
sie  gilt  in  dieser  Gestalt  auch  für  tl;  =  n,  und  da  sie  offenbar  auch 
für  das  Intervall  von  0  bis  — ä  richtig  ist,  so  gilt  sie  allgemein*). 


*)  Wegen  weiterer,  namentlich  physikalischer  Anwendungen  der  Cylinder- 
{unctionen  sehe  man  z.  B.  das  pg.  26  genannte  Werk  Byerly's  pg.  226 ff.  Es 
wird  daselbst  angeknüpft  an  die  Integration  der  auf  Cylindercoordinaten  umge- 
rechneten Laplace*Bchen  Differentialgleichung  (cf.  (4)  pg.  30)  vermöge  der  Cylinder- 
functionen.  Bei  Untersuchungen  dieser  Art  spielen  die  Wurzeln  der  Gleichungen 
J^(fi)  =1  0  eine  wichtige  Bolle.  Für  einige  Anfangswerte  8  ist  unten  eine  Tabelle 
der  kleinsten  in  Betracht  kommenden  Wurzeln  ^  mitgeteilt. 


I.    Tafel  ffip  die  Functionen  P^Qi),  P^((i),    •  • ,  Pe(/i). 


^ 

PiW 

PfW 

PsM 

^4^ 

PbM 

P,M 

0,00 

0,0000 

—  0,6000 

0,0000 

0,3760 

0,0000 

—  0,3126 

0,01 

0,0100 

—  0,4998 

—  0,0160 

0,3746 

0,0187 

—  0,3118 

0,02 

0,0200 

—  0,4994 

—  0,0300 

0,3736 

0,0374 

—  0,3099 

0,03 

0,0300 

—  0,4986 

—  0,0449 

0,3716 

0,0660 

—  0,3066 

0,04 

0,0400 

—  0,4976 

—  0,0698 

0,3690 

0,0744 

—  0,3021 

0,06 

0,0500 

—  0,4962 

—  0,0747 

0,3667 

0,0927 

—  0,2962 

0,06 

0,0600 

—  0,4946 

—  0,0896 

0,3616 

0,1106 

—  0,2891 

0,07 

0,0700 

—  0,4926 

—  0,1041 

0,3667 

0,1283 

—  0,2808 

0,08 

0,0800 

—  0,4904 

—  0,1187 

0,3612 

0,1466 

—  0,2713 

0,09 

0,0900 

—  0,4878 

—  0,1332 

0,3449 

0,1624 

—  0,2606 

0.10 

0,1000 

—  0,4860 

—  0,1476 

0,3379 

0,1788 

—  0,2488 

0,11 

0,1100 

—  0,4818 

—  0,1617 

0,3303 

0,1947 

—  0,2360 

0,12 

0,1200 

—  0,4784 

—  0,1767 

0,3219 

0,2101 

—  0,2220 

0,13 

0,1300 

—  0,4746 

—  0,1896 

0,3129 

0,2248 

—  0,2071 

0,14 

0,1400 

—  0,4706 

—  0,2031 

0,3032 

0,2389 

—  0,1913 

0,16 

0,1600 

—  0,4662 

—  0,2166 

0,2928 

0,2623 

—  0,1746 

0,16 

0,1600 

—  0,4616 

—  0,2298 

0,2819 

0,2650 

—  0,1672 

0,17 

0,1700 

—  0,4666 

-  0,2427 

0,2703 

0,2769 

—  0,1389 

0,18 

0,1800 

—  0,4614 

—  0,2664 

0,2681 

0,2880 

—  0,1201 

0,19 

0,1900 

—  0,4468 

—  0,2679 

0,2463 

0,2982 

—  0,1006 

0,20 

0,2000 

—  0,4400 

—  0,2800 

0,2320 

0,3076 

—  0,0806 

0,21 

0,2100 

—  0,4338 

—  0,2918 

0,2181 

0,3169 

—  0,0601 

0,22 

0,2200 

—  0,4274 

—  0,3034 

0,2037 

0,3234 

—  0,0394 

0,23 

0,2300 

—  0,4206 

—  0,8146 

0,1889 

0,3299 

—  0,0183 

0,24 

0,2400 

—  0,4136 

—  0,8264 

0,1736 

0,3363 

0,0029 
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1* 

i\W 

PM 

^M 

PM 

PM 

P*« 

0,26 

0,Ä600 

-0,4062 

~— 0,3369 

0,1577 

0,3397 

0,0243 

o,Äe 

0,2600 

—  0,3986 

—  0,3461 

0^1415 

0,3431 

0,0466 

0,27 

0,2700 

—  0,3906 

—  0,8558 

0,1249 

0,3463 

0,0669 

0,28 

0,2800      ^ 

—  0,3824 

—  0,3651 

0,1079 

0,3465 

0,0879 

0,29 

0,2900 

*-  0,3738 

—  0,3710 

0,0906 

0,3466 

0,1087 

0,30 

0,3000 

-  0,36BO 

—  0,3826 

0,0729 

0,3464 

0,1292 

0,31 

0,3100 

—  0,3668 

—  0,3905 

0,0660 

0,3431 

0,1492 

0,32 

0,3200 

—  0^464 

—  0,3981 

0,0369 

0,3397 

0,1686 

o,a3 

0,8300 

—  0,3366 

—  0,4052 

0,0185 

0,3361 

0,1873 

0,34 

0,3400 

—  0,3266 

^0,4117 

—  0,0000 

0,3294 

0,2053 

0,35 

0,3600 

—  0,3162 

—  0,4178 

—  0,0187  ; 

0,3225 

0,2325 

0,36 

0,3600 

"  0,3056 

-0,4234 

—  0,0375 

0,3144 

0,23S8 

0,37 

0,3700 

^  0,2946 

—  0,4284 

1    —0,0564 

0,3051 

0,2540 

0,38 

0,3800 

—  0,2834 

—  0,4328 

—  0,0763 

0,2948 

0,2681 

0,3Ö 

0,3900      1 

—  0,2718 

—  0,4367 

—  0,0942 

0,2833 

0,2810 

0,40 

0,4000 

—  0,2600 

—  0,4400 

—  0,1130 

0,2706 

0,2926 

0,41 

0,4100 

—  0,2478    ! 

—  0,4427 

—  0,1317 

0,2569 

0,»029 

0,42 

0,4200 

^  0,2354 

—  0,4448 

^0,1504 

0,2421 

0,3118 

0,43 

0,4300 

—  0,2226 

—  0,4462 

-0,1688 

0,2203 

0,3191 

0,44 

0,4400 

—  0,2096 

—  0,4470 

—  0,1870 

0,2095 

0,3249 

0,45 

0,4600 

—  0,1962 

—  0,4472 

—  0,2060 

0,1917 

0,3290 

0,46 

0,4600 

—  0,1826 

—  0,4467 

—  0,2226    1 

0,1780 

0,3314 

0,47 

0,4700 

—  0,1686 

—  0,4454 

—  0,2S»9 

0,1534 

0,3321 

0,48 

0,4S0O 

—  0,1644 

—  0,4435 

—  0,2668 

0,1330 

0,3310 

0,49 

0,4900 

^  0,1398 

—  0,4409 

—  0,2732 

0,1118 

0,3280 

0,50 

0,5000 

—  0,1260 

-0,4375 

-  0,2891 

0,0898 

0,3232 

0,51 

0,5100 

—  0,1098 

—  0,4384 

—  0,3044 

0,0673 

0,3166 

0,52 

0,5800 

-^  0,0944 

—  0,4285 

—  0,3191 

0,0441 

0,3080 

0,53 

0,5300 

^  0,0786 

"^  0,4228 

-  0,3332 

0,0204 

0,2975 

0,64 

0,5400 

—  0,0626 

—  0,4168 

—  0,5466 

—  0,0037 

0,2861 

0,55 

0,6500 

^  0,0462 

—  0,4091 

-  0,3590 

^0,0282 

0,3i08 

0,56 

0,5600 

—  0,0296 

^  0,4010 

—  0,3707 

-0,0529 

0,2546 

0,57 

0,5700 

—  0,0126 

—  0,3920 

—  0,8816 

—  0,0779 

0,2366 

0,58 

0,5800 

0,0046 

—  0,3822 

^0,8314 

—  0,1028 

0,2168 

0,59 

0,5900 

0,0222 

—  0,3716 

—  0,4002 

™  0,1278 

0,1963 

0,60 

0,6000 

0,0400 

-  0,8600 

-0,4080    ' 

^0,1626 

0,1721 

0,61 

0,6100 

0,0582 

—  0,8476 

—  0,4146 

^0,1772 

0,1473 

0,62 

0,6200 

0,0766 

—  0,3342 

—  0,4200 

-  0,2014 

0,1211 

0,63 

0,6300 

0,0964 

—  0,3199 

—  0,4242    [ 

—  0,2251 

0,0935 

0,04 

0,6400 

0,1144 

—  0,8046 

—  0,4270 

—  0,2482 

0,0646 

0,65 

0,6500 

0,1388 

—  0,2884 

—  0,4284 

—  0,2705 

0,0347 

0,66 

0,6600 

0,1634 

—  0,2713 

—  0,4284 

—  0,2919 

0,0038 

0,67 

0,6700 

0,1734 

—  0,2581 

—  0,4268 

-  0,3122 

^  0,0278 

0,68 

0,6800 

0,1936 

—  0,2339 

^  0,4236 

—  0,3313 

—  0,0601 

0,69 

0,6900 

0,2142 

—  0,2137 

—  0,4187 

—  0,3490 

—  0,0926 

Tafel  der  Eogelfunctionen  PO*). 
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^ 

^M 

AW 

PM 

PM 

nw 

nw 

0,TO 

0,7000 

o,»aßO 

—  0,1925 

—  0,4121 

—  0,3652 

—  0,1263 

OJl 

0,7100 

0,2562 

—  0,1702 

—  0,4036 

—  0,3796 

—  0,1578 

0,72 

0,7f00 

0,2776 

—  0,1469 

—  0,3933 

--  0,3922 

—  0,1899 

0,73 

0,7300 

0,2904 

-  0,1225 

-^  0,3810 

—  0,4026 

—  0,2214 

0,74 

0J400 

0,3214 

—  0,0969 

—  0,8666 

—  0,4107 

—  0,2518 

0,75 

0,7600 

0,8488 

—  0,0703 

—  0,3501 

—  0,4164 

—  0,2808 

0,76 

0,7600 

0,366i 

^  0,0426 

—  0,3314 

—  0,4193 

—  0,3081 

0,77 

0,7700 

0,3894 

—  0,0137 

—  0,3104 

-^0,4193 

—  0,3333 

0,78 

0,7800 

0,4126 

0,0164 

-0,2871 

—  0,4162 

—  0,8569 

0,79 

0,7900 

0,4362 

0,0476 

—  0,2613 

—  O,409T 

—  0,8766 

0,80 

0,8000 

0,4600 

0,0800 

—  0,2330 

—  0,3095 

—  0,3918 

0,81 

0,8100 

0,4842 

0,1136 

—  0,2021 

—  0,3865 

—  0,4041 

0,82 

0,8200 

0,5086 

0,1484 

—  0,168B 

—  0,3674 

-0,4119 

0,88 

0,8300 

0,5334 

0,1845 

—  0,1321 

—  0,3449 

—  0,4147 

0,84 

0,8400 

0,5584 

0,2218 

—  0,0928 

—  0,8177 

—  0,4120 

0,85 

0,8600 

0,6838 

0,2603 

—  0,0506 

^  0,2857 

^  0,4030 

0,86 

0,8600 

0,6094 

0,3001 

—  0,0053 

—  0,2484 

—  0,3872 

0,87 

0,8700 

0,6354 

0,3413 

0,0431 

—  0,2056 

—  0,3638 

0,S8 

0,8800 

0,6616 

0,3837 

O,0Q47 

—  0,1570 

—  0,3322 

0,89 

0,8900 

0,6882 

0,4274 

0,1496 

—  0,1023 

—  0,2916 

0,90 

0,9000 

0,7150 

0,4725 

0,2079 

—  0,0411 

"0,2412 

0,91 

0,9100 

0,7422 

0,5189 

0,2698 

0,0268  j 

—  0,1802 

0,02 

0,9200 

0,7696 

0,6067 

0,3352 

0,101T 

—  0,1077 

0,93 

0,9300 

1      0,7974 

0,6159 

0,4044 

0,1842 

—  0,0229 

0,94 

0,9400 

0,8254 

0,6665 

0,4773 

0,2744 

0,0751 

0,9Ö 

0,9500 

0,8588 

0,7184 

0,5541 

0,3727 

0,1875 

0,96 

0,9600 

0,8824 

0,7718 

0,6349 

0,4796 

0,3161 

0,97 

0,9700 

0,9114 

0,8267 

0,7198 

0,5954 

0,4590 

0,98 

0,9800 

0,9406 

0,8830 

0,8089 

0,7204 

0,6204 

0,99 

0,9000 

0,9702 

0,9407 

0,9022 

0,8552 

0,8003 

1,00 

1,0000 

1,0000 

1,0000 

1,0000 

I        1,0000 

1,0000 

n.    Tafel  der  Anfangswerte  der  FunötionGii  JJ,(^)  und  «^i(^). 


* 

^.m 

Jd^) 

0,0    1 

1,0000 

0,0000 

0,1 

0,9975 

0,0409 

0,2 

0,9900 

0,0996 

0,3 

0,9776 

0,1483 

0,4 

0,9604 

0,1960 

# 

Mm     ; 

Mm 

0,5 

0,9385 

0,242$ 

0,6 

0,9120 

0,2867 

0,7 

0,8812 

0,3200 

0,8 

0,8463 

0,3688 

0,9 

0,8076 

0,4060 

12 


n.  Engel-  und  CyUnderiViBctioneD. 


» 

JoW 

JiW 

1,0 

0,7662 

0,4401 

1,1 

0,7196 

0,4709 

1,2 

0,6711 

0,4983 

1,3 

0,6201 

0,6220 

1,4 

0,5669 

0,5419 

1,5 

0,6118 

0,5679 

1.« 

0,4554 

0,5699 

1,7 

0,3980 

0,5778 

1,8 

0,3400 

0,6815 

1,9 

0,2818 

0,5812 

2,0 

0,2289 

0,5767 

8,1 

0,1666 

0,6683 

2,2 

0,1104 

0,5560 

2,8 

0,0555 

0,5399 

2,4 

0,0026 

0,5202 

2,6 

—  0,0484 

0,4971 

2.« 

—  0,0968 

0,4708 

2,7 

—  0,1424 

0,4416 

2,8 

—  0,1850 

0,4097 

2,9 

—  0,2243 

0,3754 

3,0 

—  0,2601 

0,3391 

8,1 

—  0,2921 

0,3009 

8,2 

—  0,3202 

0,2613 

3,3 

—  0,3443 

0,2207 

8,4 

—  0,3643 

0,1792 

8.6 

—  0,3801 

0,1374 

8,6 

—  0,3918 

0,0955 

8,7 

—  0,3992 

0,0538 

3,8 

—  0,4026 

0,0128 

8,9 

—  0,4018 

—  0,0272 

4,0 

—  0,3972 

—  0,0660 

4,1 

—  0,3887 

—  0,1033 

4,2 

—  0,3766 

—  0,1386 

4,8 

—  0,3610 

—  0,1719 

4.4 

—  0,3423 

—  0,2028 

4,6 

—  0,3205 

—  0,2311 

4,6 

—  0,2961 

—  0,2566 

4,7 

—  0,2698 

—  0,2791 

4.8 

—  0,2404 

—  0,2986 

4,9 

—  0,2097 

—  0,3147 

6.0 

K     4 

—  0,1776 

—  0,3276 

6,1 
5,2 
6,3 
5,4 


0,1443 
-  0,1103 
.  0,0758 

0,0412 


0,3371 
0,3432 
0,3460 
0,3453 


^ 

j;w 

JtW 

5,6 

—  0,0068 

—  O^U 

6,e 

0,0270 

-0,3843 

5,7 

0,0599 

—  0,3241 

6,8 

0,0917 

—  0,3110 

5,9 

0,1220 

—  0,2951 

6,0 

0,1506 

—  0,2767 

6,1 

0,177^ 

—  0,2559 

6,2 

0,2017 

-"  0,2329 

6,3 

0,2238 

—  0,2081 

6,4 

0,2433 

-0,1816 

6,5 

0,2601 

-  0,1538 

6,6 

0,2740 

—  0,1250 

6,7 

0,2851 

—  0,0953 

6,9 

0,3931 

—  0,0652 

6.9 

0,2981 

—  0,0349 

7,0 

0,8001 

—  0,0047 

U 

0,2991 

0,0252 

U 

0,2951 

0,0543 

7,3 

0,1882 

0,0826 

7.4 

0,27SG 

0,1096 

7,5 

0,2663 

0,1352 

7,6 

0,2516 

0,1592 

7,7 

0,2316 

0,1813 

7,8 

0,2154 

0,2014 

7,9 

0,1944 

0,2192 

8,0 

0,1717 

0,2316 

8,1 

0,1475 

0,2476 

S,2 

0,1222 

0,2680 

8,3 

0,0960 

0,2657 

8,4 

0,0692 

0,2708 

8,5 

0,0419 

0,2731 

8,6 

0,0146 

0,2728 

ßj 

—  0,0125 

0,2607 

8,8 

—  0,0392 

0,2641 

8,9 

—  0,0653 

0,2569 

9,0 

—  0,0903 

0,2453 

9,1 

—  0,1142 

0,2324 

9,2 

—  0,1367 

0,2174 

9,3 

—  0,1577 

0,2004 

9,4 

—  0,1768 

0,1816 

9,5 

—  0,1939 

0,1613 

9,6 

—  0,2099 

0,1395 

9,7 

—  0,2218 

0,1166 

9,8 

—  0,2323 

0,0928 

9,9 

—  0,2403 

0,0684 

Tafel  der  Cylinderfcmctionen  «T,  und  «T,. 
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^ 

«/•w 

J,{») 

10,0 

—  0,2459 

0,0435 

10,1 

—  0,2490 

0,0184 

10,2 

—  0,2496 

—  0,0066 

10,3 

—  0,2477 

—  0,0313 

10,4 

—  0,2434 

—  0,0666 

10,6 

—  0,2366 

—  0,0789 

10,6 

—  0,2276 

~  0,1012 

ao,7 

—  0,2164 

—  0,1224 

10,8 

—  0,2032 

—  0,1422 

10,9 

—  0,1881 

—  0,1604 

11,0 

—  0,1712 

—  0,1768 

11,1 

—  0,1628 

—  0,1913 

11,2 

—  0,1330 

—  0,2039 

11,3 

—  0,1121 

—  0,2143 

11,4 

—  0,0902 

—  0,2225 

11,6 

—  0,0677 

—  0,2284 

11,6 

—  0,0446 

—  0,2320 

11,7 

—  0,0213 

—  0,2333 

11,8 

0,0020 

—  0,2323 

11,9 

0,0260 

—  0,2290 

12,0 

0,0477 

—  0,2234 

12,1 

0,0697 

—  0,2167 

12,2 

0,0908 

—  0,2060 

12,3 

0,1108 

—  0,1943 

12,4 

0,1296 

—  0,1807 

12,6 

0,1469 

—  0,1666 

12,6 

0,1626 

—  0,1487 

12,7 

0,1766 

—  0,1307 

12,8 

0,1887 

—  0,1114 

12,9 

0,1988 

—  0,0912 

13,0 

0,2069 

—  0,0703 

13,1 

0,2129 

—  0,0489 

13,2 

0,2167 

—  0,0271 

13,3 

0,2183 

—  0,0052 

13,4 

0,2177 

0,0166 

13,6 

0,2160 

0,0380 

13,6 

0,2101 

0,0690 

13,7 

0,2032 

0,0791 

13,8 

0,1943 

0,0984 

13,9 

0,1836 

0,1166 

14,0 

0,1711 

0,1334 

14,1 

0,1670 

0,1488 

14,2 

0,1414 

0,1626 

14,3 

0,1245 

0,1747 

14,4 

0,1066 

0,1860 

d- 

JoW 

^iW 

14,6 

0,0876 

0,1934 

14,6 

0,0679 

0,1999 

14,7 

0,0476 

0,2043 

14,8 

0,0271 

0,2066 

14,9 

0,0064 

0,2069 

15,0 

—  0,0142 

0,2061 

16,1 

—  0,0345 

0,2013 

16,2 

—  0,0644 

0,1966 

16,3 

—  0,0736 

0,1879 

15,4 

—  0,0919 

0,1784 

16,6 

—  0,1092 

0,1672 

16,6 

—  0,1263 

0,1644 

16,7 

—  0,1401 

0,1402 

15,8 

—  0,1633 

0,1247 

16,9 

—  0,1660 

0,1080 

16,0 

—  0,1749 

0,0904 

16,1 

—  0,1830 

0,0720 

16,2 

—  0,1893 

0,0530 

16,3 

—  0,1936 

0,0335 

16,4 

—  0,1960 

0,0139 

16,6 

—  0,1964 

—  0,0068 

16,6 

—  0,1948 

—  0,0262 

16,7 

—  0,1913 

—  0,0444 

16,8 

—  0,1860 

—  0,0629 

16,9 

—  0,1788 

—  0,0807 

17,0 

—  0,1699 

—  0,0977 

17,1 

—  0,1693 

—  0,1136 

17,2 

—  0,1472 

—  0,1281 

17,3 

—  0,1337 

—  0,1414 

17,4 

—  0,1190 

—  0,1632 

17,6 

—  0,1031 

—  0,1634 

17,6 

—  0,0863 

—  0,1719 

17,7 

—  0,0688 

—  0,1787 

17,8 

—  0,0606 

—  0,1837 

17,9 

—  0,0321 

—  0,1868 

18,0 

—  0,0134 

—  0,1880 

18,1 

0,0064 

—  0,1873 

18,2 

0,0241 

—  0,1848 

18,3 

0,0423 

—  0,1805 

18,4 

0,0601 

—  0,1744 

18,6 

0,0772 

—  0,1666 

18,6 

0,0934 

—  0,1572 

18,7 

0,1086 

—  0,1463 

18,8 

0,1226 

—  0,1340 

18,9 

0,1353 

—  0,1204 
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II.   Kugel-  und  Gylinderfunctionen. 


^ 

Jo(») 

J^(^) 

19,0 

0,1466 

—  0,1057 

19,1 

0,1564 

—  0,0900 

19,2 

0,1646 

—  0,0735 

19,3 

0,1711 

—  0,0564 

19,4 

0,1759 

—  0,0388 

» 

JoW 

^iW 

19,5 
19,6 
19,7 
19,8 
19,9 

0,1789 
0,1800 
0,1794 
0,1770 
0,1729 

—  0,0209 

—  0,0029 
0,0151 
0,0328 
0,0501 

20,0 

0,1670 

0,0668 

III.    Tafel  für  die  kleinsten  Lösungen  von  J«(d)  =  0. 


8=-0 

«=1 

«  =  2 

«-3 

«  =  4 

S»5 

2,405 

3,832 

5,135 

6,379 

7,586 

8,780 

5,620 

7,016 

8,417 

9,760 

11,064 

12,389 

8,654 

10,173 

11,620 

13,017 

14,373 

16,700 

11,792 

13,323 

14,796 

16,224 

17,616 

18,982 

14,931 

16,470 

17,960 

19,410 

20,827 

22,220 

18,071 

19,616 

21,117 

22,683 

24,018 

25,481 

21,212 

22,760 

24,270 

26,749 

27,200 

28,eS8 

24,353 

25,903 

27,421 

28,909 

30,371 

31,818 

27,494 

29,047 

30,671 

32,050 

33,612 

84,988 

Anmerkung.  Die  vorstehende  Tafel  II  über  die  Gylinderfunctionen  J^(9), 
Jj  (d)  iflt  Lommers  „Studien  über  die  BesseVst^ien  Functionen^  (cf.  Fusanoie  pg.  66) 
entlehnt;  die  Tafeln  I  und  m  stammen  aus  dem  mehrfach  genannten  Werke 
B  jerlj's.  Im  letzteren  Buche  finden  sich  folgende  Quellenangaben.  Tafeln  fOr 
die  ersten  sieben  Functionen  P^^ip)  wurden  unter  Leitung  Glaisher^s  berechnet 
und  1879  im  ,,Report  of  the  British  Association  for  the  Advancement  of  Science*' 
veröffentlicht.  Die  Tafel  III  verdankt  man  J.  Bourget,  der  dieselbe  in  den  „An- 
nales de  r£cole  Normale'*,  Bd.  3  (1866)  mitteilte. 


Drittes  Kapitel. 

Fnnctionen  einer  complexen  Variabelen. 

Die  Theorie  der  Functionen  einer  complexen  Veiunderlichen  ist 
im  wesentlichen  als  eine  Schöpfung  des  neunzehnten  Jahrhunderts 
anzusehen.  Bereits  zu  Beginn  desselben  kannte  Gauss  eine  Reihe 
wichtigster  Grundsatze  dieser  Theorie.  In  seiner  DissertaMon*)  hatte 
derselbe  au^ewiesen^  welch'  einfache  Gestalt  die  Lehre  von  den  ratio- 
nalen ganzen  Functionen  gewinnt,  falls  man  dem  Argumente  der  Func- 
tion gestattet,  beliebige  complexe  Werte  anzunehmen;  und  in  seinen 
vielleicht  noch  früher  liegenden  Untersuchungen  Aber  das  arithmeHsch- 
geometrische  Mittel**)  hat  er,  durch  richtige  Erkenntnis  des  Wesens 
der  hierbei  eintretenden  Functionen  geleitet,  die  Betrachtung  alsbald 
Yon  reelle  auf  complexe  Variabele  ausgedehnt.  Doch  erst  1811  nahm 
Gauss  in  einem  oft  genannten  Briefe  an  Bessel***)  Gelegenheit,  seine 
Auffassungen  über  das  Wesen  der  Functionen  einer  complexen  Va- 
riabelen auszusprechen;  die  Bedeutung  der  Integrationen  im  complexen 
Gebiete  (c£  unten  §§  8flf.)  und  der  klar  erfasste  Begriff  der  ganzen 
iranscendenten  Functionen  (cf.  §§  13  und  20)  sind  die  wesentlichsten 
Gesichtspunkte  dieses  Briefes.  Die  geometrische  Deutung  einer  Func- 
tion complexen  Argumentes  durch  winkdtreue  oder  conforme  Abbildung 
einer  Ebene  auf  eine  andere  (cf  §§  1  flf.)  ergiebt  sich  aus  Art.  8  einer 
im  Jahre  1822  von  Gauss  behandelten  Preisaufgabe  der  Gesellsch.  der 
Wiss.  in  Eopenhagenf),  wobei  die  Bedeutung  dieses  Gegenstandes  für 
die  Geodäsie  kurz  erwähnt  wird.  Doch  hatte  bereits  in  den  siebziger 
Jahren    des   achtzehnten   Jahrhunderts  Lagrange   die  Beziehung   der 

*)  „Demonstratio  nova  theoretMUis  omnem  functionem  älgehraicam  rationalem 
mUgram  unius  variabilis  in  factores  reales  primi  vel  secundi  ffradus  resolvi  possei" 
(Helmstedt  1799),  Gauss'  Werke,  Bd.  8  pg.  1. 

♦•)  Cf.  Gauss'  Werke,  Bd.  8  pg.  861  bis  402. 
•^  Vergl.  den  Briefv^echsel  zwischen  Gauss  und  Bessel  (Leipzig  1880)  pg.  166  ff. 

t)  fyAUgtmeine  Auflösung  der  Aufgabe,  die  Teile  einer  gegebenen  Fläche  auf 
eme  andere  gegebene  Fläche  so  abzubilden  ^  dass  die  Abbildung  dem  Abgebildeten 
m  den  kleinsten  Teilen  ähnlich  wird"  (Altena  1825),  Gauss'  Werke,  Bd.  4  pg.  189. 
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complexen  Functionen  zu  den  Aufgaben  der  conformen  Abbildong  ge- 
funden und  auf  geodätische  Zwecke  angewendet. 

Gegenüber  diesem  universellen  Gauss'schen  Standpunkte  haben  die 
späteren  Forscher  jeweils  nur  nach  speciellen  Richtungen  hin  die 
Functionentheorie  weiter  ausgebildet. 

Sptter  als  Gauss,  jedoch  unabhängig  von  ihm  hat  Cauchy  die 
Bedeutung  der  bestimmten  Integrale  mit  complexen  Variabelen  und  Crremen 
als  fundamental  für  die  Theorie  der  Functionen  einer  complexen  Variabelen 
erkannt.  Cauchy's  bezügliche  HAuptarbeit  „Memoire  sur  les  integrales 
de'finies  prises  entre  des  limites  imaginaires^^  ist  1825  erschienen;  doch 
reichen  seine  Untersuchungen  hierüber  bis  1814  zurück.  Cauchy's 
Methoden  sind  namentlich  durch  Puiseux  weitergebildet  und  haben  zu 
einer  vor  allem  in  Frankreich  lange  Zeit  yorherrschenden  Gestalt  der 
Functionentheorie  geführt*). 

Riemann's**)  Forschungen  sind  zunächst  denjenigen  Cauchy's 
nahe  verwandt,  stellen  jedoch  Gauss'  Princip  der  conformen  Abbildung 
mehr  in  den  Vordergrund.  Auf  dieser  Basis  gelangt  Riemann  zu  einer 
allgemeinen  Begriffsdefinition  einer  analytiscJien  Function  und  nimmt  vor 
allem,  überall  mehr  von  Anschauungen  als  Rechnungen  geleitet^  mit  dem 
grossten  Erfolge  das  Studium  der  mehrdeutigen  Functionen  in  Angriff. 

Etwa  gleichzeitig  mit  Riemann  beginnt  Weierstrass  seine  iFuno- 
tionentheoretischen  Forschungen.  Derselbe  knüpft  den  allgemeinen 
Begriff  ^^analytischer  Functionen"  an  deren  analytische  Darstellungen 
durch  „Potenzreihen''  und  „unendliche  Producte"***)  und  entwickelt 
für  die  Rechnung  mit  solchen  Gebilden  gesicherte  Grundlagen.  Die 
y^anjsen  transcendenten  Functionen",  deren  Bedeutung  bereits  Gauss  er- 
kannte, kommen  durch  Weierstrass  zur  Ausbildung  und  allgemeinen 
Geltung. 

Die  deutschen  Lehrbücher  der  Functionentheorie  haben  bis  vor 
ganz  kurzer  Zeit  in  der  Regel  eine  nur  einseitige  Darstellung  derselben 
vermittelt  So  steht  Duröge's  Werk  ,yElemente  der  Theorie  der  Func- 
tionen einer  complexen  veränderlichen  Gröss&'f)  auf  Cauchy-Riemann- 

*)  Vergl.  z.  B.  Briot  et  Bonquet  „Theorie  des  fanctions  eUiptiquesI'*  (Paris, 
1876)  pg.  19  ff. 

••)  „Grundlagen  für  eine  allgemeine  Theorie  der  Functionen  einer  veränder- 
lichen complexen  Grösse^*  (Göttingen  1861);  „Theorie  der  ÄbeVschen  Functionen" 
Joom.  f.  Math.  Bd.  64  (1867).    Cf.  Biemann's  Werke  pg.  1  und  81. 

**^  Vergl.  namentlich  die  beiden  folgenden  Abhandlangen  von  Weierstrass 
,^ur  Theorie  der  eindeutigen  ancUytischen  Functionen'',  Abhandlungen  der  Berl. 
Akademie  von  1876,  und  „Über  die  Theorie  der  analytischen  FacuUäten",  Journal 
f.  Math.  Bd.  61;  ges.  Werke,  Bd.  2  pg.  76  und  Bd.  1  pg.  163. 

t)  3.  Aufl.,  Leipzig,  1882. 
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schem  Standpunkte^  während  z.  B.  die  ,yElementare  Theorie  der  ana- 
lytischen Functionen  einer  complexen  Veränderlichen"  von  J.  Thomae, 
welche  jüngst  in  zweiter  Auflage  erschien*),  den  Weierstrass'schen 
Au£EEissungen  angehört.  Erst  neuestens  sind  nach  dem  Vorgänge  des 
Auslands  auch  die  deutschen  Autoren  umfassenderen  Anforderungen 
gerecht  geworden;  es  sei  in  dieser  Hinsicht  namentlich  H.  Burkhardt's 
,yEinfuhrung  in  die  Theorie  der  analytischen  Funäionen  einer  compleocen 
Veränderlichen"'**)  genannt. 

Als  Anwendungen  der  Functionen  einer  complexen  Variabelen 
haben  wir  neben  der  schon  erwähnten  Beziehung  der  conformen  Ab- 
bildungen zur  Geodäsie  in  erster  Linie  diejenigen  Probleme  der  mathe- 
matischen Physik  zu  nennen,  denen  die  für  zwei  Variabele  Xy  y  ge- 
dachte Laplace'sche  DifferenHalgleichung: 

zu  Grunde  liegt.  Die  Vermittlung  ist  dadurch  hergestellt,  dass  die 
reellen  Bestandteile  unserer  Functionen  dieser  Differentialgleichung  ge- 
nügen werden.  Ein  hierher  gehörendes  physikalisches  Problem,  den 
stationären  Strom  einer  incompressibelen  Flüssigkeit  in  einer  Ebene  be- 
ireffend, soll  in  §  7  behandelt  werden. 

Bei  der  Mehrzahl  der  Anwendungen  treten  allerdings  nur  Func- 
tionen reeller  Veränderlicher  auf.  In  dieser  Hinsicht  vergl.  man  z.  B.  die 
im  übernächsten  Kapitel  zur  Behandlung  kommenden  Probleme  der 
Mechanik,  bei  cj^nen  die  elliptischen  Functionen  „reeller'^  Argumente 
Verwendung  finden.  Dabei  aber  ist  zu  bemerken,  dass  man  die  wahre 
Natur  der  Functionen  und  die  wichtigsten  Regeln  für  ihre  Behandlung 
yielfach  nur  erst  bei  Ausdehnung  der  Argumente  auf  beliebige  com- 
plexe  Werte  erkennt. 

§  1.    Lineare  Funotionen  und  EreisverwandtBOhaften. 

Es  sei  IT  eine  complexe  Variabele,  die  wir  unter  Trennung  ihres 
reellen  und  imaginären  Bestandteils  g  =  x-\-iy  schreiben  werden.  Von 
8  soll  zunächst  eine  lineare  Function  Z=  X  +  iF,  nämlich: 

m  ^-^ 

betrachtet  werden.  Die  Coefficienten  a,  b,  c,  d  sollen  hierbei  beliebige 
complexe  Gonstante  sein;  nur  darf  nicht  gerade  ad  —  bc  =0  sein, 
weil  in  diesem  Falle  Z  bei  veränderlichem  e  constant  sein  würde. 


•)  HaUe  ft.  8.,  1898.  •♦)  Leipzig,  1897. 
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Zur  geometrischen  Deutung  von  jer  ==  o;  -|-  t  y  legen  wir  in  üblicher 
Weise  eine  Ebene  mit  einem  rechtwinkligen  Coordinatensystem  x,  y 
zu  Orunde^  wobei  der  Punkt  mit  den  Coordinaten  n^^  y  als  „Träger^ 
oder  ^ildpunkt"  des  Wertes  x  +  iy  der  Variabelen  e  gilt.  Diese 
Ebene  wird  in  der  Folge  kurz  ,/-Ebene"  genannt*).  Die  Werte  der 
Function  Z  deuten  wir  je  nach  Umstanden  entweder  in  der  gleichen 
Ebene  oder  denken  die  ^-Ebene^  von  derjenigen  der  Variabelen  s  ge- 
trennt li^end. 

Unter  Bevorzugung  der  letzteren  Vorstellimg  deuten  wir  nun  die 
Function  (1)  dahin,  dass  durch  dieselbe  jedem  Punkte  der  jer- Ebene  ein 
bestimmter  Punkt  der  Z-£bene  eindeutig  zugeordnet  sei.  Wir  be- 
zeichnen dies  Sachverhältnis  kurz  dahin,  dass  die  z- Ebene  vermöge  der 
Function  (1)  auf  die  Z-Ebene  abgebildet  sei.  Im  speciellen  handelt  es 
sich  hier  in  dem  Sinne  um  eine  „ein-eindeutige  Abbildung" ^  als  jedem 
Punkte  der  Z-Ebene  auch  umgekehrt  nur  ein  Punkt  der  xr- Ebene 
correspondiert. 

Um  den  geometrischen  Charakter  der  durch  lineare  Functionen 
vermittelten  Abbildungen  au&uweisen,  betrachten  wir  zunächst  einige 
specielle  Falle. 

I.   Oanze  Functionen  Z=ajer  +  6. 

Ist  insbesondere  a=l,  und  schreibt  man  unter  Trennung  des 
reellen  und  imaginären  Bestandteils  6  =  ft^  4~  ^^29  ^^  ^^^  ^^^  ^ 
Ziehung  beider  Ebenen  durch  X  =  a;  +  6i,  F=y  +  6j  angegeben, 
eine  Transformation,  die  aus  den  Elementen  der  analytischen  Oeometrie 
als  jyParaUelverschiebung''  oder  „Translation"  bekannt  ist.  Das  Abbild  der 
j?-Ebene  auf  der  Z-Ebene  ist  mit  dem  Original  congruent  und  erscheint 
gegen  letzteres  parallel  verschoben  und  zwar  um  b^  und  b^  im  Sinne 
der  +  X-  bez.  +  I^-Axe.     Ein  Beispiel  liefert  Figur  8,  in  welcher  die 
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*)  Ober  die  geometrische  Deutung  der  auf  complexe  Zahlen  angewandten 
vier  Grundrechnungen  mUss  auf  die  einführenden  Vorlesungen  und  Lehrbücher 
über  höhere  Analysis  verwiesen  werden. 
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jS'lEbene  eine  Einteilung  in  (teilweise)  numerierte  Quadrate  enthält;  in 
der  Z- Ebene  sind  ausser  der  reellen  und  imaginären  Z-Axe  die  Ab- 
bilder jener  Quadrate  gezeichnet. 

Ist  zweitens  b  =  6,  so  benutze  man  fOr  a  die  ^^Polardarstellung^' 
a  =  xe*',  wo  X  der  ,^bsolute  Betrag''  \a\  und  a  die  ^Amplitude''  von 
a  ist     Dies  giebt  Anlass  zu  erneuter  FaUunterscheidung^  indem  man 
einmal  x  =  l,  sodann  zweitens  a  =  0  wählt.    Im  ersten  Falle  ist: 
X  =  X  cosa  —  y  sina,         Y=  a;sina*+  y  eosa, 

eine  Transformation,  die  gleichfalls  aus  den  Elementen  der  analytischen 
Geometrie  als  yyDrehun^^  der  Ebene  um  den  Nullpunkt  durch  den 
Winkel  a  bekannt  ist.  Gilt  aber  a  =  0,  so  ist  X  =  xXy  Y  =  xy,  und 
man  hat  dann  die  speciell  so  benannte  ,^füichJceitstransforinaü(m^\  bei 
welcher  das  Abbild  dem  Original  unter  Wahrung  des  Nullpunktes  und 
aller  Richtungen  ähnlich  ausfallt.  Ist  weder  x  =  1  noch"  a  =  0,  so 
erscheint  die  Abbildung  aus  einer  Drehung  der  Ebene  um  den  Nullpunkt 


Z-J^hene 


ZrJSbetie 


i 


Fig.  9. 

und  einer  Ähnlichkeitstransformation  zusammengesetzt.  Ein  hierher 
gehöriges  Beispiel  liefert  Figur  9. 

Die  allgemeine  ganze  lineare  Function  Z=  a^sr  -{-  6  ist  mit  dem 
Vorstehenden  zugleich  erledigt.  Setzt  man  nämlich  z  =  az,  Z=  /  +  6, 
so  ergiebt  sich,  dass  die  der  Function  Z  zugehörige  Abbildung  durch 
Combination  einer  Drehung,  einer  Ahnlichkeitstransformation  und  einer 
Translation  hergestellt  werden  kann.  Bei  einer  linearen  ganzen  Func- 
tion ist  die  Abbildung  dem  Original  stets  ähnlich;  die  Abbildung  ist  dem- 
nach conform  (winkdtreu),  d.  h.  jeder  abgebildete  Winkel  ist  seinem  Ori- 
ginal gleich^  und  num  bemerke  überdies,  dass  den  Geraden  und  Kreisen  der 
Z'Ebene  wieder  die  Geraden  bez,  Kreise  der  Z-Ebene  entsprechen. 

IL    Die  Function  Z  =  — • 


Die  Variabelen  z  und  Z  sollen  zunächst  in  der  gleichen  Ebene 
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gedeutet  werden,  und  man  ziehe  die  ^yPolardarstellung*'  z  =  rc**  fftr  xr 
(und  entsprechend  für  Z)  heran,  wo  r  >=  { jer  |  den  absoluten  Betrag  und 
^  die  Amplitude  der  complexen  Zahl  e  bedeuten.  Die  zur  vorliegenden 
Function  gehörende  Abbildung  der  jsr- Ebene  aftf  sich  selbst  weist  dem 

Punkte  (r, -d")  den  Punkt  (— ,  — d]  zu.     Dieser  Übergang  soll  in  der 

Art  vollzogen  werden,  dass  man  vom  Punkte  (r,  ^)  zunächst  zu  (— ,  dj 

geht,  hernach  von  hier  zu  (-- ,  —  d j . 

Die  Transformation,  welche  dem  Punkte  P  der  Coordinaten  r,  d 

den  Punkt  P'  der  Coordinaten  — ,  d   zuweist,   heisst  .^Transformation 

durch  recipröke  Badien"  am  Einheitskreise,  d.  i.  am  Kreise  mit  dem 
Radius  1  um  den  Nullpunkt;  sie  wird  auch  als  „Inversion"  oder 
„Spiegelung'^  am  Einheitskreise  bezeichnet.  Der  Charakter  dieser  Trans- 
formation ist  durch  Figur  10  angegeben. 
Die  Zuordnung  der  Punkte  ist  in  dem  Sinne 
eine  sich  selbst  inverse  oder  umkehrbare, 
dass  dem  schon  genannten  Punkte  P'  um- 
V   i^  gekehrt  wieder  der  erste  Punkt  P  zugehört. 

Zwei   einander  zugeordnete  Punkte  liegen 
p,    ^Q  auf  dem  gleichen  vom  Nullpunkte  0  aus- 

ziehenden Strahle,  und  jeder  liegt  auf  der 
Polare  des  anderen  bezüglich  des  „Inversionskreises''  (d.  i.  des  Einheits- 
kreises). Jeder  Punkt  dieses  Kreises  ist  sich  selbst  zugeordnet.  Irgend 
ein  unendlich  fem  liegender  Punkt  der  Ebene  correspondiert  dem  Null- 
punkte. Diese  Sachlage  giebt  Anlass,  nur  von  einem  einstigen  unend- 
lich fernen  Punkte  der  Ebene  mit  jer  =  oo  zu  sprechen,  was  man  sich 
dadurch  veranschaulichen  kann,  dass  man  die  jEr-Ebene  als  „Kugel  mit 
unendlich  grossem  Radius''  denkt.  Der  Satz,  dass  die  Punkte  der 
Ebene  einander  zu  Paaren  zugeordnet  sind,  gilt  alsdann  auch  unter 
Einschluss  des  Punktes  z  =  oo. 

Die  Kreise  der  jet- Ebene  stellen  sich  in  Polarcoordinaten  durch: 

(2)  Ar^  -f  J5r cos(^  —  a)  +  C  =  0 

dar,  wobei  sich  für  J.  =  0  die  gesamten  Geraden  als  „Kreise  mit 
unendlich  grossen  Radien"  einordnen.  Der  Kreis  (2)  geht  bei  der 
Inversion  in  die  durch: 

Cr^  -f  J5rcos(a'  —  a)  -f  ^  =  0 

gegebene  Curve  über.  Entschliessen  wir  uns  demnach,  die  Geralde  den 
Kreisen  zuewredmen.  so  entspringt  der  Satz:  Jeder  Kreis  der  z -Ebene 
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geht  bei  der  Inversion  ohne  Ausnahme  wieder  in  einen  Kreis  über.  Eine 
Gerade  im  speciellen  liefert  (als  Ejreis  durch  den  Punkt  oo)  einen  Kreis 
durch  0;  die  einzelne  Gerade  durch  O  geht  in  sich  selbst  über. 

Wie  man  leicht  sieht^  ist  der  einzelne  Ejreis  (1)  stets  und  nur 
dann  sich  selbst  zugeordnet,  wenn  A^=^  C  ist.  Die  hierdurch  fest- 
gelegten Kreise  laufen  orthogonal  gegen  den  Inversionskreis  und  sollen 
dieserhalb  ,yOrihogonaikreis&^  heissen.  Die  Anschauung  zeigt,  dass  jeder 
solche  Ejreis  deshalb  sich  selbst  zugeordnet  ist,  weil  bei  der  Inversion 
seine  Schnittpunkte  mit  dem  Einheitskreise  und  seine  Tangenten  ebenda 
erhalten  bleiben.  Man  bemerke  noch,  dass  irgend  ein  Kreis  durch 
zwei  nicht  zusammenfallende,  einander  zugeordnete  Punkte  P,  P'  stets 
ein  OrUiogonalkreis  ist;  denn  der  zugeordnete  Kreis  läuft  wieder  durch 
P  und  P'  sowie  durch  die  Schnittpunkte  des  ersteren  Ejreises  mit  dem 
Einheitskreise  hindurch. 

Hieraus  geht  leicht  herror,  dass  die  Inversion  eine  conforme  oder 
Ufmkdtreue  Abhüdimg  liefert,  Oreifb  man  nämlich,  wie  in  Figur  11 
geschehen  ist,  aus  dem  System  aller 
durch  P  und  P'  hindurchzulegen- 
den Kreise  irgend  zwei  auf,  so  er- 
blickt man  in  jedem  Falle  unmittel- 
bar die  Gleichheit  der  zugeordneten 
Winkel  an  den  Scheitelpunkten  P 
und  P'.  Handelt  es  sich  indessen 
im  speciellen  um  einen  Winkel,  dessen 
Scheitelpunkt  auf  dem  Einheitskreise 
liegt,  so  darf  man  den  einen  Schenkel 
des  Winkels  als  auf  einem  von  0 

ausziehenden  Strahle  gelegen  annehmen;  denn  jeder  fragliche  Winkel 
kann  als  Differenz  zweier  Winkel  von  der  bezeichneten  besonderen  Art 
dargestellt  werden.  Dass  aber  ein  Winkel 
dieser  letzteren  Art  seinem  zugeordneten 
gleich  ist,  sieht  man  durch  elementare  Dis- 
eossion  der  Figur  12,  wo  es  sich  um  die 
beiden  mit  Pfeilen  bezeichneten  Winkel 
handelt. 

Die  Inversion  zeigt  gegenüber  den  unter  I 
gewonnenen  Abbildungen  in  der  Hinsicht 
eine  Abweichung,  dass  der  Drehungssinn, 
welchen  wir  den  Winkeln  zuerteilen  können, 
bei  der  Inversion  eine  Umkehrung  erfahrt. 
Mcft    um    eine    confonne   Abbildung    mit    Utnlegung   der    Schenkel   des 

Triok«,  uutIjt.-ftuictionenth.  Vorlesnngen.  6 


Fig.  11. 


Man 


Flg.  12. 

sagt,    es    handele 
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Z'UbemA 


Fig.  13». 


einssdnen  Winkds.    In  den  Figuren  11  und  12   ist  dies  durch  die  in 
die  Winkel  eingetragenen  Pfeile  angedeutet. 

Zur  Inversion  am  Einheitskreise  ist  jetzt  diejenige  Transformation 
hinzuzusetzen,  bei  welcher  der  Punkt  (r,  d)  in  (r,  —  &)  übergeht   Diese 

Transformation  hat  elementaren  Charakter; 
jeder  Punkt  geht  (im  gewöhnlichen  Sinne  ge- 
sprochen) in  sein  Spiegelbild  hessüglich  der 
redien  e-Axe  über.  Es  findet  hierbei  offenbar 
aufs  neue  eine  TJmlegung  der  Schenkel  bei  den 
Winkeln  statt. 

Indem  wir  beide  Transformationen  com- 
binieren,  ergiebt  sich:  Die  durch  die  Func- 
tion Z  =  —  vermitteUe  Abbildung  der  shEbene 
z 

auf  die   Z- Ebene    ist   conform   (ohne    Um- 

legung  der  Schenkel),    und  jeder  Kreis   der 

e-Ebene    liefert    wieder     einen    Kreis    der 

Z- Ebene.    Zur  Veranschaulichung  dienen  die  Figuren  13  a  und  13  b.   Die 

geradlinigen  Quadrate  der  jer-Ebene  liefern  durch  Kreisbogen  begrenzte 

Vierecke  der  Z- 
Ebene,  welche  sich 
gegen  den  Nullpunkt 
Z  =  0  hin  immer 
dichter  zusammen- 
drangen. Alle  un- 
endlich vielen  Vier- 
ecke der  jer- Ebene, 
welche  ausserhalb 
des  Einheitskreises 
liegen,  finden  in  der 
That  ihre  Abbilder 
im  Innern  des  Ein- 
heitskreises der  Z- 
Ebene ;  und  je  weiter 
die  Originale  in  der 
Ebene  von  ß  hinaus- 
liegen, um  so  näher 
rücken  die  Abbilder 
an  den  Nullpunkt 
der  Z- Ebene  heran. 


Z-Eheme 


Fig.  13  b. 
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in.  Beliebige  Fnnctionen  Z=  ^^  ,    ,- 
^  ce  -\~a 

Ist  c  s  0^  80  liegt  der  Fall  I  vor. 

Ist  hingegen  c=^0,  so  findet  man  unter  Benutzung  der  Abkürzung 

ad  —  6c  =  D: 

wobei  zufolge  einer  Bemerkung  am  Anfang  des  Paragraphen  D  =^0 
ist.     Setzt  man  hiernach: 

so  ergiebt  sich,  dass  die  jetzt  vorliegende  Abbildung  durch  Combination 
der  in  I  und  11  gewonnenen  Abbildungen  hergestellt  werden  kann; 
denn  es  ist  von  z  zunächst  eine  Function  e'  des  Typus  I  gebildet,  von 
e'  ist  alsdann  die  unter  11  besprochene  Function  z"  =^  z"'^  hergestellt 
u.  8.  w.  Aus  den  bisher  gewonnenen  Ergebnissen  folgt  demnach  un- 
mittelbar:  Die  durch  eine  beliebige  lineare  Function  Z  =  ^^  ,   ,  ver- 

cz  -\~a 

miUeUe  ein-eindeutige  Abbildung  der  z-Ebene  auf  die  Z-Ebene  ist  conform; 
die  Kreise  der  z-Ebene  übertragen  sich  hierbei  wieder  auf  die  Kreise 
der  Z'Ebene,  Wegen  der  letzteren  Eigenschaft  wird  die  hier  vor- 
liegende Beziehung  beider  Ebenen  zu  einander  als  eine  y^Kreisverwandtr 
schafft  bezeichnet*). 

z  A-l 
Auf  gab  e  1.    Man  untersuche  die  durch  die  Function  Z  —      '^     gelieferte  Ab- 
bildung der  jET- Ebene  auf  die  Z-Ebene. 

Aufgabe  2.    Man  bestimme,  indem  man  Z  und  z  in  der  gleichen  Ebene 

deutet,  diejenigen  Punkte ,  welche  bei  der  durch  Z  =  — ~--^  vermittelten  Abbil- 

cz  ~j~  d 

düng  sich  selbst  entsprechen. 

Aufgabe  3.    Man    untersuche   die   Bedingung,    unter  welcher   die   durch 

Z  SB  — ~--^  gelieferte  Beziehung  zwischen  z  und  Z  eine  sich  selbst  inverse  oder 

nmkehrbare  ist. 

§  2.   Stereographisohe  Frojeotion  der  jer- Ebene  auf  eine  Kogel- 

oberfl&ohe. 

Der  Vorstellung,  die  jer-Ebene  habe  nur  einen  Punkt  mit  jp  =  oo, 
kann  man  am  besten  dadurch  Rechnung  tragen,  dass  man  die  5-Ebene 
auf  die  Oberflache  einer  Kugel  projiciert.     Insbesondere  soll  es  sich 


^  Diese  Bezeichnung  rührt  von  Möbius  her,  welcher  die  in  Bede  stehenden 
Abbildungen  zuerst  in  rein  geometrischer  Darstellung  behandelte;  cf.  Abhandl. 
der  Leipz.  Ges.'  d.  Wiss.  Bd.  2  (1855)  oder  MQbius'  ges.  Werke  Bd.  2. 
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hier  um  die  Ableitung  der  sogen.  ,^tereographischen  Prqjection"  der  Ebene 
auf  die  Kugeloberfläche  handeln. 

Nach  der  im  Anschluss  an  Figur  5  pg.  27  gegebenen  Vorschrift 
denken  wir  ein  System  rechtwinkliger  Raumcoordinaten  i,  rj,  S  g^ 
wählt  und  fassen  die  1 17 -Ebene  zugleich  als  Ebene  der  complexen 
Variabelen  e  =  x  -\-  iy^  indem  wir  fttr  die  Punkte  dieser  Ebene  |  =  a:, 
ri  =  y  setzen.     Weiter  construieren  wir  die  durch: 

(1)  i»+i?'  +  g*=i 

gegebene  Kugel  des  Radius  1  um  den  Nullpunkt  0.  Die  stereographi- 
sche Projection  vollziehen  wir  jetzt  in  der  Art^  dass  wir  die  st-Ebene 
auf  diese  Kugddberfläche  von  dem  auf  letzterer  selbst  gelegenen  Prejectians- 
centrum  C  der  Coordinaten  6  =  0,  iy  =  0,  g  =  —  1  prcjicieren. 

Die  Projection  des  einzelnen  Punktes  P  der  Ebene  auf  die  Kugel- 
oberfläche veranschauliche  man  sich  mit  Hilfe  von  Figur  14,  welche 

die  Ebene  durch  die 
S-Axe  und  den  pro- 
jicierenden  Strahl 
ÜP  darstellt  Rechts 
ist  der  Fall  eines 
Punktes  P  mit  |iBr| 
=  r  <  1  dargestellt^ 
links  der  eines  Punk- 
tes Pj  mit  r  >  1, 
welcher  in  P^'  pro- 
jiciert  wird.  Man 
erkennt:  Die  sterea- 
graphische  Projection 
liefert  eine  ein-em- 
deutige  Beziehung  zwischen  den  Punkten  der  z- Ebene  und  denen  der 
Kugdober fläche,  wobei  specieU  der  ,jPunkif^  z  =  <x>  der  Ebene  das  Pro- 
jectianscentrum  G  ergibt 

Die  Coordinaten  zweier  correspondierenden  Punkte  P,  P'  seien 
(x,  y)  bez.  (6,1?,  t),  dann  ist  erstlich  a; :  y  =  6  :  iy.  Setzt  man  weiter 
ÖP  =  ya;^-fy2_r  und  Og=l/F+V  =  p,  so  lehrt  Figur  14,  in 
welcher  P'Q  senkrecht  zur  a;y-Ebene  gefällt  ist, 


Fig.  14. 


OC 


P£ 
OP 


£^  =  ^      oder      g  = 


Q-r 


eine  Formel,  die  man  auch  im  Falle  des  Punktes  P^  mit  r  >  1  sofort 
bestätigt.    Aus  diesen  Angaben  berechnet  man  mit  Rücksicht  auf  (1) 
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ohne  Mühe,  dass  sich  die  siereographische  Prcjection  bei  der  gewählten 
Lage  der  z-JEbene  und  Kugdfläche  durch  folgende  Gleichungen  darstellt: 

(2)  ^  =  -1 


^  =  Tir>;       y  = 


1+r      ^     1+t 

oder  umgekehrt: 

^^^  ^        l  +  a:»  +  y»^       ^        l  +  x«  +  y»'        ^        l+a;»  +  y» 

Diese  Gleichungen  zeigen  unmittelbar,  dass  die  Kreise  der  z- Ebene 
(die  Greraden  eingerechnet)  in  die  gesamten  Kreise  der  Kugeloberfläche 
übergehen.    Es  transformiert  sich  nämlich  die  Gleichung: 

Ä{x'  +  y')  +  Bx+Cy  +  D  =  0 

eines  beliebigen  Kreisea  der  jer-Ebene  vermöge  (2)  in: 

56  +  Ci,  +  (2)-^)g+(i)  +  ^)  =  0; 

hierdurch  aber  ist  ein  ebener  Schnitt  der  Kugelflache,  d.  h.  wieder  ein 
Kreis  dargestellt. 

Wir  nennen  endlich  den  Satz,  dass  die  stereographische  Prqjection 
eine  „conformef'  Beziehung  zwischen  der  z-Ebene  und  der  Kugddberfläche 
liefert.  Errichtet  man  nämlich,  um  die  Winkel  in  der  Umgebung  des 
dem  Punkte  P  entsprechenden  Punktes  P'  zu  messen,  in  P'  die 
Tangentialebene  der  Kugel,  so  schneidet  dieselbe  aus  der  Ebene  der 
Figur  14  die  Kreistangente  WT  aus.  Das  Dreieck  PP'T  ist  offenbar 
gleichschenklig,  und  die  jer-Ebene  sowie  die  eben  genannte  Tangential- 
ebene stehen  auf  der  Ebene  dieses  Dreiecks  längs  PT  bez.  P'T  senk- 
recht auf.  Man  muss  jetzt  nur  noch  hinzunehmen,  dass  das  in  der 
^-Ebene  durch  P  laufende  Geradenbüschel  vermöge  des  Ebenenbüschels 
mit  der  Axe  PP'  projiciert  wird.  Die  Unveränderlichkeit  der  Winkel 
bei  der  Projection  ist  dann  direct  aus  der  Anschauung  ersichtlich. 
Übrigens  wird  man  die  gleiche  Betrachtung  sehr  leicht  auch  für  die 
Punkte  Pi  und  Pi  in  Figur  14  durchführen.  — 

Wo  es  erwünscht  ist,  können  wir  in  der  Folge  an  Stelle  der 
if-Ebene  die  Kugeloberfläche  zur  Trägerin  der  complexen  Werte  z 
machen,  wobei   zufolge  (2)    der   einzelne  Punkt  (6,  iy,  f)  der  Kugel- 

fläche  den  Wert  z  =  \\y    bekommt;   wir  sprechen  in  diesem  Sinne 

von  einer  „Kugel  der  complexen  Variabelen  z"'  oder  kurz  von  einer 
jyZ'Kugd^^.  Auf  der  j^-Kugel  ist  jetzt  der  „Punkt* '  z  =  <x>  und  seine 
nächste  „Umgebung^'  beim  Projectionscentrum  C  direct  zuzüglich. 

Eine  andere  oft  zu  benutzende  Methode,  den  Punkt  z  =  oo  der 
Untersuchung  zugänglich  zu   machen,   ist  die,  dass  man  die  jer-Ebene 
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in  der  durch  Figur  13  pg.  82  dargestellten  Art  vermöge  Z  =  —  auf 

die  Z- Ebene  abbildet.     Hier  tritt  an  Stelle  des  Punktes  jer  »=  oo  und 
seiner  Umgebung  der  Nullpunkt  Z  =  0  und  dessen  Umgebung.  — 
Zum   Zwecke   einer   ersten   beiläufigen   Anwendung   der  jef- Kugel 

geben  wir  nochmals  auf  die  Functionen  Z  =      J^  ,  zurück  und  machen 

die  Kugel  zugleich  zur  Trägerin  der  Werte  von  z  wie  von  Z.  Es 
gilt  alsdann  der  Satz,  dass  die  einzelne  lineare  Function  eine  solche 
Transformation  der  Kugel  in  sich  liefert,  die  durch  eine  hestimnUe  j^Ckir 
lineaMon^  des  ganzen  Bannes  hergestellt  werden  Tcanr^ 

Es  wird  genügen,  diesen  Satz  für  diejenigen  besonderen  Functionen 
zu  beweisen,  durch  deren  Gombination  wir  nach  pg.  83  jede  lineare 
Function  bilden  können.  Dabei  kann  man  überdies  noch  die  Function 
Z  =  5  +  ft  in  die  beiden  zerlegen  Z  =  jer  +  6^  und  Z  =  jet  +  i6^  mit 
reellen  6^,  h^.  Die  beiden  letzteren  Functionen  verhalten  sich  hier 
ganz  analog,  so  dass  es  genügt,  etwa  nur  die  erste  unter  ihnen  zu  be- 
trachten.    Demnach  handelt  es  sich  um  folgende  vier  Functionen: 

l)Z=z  +  \,    2)Z=e«%    3)Z=xxr,    4)Z=-. 

z 

Vermöge  der  Formeln  (2)  und  (3)  findet  man  ohne  Mühe,  dass  die 
ihnen  entsprechenden  Transformationen  der  jef-Kugel  in  sich  durch 
folgende  vier  Raumcollineationen  bewirkt  werden  können: 

(-&,5+(l-i6!)5-4-&!):(M  +  4ft!5  +  l  +  |6:), 
(2)      Ä :  iJ :  Z  :  1  =  (I  cos  a  —  1^  sin  a)  :  (I  sin  a  +  iy  cos  «)  :  g  :  1, 
(8)S:H:Z:l-5:,:(i±i-{+l^'):{lil^'{  +  i±)L), 

(4)  Ä:if:Z:l  =  |:  — 1^:  — g:l. 

Hier  haben  wir  es  in  der  That  mit  lauter  Collineationen  des  Raumes 
zu  thun.  Dass  dabei  in  jedem  Falle  unsere  Kugeloberfläche  in  sich 
selbst  transformiert  wird,  kann  man  leicht  auch  durch  Rechnung  be- 
stätigen; man  wird  nämlich  die  Gleichung  S*+  i?^+  5* —  1=0  bei 
allen  vier  Transformationen  ohne  Mühe  inS'+fl^+Z*  —  1  =  0  über- 
führen. Da  übrigens  bei  der  einzelnen  Collineation  ein  ebener  Schnitt 
der  Kugel  (d.  i.  ein  Ejreis)  stets  wieder  in  einen  solchen  übergeht,  so 
erkennt  man  von  hieraus  aufs  neue  den  Charakter  der  .yKreisverwamdtr 
Schäften"  an  den  durch  lineare  Functionen  gelieferten  Abbildungen  der 
j? -Kugel  auf  sich  selbst. 


(1) 


Die  Fnnotion  Z  =  «*. 
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§  3.   Die  Fnnotion  Z^s?, 

Die  Fanction  Z^=^  z^  liefert  unter  Trennung  des  reellen  von  dem 
imaginären  Bestandteile: 

(1)  X  =  x^-y\       Y=2xy, 

TJm  die  hierdurch  dargestellte  Beziehung  der  ;?- Ebene  zur  Z- Ebene 
graphisch  zu  yersinnlichen,  versehen  wir  die  Z- Ebene  mit  einer  Ein- 
teilung in  Quadrate^  wie  in  Figur  15  rechter  Hand  zu  sehen  ist;  zwei 
benachbarte  Oerade  sollen  hierbei  jeweils  den  Abstand  1  haben  ^  so 
dass  die  zur  F-Axe  parallelen  Geraden  die  Gleichungen  X  ^=  0^ 
X=+l,  X=4:2,  •••  bekommen.  Zufolge  (1)  liefern  diese  Geraden 
in  der  jer-Ebene  ein  System  gleichseitiger  Hyperbeln,  welche  die  Winkel- 
halbierenden der  Coordinatenaxen  zu  Asymptoten  besitzen,  und  deren 
Hauptaxen  2,  21/2,  21/3,  4,  2y5,  •  •  •  teils  auf  der  x-Axe,  teils  auf 
der  y-Axe  lagern.  Die  zur  X-Axe  parallelen  Geraden  liefern  ein 
ebenso  gebautes  System  von  Hyperbeln,  welche  aus  jenen  vermöge 
einer  Drehung  der  je^-Ebene  um  den  Nullpunkt  durch  einen  Winkel 
von  45*^  hervorgehen. 

Die  hiermit  entspringende  Beziehung  zwischen  den  Ebenen  der 
Yariabelen  z  und  Z  bietet  den  in  Figur  15  angedeuteten  Anblick  dar, 


Z'Sbme 


Z-Ehene 


Flg.  15. 


wobei   einander   zugeordnete   Vierecke   durch    die   gleichen   Nummern 
ausgezeichnet  sind. 

Man  bemerkt,  dass  jetzt  jedem  Viereck  der  Z-Ebene  z\Joei  Vier- 
ecke der  j?-Ebene  entsprechen.  In  der  That  hcmddt  es  sich  hier  um 
eine  eweireindemtige  Beziehung  zwischen  den  Ebenen  von  z  und  Z.  Dem 
einzelnen   Werte  z  entspricht   stets   nur   ein   Wert  Z=z^]  dagegen 
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liefert  der  einzelne  Punkt  Z  stets  zwei  Punkte  jer  »=  Hh  YZ^  welche  ge- 
trennt li^en^  üeJIs  nicht  einer  der  beiden  Werte  Z=  0  oder  Z^»  oo 
vorliegt 

Es  ist  weiter  vor  allem  festzustellen  ^  dass  die  in  Bede  stehende 
Abbildung  der  js-Ebene  auf  die  Z-Ebene  eine  conforme  ist.  In  der  That 
lasst  sich  zeigen^  dass  diese  Abbildung  eine  „in  den  kleinsten  Teilen 
ähnliche''  ist.  Ein  nicht  gerade  bei  jsr  =  0  oder  5  =  oo  gelegenes 
Bogenelement  ds  der  jgr- Ebene  bilde  sich  auf  das  Element  d8  der 
Z-Ebene  ab.     Aus  (1)  berechnet  man  dann: 

(2)  dS=2rds      oder       ^=2r, 

WO;  wie  bisher y  r  =  |jer|  ist.     Das  Wichtige  ist^  dass  das  Verhältnis 

-^  allein  von  der  Entfernung  des  Elementes  ds  vom  Nxdlpimkt  der 

jgr- Ebene  abhängt^  dagegen  von  der  Richtung  dieses  Elementes  gänglich  un- 
dbhängig  ist.  Ein  in  der  Entfernung  r  vom  Nullpunkte  gelegenes  un- 
endlich kleines  Dreieck  der  jer- Ebene  überträgt  sich  hiemach  in  ein 
ihm    ähnliches    und    also    conformes    (gleichwinkliges)    Dreieck    der 

j  er 

Z-Ebene.    Dabei  giebt  der  Quotient  j-,  im  vorliegenden  Falle  2r,  das 

„Vergrösserungsverhältnis"  der  conformen  Abbildung  an.  Direct  con- 
gruent  werden  in  unserem  Falle  diejenigen  unendlich  kleinen  Figuren 

übertragen,  welche  den  Abstand  y  vom  Nullpunkte  z  =  0  haben.    Dass 

für  die  weiter  aussen  liegenden  Teile  der  jer- Ebene  das  Vergrosserungs- 
verhältnis  proportional  mit  r  wächst,  wird  der  Anblick  von  Figur  15 
bestätigen. 

Für  0  =  0  wird  das  Vergrosserungsverhältnis  zu  0,  für  jer  =  00 
aber  zu  cx).  Diese  beiden  Stellen  wollen  wir  als  ,yirregidäre  Punkt&^ 
der  vorliegenden  Abbildung  bez.  der  betrachteten  Function  bezeichnen. 
Der  Begriff  der  irregulären  Punkte  einer  Function  wird  übrigens 
später  noch  wesentlich  erweitert.  Gegenwärtig  überzeuge  man  sich, 
dass  in  den  genannten  irregulären  Punkten  die  Abbildung  außört,  can- 
form  zu  sein.  Beschreibt  man  in  der  ^- Ebene  um  den  Nullpunkt 
einen  kleinen  Kreis,  so  läuft  derselbe  durch  acht  Vierecke  1,  2,  3,  4, 
1,  2,  3,  4  hindurch.  Sein  Abbild  in  der  Z-Ebene  wird  doppelt  um 
den  Nullpunkt  herumlaufen.  In  der  Thai  werden  ganz  allgemein  die 
Winkel  der  ss- Ebene  mit  dem  Nullpunkt  als  Scheitelpunkt  auf  Winkd 
der  doppelten  Grösse  in  der  Z-Ebene  abgdnldet.  Dies  geht  unmittelbar 
aus  der  „Polardarstellung^*  Re^'  «=  r^e^^'  unserer  Function  hervor, 
insofern  wir  hieraus  0  =  2^  ablesen.   Vom  anderen  irregulären  Punkte 
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jer  =  oo   gelten   die   gleichen  Bemerkungen.     Setzt  man  nämlich^  um 

diesen    Ponkt    in    beiden    Ebenen    zug^glich    zu    machen^    z'  ^=^  —^ 

Z'  — ~,  so  wird  Z'^s'\  — 

Durchschneidet  man  die  ^-Ebene  längs  der  reellen  Axe^  so  zer- 
fallt sie  in  zwei  sogen.  ,yHalbebenen",  welche  wir  als  ,ypositivef*  und 
„negaUve^^  Halbebene  unterscheiden  wollen  je  nach  dem  Vorzeichen 
der  imaginären  Bestandteile  der  zugehörigen  Werte  e.  Die  einzelne 
Halbebene  ist  auf  die  Z- Ebene  ein-eindeutig  bezogen,  wenn  wir  davon 
absehen,  dass  je  zwei  Randpunkte  4"  ^  ^^^  —  ^  der  Halbebene  einen  und 
denselben  Ehmkt  Z=^7?  liefern.  Es  ist  nun  sehr  nützlich,  sich  die 
ein-eindeutige  Beziehung  der  einzelnen  Halbebene  auf  die  Z- Ebene  da- 
durch zu  yersinnlichen,  dass  man  eine  mecJumisdie  Überführung  der 
Halbebene  in  die  Z- Ebene  vornimmt.  Wie  man  dies  ausführen  kann, 
deutet  Figur  16  für  die  positive  Halbebene  an.    Man  denke  die  letztere 


Flg.  16. 


als  ein  dehnbares  Blatt  und  drehe  die  negative  reelle  Axe,  wie  die 
Pfeile  andeuten,  um  den  Nullpunkt  herum,  bis  sie  die  positive  reelle 
Axe  erreicht  Hierbei  muss  das  Blatt  im  übrigen  solche  Dehnungen 
bez.  Zusammenziehungen  erfahren,  dass  schliesslich  jeder  Punkt  seine 
richtige  Stelle  der  Z- Ebene  erreicht. 

In  entsprechender  Weise  kann  man  mit  der  negativen  Halbebene 
verfifthren.  Äusserst  wichtig  aber  ist,  dass  wir  unter  Wiederanknüpfung 
an  die  voUe  «r-Ebene  beide  Umformungen  zugleich  vornehmen.  Wir 
denken  uns  zu  diesem  Zwecke  die  ;?- Ebene  nur  längs  der  negativen 
reellen  Axe  durchschnitten  und  führen  sodann  die  eben  getrennt  ge- 
dachten Umgestaltungen  der  Halbebenen  zu  gleicher  Zeit  aus,  wobei 
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sich  unsere  dehnbare  Lamelle^  wie  Figur  17  für  die  Umgebung  des  Null- 
punktes zeigfc,  über  sich  selbst  hinüberziehen  wird.  Am  Schlüsse  liegen 
die  beiden  Schnittiunder  zu  verschiedenen  Seiten  unserer  Lamelle  längs 
der  positiven  reellen  Axe  über  einander.    Denken  wir  gleichwohl  beide 


Fig.  17. 


Fig.  18. 


Rander  jetzt  wieder  an  einander  geheftet,  so  muss  man  sich  vorstellen, 
dass  sich  die  Lamelle  längs  der  ganzen  positiven  reellen  Axe  selbst 
durchschneidet  Figur  18  soll  dies  wieder  für 
die  nächste  Umgebung  des  Nullpunktes  andeuten. 
Wir  haben  die  jer-Ebene  in  dieser  Weise 
in  eine  doppelt  oder,  wie  man  si^,  yßwtir 
hlättri^^  bedeckte  Z-Ebene  umgewandelt.  Diese 
letztere  Sprechweise  erinnert  an  eine  indirecte 
Herstellungsart  des  gewonnenen  Abbildes  der 
xr-Ebene  auf  die  Z-Ebene.  Man  kann  dies  Ab- 
bild nämlich  in  der  Weise  entstehen  lasen,  dass 
man  zunächst  zwei  je  die  Z- Ebene  darstellende 
unendlich  dünne  Blätter  auf  einander  lagert.  Beide  Blätter  sind  als- 
dann an  den  beiden  Stellen  Z  =  0  und  Z  =  oo  an  einander  zu  heften, 
so  dass  sie,  wie  man  sagt,  an  diesen  Stellen  „mit  einander  veretceiffl^ 
erscheinen.  Zwischen  beiden  Punkten,  den  „Verztoeigungspunkten*^  sind 
beide  Blätter  sodann  längs  der  ganzen  positiven  reellen  Z-Axe  zu 
durchschneiden,  worauf  man  die  SchnittriLnder,  um  unser  obiges  Bild 
der  ;?-Ebene  zu  gewinnen,  jetzt  noch  über  Kreuz  wieder  an  einander 
zu  heften  hat.  Beide  Blätter  liefern  nunmehr  ein  einziges  zusammen- 
hängendes Oebilde,  welches  längs  der  positiven  reellen  Z-Axe,  des  sogen. 
„Verztveigungssdmittes'^,  sich  selbst  durchsetzt.  Um  von  irgend  einem 
Punkte  unseres  Gebildes  zu  dem  darüber  (resp.  darunter)  gelegenen 
Punkte  zu  gelangen,  muss  man  von  jenem  Punkte  aus  einen  Umlauf  um 
den  Verzweigungspunkt  Z=  0  ausführen.  Man  wird  dies  mit  Hilfe  von 
Figur  19  leicht  verstehen;  es  ist  daselbst  der  im  unteren  Blatte  verlaufende 
Weg,  insoweit  er  durch  das  obere  Blatt  verdeckt  ist,  punktiert  angedeutet 
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Biemann  ist  es  gewesen^  welcher 
zaerst  mit  mehrblattrig  überdeckten  Ebenen 
der  fraglichen  Art  den  Verlauf  mehrdeu- 
tiger Functionen  versinnlichte.  Wir  werden 
sagen^  es  handde  sich  im  vorliegenden  FaUe 
um  die  zur  zweideutigen  Function  z  «=»  YZ 
gehörende  „zujeiblättrige  Biema/nrische  Flächef^ 
über  der  Z-Ebene.  Die  Thatsache,  dass 
wir  diese  Flache  allererst  als  eindeutiges 
Abbild  der  ier-£bene  einführten^  können 
wir  nämlich  jetzt  hinterher  auch  so 
aasdrücken,  dass  die  Function  YZ  auf  der 
zweiblättrigen  Fläche  eindeutig  sei,  oder  dass  dem  einzelnen  Punkte  dieser 
Fläche  ein  bestimmter  Functionswert  yz  zukomme.  Der  Übergang  vom 
einzelnen  Werte  YZ  der  Function  zu  —  YZ  kommt  dann  gerade  auf 
den  oben  beschriebenen  Umlauf  um  den  Verzweigungspunkt  Z  =  0 
hinaus,  d.  h.  auf  den  Fortgang  aus  dem  einen  Blatte  der  Fläche  in  das 
andere.  Diese  Sachlage  ist  in  voller  Übereinstimmung  mit  der  Polar- 
darstellung unserer  Function: 

denn  wenn  man  hier,  etwa  bei'  festgehaltenem  ü,  die  Amplitude  S  um 
2«  wachsen  lasst,  so  wird  der  Endwert  der  Function  dem  Anfangs- 
werte gerade  genau  entgegengesetzt  sein. 

Aufgabe.  Man  untersuche  die  durch  Z^^z^  vermittelte  Abbildung  in  der 
Art,  dass  man  die  «-Ebene  durch  zwei  zu  den  Axen  parallele  Geradenbüschel  in 
Quadrate  teilt  und  deren  Abbilder  in  der  Z- Ebene  aufsucht.  Man  wird  daselbst 
auf  zwei  gegen  einander  orthogonale  Scharen  von  Parabeln  geführt  werden, 
welche  den  Nullpunkt  zmn  gemeinsamen  Brennpunkt  haben. 


§  4.   Die  Fonoüon  Z  = 


l  +  z* 
2z 


Die  rationale  Function  zweiten  Grades: 
(1)  z.i±Jl.^.+  l) 

legt  eine  ein-zweideutige  Beziehung  zwischen  den  Ebenen  der  Variabelen 
5  und  Z  fest;  und  zwar  entsprechen  offenbar  dem  einzelnen  Punkte 
der  Z-£bene  je  zwei  Punkte  z.  Des  näheren  liest  man  aus  der  rechten 
Seite  Yon  (1)  sofort  ab^  dass  die  beiden  dem  einzelnen  Z  entsprechenden 

Werte  e,  z'  in  der  Beziehung  j?'  =  —  stehen.    Die  durch  jbt'  =  —  dar- 

z  z 
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gestellte  Beziehung  der  jer-£bene  anf  sich  selbst  wurde  in  §  1  unter  U 
behandelt  und  liess  sich  aus  der  Inversion  am  Einheitskreise  combiniert 

mit  der  Spiegelung  an  der  reellen  Axe  herstellen.    Deuten  wir  jj'  =  — 

als  Transformation  der  jer- Ebene  in  sich^  so  wird  durch  dieselbe  das 
Innere  des  Einheitskreises  in  das  Äussere  desselben  transformiert  und 
umgekehrt.  Das  Innere  des  Einheitskreises  (und  fbenso  der  oMsserhaJb 
desselben  liegende  Teil  der  z-Ebene)  ist  hiemach  durch  unsere  Function 
ein-eindeutig  auf  die  Z- Ebene  bezogen;  nur  bilden  die  Punkte  des  Einheits- 
kreises selbst  eine  leicht  naher  zu  beschreibende  Ausnahme  der  Ein- 
deutigkeit 

Diese  Sachlage  giebt  Anlass^  für  j?  die  Polarstellung  re^*'  heranzu- 
ziehen und  dementsprechend  die  jgr- Ebene  vermöge  eines  Systems  von 
Geraden  durch  den  Nullpunkt  sowie  eines  Systems  concentrischer 
Kreise  um   diesen  Punkt  einzuteilen,  wie  in  Figur  20a  ausgeführt  ist 


j-£btnie 


Fig.  20  a. 


Der    Einheitskreis    ist    hier    starker    markiert,    und    ausserhalb    sind 
diejenigen    Kreise    ausgezogen,    welche    aus    den    innen    gezeichneten 

Kreisen  durch  die  Transformation  z'  =  —  hervorgehen.     Dies  hat  zur 

Folge,  dass  die  Einteilung  des  Inneren  vom  Einheitskreise  sich  in  der 


1    I   «t 
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^- Ebene  in  genau  derselben  Art  abbilden  wird,  wie  die  Vierecksteilung 
ausserhalb  des  Einheitskreises  der  j? -Ebene. 

Um  diese  Abbildung  wirklich  zu  gewinnen,  setzen  wir  wie  bisher 
Z—  Z  +  f r,  iBT  =  re^'  und  finden: 

X  =  ^^^t-cosö',       r=^^^^sina'. 
EQeraus  berechnet  man  sofort  weiter: 

Die  in  der  e-Ebene  gelegenen  Geraden  d'  =  Const  und  Kreise  r  =  Const 
Vefem  hiemach  in  der  Z-Ebene  ein  System  confocäler  Hyperbeln  und 
EUipsen,  wie  sie  durch  (2)  und  (3)  dargestellt  sind.  Diese  Verhältnisse 
sind  in  Figur  20b  illustriert,  wobei  wieder  yon  dem  Mittel  der  Nume- 


Fig.  SOb. 

rierong  einiger  Vierecke  Gebrauch  gemacht  ist,  um  die  Beziehung 
der  5-Ebene  auf  die  Z-Ebene  recht  anschaulich  zu  gestalten.  Der 
Zweideutigkeit  dieser  Beziehung  entsprechend  tragen  in  der  j?- Ebene 
immer  je  zwei  Vierecke  die  gleiche  Nummer. 

Man  constatiert  wieder  leicht,  dass  der  Quotient  j-  zweier  ent- 

^reehenden  Bogenelemente  allein  von  der  Lage,  aber  nicht  von  der 
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Richtung  des  Elementes  ds  abhängt;  jener  Quotient  ist  nämlich  gleich 

der  Hälfte  des  absoluten  Betrages  Yon  (1 |V     Es  handdt  sieh  hier 

um  eine  confarme  Abbildung^  wobei  das  Vergrösserungsverhälinis,  abgesehen 
von  den  Punkten  ^  =  0,  ^  =  +  1>  ^^  endlich  und  von  0  verschieden  isL 
Von  den  drei  eben  zuletzt  genannten  ^^irregulären^'  Punkten  unserer 
Function  ist  nun  zunächst  zu  bemerken,  dass  bei  j?  ^^  0  die  Abbildung 
keineswegs  aufhört  conform  zu  sein.    Da  hier  Z  =  oo  wird,  setzen  wir 

Z'  =-»  und  finden  in  der  nächsten  Umgebung  von  j?  =  0  näherungsweise 

Z'=2zy  woraus  die  Behauptung  hervorgeht  Dagegen  findet  für  die  Winkd 

mit  den  Scheitelpunkten  ier  =  +  1  hei  Fortgang  zur  Z-Ebene  Verdoppelung 

fg |\i 

statt   So  hat  man  z.  B.  fQr  den  Punkt  jbt  =  1  die  Gleichung  Z —  1  =  -   ^ 

zu  benutzen.     Führt  man  in  beiden  Ebenen  Polarcoordinaten  mit  den 
Polen  in  z  =1  bez.  Z=  1  ein,  indem  man: 

jer  —  1  =  ri6*»',    Z  —  1  =  R^e^^' 
setzt,  so  folgt  für  die  nächste  Umgebung  von  j?  =  1  die  Relation: 

und  also  ist,  wie  be- 
hauptet, Öj  =  2^^. 

Auch  hier  können 
wir  durch  „mecha- 
nische Deformationen^ 
der  jer- Ebene  den  Cha- 
rakter der  Yorliegen- 
den  Abbildung  noch 
lebendigier  zur  An 
schauung  bringen. 
Schneiden  wir  das 
Innere  des  Einheits- 
kreises aus  der  z- 
Ebene  aus,  so  ist  der 
ausserhalb  dieses  Krei- 
ses gelegene  Rest  der 
jer-Ebene  eindeutig  auf 
die  Z- Ebene  bezogen. 
Man  denke  nun,  wie 
dies  in  den  Figuren 
21  a  und  21  b  zum  Aus- 
Fig.sia.  druck   kommt,    unter 
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FesUialtimg  der  beiden 
Punkte  5  =  +  1  die  beiden 
durch  diese  Punkte  getrenn- 
ten Hälften  des  Einheits- 
kreises  zusammengebogen^ 
wobei  die  übrigen  Teile  der 
jBhEbene  derartige  Umgestal- 
tungen erfahren  müssen^ 
dass  aus  den  Geraden 
^  s=B  Const.  und  Kreisen 
r  -=  Const.  der  ursprüng- 
lichen Figur  schliesslich 
die  confocalen  Hyperbeln 
und  Ellipsen  der  Z- Ebene 
heryorgehen. 

Nicht  viel  schwieriger, 
aber  etwas  umständlicher 
zu  beschreiben  ist  die  ent- 
sprechende stetige  Umfor- 
mung des  Innern  vom  Ein- 
heitskreise der  ;?- Ebene  in 
die  Z- Ebene.  Vor  allem 
aber  ist  wichtig,  dass  wir 
wieder  beide  Umformungen 

zugleich  vorgenommen  denken,  indem  wir  nur  eine  der  beiden 
von  jp  =  —  1  bis  z  =  -{-  l  führenden  Hälften  des  Einheitskreises 
zerschnitten  denken.  Am  Schlüsse  der  Umformung  werden  die  Schnitt- 
rander  längs  des  zwischen  Z«=-f-  1  und  Z=  —  1  liegenden  Teiles 
der  reellen  Z-Axe  übereinander  liegen.  Indem  wir  sie  aneinander 
heften,  entspringt  eine  geschlossene  ztoeibUUtrige  Biemann'scJie  Fläche 
tfber  der  Z-Ebene  als  ein- 
deutiges Abbild  der  z-Ebene, 
Diese  Fläche  wird  zwei  „Ver- 
zweigungspunkte'', nämlich 
bei  Z=  +  1^  darbieten; 
und  der  zwischen  beiden 
verlaufende  Teil  der  reellen 
Z-Axe  fungiert  als  „Ver- 
zweigungsschnitt''. Man 
wolle  sich  diese  Angaben  mit 
Hilfe  der  Figuren  21  und  22  pig. ». 


Fig.Slb. 
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im  einzelnen  deutlich  machen.  Speciell  in  der  letzteren  Figur  aind 
die  beiden  die  Z- Ebene  bedeckenden  Blatter,  welche  wir  in  der  de- 
finierten Riemann'schen  Flache  unendlich  dicht  auf  einander  lagernd 
zu  denken  haben,  zur  Kenntlichmachung  ihres  Zusammenhanges  ans 
einander  getrieben.  Auch  ist  die  hier  zur  Darstellung  kommende 
nächste  Umgebung  des  Verzweigungsschnittes  längs  der  imagimuren 
Z-Axe  durchschnitten,  worauf  die  beiden  entspringenden  symmetrischen 
Hälften  ein  wenig  aus  einander  gerückt  wurden. 

Das  gewonnene  Ergebnis  können  wir  auch  dahin  aussprechen,  dass 
wir  es  hier  mit  der  zur  yySstveideuHgen"  Function  e  von  Z  gd^orenden 
y/sweSAätbrigen  Riemann'schen  Flädie^*  zu  ihun  haben.  Die  beiden  zum 
einzelnen  Z  gehörenden  Fimctionswerte  z  sind  alsdann  immer  auf  die 
beiden  Blätter  dieser  Fläche  verteilt,  so  dass  s  in  jedem  Punkte  der 
Fläche  eine  eindeutig  bestimmte  Function  ist. 

Aufgabe  1.    Man   untersuche,   wie   sich   die   zu   den  Axen   der  s-Ebene 

parallelen  Geraden  durch  Z  =  — ^ —  in  der  Z- Ebene  abbilden,  und  wie  aich 

insbesondere  diejenigen  unter  diesen  Geraden,  welche  den  Einheitskreis  schneiden, 

durch  die  beiden  Blätter  der  besprochenen  Riemann'schen  Fläche  hindurchziehen. 

Aufgabe  2.     Man  behandele  nach  den  bisherigen  Methoden  die  Function 

Aufgabe  3.  Der  geometrische  Ort  aller  Punkte  5,  fOr  welche  das  Ver- 
grösserungsverhältnis  einer  conformen  Abbildung  gleich  1  ist,  liefert  eine  Gurre, 
welche  bei  der  Abbildung  ihre  Bogenlänge  bewahrt.  Man  bestimme  diese  Cunre 
für  die  im  vorliegenden  Paragraphen  behandelte  Abbildung. 

§  5.    Die  Ezponentialfunction  und  die  hyperbolisohen  Fonotionen. 

L  Die  Exponentialfunction  Z  =  e*  pflegt  man  für  eine  beliebige 
complexe  Variabele  z  durch  Angabe  ihrer  Potenzreihenentwicklung  zu 
definieren.  Sieht  man  indessen  die  Euler'schen  Gleichungen  zwischen 
der  Exponentialfunction  und  den  trigonometrischen  Functionen^  sowie 
andrerseits  diese  Functionen  für  reelle  Argumente  als  bekannt  an^  so 
kann  man  e*  fQr  complexes  z  auch  durch: 

(1)  Z=e'=c*+*>=c*(cosy  +  isiny) 
definieren.     An  letztere  Gleichung^  die  wir  noch  in: 

(2)  Xssc'cosy,       Y=^  ef'Biny 

spalten^  knüpfen   wir   zum   Studium  der  Abbildung  der  jer-Ebene  auf 
die  Z- Ebene  an. 

Vor  allem  schliessen  wir  aus  den  Gleichungen  (2)  auf: 

(3)  X»+P=c»',      r=X.tgy. 


Die  Exponentialfanction. 
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Die  wwr  redUn  Axe  der  g-Ebene  parallelen  Geraden  übertragen  sich  auf 
das  C^eradenbüsehd  durch  den  NuUpunkt  Z  =  0;  die  eur  imaginären 
0-Axe  paraHden  Geraden  liefern  das  System  aUer  cancentrischen  Kreise 
um  Z»-0. 

Die  Fnncidon  6*  hat  die  „Feriode^^  2iny  d.  h.  vermehrt  man  das 
Aigament  0  um  ein  beliebiges  ganzzahliges  Multiplum  von  2  ix,  so 
bleibt  der  Fonctionswert  unverändert: 

(4)  ^+«'»*'=6'. 

Man  ziehe  daraufhin  in  der  «f-£bene  durch  die  Punkte  0  =  +  in, 
+  Zix,  +  biXy ' '  •  Parallele  zur  reellen  Axe  und  teile  diese  Ebene 
dadurch  in  lauter  zur  reellen  Axe  parallel  gelegene  Streifen  der  Breite 
2n.  Homologe  Punkte  dieser  Streifen  werden  dann  stets  gleiche  Fufu> 
tionswerte  Z  =  C  liefern. 

Man  bilde  nun  zunächst  nur  erst  einen  einzelnen  solchen  Streifen^  z.  B. 
denjenigen;  welcher  die  reelle  £r-Axe  zur  Symmetrielinie  hat,  auf  die 
Z- Ebene  ab.    Durch  leichte  Einzeldiscussion  der  hierbei  in  Betracht 
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Fig.  SS. 


kommenden  Werte  x,  y  findet  man  das  fundamentale  Ergebnis:  Das 
Abibüd  jenes  Streifens  bedeckt  die  Z-Ebene  gerade  einfach  und  vollständig. 
Zar  Yeranschaulichung  dieses  Theorems  dient  zunächst  Figur  23.  Vom 
Parallelstreifen  der  jet- Ebene  ist  hier  nur  die  nächste  Umgebung  der 
imaginären  g-Are  gezeichnet;  man  muss  die  Figur  sowohl  nach  rechts 

Vriok«,  KMiyl-fbnctioaenth.  VorUiungen.  7 
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wie  nach  links  ins  Unend- 
liche fortgesetzt  denken. 
Das  dem  Streifen  angehö- 
rende Stück  der  imaginären 
js-Axe  bildet  sich  auf  den 
Einheitskreis  der  Z- Ebene 
eindeutig  ab;  nur  liefern 
die  beiden  Endpunkte  +ari 
jener  Strecke  den  gleichen 
Punkt  Z=  —  l.  Die  links 
von  der  imaginären  e-Axe 
liegende  Hälfte  des  Streifens 
liefert  in  der  Z- Ebene  das 
Innere  des  Einheitskreises^ 
die  rechts  liegende  Hälfte 
aber  das  Äussere.  Die 
Nummern  der  einander  cor- 
respondierenden  Vierecke 
veranschaulichen  dies. 

Höchst  merkwürdig  ver- 
hält sich  gegenwärtig  der 
„Punkf  *  js  =  oo.  Nähern 
wir  uns  demselben  im  In- 
nern des  Streifens  in  Rich- 
tung der  negativen  reellen 
jer-Axe  an^  so  erhalten  wir 
Z  =  0  als  Abbild  des 
Punktes  0  =  00*  dagegen 
erhalten  wir  Z  =  cx>  als 
Abbild;  falls  wir  in  Ridi- 
tung  der  positiven  reellen 
jer-Axe  an  den  Punkt  00 
herangehen.  Wir  konmien 
auf  das  hiermit  zu  Tage 
tretende  Verhalten  der  Func- 
tion e^  bei  0  =  00  unten 
zurück. 

Will  man  die  Abbildung 
des  Streifens  auf  die  Z- 
Ebene  durch  mechanische 
Überführung    des    ersteren 


Pig.  24. 
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in  die  letztere  darstellen  ^  so  hat  man  hierbei  in  der  Weise  zu  ver- 
fahren^  wie  Figur  24  (pg.  98)  andeutet.  Es  geht  dabei  die  ganze  reelle 
jBT-Axe  in  die  positive  reelle  Z-Axe  über,  während  die  beiden  BÄnder 
des  Streifens  schliesslich  längs  der  negativen  reellen  Z-Axe  zur 
Coincidenz  kommen. 

Dass  es  sich  auch  hier  wieder  um  eine  conforme  Abbildung  handelt, 
wurde  bislang  nicht  ausdrücklich  hervorgehoben.  Aber  man  schliesst 
aus  (2)  ohne  Mühe  auf  die  Gleichung  dS  =^  f^ds  zwischen  zwei  cor- 
respondierenden  Bogendifferentialen,  deren  Quotient  hiemach  wieder 
von  der  Richtung  unabhängig  ist.  Die  FuncHan  Z  =  e*  vermittelt  eine 
conforme  Abbildung  der  e-Ebene  auf  die  Z-Ebene,  und  es  ist  das 
VergrSsserungsverhäitnis  dieser  Abbildung  fUr  oMe  Punkte  der  z- Ebene 
abgesehen  von  der  ,,irregulöjren''  Stelle  z  =  oo  unserer  Function  endlich 
und  von  0  verschieden. 

Erst  jetzt  gehen  wir  an  die  Abbildung  der  gesamten  0- Ebene 
heran.  Jeder  einzelne  der  unendlich  vielen  Streifen  von  der  Breite 
2ä,  in  welche  wir  die  jer-Ebene  zerlegten,  wird  sich  ganz  in  der  eben 
besprochenen  Weise  auf  ein  die  ganze  Z- Ebene  darstellendes  Blatt 
abbilden.  Alle  diese  Blätter  denke  man  nun  über  einander  geschichtet 
und  bewahre  ihnen  durchaus  den  Zusammenhang,  welchen  ihre  Origi- 
nale in  der  g-Waene  haben.  Die  Durchlaufung  irgend  einer  zur  ima- 
ginären jer-Axe  Parallelen  bedeutet  dann  in  der  Z-Ebene  einen  unauf- 
hörlichen kreisförmigen  Umlauf  um  den  Nullpunkt,  und  die  Überschreitung 
der  Grenzgeraden  zweier  Streifen  zieht  in  der  Z- Ebene  den  Übergang 
über  die  negative  reelle  Axe  aus  einem  Blatte  in  das  nächstfolgende 
nach  sich.  Das  Abbild  der  ganzen  z- Ebene  ist  eine  unendlichviel' 
blättrige  Riemann'sche  Fläche,  welche  die  Gestalt  einer  Schraubenfläche 
von  unendlich  Meiner  Ganghohe  JuU;  dUe  unendlich  vielen  Blätter  sind 
in  den  beiden  „Verzweigungspunkten"  Z=0  und  Z=  00  mit  einander 
vergweigt*)y  und  die  zwischen  beiden  Punkten  verlaufende  negative  reelle 
Z'Axe  stdlt  den  „Verzweigungsschnitt"  dar.  Auf  der  so  bezeichneten 
Fläche  ist  z^^logZ  eindeutig;  es  handelt  sich,  kurz  gesagt,  um  die 
Itiemann'sche  Fläche  der  unendlichvieCdeutigen  Function  log  Z.  — 

n.  Mit  6*  nahe  vei-wandt  sind  die  sogen,  ^^hyperbolischen  Functionen", 
Wir  definieren  die  ,Jhyperbolischen"  Sinus  und  Cosinus,  welche  symbo- 
lisch durch  sinh  z  und  cosh  z  bezeichnet  werden  sollen,  für  beliebige 
complexe  Argumente  z  durch  die  Formeln: 


*)  Das«  Z  CB  OQ  als  Verzweigongspankt  in  der  That  ganz  dieselbe  Rolle 
ipielt  wie  J2r  ■«  0,  wird  man  sich  dadurch  am  besten  klar  machen,  dass  man  die 
im  Text  entwickelten  Anschauungen  auf  die  „Z- Kugel"  bezieht. 

7* 
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(5) 


sinhjer  = 


e*-«- 


coshj?  = 


e'  +  e-" 


Man  leitet  daraufhin  ans  der  Function  e*  leicht  die  Orundeigenschaften 
dieser  hyperbolischen  Function  ab.     Wir  merken  insbesondere  die  Re- 
lation an: 
(6)  (cosh  gy  —  (sinh  ^)*  =  1 , 

derzufolge  sich  die  Functionen  cosha:^  sinhx  mit  reellen  Argumenten  x 
in  derselben  Art  geometrisch  durch  die  Abscissen  und  Ordinaten  der 
Punkte  einer  gleichseitigen  j,HyperbeV^  deuten  lassen^  wie  man  die 
„Kreisfunctionen"  cosa;  und  sinrr  wegen  cos*a:  +  sui*^  =  1  durch  die 
Abscissen  und  Ordinaten  der  Punkte  eines  ^^Kreises^  deutet. 

Die  hier  weiter  zu  leistende  Aufgabe  soll  nun  die  sein^  dass  wir 
etwa  f&r  die  Function  Z  =  coshj?  die  Abbildung  der  £f-Ebene  auf  die 
Z- Ebene  betrachten.  Zerlegt  man  die  Gleichung  Z  =  cosh  z  in  die 
beiden: 

so  erkennt  man^  dass  die  hier  zu  leistende  Abbildung  durch  Gombination 
der  in  den  Figuren  23  und  20  behandelten  Abbildungen  entspringt; 
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Fig.  26. 


man  hat  nur  die  Z- Ebene  der  Figur  23  ab  Ebene  von  z^  anzusehen 
und  diese  dann  in  Figur  20  der  0- Ebene  zu  substituieren.  So  ent- 
springt die  in  Figur  25  kurz  skizzierte  Abbildung^  in  welcher  übrigens 
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der  Dentlidikeit  halber  die  Z- Ebene  nach  etwas  grösserem  Massstab 
als  die  jer-Ebene  gezeichnet  ist.  Man  bemerke^  dass  hier  bereits  die 
einzelne  durch  die  imaginäre  Axe  abgetrennte  Hälfte  der  bei  e*  betrach- 
teten Parallelstreifen  der  z-Ebene,  auf  die  Z-Ebene  abgebüdet,  dieselbe 
aberaU  einfach  und  vollständig  bedeckt.  Dass  es  sich  auch  hier  wieder 
um  eine  conforme  Beziehung  zwischen  der  jer-Ebene  und  der  Z- Ebene 
handelt^  wolle  man  aus  dem  umstände  entnehmen,  dass  beide  Ebenen 
auf  die  durch  (7)  erklärte  jer^- Ebene  conform  bezogen  sind*). 

Aufgabe  1.  Man  untersuche  die  irregul&ren  Punkte  der  Function  coshz 
und  verfolge  die  unendlichvielblättrige  Biemann'sche  Fläche,  auf  welche  sich  die 
ganze  ir- Ebene  über  der  Z- Ebene  abbildet. 

Aufgabe  2.  Man  stelle  die  Beziehungen  zwischen  den  hyperbolischen 
Functionen  sinh«  und  coshj?  und  den  trigonometrischen  sinz  und  cosg  fest  und 
▼eranschauliche  sich  daraufhin  die  durch  Z  =  cosz  vermittelte  Abbildung. 

Aufgabe  3.    Man  definiere  die  Functionen  tghz  und  ctghz  durch: 

.    ,      anhz  .   ,      coshjff 

^  cosh  z^  ^  sinh  z 

und  berechne  die  Ableitungen  der  Functionen  sinh z,--  -,  ctgh z. 

§  6.   Allgemeiner  Begriff  der  analytischen  Functionen  eines 
complezen  Argumentes  £. 

Durch  Verallgemeinerung  der  bisher  gesammelten  Erfahrungen 
gelangen  wir  zum  allgemeinen  Begriffe  der  „analytischen  Function  einer 
complexen  Variabelen", 

Die  unabhängige  complexe  Variabele  heisse  wie  bisher  jer  =  a:  +  iy. 
Es  soll  erklart  werden  ^  wann  eine  zweite  von  e  abhängende  complexe 
Grösse  Z  =  X  +  f  F  eine  „analytische  Function  von  0^^  heissen  soll. 
Wenn^  wie  schon  angedeutet^  X  der  reelle  und  i  T  der  imaginäre  Be- 
standteil von  Z  ist,  so  würden  X  und  Y  reelle  (d.  i.  nur  reelle 
Werte  besitzende)  Functionen  der  beiden  unabhängigen  reellen  Varia- 
belen  x,  y  sein.  Wir  schreiben  in  diesem  Sinne  gelegentlich  X(x,  y), 
Y(Xy  y)  und  nennen  diese  reellen  Functionen  auch  wohl  zusammen- 
fassend die  „Componenten'^  der  Function  Z. 

Das  erste  Kennzeichen  einer  analytischen  Function  soll  nun  das- 
jenige der  Stetigkeit  sein.     Wir  fordern,  dass  die  Differenz: 

X(x  +  i,y  +  ri)-X(x,y), 

sowie  die  entsprechend  für  Y  zu  bildende  Differenz,  den  Wert  0  zur 
Grenze  hat,  faUs  bei  feststehenden  x,  y  die  Grössen  |,  rj  sich  gleichzeitig 


^  Weitere  Beispiele  conformer  Abbildungen  findet  man  bei  Holzmüller, 
„Einführung  m  die  Theorie  der  isogonalen  Verwandtschaften  etc*'  (Leipzig,  1882). 
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in  irgend  einer  Art  der  Ntdl  ohne  Ende  annähern.  Braucht  man  Z^=^f{z) 
als  Bezeichnung  der  Function,  so  kann  man  auch  sagen,  f{0  +  5)  —  f{0) 
müsse  ohne  Ende  klein  werden,  falls  g  als  complexe  Grösse  (d.  i.  falls 
der  absolute  Betrag  von  g  bei  willkürlich  bleibender  Amplitude)  unend- 
lich klein  wird. 

Zwar  würde  es  unstatthaft  sein,  wenn  wir  diese  und  ähnliche  Forde- 
rungen als  für  aUe  Werte  z  ausnahmslos  gültig  ansehen.  In  den  obigen 
Beispielen  lernten  wir  bereits  sogen.  „irregulär&^  Punkte  der  Functionen 
kennen,  in  denen  die  Abbildung  aufhörte  conform  zu  sein,  und  in 
deren  nächster  Umgebung  die  Function  oder  ihre  inverse  Function  nicht 
mehr  eindeutig  war.  Wir  bezeichnen  als  irregulär  auch  diejenigen 
Punkte  0y  in  denen  eine  Function  unendlich  und  also  unstetig  wird, 
sowie  überhaupt  alle  diejenigen  Punkte,  in  denen  das  sonst  gewohn- 
liche oder  „reguläre^  Verhalten  der  Fimction  eine  Ausnahme  erleidet 
Solche  irreguläre  Punkte  werden  wir  bei  der  einzelnen  Function  f(z) 
in  beliebiger  Menge  zulassen;  ja  es  giebt  Functionen,  bei  denen  sogar 
ganze  Linien  existieren,  auf  welchen  jeder  Punkt  ein  irregulärer  für 
die  Function  ist. 

um  nun  bei  unseren  Definitionen  den  hierin  liegenden  Umständ- 
lichkeiten zu  entgehen,  sollen  sich  diese  Definitionen  nicht  sogleich  auf 
die  gesamte  j?- Ebene,  sondern  nur  erst  auf  einzelne  Teile  derselben  be- 
ziehen, in  denen,  wie  wir  sagen  werden,  die  Function  sich  y^reguläß^ 
verhält  Einen  einzelnen  solchen  Teü,  den  wir  für  gewöhnlich  als  ein 
zusammenhängendes  Stück  der  jgr- Ebene  gezeichnet  denken,  nennen  wir 
einen  „ÄreicÄ"  B,     Derselbe  wird  von  einer  oder  vielleicht  auch  von 

mehreren  je  für  sich  geschlossenen 

und  von  einander  getrennt  liegenden 

„liandcurven^^  begrenzt  sein;  so  hat 

z.   B.    der   hiemeben    in   Figur   26 

/     ^  /     V  -  '^^^-Y  Jä^-I    gezeichnete  Bereich  drei  Randcurven. 

(  .~T7        \"    l   (        Ji^^J     "^^   ^^^  Bereich   insgesamt   n   ge- 

I      ~  \  )^~y7  \:~^^"^^        trennt  liegende  Randcurven,  so  be- 

V    - "--  •-■^-:  •:::T^F?^-i.:i:^^'^'"^^  zeichueu    wir    ihn    mit    Kiemann 

sachgemäss    als    einen   „n-fa>ch  zu- 
Fig.  26.  sammenliängenden'^   und   setzen,   wo 

es  wünschenswert  ist,  den  „Gra^f^  n 
des  Zusammenhanges  als  unteren  Index  der  Bezeichnung  B  hinzu.  Es 
würde  sich  also  in  Figur  26  um  einen  dreifach  zusammenhängenden 
Bereich  B^  handeln.  Damit  übrigens  der  Punkt  z  =  oo  keinerlei  Um- 
ständlichkeiten hervorruft  (sofern  er  einem  Bereiche  angehört),  wird 
man  gut  thun,  sich  die  Bereiche  auf  der  ^jZ-KxxgeV^  gelegen  zu  denken. 
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Auch  bei  etwaigen  mehrdeutigen  Functionen  leistet  der  Gebrauch 
begrenzter  Bereiche  B  gute  Dienste.  In  den  obigen  Beispielen  hatten 
wir^  um  eine  einzebie  mehrdeutige  Function  f{0)  zuganglich  zu  machen, 
eine  zugehörige  mehrblättrige  Riemann'sche  Fläche  über  der  jer- Ebene 
construiert,  wobei  alsdann  jedem  einzelnen  Punkte  der  Fläche  nur 
ein  Functionswert  zukam.  In  einem  solchen  Falle  werden  wir  den 
Bereich  B  zunächst  als  in  einem  einzelnen  bestinmiten  Blatte  der 
Fläche  gelegen  annehmen,  um  f(z)  innerhalb  B  als  eindeutig  voraus- 
setzen zu  können,  unsere  zu  entwickelnden  Pnncipien  werden  gleich- 
wohl uneingeschränkt  auch  als  Basis  f&r  die  spätere  Untersuchung 
mehrdeutiger  Functionen  tauglich  sein. 

Nach  diesen  Vorbereitungen  stellen  wir  aber  als  principielle  For- 
derung, dass  die  Function  Z  =  f{js)  einen  Bereich  B,  in  welchem  sie  sich 
regulär  verhält^  conform  cmf  die  Z-Ebene  abbüdet. 

Diese  Bedingung  gestattet  eine  wichtige  analytische  Formulierung. 
Man  zeichne  innerhalb  B  ein  unendlich  kleines  rechtwinkliges  Dreieck, 
dessen    Ecken   a,   b,  c 


Z-Ebms 


die  Goordinaten  (rr,  y), 
(a:  +  da:,y),  (a?,y  +  (iy) 
mit  positiven  dx^  dy 
haben.  Dieses  Dreieck 
muss  sich  auf  ein  ähn- 
Uches  Dreieck  Ay  By  C 
der  Z-Ebene  abbilden 
(c£  Figur  27).  Die  Eck- 
punkte Ay  By  C  aber  haben  resp.   die  Goordinaten: 

(^>^'  {^+11'^*'  ^+^^^^)'  (^+'^^y'  ^+^^^y) 

Für  die  Seiten  AB  und  AG  berechnet  man  leicht: 


Fig.  27. 


Da  diese  Seiten  sich  aber  verhalten  sollen  wie  dx :  dy^  so  müssen  die 
hier  auftretenden  Quadratwurzeln  gleich.     Wir  setzen: 


■va+m'-vm+Wf 


(1) 


und  erkennen  in  V  das  „Vergrösserungsverhältnis"  der  Abbildung. 
Der  Winkel  der  von  A  nach  B  gerichteten  Strecke  gegen  die  positive 
X'Axe  heisse  o,  und  entsprechend  bilde  die  Strecke  von  A  nach  C  gegen 
die  gleiche  Axe  den  Winkel  ß.    Die  beiden  fraglichen  Dreiecke  werden 
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n 


dann    sicher    ähnlich   sein,   wenn   noch   /?  =5  «  -}-  —    zutrifft.      Aber 

es  gilt: 

F.cosa  =  ^,     Fsin«-^,     Fcos^»-^,      Fsin/l»^. 

Die.Forderong  /3  »» a  -j-  y  lässt  sich  daraufhin  vollständig  durch  die 
beiden  Differentialrelationen  ersetzen: 

,     '  dx_dY      ^__^ 

^"^^  dx~  dy'        dy~       dx' 

Vor  Ausspruch  dieses  Ergebnisses  schicken  wir  folgende  Be- 
merkung voraus.  Die  vorstehenden  Rechnungen  enthalten  die  still- 
schweigende Annahme,  dass  die  Componenten  X(x,y)y  Y{x,y)  partielle 
erste  Äbleüungen  nach  x  und  y  innerhalb  des  Bereiches  B  besÜBen. 
Ausserdem  aber  fordern  wir  noch,  dass  sich  das  Yergrossenmgs- 
verhaltms  F  innerhalb  B  stetig  ändert,  was  bei  den  oben  betrachteten 
Abbildungen   zutrifft.      Dem  wird  stets  Genüge   geschehen,  wenn  die 

/)  y      TilC      rtV      rlV 

partiellen  Ableitungen  3—  7  ^  ?  ^ ;  "^^  selber  innerhalb  des  Bereiches  B 
sich  stetig  ändern.   Diese  Annahme  soll  in  der  That  hinfort  in  Geltung  sein. 

Im  Anschluss  an  (2)  formulieren  wir  nun  folgenden  Grundsatz: 
Die  im  Innern  des  Bereiches  B  eindeutige  stetige  Function  Z  =  /(5), 
deren  Componenten  innerhalb  des  Bereiches  stetige  erste  ÄHmtungen  be- 
sitzen, soU  ebenda  als  eine  reguläre  „analytischtf^  Function  bezeidmet 
werden,  falls  ihre  Componenten  die  Differentialrelaüonen  (2)  befriedigen. 
Man  wolle  hierbei  nur  noch  bemerken,  dass  die  Gleichheit  der  beiden 
Wurzeln  unter  (1)  eine  einfache  Folge  der  Relationen  (2)  ist. 

In  gewisser  Hinsicht  greift  der  eben  ausgesprochene  Satz  weiter, 
als  die  zu  ihm  führende  Überlegung.  Ist  nämlich  Z  beständig  gleich 
einer  Constanten,  so  wird  man  die  Stetigkeitsbedingungen  als  erf&llt 
ansehen,  wennschon  sie  für  diesen  Fall  oben  nicht  ausgesprochen  wurden. 
Auch  sind  die  Bedingungen  (2)  erfüllt.  Aber  man  kann  hier  nidit 
mehr  von  einer  conformen  Abbildung  sprechen.  Gleichwohl  ist  es  im 
Interesse  einiger  unten  aufzustellenden  Theoreme  nützlich,  a^ich  in  dem 
FaUe,  dass  Z  für  alle  Argumente  z  einen  und  denselben  Wert  besHet, 
von  einer  ,yFunction"  Z  zu  sprechen. 

Um  die  Bedeutung  der  Relationen  (1)  noch  in  anderer  Weise  aus- 
zusprechen ,   bilden    wir   den    Differentialquotienten       ,     ,  indem   wir 

dabei  dem  Differential  dz  eine  beliebige  aber  bestimmte  Amplitude  er- 
teilen, oder  indem  wir,  wie  man  sagen  kann,  „nach  einer  bestimmten 
Richtung  differenzieren^S    Man  berechnet  für  jenen  Quotienten  explicite: 
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d(X+iY)        dx 


,    ,  ax  ,    ,  ./ar  ,    ,  ar  ,  \ 


d(x  +  iy)  dx  +  »  dy 

Benutzt  man  jetzt  die  Relationen  (1),  so  folgt: 

dX  ,      .    .dY,     ,   dX..        dY  , 

dB  dx  + » äy  ^^ 

Rechter  Hand  steht  hier  der  in  Richtung  der  positiven  reellen  Axe 
genommene  Differentialquotient.     Die  Relationen  (2)  haben  hiemach 

zur  Folge,  da$s  der  IHfferenHalquoiient  -~^  allein  von  z,  aber  nicht 
van  der  Bichtung  der  Differentiation  abhängt.  Übrigens  bestätigt  man 
leicht,  dass  der  absolute  Betrag  von  -j^  das  Vergrösserungsverhältnis 
liefert,  wahrend  die  Amplitude  von  -j^  die  Richtimgsänderung  des  Ab- 
bildes gegen  das  Original  ist  (cf.  Winkel  a  in  Figur  27). 

Es  wird  sich  später  zeigen,  dass  eine  Fimction  da,  wo  sie  regulär 
ist,  auch  partielle  Ableitungen  höherer  Ordnung  nach  x  und  y  besitzt, 
die  von  der  Reihenfolge  der  Differentiationen  unabhängig  sind.  Nehmen 
wir  diesen  Satz  als  bewiesen  an,  so  folgt  aus  (2): 

dx*        dxdy^      dy*  dydx^ 

woraus  man  durch  Addition  findet: 
/ON  d*X   ,d*X_ 

(^)  T^+W       ^' 

Die  Con^tonente  X  (x,  y)  einer  Function  Z  {und  ebenso  Y  {x,  y))  ist 
hiemach  keineswegs  eine  unUMrlich  wählbare  Fimction  von  x  und  y; 
sie  genügt  vielmehr  (ebenso  wie  Y)  der  für  zwei  unabhängige  Variabde 
angesetzten  Laplace^schen  Differentialgleichung  2^'  Ordnung  (3).  Oben 
(pg.  25)  hatten  wir  Gelegenheit,  die  Potentiale  als  Integrale  der  La- 
place'schen  Differentialgleichung  zu  betrachten.  Von  dieser  Beziehung 
rfihrt  der  Brauch  her,  dass  man  die  Componenten  X,  Y  in  ihrer  Ab- 
hängigkeit von  Xy  y  auch  wohl  als  „Potentialef^  bezeichnet. 

Bei  den  vorstehenden  Rechnungen  und  Überlegungen  haben  wirjs? 
stillschweigend  als  von  oo  verschieden  angenommen.  Wir  werden  aber 
sofort  diese  Stelle  oo  miterledigen,  indem  wir  ihre  Umgebung  vermöge 

j?'  ™  y  auf  die  j?'- Ebene  abbilden  und  dementsprechend  z'  als  Argu- 
ment unserer  Functionen  gelten  lassen. 

Wir  erwähnen  hier  endlich  noch  folgenden  bei  Gelegenheit  zur 
Anwendung  kommenden  Satz:    Eine  reguläre  Function  von  einer  regur 
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lärm  Function  des  Argumentes  z  ist  selbst  in  Abhängigkeit  von  z  etne 
reguläre  jF\inc^k>n.  Man  wird  sich  dies  etwa  mit  Hilfe  der  in  Betracht 
kommenden  Abbildungen  leicht  deutlich  machen. 

§  7.    Bewegung  einer  inoompressibelen  Flüssigkeit  in  einer  Ebene. 

Die  entwickelten  Ansätze  gestatten  eine  interessante  Anwendung 
auf  das  Problem^  den  stationär eni  Strom  einer  incompressibden  Flüssig- 
keit in  einer  Ebene  zu  untersuchen^  wobei  man  sich  die  Flüssigkeit 
auch  durch  Wärme  oder  Elektricität  ersetzt  denken  kann. 

Da  es  sich  um  einen  ^^stationaren^^  Strom  handeln  soll,  so  werden 
die  nach  den  rechtwinkligen  Axen  Xy  y  genommenen  Gomponenten  der 
Geschwindigkeit  von  der  Zeit  t  unabhängig  sein  und  also  Functionen 
der  Coordinaten  Xy  y  allein  darstellen.  Wir  nennen  diese  Functionen 
I  {Xj  y)  und  ri  {x^  y).  Übrigens  aber  gehen  wir  von  der  Annahme  der 
Existenz  eines  „Geschwindigkeitspotentidlsf^  ^^{^yV)  ^us;  diese  Voraus- 
setzung besagt,  dass  die  Gomponenten  der  Geschwindigkeit  g^  i^  die 
partiellen  ersten  Ableitungen  einer  und  derselben  Function  u{x^y) 
sein  sollen*): 

Das  Geschwindigkeitspotential  u  ist  eine  sehr  bequeme  Handhabe 
zur  Beschreibung  des  stationären  Stromes.  Die  durch  die  Gleichungen 
u  =^  Gonsi  gegebenen  Curven  sind  die  „Potentiainiveaulinien^^  Die 
orthogonalen  Trajectorien  des  Büschels  der  Niveaucurven  sind  die  y^Stram- 
linien'^,  so  benannt,  weil  sie  in  jedem  Punkte  die  Richtung  des  Stromes 
angeben.  Gehen  wir  nämlich  auf  der  einzelnen  Niveaulinie  vom  Punkte 
{x,  y)  zum  benachbarten  Punkte  {x  +  dx,  y  +  dy)y  so  ist  wegen 
u  =  Gonst.: 

y^Jx  +  y^^dy  =  Ux  +  ridy  =  Q. 

Das  Verschwinden  von  (Srfa?  +  iyrfy)  bedeutet  aber,  dass  das  auf  der 
Niveaucurve  beschriebene  Bogendifferential  senkrecht  gegen  die  Rich- 
tung der  Geschwindigkeit  verläuft. 

Der  Zusammenhang  mit  den  complexen  Functionen  erhellt  nun 
aus  folgender  Überlegung.  Man  denke  ein  unendlich  kleines  Dreieck, 
welches   zur  Zeit  t  die  Ecken  {x,  y\  {x  +  dx,  y\  (x,  y  +  dy)  hat,  in 

*)  Nach  bekannten  Sätzen  der  Differentialrechnong  ist  die  Existenz   eines 

Geschwindigkeitspotentials    u  gesichert,    falls   die   Differentialrelation  -^s~ 

oy      ox 
besteht. 
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der  stromenden  Flüssigkeit.  Nach  Verlauf  des  Zeitdifferentials  dt  sei 
es  in  das  Dreieck  der  Ecken  (x^,  y^),  {x^j  y^y  (x^,  y^)  übergegangen; 
dann  hat  man  explicite: 

x^^x  +  ldty    yi  =  y  +  n^^ 

x^  =  x  +  dx  +  {li  +  ^dx)dt    y,  =  y  +  [yi  +  pjx)dt, 

:r,  =  x  +  (6  +  ||dy)rf^  y,--y  +  dy  +  [n +  ^^dy)dL 

Der  doppelte  Inhalt  2/ des  Dreiecks  mit  den  Ecken  {xy^^y^^y  (^s^J/s)' 
ip^yVi)  ^^  ^^^  gegeben  durch: 

1,  1,  1 

Je/     =  X-^y  X^j  X^ 

Vu     Vi,    Vi 

ein  Aasdrack,  der  sich  nach  Eintragen  der  für  x^,--  angegebenen 
Werte  Termöge  bekannter  Grundregeln  der  Determinantentheorie  auf 


2J'=dxdy 


1+p-dt, 

'   dx       ' 

dx      ^ 


dy 


dt 


'+Ty^' 


zusammenzieht     Bei  Yemach^ssigung  der  mit  dt^  als  Factor  behaf- 
teten Glieder  finden  wir  weiter: 

2J^dxdy[l  +  {^^+'^^dt]. 

Wegen    der    Incompressibilitat    der  Flüssigkeit    darf  jedoch   der 

fragliche  Inhalt,  der  zu  Anfang  des  Zeitelementes  dt  gleich  —  dxdy  war, 

eine  VeriLnderung  während  der  Zeit  dt  nicht  erfahren  haben.    Der  Factor 

g — |-  g^  von  dt  wird  demnach  notwendig  verschwinden,  so  dass  zufolge 

(1)  das  Gesekwindigkeitstpotential  u  der  Laplace'schen  Differentialgleichung 
genügt: 

Hiermit  ist  die  Beziehung  zu  den  complexen  Functionen  offenbar 
geworden.  Legen  wir  nur  Nachdruck  auf  die  Befriedigung  der  Glei- 
chung (2),  so  wollen  wir  sagen,  ein  beliebiges  Integral  u  derselben 
liefere  eine  „theoretisch  mögliche''  Strömung.  Solche  Integrale  aber 
liefern  uns  die  Componenten  X,  Y  jeder  analytischen  Function  Z.  Dabei 
werden  uns  die  für  die  Beschreibung  der  Strömung  wichtigen  Curven- 
scharen   gerade   geliefert,    falls   wir   die   zu   den   Axen   der   Z-Eber«^ 
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parallelen  Geraden  X  =  Const.  resp.  Y  =  Gonsi  auf  die  xr- Ebene 
übertragen.  Wählen  wir  u  =  X,  so  liefern  die  Curven  F=  Const 
die  Stromlinien  und  umgekehrt. 

unter  diesem  physikalischen  Gesichtspunkte  wolle  man  die  in  den 
ersten  Paragraphen  besprochenen  Beispiele  und  Figuren  erneut  in  Be- 
tracht ziehen.  Jede  Function  Z  wird  dabei  zwei  „theoretisch  mög- 
liche^' Strömungen  liefern. 

Übrigens  erwähnen  wir  noch^  dass  im  Falle  der  Warmestromung 
die  Function  u(Xy  y)  die  Bedeutung  der  Temperdtwr  an  der  Stelle  {Xj  y) 
bekommt.  Die  gelegentlich  benutzte  Benennung  der  Curven  X=  Const 
oder  F=  Const  als  ^yisofhermischer^^  Curven  erklärt  sich  von  hieraus*). 

§  8.    Integrale  reeller  Fnnotionen  in  der  a;y- Ebene. 

Es  sei  in  der  2;y- Ebene  irgend  ein  einfach  oder  mehrfach  zu- 
sammenhängender Bereich  B  eingegrenzt,  und  in  diesem  Bereiche  sei 
irgend  eine  reeUe  Fimction  q>{Xjy)  gegeben,  an  welche  wir  zunächst 
nur  die  Forderung  der  Eindeutigkeit  und  Endlichkeit  stellen. 

Zur  Vereinfachung  der  folgenden  Betrachtungen  nehmen  wir  bis 
auf  weiteres  an,  dass  die  zur  Benutzung  konmienden  Bereiche  B  sich 
nicht  ins  unendliche  erstrecken.  Die  spätere  Hinzunahme  des  Punktes 
«f  SB  oo  in  unsere  Entwicklungen  wird  nach  den  in  dieser  Hinmcht 
vorausgesandten  Bemerkungen  keine  Schwierigkeiten  darbieten. 

Man  denke  den  Bereich  in  lauter  unendlich  kleine  Flächenelemente 
zerlegt,  deren  einzelnes  durch  d6  bezeichnet  werde.  Geschieht  diese 
Einteilung  z.  B.  dadurch,  dass  man  zwei  zu  den  Axen  parallele  GFeraden- 
büschel  zieht,  so  würde  sich  das  Element  d6  als  Product  dx  dy  dar- 
stellen.   Das  yyvber  den  Bereich  B  auszudehnende  FläcJieniniegral": 

(1)  f  q>{^^y)^<f 

erklärt  man  bei  der  Grundlegung  der  Integralrechnung  bekanntlich  als 
Grenzwert  einer  zunächst  endlichgliedrigen  Summe,  wobei  im  Falle  einer 
stetigen  Function  q>  mit  stetigen  Ableitungen  die  Versinnlichung  der  Func- 
tion q>  (Xf  y)  durch  eine  im  Räume  gelegene  Fläche  gute  Dienste  leistet 
Benutzen  wir  die  gerade  genannte  specielle  Einteilung  des  Bereiches^  so 
würde  sich  das  Flächenintegral  (1)  als  jyDoppeUntegral"  darstellen  lassen: 

*)  Die  im  Texte  entwickelten  physikalischen  VorsteUungen  werden  in  aus- 
gedehnter Weise  von  F.  Klein  für  fonctionentheoretische  Zwecke,  nämlich  lur 
Begründang  der  Theorie  der  algebraischen  Functionen,  herangezogen  in  dem  Bache 
„Ober  Biemann's  Theorie  der  algebraischen  Functionen  und  ihrer  Integrale*' 
(Leipzig,  1882). 
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(2)  fvi^fy)^^  =  ffv{Pjy)äxdy. 

Wir  haben  hierbei  das  Symbol  B  des  Integrationsbereiches  immer  als 
unteren  Index  an  das  Integralzeichen  angehängt. 

Damit  das  Flachenintegral  (1)  einen  endlichen  imd  bestimmten 
Wert]  habe,  ist  keineswegs  erforderlich ^  dass  q>{x,y)  im  Bereiche  B 
überall  stetig  ist.  Indessen  ist  es  eine  umständliche  Untersuchung^  die 
für  die  Existenz  des  Integrales  (1)  hinreichenden  und  notwendigen 
Eigenschaften  von  fp{Xy  y)  in  der  allgemeinsten  Gestalt  festzustellen. 
Die  f£lr  uns  in  Betracht  kommenden  Zwecke  erfordern  aber  durchaus 
nicht^  dass  wir  auf  diesen  Gegenstand  eingehen;  wir  setzen  vielmehr^ 
so  oft  nichts  anderes  bemerkt  ist^  beständig  die  Stetigkeit  der  zu  inte- 
grierenden Functionen  sowie  auch  ihrer  Ableitungen  voraus.  Auch  der  Fall, 
dass  iiich  B  in  endlich  viele  Abteilungen  zerlegen  lässt,  in  deren  einzelner 
der  genannten  Stetigkeitsbedingung  genügt  wird^  bietet  fOr  die  Defini- 
tion des  Int^rales  (1)  offenbar  keinerlei  Schwierigkeit  dar. 

Man  denke  jetzt  weiter  innerhalb  B  zwischen  zwei  Punkten  eine 
Curve  C  gezeichnet^  deren  Bogenlänge  man^  etwa  von  ihrem  Anfangs- 
punkt (a?0y  ^0)  in  der  Richtung  auf  ihren  Endpunkt  (x^,  y^)  gemessen, 
durch  8  bezeichnen  wolle.  An  irgend  einer  Stelle  (x,  y)  von  C  denke 
man  wieder  in  Richtung  auf  (x^^  y^)  das  Bogenelement  ds  angetragen 
und  summiere  die  Differentiale  q){x,  y)ds  für  alle  Bogenelemente,  in 
welche  man  die  Curve  C  in  dieser  Art  zerlegt  haben  mag.  Man 
wird  so  zu  einem  Ober  die  Curve  C  zu  erstreckenden  yyLinien-  oder 
Ckirvenintegrdt*  : 


(3)  /V(^;»)^«      oder   lq>{x,y)i 


geführt.  Die  genauere  Erklärung  und  die  Untersuchung  der  Bestimn^itheit 
eines  solchen  Gurvenintegrals  können  vermöge  jener  Überlegungen  durch- 
gefOhrt  werden,  deren  man  sich  bei  der  Definition  der  gewöhnlichen 
bestimmten  Integrale  bedient. 

Allerdings  kann  man  hierbei  nicht  jede  denkbare  Curve  C  gleich 
gut  brauchen.  Man  pflegt  zu  sagen,  C  soUe  eine  „analytische  Curve'^ 
sein,  was  indessen  an  dieser  Stelle  noch  nicht  ganz  ohne  umstände 
endgültig  würde  erläutert  werden  können.  Verständlich  und  für  die 
Folge  ausreichend  wird  es  sein,  wenn  wir  annehmen,  dass  C  in  einer 
dritten  Variabelen  t  vermöge  zweier  Gleichungen  x=^f(t)y  y  =  g{t) 
mit  Hilfe  von  Functionen  f{t)j  g(t)  darstellbar  sei,  welche  längs  der 
der  Integration   unterworfenen  Strecke   selber  stetig  sind  und  stetige 
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Ableitungen  besitzen.    Unser  Curvenintegral  geht  nach  Einffihnmg  von 
t  in  ein  gewöhnliches  bestimmtes  Integral  über: 

fv  mt)9it)]  vr(t)  +  g'\t)  dt. 

Das  Vorkommen  anendlicher  Werte  der  zu  integrierenden  Function 
an  der  Grenze  des  Integrationsintervalles  wird  sich  zwar  nicht  be- 
ständig meiden  lassen.  Indessen  ist  jeder  solche  Fall  durch  besondere 
Untersuchung,  und  zwar  vermöge  eines  Grenzüberganges,  zu  behandeln. 
Es  besteht  nun  ein  höchst  wichtiger  Zusammenhang  zwischen 
einem  gewissen  auf  den  Bereich  B  bezogenen  Flachenint^rnde  und 
einem  zugehörigen  über  den  Band  von  B  erstreckten  Curvenint^rale. 
In  dem  beliebig  gewählten  Bereiche  B  sei  eine  gleichfalls  beliebige  i:eelle 
Fimction  ^  (x,  y)  gegeben,  welche  selbst  samt  ihrer  ersten  Ableitung  nach 

X  in  B  (die  Bandcunre 
eingeschlossen)  eindeutig 
und  stetig  sein  möge. 
Das  Flachenint^pnl 

J'  -^  dö  denken  wir  uns 

in  der  Weise  ausgef&hrt, 
dass  wir  dö  »=  dxdp 
setzen  und  bei  stehendem 
y  und  dy  zuerst  nach  x 
integrieren.  Figur  28  er- 
läutert dies  YerfiEdiren. 
Aus  B  ist  ein  zur  a:-Axe 
paralleler  Streifen  von  der  unteren  Ordinate  y  und  der  Breite  dy  heraus- 
geschnitten.    Indem  wir  explicite: 


Pig.  28. 


/l|..-/(.,/ll..) 


setzen,   würde  erstlich  das  innere  Integral  rechter  Hand  für  unseren 
Streifen  ausgeführt: 


^^dx — H<hyy)+t(Ky)—H(^iyy)+Hh,y)—H<h7y)+Hh>y) 


j 

ergeben,  wenn,  wie  in  der  Figur  angezeigt,  der  Parallelstreifen  die 
Randcurve  C  des  Bereiches  an  den  Stellen  (a^,  y\  (b^,  y),---  durchaetit 
Der  Zusatz  des  Factors  dy  liefert: 

'W  Tx  ^^  =  —  ^'(«n  y)^y  +  ^(b„  y)(ly  —  ^'(a,,  y)dy  H . 
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Wir  führen  nunmehr  die  BogendiflPerentiale  ds^y  ds^,  ds^y  ds^' ,  •  -  • 
ein,  welche  der  Parallelstreif  aus  der  Randcurve  C  des  Bereiches  aus- 
schneidet Es  liege  ds^  bei  {ai,y),  ds^  bei  (61,  y)  u.  s.  w.,  und  die  in 
der  Figur  zugesetzten  Pfeile  mögen  stets  die  Richtung  der  wachsenden 
Masszahl  $  des  Bogens  von  C  angeben.  Durchläuft  man  den  gesamten, 
hier  aus  zwei  getrennten  Teilen  bestehenden  Band  C  von  B  in  der 
durch  jene  Pfeile  festgelegten  Richtung,  so  hat  man  das  Innere  des 
Bereiches  dabei  beständig  zur  linken  Hand:  wir  wollen  hinfort  diese 
Umlaufsrichtung  des  Bereiches  als  die  positive  bezeichnen. 

Der  auf  den  Streifen  ausgedehnte  Teil  unseres  Integrales  kann 
nunmehr  wie  folgt  geschrieben  werden: 

Man  erwäge  jetzt,  dass  wegen  der  Richtung  des  Differentials  ds^  offen- 
bar —  dy  das  zum  Bogendifferential  ds^  gehörende  Differential  der 
Ordinate  ist,  und  dass  entsprechend  dy  zu  ds^y  —  dy  zu  ds^  u.  s.  w. 
gehört  Entsehliesst  man  sich,  zum  Zwecke  der  Vereinfachung,  ein 
fBr  alle  Mal  dy  das  zu  ds  gehörende  Differential  der  Ordinate  zu 
nennen,  so  gewinnt  die  letzte  Formel  die  Gestalt: 

W        ^yjrx  ^"^  =  *(«x,  y)  ^ds,  +  i,  {\,  y)^.ds^  +  .--. 

Nunmehr  denke  man  den  ganzen  Bereich  B  in  Streifen  unserer 
Art  zerlegt,  deren  einzelner  alsdann  jenachdem  in  2  oder  4  oder  6 
oder  etc.  Punkten  den  Bereichrand  C  durchschneidet.  Die  Summe  der 
in  (4)  links  stehenden  Differentiale,  welche  allen  diesen  Streifen  ent- 
sprechen^ ist  xmser  zu  berechnendes  Flächenintegral.  Rechts  in  den 
auf  diese  Streifen  bezogenen  Gleichungen  (4)  haben  wir  mit  Bogen- 
elementen  zu  thun,  welche  gerade  die  gesamte  Randcurve  G  zusammen- 
setzen.    Also  folgt  die  Gleichung: 

f%d6=f^{x,y)^^Js, 

die  wir  unter  Abkürzung  der  rechten  Seite  auch  so  schreiben  wollen: 
(5)  ffj6=fi,dy. 

Das  in  diesen  Formeln  rechts  stehende  Integral  ist  im  positiven  Um- 
laufssinn über  den  ganzen  Rand  von  B  zu  erstrecken. 

Genau  in  demselben  Sinne  zu  verstehen  und  ganz  analog  zu  be- 
weisen ist  die  Formel: 
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(6)  f^^d<, f<pdx. 

WO  9  (x,  y)  gleichfalls  eine  beliebige  Function  ist^  die  samt  ihrer  ersten 
Ableitung  ^  im  ganzen  Bereiche  B  eindeutig  und  stetig  ist 

Die  Subtraction  der  Formel  (6)  von  (5)  liefert  die  fundamentale 
Formel: 

(')        /„{-?I+I9*-X,(^  *-+♦*»). 

welche  die  am  Anfang  der  gegenwartigen  Überlegung  angekündigte 
Umwandlung  eines  Flächenintegrals  in  ein  Gurvenint^p^  enthalt. 

Zum  Zwecke  einer  ersten  Anwendung  der  Formel  (7)  denken  wir 
B  als  einfach  zusammenhängenden  Bereich  B^y  markieren  im  Innern 
von  B^  irgend  zwei  Punkte  {x^y  y^),  (a^,  y^)  und  verbinden  dieselben 
durch  zwei  gleichfalls  im  Innern  von  B^  verlaufende  Gurven  G^yC^» 

In  Figur  29  sind  die  letzteren  so  ange- 
— \^'^  nommen^  dass  sie  sich  nirgends  schneiden; 
indessen  wird  man  auch  fBr  den  Fall^  dass 
C^  und  0)  einander  einmal  oder  öfter  über- 
kreuzen^  die  Gültigkeit  der  folgenden  Über- 
legung leicht  darthun.  Vor  allem  nehmen 
wir  nunmehr  an,  dctös  (tpdx  -j-  ifdy)  in 
^^  ^  J?i  uberaU  ein  totales  DifferenUdl  varsteOe, 

oder  dass  daselbst  allenthalben  -^  =  -^  sei.     Die  Gurven  C^  und    C, 

liefern  den  Rand  eines  Bereiches  B^  dessen  sämtliche  Punkte  dem  Be- 
reiche B^  (wegen  des  einfachen  Zusammenhanges  von  jB^)  angehören. 
Wenden  wir  daraufhin  die  Formel  (7)  auf  diesen  Bereich  JS  an,  so 
verschwindet  die  linke  Seite  zufolge  der  eben  über  g>  und  ^  gemachten 
Voraussetzung.  Die  rechte  Seite  zerlegen  wir  in  zwei  Int^praley 
deren  erstes  sich  auf  C^,  von  (x^^  y^)  nach  (x^,  y^)  durchlaufen,  bezieht, 
lehrend  das  zweite  über  C^  von  (x^,  y^)  bis  (Xq,  y^)  zu  erstrecken  ist 
Die  ümkehrung  der  Richtung  des  letzteren  Integrales  bewirkt  einen 
Zeichenwechsel  desselben.     Wir  sind  damit  zu  der  Gleichung: 


(8) 


Jf  {g>dx  +  tdy)  =  f{q>dx  +  ifdy) 


geführt,  wo  nunmehr  beide  Integrale  von  der  unteren  Grenze  {x^^  y^ 
bis  zur  oberen  {x^yy^  zu  nehmen  sind.  Den  in  (8)  enthaltenen  höchst 
wichtigen  Satz  kann  man  in  folgende  Worte  kleiden:  Sind  im  einfaeh 
zusammenhängenden  Bereiche  B^   die  Functionen  g>{x,y)   und  if{x,  y) 
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samt  ihren  Ableitungen  -^  y  J^  eindeutig  und  stetig,  und  ist  ebenda  überall 
die  Gleichung  o^  =  g^  erfiUU,  so  ist  das  Integral: 

(9)  Ji^dx  +  i^dy) 

für  irgend  zwei  in  B^  gelegene  Punkte  (a?^,  y^,  (x,  y)  „eindeutig^^  be- 
stimmt, welche  in  B^  gelegene  Integrationscurve  wir  auch  zwischen  diesen 
beiden  Pimkten  benutzen  mögen. 

Es  ist  nützlich,  sich  diesen  Satz  auch  noch  in  folgender  Weise 
zu  yeranschaulichen.  Ein  Integral  (9)  möge  man  zunächst  längs  irgend 
einer  (x^,  y^)  und  (x,  y)  verbindenden  Curve  C  berechnet  haben.  Man 
denke  die  Curve  unter  Festhaltung  ihrer  Endpunkte  ein  wenig  ver- 
schoben und  nenne  sie  in  der  neuen  Gestalt  C\  Der  Wert  des  Inte- 
graies  erfahrt  hierbei  keine  Veränderung ,  faUs  für  aUe  zwischen  C  und 
C  liegenden  Punkte,  über  welche  somit  die  Integrationscurve  hinweg  ge- 
schoben ist,  sowie  auch  für  C  und  C  selber  die  Functionen  q>  (x,  y)  wnd 
if  {x,  y)  nd>en  den  wiederholt  genannten  Stetigkeitsbedingungen  die  BeUUion 

||  =  II  befriedigen. 

Indem  wir  nochmals  zu  obigem  Bereiche  B^  zurückkehren^  setzen 
wir   bei   festgehaltenem  Punkte  (xq,  y^)  und  innerhalb  B^  variabelem 

Punkte  {x,y): 

(f,y) 

(10)  ßipdx  +  tdy)  =  F{x,  y). 

Es  ist  alsdann  F(x,y)  in  B^  eine  eindeutige  Function  mit  den  par- 
tiellen Ableitungen: 

^  =  g>{x,y),     |f=*(^,y); 

es  ist  aber  F(x,  y)  bei  blosser  Angabe  dieser  Ableitungen  q>,  ^  wegen 
der  willkürlich  zu  wählenden  unteren  Grenze  {x^,  y^  erst  bis  auf  eine 
additive  Constante  bestimmt. 


§  9.    ratse  von  Green. 

Es  sei  in  der  a;j/-Ebene  irgend  ein  Bereich  B  eingegrenzt.  Inner- 
halb B  und  auf  der  Randcurve  C  dieses  Bereiches  seien  U{x,  y)  und 
V(x,y)  zwei  eindeutige  reelle  Functionen,  welche  selbst  samt  ihren 
Ableitungen  so  beschaffen  sein  sollen,  dass  für: 

Fri«k«,  Mialjt.-faneliononth.  Vorleiangen.  8 
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folg  auf  die  Betrachtung  des  Inteffrals  einer  soldien  Fundion  f(e)  ein- 
zugehen. 

Mögen  0Q  und  jer  irgend  zwei  Werte  des  Argumentes  sein^  die  wir 
sogleich  wieder  als  Punkte  der  j?- Ebene  deuten,  und  möge  zwischen 
beiden  Punkten  in  der  jer- Ebene  eine  Curve  C  gezogen  sein.  Das  ^^langs 
dieser  Curve  erstreckte''  Integral: 

z  z 

(1)  ff(e)dz=J  Zdz 

erklaren  wir  dann  unter  Spaltung  von  jet  in  (a;  +  »y)  ^^^  -Z  in  (X  +  iT) 
durch  die  Darstellung: 

(2)  Jz  dz  =J\x  +  i  Y)  (dx  +  idy) 

=J{Xdx  —  Ydy)  +  i  f{Ydx  +  Zdy). 
('o>yo)  {^,Vo) 

Hierbei  sind  die  beiden  rechts  stehenden  Integrale  nach  Vorschrift  von 
§  ^  PS*  1^^  längs  der  Curve  C  erstreckt  zu  denken.  Diese  Integrations- 
curve  C  soll  den  pg.  109  genannten  Anforderungen  genügen,  und 
X(a:,  y),  Y{Xjy)  sollen  für  jede  Stelle  von  C  den  in  §  8  oft  ge- 
nannten Bedingungen  der  Eindeutigkeit  und  Stetigkeit  genügen.  Wir 
können  dies  nach  §  6  pg.  102  kurz  dahin  ausdrücken,  dass  Z=  f{z) 
sich  an  allen  Stellen  der  Integrationscurve  C  regulär  verhalten  soHe*). 

Von  der  grössten  Bedeutung  ist  nun,  dass  nach  (2)  pg.  104  überall 
da,  wo  Z  regulär  ist,  die  Relationen: 

dX^_dY       dY^dX 
dy  dx  ^     dy        dx 

erfüllt  sind.     Diese  Gestalten  aber  nimmt  gerade  die  Relation  ~-=s-^ 

an,  wenn  wir  die  in  §  8  pg.  112  über  das  Integral  von  {q>dx  +  i>dy) 
gegebenen  Entwicklungen  auf  die  beiden  in  (2)  rechter  Hand  stehenden 
Integrale  anwenden.  Die  damaligen  Ergebnisse  liefern  jetzt  sofort 
folgenden  Fundamentalsatz:  Der  Wert  des  Integrals  (1)  lleSbt  unver- 
ändert j  falls  man  unter  Festhaltung  von  z^  und  Zy  d.  h.  des  Anfangs- 
und des  Endpunktes,  die  Integrationscurve  C  einer  stetigen  Deformation 
unterwirft y  vorausgesetzt,  dass  man  C  hierbei  ausnaJunslos  über  soldie 
Stellen  hinwegschiM,  in  dereti  Umgebungen  Z  regulär  ist 

*)  Offenbar  wird  auch  ausreichend  sein,  wenn  sich  C  in  endlich  viele  solche 
Abteilungen  zerlegen  lässt,  dass  für  jede  einzelne  derselben  die  im  Texte  ge- 
stellten Fordemngen  erfüllt  sind. 


Sätze  von  Cauchy. 
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Aucb  das  folgende  Theorem  ist  jetzt  unmittelbar  ersichtlich:  Ist 
die  Ftmction  Z  =  f{z)  in  irgend  einem  einfach  zusammenhängenden 
Bereiche  B^  überaU  regulär  und  gehören  Zq  und  0  diesem  Bereiche  an,  so 
ist  das  Integral  (1)  zt/oischen  Zq  und  z  eindeutig  bestimmt,  welche  inner- 
halb B^  verlaufende  Integraüonscurve  C  wir  auch  wählen  mögen.  Bei 
festgehaltenem  z^  und  innerhalb  B^  variabeler  oberer  Grenze  z  wird 
somit  das  Integral  eine  eindeutige  Function  dieses  z.  Diese  Angaben 
dürfen  wir  aber  für  einen  mehrfach  zusammenhängenden  Bereich  all- 
gemein nicht  mehr  machen.  Bereits  bei  einem  zweifach  zusammen- 
hangenden Bereiche  B^  giebt  es,  wie 
Figur  31  zeigt,  zwischen  gegebenen 
Grenzen  jeTq,  z  stets  Curven  C  und  C\  von 
denen  die  eine  in  die  andere  nur  durch 
Hinwegschiebung  über  solche  Teile  der 
Ebene  übergeführt  werden  kann,  welche 
dem  Bereiche  nicht  angehören.  In  diesen 
Teilen  aber  können  irreguläre  Punkte 
der  Function  liegen. 

Für  jeden  Bereich  B«  beliebig  hohen 
Grades  n  des  Zusammenhangs  gilt  der 

Satz,  dass  das  über  den  gesamten  Band  C  von  Bn  in  der  positiven  Umlaufs' 
ricMung  {cf,  Figur  28  pg.  110)  erstreckte  Integral: 

(3)  ff{z)dz=fzdz 

verschunndet,  sofern  Z  in  5„,  den  Rand  eingeschlossen,  allenthalben 
regulär  ist.  Man  zeigt  dies,  indem  man  das  Integral  nach  dem  Schema  (2) 
zerlegt  und  auf  jedes  der  beiden  entspringenden  reellen  Integrale  die 
Formel  (7)  pg.  112  anwendet. 

Zum  Zwecke  einer  höchst  wichtigen  Anwendung  des  zuletzt  aus- 
gesprochenen Satzes  legen  wir  einen  einfach  zusammenhängenden  Be- 
reich J?i  von  der  Randcurve  C  und  eine  in  B^  und  auf  C  allenthalben 
reguläre  Function  f(z)  vor.  Der  specielle  Wert 
z  =  i  gehöre  dem  Bereiche  an.     Dann  ist  der 


Fig.  81. 


Quotient 


nur  erst  bis  auf  den  Punkt  g  in 


J?i  regulär.  Beschreiben  wir  somit  innerhalb 
B^  um  £  mit  dem  Radius  q  einen  Kreis  K, 
dessen  Inneres  wir  dem  Bereiche  B^  nehmen, 
so  bleibt  ein  Bereich  B^  übrig,  in  dem  jener 
Quotient  überall  regulär  ist. 

Die  für  das  Ereisinnere  positive  Umlaufs- 


Fig.  82. 
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richtung,  wie  sie  in  Figur  32  durch  den  an  der  Peripherie  K  befind- 
lichen Pfeil  angegeben  ist^  möge  das  Integral: 

liefern.  Für  K  als  Randcurve  von  B^  würde  aber  die  hiermit  ein- 
geschlagene Umlaufsrichtung  offenbar  die  negative  sein.  Das  zuletzt 
ausgesprochene  Theorem  liefert  somit: 

wo  das  erste  Integral  über  den  Rand  C  von  B^  in  der  positiven  Rich- 
tung zu  erstrecken  ist. 

Unter  elementarer  Umformung  des  letzteren  Integrals  schreiben 
wir  die  so  gewonnene  Gleichung: 

Zur  Auswertung  des  zweiten  und  dritten  Integrales  führen  wir 
Polarcoordinaten  r,  d'  ein  und  wählen  den  Punkt  (  zum  Pole^  die 
Richtung  der  positiven  reellen  jer-Axe  aber  als  Axenrichtung.  Dann  hat 
man  allgemein  js  —  g  =  re^';  und  da  sich  die  Integration  über  K  bei 
constantem  r  =  q  auf  ^  allein  bezieht^  so  ist  dsf  »=  ige^*  dd'  zu  setzen, 
wahrend  der  Nenner  unserer  auf  K  bezogenen  Integrale  z  —  g  =«  ^  ^" 
ist.    Dies  liefert  erstlich: 

f    dz  riQe^'dd'        o- 

Das  in  (4)  rechts  stehende  Integral  &ssen  wir  als  Summe  com- 
plexer  Differentiale  und  berücksichtigen,  dass  der  absolute  Betrag  einer 
Summe  complexer  Glieder  nicht  grösser  als  die  Summe  der  absoluten 
Beträge  dieser  Glieder  ist: 

Hier  aber  ist  \z  —  i\  constant  =  Q,  \  dz  \  ist  das  Bogenelement  von 
K,  und  \f{is)  —  f{t)\  möge  auf  der  Peripherie  K  den  grossten  Wert 
m  annehmen,  also  daselbst  beständig  <[  m  sein.  Dann  wird  die  rechte 
Seite  der  letzten  Ungleichung  höchstens  gleich  2m;r,  und  wir  ge- 
winnen unter  Zusammenfassung: 

(5)  fj^.dz-2inm 


<  2m7C. 
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Man  beachte  jetzt,  dass  die  Auswahl  des  Radius  q  von  K  nur  der 
Bedingung  unterworfen  war^  dass  K  innerhalb  B^  liegen  sollte.  Da 
liiennit  eine  untere  Grenze  ftir  q  nicht  gegeben  ist,  so  können  wir  q 
beliebig  klein  wählen.  Aber  für  lim.  q  '^O  wird  auch  das  Maximum  m 
von  I  f{0)  —  /*({;)  I  auf  K  wegen  der  Stetigkeit  von  f(is)  die  Grenze  0 
besitzen.  Links  steht  in  (5)  eine  von  der  Veränderung  des  q  unab- 
hängige Zahl.  Wäre  letztere  >  0,  so  würde  wegen  (5)  die  Grösse  m 
nicht  die  Grenze  0  besitzen  können;  also  ist  der  in  (5)  links  stehende 
Betrag  —0. 

Den  hiermit  gewonnenen  Fundamentalsatz  kleiden  wir  in  die  Worte: 
Für  jeden  endlichen*)  Wert  g  gut  die  Gleichung: 

wo  sich  das  Integral  auf  eine  ganz  bdidnge,  den  Punkt  g  umlaufende  ge- 
schlossene Curve  C  bezieht,  vorausgesetzt  nur,  dass  f(z)  innerhalb  und  auf 
C  aüenÖhälben  regulär  ist. 

Zum  Zwecke  einer  ersten  Anwendung  dieses  Theorems  wählen  wir 
als  Curve  C  einen  Kreis  vom  Radius  r  um  den  Punkt  g  und  nehmen 
an,  dass  Z  =  f{z)  im  Innern  und  auf  der  Peripherie  dieses  Kreises 
fiberall  regulär  ist.  Zur  Auswertung  des  Integrales  (6)  wird  man  dann 
wieder  setzen: 

z  —  g  =  r e^ ,      dz  =^ire^'  dd^ 

und  hat  för  d'  zwischen  den  Grenzen  0  und  2;r  zu  integrieren.  Sind 
die  Werte  von  f(z)  auf  der  Peripherie  des  Kreises  allgemein  durch 
Z  =  X -f- ♦  ^  hezeichnet,  während  f{z)  im  Mittelpunkte  g  den  Wert 
Zq=^  X^-}-  iY^  annimmt,  so  folgt  aus  (6)  offenbar: 

0  u 

X^  ist  hiemach  der  ,^Miüelwerif^  aUer  auf  der  Peripherie  des  Kreises 
vorliegenden  Werte  unserer  Function  X(x,  y),  und  analoges  gilt  von  YJ,. 
Da  wir  den  Radius  r  des  Kreises  beliebig  klein  wählen  können,  so 
geht  aus  diesem  merkwürdigen  Satze  zugleich  hervor,  dass  die  Function 
X  {x,  y)  (und  ebenso  Y)  an  keiner  einzigen  Stelle,  in  deren  Umgebung 
sie  regulär  ist,  ein  Maximum  oder  Minimum  werden  kann. 

Mit  den  im  vorliegenden  Paragraphen  entwickelten  Sätzen  haben 
wir   die   ersten  Grundlagen  der  Cauchy'schen  Fimctionentheorie   ge- 

*)  Die  VorauBBetzung  eineB  endlichen  i  kommt  im  Texte  dadurch  zum  Aus- 
druck, dasB  i  im  Bereiche  B^  liegen  sollte.  Die  zunächst  zur  Benutzung  kom- 
menden Bereiche  sollten  sich  nicht  ins  Unendliche  erstrecken  (cf.  pg.  108). 
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Wonnen,  über  welche  bereits  oben  in  der  Einleitung  (pg.  76)  einige 
historische  Angaben  erstattet  sind.  Speciell  wird  das  durch  Formel  (6) 
zum  Ausdruck  kommende  Theorem  als  „Satz  von  Cauch/'  bezeichnet. 

Aufgabe  1.  Man  übertrage  den  in  Formel  (6)  ausgesprochenen  Satz  auf 
den  Fall  ^  =  oo.  Die  Curve  C  ist  so  anzunehmen,  dass  auf  und  ausserhalb  der- 
selben f{g)  regulär  ist.  Dass  aber  f{z)  bei  j?  =  oo  regulär  sei,  heisst  einfach,  /'(-r ) 
sei  bei  z'  =^0  regulär. 

Aufgabe  2.  Man  zeige,  dass  das  Integral  Hz  —  S)^dz  mit  einem  von 
n  =»  —  1  verschiedenen  ganzzahligen  positiven  oder  negativen  Exponenten  n  ver- 
schwindet, falls  man  als  Integrationscurve  C  eine  den  Punkt  (  umlaufende  ge- 
schlossene Curve  wählt.  Man  gewinnt  nämlich  den  Integral  wert  0,  falls  man  C 
als  Kreis  des  Mittelpunktes  i  auswählt. 

Aufgabe  3.  Man  grenze  einen  rechteckigen  Bereich  Bi  um  den  Nullpunkt 
durch  die  Geraden  y  =  ±  '^  ^^^  a:  =  i  1  ein  und  beweise ,  dass  das  über  den 
Rand  dieses  Bereiches  ausgedehnte  Iniegnl  Ce'  dz  ver8ch¥rindet. 

Aufgabe  4.    Man  grenze  durch  die  zu  den  Axen paraUelen  Geraden a;  =  ±a, 
y  s=  -f  6  einen  rechteckigen  Bereich  B^   ein  und  zeige,  dass  das  über  den  Rand 
jBj  ausgedehnte  Integral  T  sin  j?  d  5  ver8ch¥rindet.    Man  wolle  hierbei  sin  5  in 
sin  {x  -f-  iy)  ==  sin  o;  cosh  y-\-i  cos  x  sinh  y 

entwickeln  und  von  den  Integrationsregeln  der  trigonometrischen  und  der  hyper- 
bolischen Functionen  Gebrauch  machen. 

§  11.    Coiiyergeiui  unendlicher  Beihen. 

Ehe  weitere  Sätze  der  Gauchy'schen  Functionentheorie  entwickelt 
werden,  sind  einige  Recapitulationen  und  Er^nzungen  über  die  Con- 
vergenz  unendlicher  Reihen  einzuschalten. 

Es  mögen  reelle  oder  complexe  Zahlen  m^,  m^,  u,,  ...  in  unend- 
licher Anzahl  vorgelegt  sein.  Man  bezeichnet  alsdann  in  den  ein- 
führenden Vorlesungen  über  höhere  Analysis  die  unendliche  Reihe: 

(1)  Wo  +  Wi  +  Wj  +  Ws  H 

als  convergent,  falls  die  Summe  der  n  ersten  Glieder: 

(2)  5^«  =  Wo  +  Ml  +  tlj  H h  Un-i 

für  lim.  n  =  cx>  einer  endlichen  und  bestimmten  Grenze  S  =  lim.  S„ 
zustrebt;  diese  Grenze  S  heisst  der  Summenwert  der  Reihe  (1).  Ist 
die  Reihe  nicht  convergent,  so  wird  sie  als  divergent  bezeichnet;  man 
hat  dann  entweder  lim.  S»  =  oo,  oder  S^  bleibt  bei  wachsendem  n  zwar 
endlich,  ist  jedoch  unaufhörlichen  Schwankungen  unterworfen.  Im 
letzteren  Falle  heisst  die  Reihe  (1)  auch  wohl  asciUierend, 

Die  zur  Reihe  (1)  gehörende  j^Reihe  der  absoluten  Beträgef^  ist: 

(3)  .  Wo  j  +  I  Wj  ;  +  I  M,  I  +  I  Uj  j  H . 
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Da  hier  sämÜiche  Glieder  reell  nnd  nicht- negativ  sind^  so  ist  ein 
Schwanken  des  Sommenwertes  Sn  der  ersten  n  Glieder  mit  wachsendem 
n  ausgeschlossen,  vielmehr  ist  entweder  lim.  Sn  =  <x>  oder  die  Reihe  (3) 
ist  convergent.  Eine  solche  Reihe  ohne  negative  Glieder  hat  im  Falle 
der  Convergenz  stets  ein  und  denselben  Sonmienwert  S,  in  welche  An- 
ordnung man  die  Glieder  auch  bringen  mag;  nur  muss  man  natürlich  Sorge 
tragen,  dass  bei  jeder  Neuordnung  der  Reihe  weder  Glieder  ausfallen, 
noch  solche  neu  hinzutreten.  Eine  Reihe,  die  bei  jeder  Anordnung  der 
Glieder  stets  ein  und  denselben  endlichen  Summenwert  besitzt,  wird 
als  „unbedingt  convergent^'  bezeichnet. 

Es  ist  nun  eine  der  elementarsten,  aber  zugleich  wichtigsten  Er- 
kenntnisse in  der  Reihentheorie,  dass  eine  beliebige  Beihe  (1)  stets  und 
nur  dann  „unbedingte'  convergent  ist,  falls  sie  „absoluif'  convergiert,  was 
bedeuten  soll,  dass  die  ihr  zugehörige  Reihe  (3)  der  absoluten  Beträge 
convergiert.  — 

Wir  werden  in  der  Folge  auch  mit  sogen.  „Doppelreihen''  zu  thun 
haben,  welche  wir  im  folgenden  Schema  ansetzen: 

(4)  Voo  +  %  +  Vo2  +  Vos  H 

+  «10  +  Vn  +  Vi2  +  «18  H 

+  «20  +  %  +  «M  +  V»8  H 


Hier  liegen  unendlich  viele  Horizontalreihen  mit  je  unendlich  vielen 
Gliedern  vor.  Aber  man  wolle  sich  überzeugen,  dass  gegenüber  der 
Beihe  (1)  gUichwoH  nur  eine  formale,  das  Wesen  der  Sache  nicht  treffende 
Veränderung  vorgenommen  ist.  In  der  That  können  wir  jede  Doppel- 
reihe vermöge  Umordnung  der  Glieder  sofort  als  einfache  Reihe 
schreiben: 

(5)  «00  +  %  +  «10  +  «OB  +  «11  +  «20  +  «OS  +  «12  +  «21  H ; 

sowie  auch  umgekehrt  eine  einfache  Reihe  (1)  in  eine  Doppelreihe  (4) 
umg^talten.  Die  Reihe  (4)  wird  man  somit  nur  als  eine  besondere 
Neuanordnung  einer  einfachen  Reihe  (5)  ansehen  dürfen.  Das  obige 
Theorem  vor  der  unbedingten  Convergenz  bleibt  hiemach  für  Doppel- 
reihen gültig.  — 

Man  nehme  jetzt  an,  dass  die  Grössen  u  veränderlich  und  zwar 
analytische  Functionen  einer  complexen  Variabelen  z  seien;  wir  schreiben 
dann  die  Glieder  ausführlich  Uq(z\  ^i{^\  •  •  •  und  bezeichnen  die  Summe 
der  n  ersten  Glieder  als  Function  von  js  durch: 

(6)  8n(z)  =  u,iz)  +  w,(;ei)  +  . . .  +  un-i(zy 
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Deo  Fall,  dam  die  Fanctioiien  u^iß^  niiooil  sind,  werden  wir 
Folge  tnmeit^  za  betrMhten  haben:  trigoaometrische  Fanetionen  «. 
kamen  bereits  im  ersten  E^»üel  ansf&hrlickst  nur  Geltmig.  Jedenfidb 
nehmen  wir  an,  daas  in  einem  Berekhe  J?.  doi  wir  weiterhin  n 
Gnmde  legen  wcBen,  die  ««(f»  simiiidi  eindeutige  imd  regnlire  aoi- 
iTÜsdie  Functionen  sind.  Sie  sollen  in  B  überall  integrier-  und  diffo- 
renzierbar  sein,  wobei  dann  die  einadne  Ablntong  «,  (ä)  naeh  pg.  105 
allein  Ton  z  aber  nicht  ron  der  „Bichtong  der  Diffnaitiation^  ab- 
hängen wird. 

Wir  nehmen  non  an,  daas  die  Reihe  (1)  f&r  jeden  dnielnen  Ponkt  m 
des   Bereiches  B  unbedingt   conrergiere,    nnd  nennen   den    Summen- 
wert  f(£): 
(7)  f(g)  =  «,(r,  +  H,(z)  +  m^ii)  +  11,^^  +  . . . . 

um  alsdann  Aber  die  Function  fit)  weitere  Aussagen  machen  zn  können, 
wollen  wir  über  die  Art  der  Convergenz  unserer  Reihe  eine  noch  ge- 
naaere  Festsetzung  machen.     Man  bilde  den  ^^Reihenrest^: 

(H)  R^{z)  =  f(z)  —  SJ/)  =  «.(/)  +  M.+ii^)  H • 

iMßst  sidi  dann  ßr  jede  ton  0  rersdiiedene  posUkty  ^enn  cmd^  noA  so 
klein  getcahlte  Zahl  d  stets  ein  bestimmter  endlidier  den  Bedingumgen: 

(9)  |JS.(xr)|<d,      ;Ä.+,(^)l<d,      \Rn^t{B)    <d,... 

genügender  Index  n  angeben,  wdcher  unabhängig  davon  isty  ko  wir  ankh 
den  Punkt  z  im  Bereiche  fixieren  mögen,  so  heisst  die  Reihe  (7)  im  Be- 
reiche B  „gleichmässig^  convergent. 

Indem  wir  die  Formel  (7)  in  die  Gestalt  setzen: 

(10)  f{0)^S,iz)-\-B,iz) 

ist  sogleich  das  Theorem  ersichtlich^  dass  eine  Beihe,  weldte  im  Be- 
reiche B  überall  gleichmässig  convergiert,  eine  ebenda  aUenihalben  stetige 
Function  darstellt.  Es  ist  nämlich  Sn(z)  als  Summe  endlich  vieler 
regulärer  und  also  stetiger  Functionen  selber  stetig,  und  der  absolute 
Betrag  von  Rn(^)  kann  durch  hinreichend  gross  gewähltes  n  unter 
jedes  d  für  alle  in  Betracht  kommenden  z  herabgedrückt  werden. 

Dass  es  sich  bei  der  Einführung  der  gleichmässigen  Gonvergenz 
um  eine  höchst  wesentliche  Verschärfung  des  Convergenzbegriffes  handelt, 
möge  das  Beispiel  der  Fourier'schen  Reihe: 

sin  :r  —  —  sin  2x  -{-  y  ^^^  3a?  —  -r-  sin  4a;  +  *  *  • 

zeigen,  welche  pg.  12  betrachtet  wurde.  Diese  Reihe  erkannten  wir  als 
convergent  für  alle  endlichen  reellen  a:;  aber  sie  kann  in  der  Umgebung  der 
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einzelnen  Stellen  +  ^,  i  3^,  +  ösr, . . .  nicht  gleichmässig  convergent 
sein,  da  an  jeder  dieser  Stellen  ein  Stetigkeitssprung  des  Summenwertes 
jener  Reihe  eintritt.  Man  muss  sich  dies  so  vorstellen,  dass  zwar  fQr 
jedes  besHmmte  in  der  Umgebung  z.  B.  von  ^  gewählte  x  nach  Aus- 
wahl Yon  8  ein  der  Forderung  (9)  entsprechendes  endliches  n  angebbar 
ist,  dass  indessen,  falls  wir  x  in  immer  grosserer  Nahe  von  x  wählen, 
die  hierbei  eintretenden  endlichen  Zahlen  n  stets  grösser  aus&Uen,  ohne 
dass  sich  fBr  sie  eine  obere  Grenze  angeben  liesse. 

Ohne  besondere  Mühe  erkennt  man  diesen  Charakter  direct  an  der 
unendlichen  Reihe: 

(l  —  x)  +  (1—x)  X  +  {1  —  x)  x^  +  {l  —  x)  x'  -] , 

welche  im  Interyall  von  a?  =  — 1  bisa?=  +  l  convergent  ist  unter 
MnschltASS  der  oberen  Grenze  x  ^^1,  während  sie  nur  unter  Ausschlfiss 
der  oberen  Grenze  x  =  l  gleichmässig  convergiert.  Man  berechnet 
leicht,  dass  Rn(x)  =  af^  ist.  Hat  man  also  8  gewählt,  so  wird  für 
jedes  „bestimmte''  etwa  positiv  gewählte  x,  welches  <1  ist,  ein  der 
Bedingung  :r"  <  d  genügendes  endliches  n  existieren.  Hat  man  in- 
dessen ein  wenn  auch  noch  so  grosses  „bestimmtes''  endliches  n  ge-* 
wählt,  so  kann  man  in  der  Nahe  von  1  noch  echte  Brüche  x  angeben, 
für  welche  rr"  <  d  nicht  erfüllt  ist.  In  der  That  ist  denn  auch  der 
Summenwert  der  fraglichen  Reihe  bei  :i;  =  1  unstetig;  fQr  echte  Brüche  x 
ist  derselbe  gleich  1,  för  a;  =  1  aber  gleich  0.  — 

Man  verstehe  jetzt  unter  z^  und  0^  irgend  zwei  endliche  und  dem 
Bereiche  B  angehörende  Punkte  der  xr-Ebene  und  ziehe  von  js^  nach  z^ 
innerhalb  B  eine  Integrationscurve  C  der  endlichen  Gesamtlänge  s.   Aus 

(10)  gewinnen  wir  alsdann  unter  Benutzung  dieser  Gurve  C: 

j»  »1  »i 

Jf{e)  dz  -JSn{g)de  =jB,{g)dg. 

*0  *0  *0 

Da  8n  nur  endlich  viele  Glieder  enthält,  so  darf  man  diese  Summe  glied- 
weise integrieren  und  gewinnt  auf  die  Weise: 

'  «—1    *i  -»1 

(11)  Jf{e)dg~'2ju,{is)dz=Jll,{B)dz. 

Für  die  rechte  Seite  finden  wir  vermöge  einer  bereits  pg.  118  benutzten 
Überlegung: 

«I  «l  *  =  *! 

I  fltn(z)dz  I  ^J]  B,(z)  \-\(iz\  <Jd  \dz\  =  8-s, 

«0  »O  «  =  *0 
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wenn  n  nach  Aaswahl  von  d  in  Übereinstimmung  mit  (9)  ge^^Lhlt 
wird.  Die  rechte  Seite  der  Formel  (11)  kann  man  somit  f&r  hinreichend 
grosses  n  dem  Werte  0  beliebig  nahe  bringen;  sie  wird  zufolge  unserer 
obigen  Fassung  des  Begriffs  der  gleichmässigen  Convergenz  für  lim.  n  =  oo 
die  Grenze  0  haben.  Die  Folge  ist^  dass  die  unendliche  Reihe: 
ji  «1  ^ 

(12)  |m^(^)  d0  +  fu^iz)  dz  + /«*8 W  dZ'\ 

*o  *o  'o 

convergent  ist  und  als  Summen  wert  ff(z)dz  besitzt     Man  kann  dies 

Ergebnis  auch  so  aussprechen:  Convergiert  die  in  (7)  rechts  stehende 
Beihe  innerhalb  B  gleichmässig,  so  berechnet  nian  das  Integral  von  f(jB) 
für  eine  innerhalb  B  verlaufetide  Integrationsmrvej  indem  man  {unter  Bei- 
behaUung  der  Integralionsctirve)  die  unendliche  Beilie  gliedweise  integriert 
Nicht  ganz  so  einfach  verhält  sich  die  Bifferentiati<m  von  f  {z). 
Ist  Un{z)  die  erste  Ableitung  von  Un{z),  so  wollen  wir 

(13)  «o'(^)  +  «!'(*)  +  «,'(^)  +  <{')  +■• 

als  die  zur  gegebenen  Reihe  gehörende  „abgeleitete  Beiheft  bezeichnen. 
Hier  besteht  nun  die  bemerkenswerte  Thatsache^  dass  die  ursprünglidie 
Beihe  für  irgend  ein  z  convergent  sein  kann,  wahrend  die  abgelötete  B^Sie 
d>enda  divergiert.  So  z.  B.  betrachteten  wir  pg.  13  unter  (2)  f&r  das 
Intervall  0  <  x  <%  die  Reihe: 

sin  x  +  y  sin  3x  +  y  sin  5a;  +  y  sin  7ir  +  ' ' '  > 

deren  Convergenz  wir  feststellten.     Die  zugehörige  abgeleitete  Reihe: 

cos  X  +  cos  3x  +  cos  bx  +  cos  7a;  +  •  *  • 

ist  aber  divergent,  denn  schon  das  notwendige  Convergenzkriteriom 
lim.  M»  =  0  ist  nicht  erfüllt. 

Indessen  lässt  sich  folgendes  Theorem  beweisen:  Ist  die  abgeleitete 
Beihe  im  ganzen  Bereiche  B  oder  in  einem  Teile  JB'  dessdben  gleich- 
massig  cofivergent,  so  stellt  sie  audi  mrJclich  die  abgeleitete  Function  f'{z) 
ebendort  dar.  Ist  nämlich  g{z)  der  Summenwert  der  abgeleiteten  Reihe 
in  B  bez.  B\  so  findet  man  durch  Benutzung  des  bewiesenen  Integral- 
satzes für  irgend  eine  jenem  Bereiche  angehörende  Integrationscurve : 
fi 

Jg{z)  dz=^u^{z^)  —  Mo(^o)  +  «^i(^i)  — «♦iK)  -\ • 

Dass  die  hier  rechts  stehende  Reihe   den  Summenwert  f{z^  —  fij^o) 
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hat;   ist   eine  einfache  Folge   der  gleichmässigen   Gonvergenz   der  ur- 
sprünglichen Reihe.     Man  hat  also: 


Jg{z)dz  =  az,)-f{z,), 


woraus  sofort  hervorgeht,  dass  für  jeden  Punkt  z^  von  B  bez.  B'  die 
Ableitung  f'{z)  von  f{z)  in  der  That  mit  g{z)  identisch  ist. 

§  12.    Fotensreilienentwioklung  der  analytisoheii  Fanotioneii. 

Unter  Bückkehr  zu  den  in  §  10  pg.  116  flf.  entwickelten  Cauchy*schen 
Ansätzen  verstehen  wir  unter  f{z)  irgend  eine  analytische  Function, 
welche  sich  in  der  Umgebung  des  im  Endlichen  gel^enen  Punktes  g^ 
r^ular  verhält.  Giebt  es  im  Endlichen  irreguläre  Punkte  von  f{z\ 
so  wählen  wir  unter  diesen  den  Punkt  z^  so  aus,  dass  für  jeden  irregu- 
lären Punkt  z^  von  f{z)  die  Bedingung  |  ^er ,  —  ^o  I  ^  I  ^i  —  ^o  I  g^^** 
Beschreiben  wir  mit  dem  Radius  R=^\z^  —  Zq\  um  den  Punkt  z^ 
einen  Kreis  Ky  so  ist  innerhalb  K  die  Function  f{z)  überall  regulär, 
auf  der  Peripherie  von  K  aber  findet  sich  mindestens  der  eine  irregu- 
läre Punkt  jßfi;  es  können  auf  dieser  Peripherie  aber  noch  beliebig,  ja 
vielleicht  unendlich  viele  weitere  irreguläre  Punkte  auftreten.  Giebt  es 
im  Endlichen  keinen  einzigen  irregulären  Punkt  von  f{z)y  so  setze  man 
12  =  oo;  das  Innere  des  Kreises  K  besteht  dann  aus  allen  endlichen 
Punkten  der  jer -Ebene. 

Man  wähle  jetzt  einen  beliebigen  Punkt  z  innerhalb  K,  und  also  in 
Übereinstimmung  mit  \z  ^  Zq\<B,  Man  bestimme  weiter  eine  den 
Bedingungen  \z  —  jeTo  |  <r <  JB  genügende  endliche  Zahl  r  und  beschreibe 
mit  r  als  Radius  um  z^  einen  Kreis  h.  Letzterer  liegt  ^nzlich  inner- 
halb K.  Versteht  man  also  unter  g  einen  die  Peripherie  von  k  durch- 
laufenden Punkt,  so  wird  sich  f{z)  an  allen  Stellen  %,  sowie  auch 
allenthalben  innerhalb  h  regulär  verhalten.  Der  in  (6)  pg.  119  zum 
Ausdruck  kommende  Cauchy'sche  Satz  liefert  somit  für  die  jetzt  er- 
kUute  Bezeichnungsweise: 

integriert  über  h  in  dem  für  das  Kreisinnere  positiven  Umlaufssinne. 
Nun  aber  ist: 
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denn  der  Quotient  ^-^^  hat  zufolge  1  z  —z^  \  <  r  längs    der  ganzen 

Integrationsbahn  k  einen  constanten  absoluten  Betrag,  der  <1  ist,  so 
dass  die  rechts  unter  dem  Integralzeichen  stehende  geometrische  Reihe 
für  alle   g  conyergent  ist  und  als  Summe  den  reciproken  Wert  Ton 

1  —  Tzr^  besitzt.     Es  ist  sogar  aus  der  Gestalt  des  Beihenrestes  von: 

«=30 

mit  Bücksicht  auf  die  Begularitat  und  also  Endlichkeit  von  /*(()  die 
gleichmässige  Gonyergenz  der  letzten  Beihe  für  alle  i  leicht  ersichÜich. 
Die  Berechnung  des  Integrales  (2)  darf  hiemach  dadurch  yollzogen 
werden,  dass  wir  rechter  Hand  in  (2)  gliedweise  integrieren: 

wobei  die  hier  rechts  auftretende  Beihe  nach  den  Erörterungen  von 
pg.  123  u.  f.  wieder  conyergent  ist. 

Nehmen   wir   noch   die   Gleichung  (1)   hinzu,   so   entspringt   der 
Fundamentalsatz:    Die  Function  f{z)  gestattet  die  Entwicklung  in  eine 
Potenzreihe: 
(3)     f{z)  =  a,  +  a,(z-z,)  +  a,{z-z,y  +  a,(z-z^y  +  ''^, 

wobei  der  Coeffident  a^  der  n***  Potenz  von  z  —  z^  gegd^en  ist  dwrtk: 

die  Beihe  ist  jedenfalls  für  aUe  Punkte  z  im  Innern  des  Kreises  K  con- 
vergent. 

Es  ist  nützlich,  sich  auch  noch  direct  von  der  Gonyergenz  der 
Beihe  (3)  zu  überzeugen.  Mögen  wir  mit  einem  beliebigen  endlichen  Badius 
p  <  jß  einen  Kreis  x  um  z^  legen  und  z  iigendwo  auf  der  Peripherie 
oder  im  Innern  dieses  Kreises  wählen.  Den  Badius  r  des  in  (4)  be- 
nutzten Kreises  k  wählen  wir  der  Bedingung  p  <  r  <  ü  gemäss  und 
haben  dann: 
(5)  y  =  q<l     und     | ;,_;,,  |  ^  p  , 

wo  q  nach  Auswahl  yon  q  und  r  ein  constanter  echter  Bruch  ist  Da 
k  innerhalb  K  liegt,  so  kann  man  eine  bestimmte  endliche  Zahl  M  so 
auswählen,  dass  fQr  jeden  Punkt  g  yon  k  der  absolute  Betrag  |  f{Q  |  ^  M 
ist  Führen  wir  übrigens  zur  Berechnung  des  Integrals  (4)  Polar- 
coordinaten  r,  d'  mit  dem  Pole  in  z^  ein,  so  folgt: 
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\m\'\dt\^ 


^*X 


(*)   ^^' 


Da  aber  |  f($)  |  ^  Jf  und  |  rff  |  =  rdd'    ist,  so  folgt: 


MrdJ&        ,       ,  ^M 


|ö«l^i/^^^^,     |a«|^-.. 


Gehen  wir  nunmehr  von  (3)  gleich  zur  Reihe  der  absoluten  Be- 
trage, 80  findet  sich: 

I  a,  I  •  I  ir  —  jef^j  I«  ^  —  .  p"  =  Jf  gr». 

Für   den   Beihenrest  bei   der  Reihe  der   absoluten  Betrage  berechnet 

•ng- 

man  hieraus  einen  Zahlwert  ^  t-—  •  $";  und  da  der  Reihenrest  in  (3) 

absolut  nicht  grosser  sein  kann,  so  ei^ebt  sich  wegen  g  <  1  zugleich 
die  unbedingte  und  die  gleichmässige  Gonyergenz  imserer  Reihe  auf 
und  innerhalb  des  Kreises  x.  Eine  analytische  Function  f(e)  gestaäet 
für  jede  im  Endlichen  gelegene  reguläre  Stette  e^  die  durch  (3)  und  (4) 
erklärte  Potenzreihenenimcklung:  dieselbe  ist  unbedingt  und  gleichmässig 
convergent  im  Innern  eines  Kreises  K,  der  his  an  einen  der  SteUe  z^ 
nädistgdegenen  irregulären  Punkt  z^  der  Function  f{z)  gerade  heran- 
reicht; und  insbesondere  wird  die  unbedingte  und  gleichmässige  Convergenz 
für  aUe  endlichen  z  stcMfmden,  falls  im  Endlichen  überhaupt  keine  irregu- 
lären Punkte  vorkommen. 

Es  bleibt  übrig,  auch  noch  den  Punkt  jer^  =  oo  zu  erledigen.    Wir 
nehmen  an,  dass  f(z)  in  der  Umgebung  des  Punktes  oo  regulär  ist, 

d.  h.  dass  dies  von  f  (-A  in  der  Umgebung  von  jßf'  =  0  gilt.  Der 
Ansatz  der  Entwicklung  von  fl-p)  nach  Potenzen  von  z'  liefert  dann 

durch  Rückgang  zu  ^er  sofort  den  Satz:  Ist  die  Function  f{z)  in  der 
Umgdnmg  des  Punktes  oo  regulär,  so  gestaltet  sie  die  Beihenentwicklung: 

(6)  /•W  =  ao  +  ?  +  ?.  +  5  +  --, 

ivelche  unbedingt  und  gleichmässig  convergieri  ausserhalb  eines  um  den 
NuHpunkt  z  =  0  beschriebenen  Kreises ,  dessen  Peripherie  durch  einen 
irregulären  Punkt  hächsten  absoluten  Betrages  hindurchläuß;  insbesondere 
kann  sich  dieser  Kreis  auf  den  Nullpunkt  selber  zusammenziehen, 

§  13.   Oonyergenzkreis  einer  Fotensreihe. 

Zufolge    der    eben    gewonnenen   Ergebnisse   besitzen   wir  in   der 
Potenzreihe  ein  höchst  wertvolles  Sil&mittel  zur  weiteren  Untersuchung 
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und  Berechnung  der  analytischen  Functionen.  Wir  müssen  uns  dem- 
nach mit  den  Eigenschaften  dieser  Reihen  luLher  bekannt  machen  und 
knüpfen  dieserhalb  an  eine  ganz  beliebig  gewählte  Potenareihe  an,  die 
wir  gleich  wieder  durch: 

(1)  «0  +  ai(0  —  i?o)  +  «»(^  —  ^oy+<h(e  —  ^o)'H 

bezeichnen.  Die  Coef&cienten  a  sind  complexe  Constante;  der  Weit  e^ 
ist  irgend  ein  fest  gewählter  endlicher.  Doch  werden  sich  unsere  Be- 
trachtungen ohne  Mühe  auch  auf  den  Fall  jet^  =  oo  übertragen  lassen, 
wo  man  jedoch  an  Stelle  von  (1)  wie  in  (6)  §  12  eine  B>eihe  nach 
absteigenden  Potenzen  von  e  treten  lassen  muss. 

Wir  fragen  nun  zunächst,  für  welche  Werte  z  die  B«ihe  (1)  con- 
vergent  sein  mag.  Um  diese  Frage  zu  beantworten,  bilden  wir  uns 
aus  den  Coefficienten  der  vorgelegten  Potenzreihe  (1)  folgende  Reihe 
nicht -negativer  reeller  Zahlen  b: 

(2)  6.  =  |o,|,    fe,  =  Vl^,    6,  =  ^Ki,...,    b,  =  y/\^\,.-- 

und  markieren  die  diesen  Zahlwerten  b  entsprechenden  Punkte  auf  der 
positiven  reellen  Axe  der  jer- Ebene.  Noch  anschaulicher  ist  es,  an 
Stelle  der  jer-Ebene  die  ier-Eugel  treten  zu  lassen,  wobei  die  positive 
reelle  Axe  die  Hälfte  eines  grössten  Eugelkreises  liefert  (cf.  pg  84). 
Da  auf  diesem  Halbkreise  unendlich  viele  Punkte  b  markiert  sind,  so 
werden  sich  letztere  wenigstens  an  einer  Stelle  häufen,  d.  i.  in  un- 
endlicher Zahl  zusammendrängen.  Eine  solche  „Häufungsstelle^  faum 
bei  oo  liegen.  Dies  wird  der  Fall  sein,  wenn  nach  Auswahl  einer 
„beliebig  grossen^'  positiven  Zahl  o  stets  noch  Zahlen  bn  existieren, 
welche  >  o  sind.  Ist  dies  nicht  der  Fall,  so  kann  man  eine  „bestimmte^ 
Zahl  g  angeben,  die  nur  von  endlich  vielen  Zahlen  b  übertroffen  wird. 
Man  lasse  nun  g  von  dem  gedachten  Werte  ab  stetig  abnehmen.  Dabei 
wird  man  vielleicht  eine  vom  Nullpunkt  verschiedene  Stelle  g  erreichen, 
die  zwar  selber  nur  von  endlich  vielen  b  übertroffen  wird,  die  jedoch 
so  gelegen  ist,  dass  jeder  kleinere  Zahlwert  von  unendlich  vielen  b  über- 
troffen wird.  Die  so  gedachte  „obere  Grenze"  g  der  unendlichen  Zahlen- 
reihe der  b  bezeichnen  wir  nach  Hadamard  (cf.  Note  pg.  129)  durch: 

(3)  g  =  lim.  sup.  6„. 

R  :=  OD 

Liegt  auch  dieser  Fall  eines  endlichen  ^  >  0  nicht  vor,  so  ist  schlecht- 
hin lim.  bn  =  0^  so  dass  der  Nullpunkt  die  einzige  Häufungsstelle  ist. 

Den  ersten  und  dritten  Fall  charakterisieren  wir  durch  ^  =  oo  bez. 
^  =  0.  Als  Beispiel  betrachte  man  die  Zahlen  6,  die,  je  nachdem  der 
Index  ungerade  oder  gerade  ist,  durch: 
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b^n—l  =  7  r         bez.         &2n   =5  —  S— 

"*    *  2n--l  '"  2n 

gegeben    sind.     Hier    wird   offenbar   lim.  sup.  bn  =  lf    während   eine 
zweite  Häufungsstelle  bei  5  liegt*).        """* 

Es  gilt  nun  das  folgende  allgemeine  Theorem**):  Die  Potenzreihe 
(1)  ist  unbedingt  und  gleichmässig  convergent  im  Innern  eines  in  der 
g-Ebene  um  e^  als  Mittelpunkt  gelegten  Kreises  K  vom  Badius  B,  der 

gleich  dem  reciproken  Werte  von  g  ist,  jR  =  — ;  ausserhalb  dieses  Kreises 

(sofern  R  endlich  ist)  ist  die  Potenzreihe  überall  divergent. 

Beschreibt  man  nämlich  für  den  Fall  jß  >  0  mit  beliebigem  aber 
bestimmt  gewählten  endlichen  Radius  r  <  jß  einen  Kreis  k  um  Zq,  so 
wird  fElr  alle  Punkte  im  Innern  und  auf  dem  Rande  von  A;  offenbar 
\z  —  ^oi  ^  ^  ^^-  Setzt  man  alsdann^  falls  B  endlich  ist,  r  =  qBj  so  ist 
q  ein  bestimmter  positiver  echter  Bruch,  g<l.  Nun  ist  für  endliches  jB, 
d.  i.  für  g>Oj  wenn  man  von  endlich  vielen  Gliedern  (die  auf  Con- 
vergenz  oder  Divergenz  keinen  Einfluss  haben)  absieht,  beständig 
y\a%\  ^g-    Multipliciert  man  hier  mit  \z  —  ^ol^?^y  ^^  folgt: 

V\^\'\^  —  ^o\<Q> 

eine  Bedingung,  die  in  dem  eben  ausgeschlossenen  Falle  ^  =  0,  d.  i. 
lim.  bn  =  0,  direct  und  zwar  bei  willkürlich  dem  Intervall  0  <  g  <  1 
entnommenem  q  als  gültig  erkannt  wird.  Man  findet  demgemäss,  dass 
I  a«(jer  — 0"l^2"  ^^*>  womit  die  unbedingte  und  gleichmässige  Con- 
vergenz  der  Reihe  innerhalb  imd  auf  A;,  d.  i.  innerhalb  K  bewiesen  ist. 
Wählt  man  zweitens,  falls  jR  nicht  ==  oo  aber  auch  einstweilen 
nicht   =  0   ist,    einen   Wert  z   ausserhalb   £*,    so   kann   man  wegen 

\g  —  0q\>  B    und    der  Endlichkeit   von  g   offenbar   \z  —  Zq\  =  -  -_- 

schreiben,  wobei  ^  >  5  >  0  ist.    Wählen  wir  sodann  eine  reelle  Zahl  t 


9  —s 
endlich  vielen,  für  welche  y^l««!  >  ^  —  t  zutrifft,  und  bei  denen  demnach: 


ans  dem  Intervall  0  <  <  <  s,  so  gilt =  j?  >  1.    Nun  giebt  es  un 

g       8 


*)  Die  obige  Definition  von  g  ist,  um  die  weitere  Darstellung  nicht  zu  um- 
ständlich zu  gestalten,  nicht  ganz  exact  gefasst.  Man  kann  nur  die  Existenz  einer 
solchen  Zahl  g  beweisen,  dass  nach  Auswahl  einer  beliebig  kleinen,  positiven, 
von  0  verschiedenen  Zahl  s  stets  g  -{-  b  höchstens  von  endlich  vielen  &^,  jedoch 
(im  Falle  g  '^  0)  g  —  s  beständig  von  unendlich  vielen  b^^  übertroffen  wird. 

*♦)  In  dieser  Gestalt  wurde  der  Satz  von  J.  Hadamard  ausgesprochen;  siehe 
dessen  Abhandlung  „Essai  su^'  VÜude  des  fanctians  donnees  par  leur  diveloppe- 
merU  de  Taylor'',  Joum.  de  Math^m.,  4*«  Folge,  Bd.  8  (1892). 

Fricke,  aiiai]rt.-ftmctioneiitta.  Vorlesimgeii.  9 
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}/jo^  •  \z  —  z^\  >  1^       und  also       \a„{z  —  e^Y\  >/>" 

gilt.  Wegen  p>  \  sind  somit  in  der  Reihe  Glieder  nachweisbar, 
welche  für  sich  genommen  absolut  jede  angebbare  Zahl  überschreiten; 
die  Reihe  ist  demnach  sicher  divergent.  Zu  dem  gleichen  Ergebnis 
gelangt  man  schliesslich  im  Falle  12  =  0,  d.  i.  für  ^  =  oo;  denn  hier 
kommen  für  jedes  von  z^  verschiedene  z  Glieder  vor,  für  welche  be- 
reits vlonl  •  \z  —  jer^l  eine  beliebig  gross  gewählte  Zahl  übersteigen. 

Reihen  mit  jß  =  0  werden  von  jetzt  ab  gänzlich  ausgeschlossen. 
Für  die  einzelne  der  übrigen  Reihen  bezeichnen  wir  den  £[reis  K  mit 

dem  Radius  jR  =  —  um  Zq  als   den  „Convergenzkrei^^  und  nennen  B 

den  jjConvergenzradiusf^,  Insbesondere  haben  wir  für  i^f  =  0  und  iJ  =  c» 
eine  beständig  convergente  Reihe,  d.  i.  eine  Reihe,  welche  für  jeden  end- 
lichen Wert  von  z  convergiert. 

Den  Summenwert  der  Reihe  für  einen  Punkt  z  im  Innern  des 
Convergenzkreises  wollen  wir  f{z)  nennen;  f(z)  ist  innerhalb  dieses 
Kreises  eindeutig  und  zufolge  des  Stetigkeitssatzes  von  pg.  122  ebenda 
auch  stetig.     Für  die  zu  (1)  gehörende  abgeleitete  Reihe: 

(4)  a,  -\-2a,{z-  z,)  +  3a,(ir  -  «o)'  +  •  •  • 
ist  zufolge  der  bekannten  Regel  lim.  }/n»=l: 

nsaao 

lim.  sup.  V|**ö»|  =  li^^-  s^P-  V"!««!, 

so  dass  auch  die  Beihe  (4)  innerhalb  K  unbedingt  und  gleichmässig  con^ 
vergiert.  Mit  Rücksicht  auf  das  Differentialtheorem  von  pg.  124  folgt: 
Eine  Potenzreihe  stellt  im  Innern  ihres  Convergenzkreises  eine  eindeutige 
stetige  analytische  Function  f(z)  dar,  indem  in  der  Thal  der  Differential' 

quotient  ~  durdi  die  im  gleichen  Kreise  convergente  abgeleitete  Beihe  ge- 
liefert wird.     Die   Potenzreihe  stellt  hiemach  eine  im  Innern  des  Con- 
vergenzkreises überaü  „reguläre"  analytische  Function  dar. 
Setzt  man  in  der  Gleichung: 

rW  =  Ol  +  2a,(£r  -  O  +  ^a,{z  -z,y+^'' 

z  =  Zq  ein,  so  folgt  a^  =f\z^.  Geht  man,  was  jetzt  ohne  weiteres 
zulässig  ist,  durch  wiederholte  Differentiation  bis  /^*^(^),  so  ergiebt  die 
Substitution  z  =  Zq  für  jedes  n: 

(5)  a.=     ^^"(^')     ■ 
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Wir  folgern:  Die  in  (1)  gegebene  Reihe  ist  di^^  Mac Laurin' sehe  Reihe 
der  Function  f{z): 

(6)  f{z) = f{z,) + r  w  i^ + r  K)  ^'^ + r'K)  ^^' + •  •  • ; 

die  J^tinc^fon  /"(iß?)  lässt  sich  hiemach  nur  auf  eine  einzige  Art  in  eine 
Reihe  nach  Potenzen  von  (z  —  z^)  entwickeln.  Wir  ziehen  hieraus  noch 
den  SchlusSy  dass  die  im  vorigen  Paragraphen  unter  (3)  und  (4)  pg.  126 
angegebene  convergente  Potenzreihe  fQr  die  damals  vorgelegte  Function 
f{z)  gleichfalls  die  Mac  Laurin 'sehe  Reihe  dieser  Function  sein  muss. 
Weiter  folgt  aus  den  Entwicklungen  des  vorigen  Paragraphen  und  aus 
der  Convergenz  der  abgeleiteten  Reihe  innerhalb  K  der  wichtige  Satz: 
Eine  analytische  Function  hoit  in  der  Umgebung  einer  regulären  Stelle 
Ableitungen  aller  endlichen  Ordnungen^  welche  ebendort  regulär  sind. 

Die  Werte  der  durch  die  Potenzreihe  (1)  definierten  Function  sind 
zunächst  allein  im  Innern  des  Kreises  K  gegeben,  und  wir  werden 
erst  noch  zu  überlegen  haben,  ob  und  wie  wir  diese  Function  für  die 
Punkte  z  auf  und  ausserhalb  K  fortzusetzen  vermögen.  Ein  hierher 
gehörendes  wichtiges  Theorem  können  wir  schon  jetzt  ableiten. 

Wir  gehen  von  der  Annahme  aus,  es  gäbe  eine  analytische  Func- 
tion f(z)j  welche  innerhalb  eines  um  Zq  als  Mittelpunkt  gelegten 
Kreises  K'  mit  einem  Radius  jß'  >  jR  überall  regulär  ist  und  für  alle 
Punkte  innerhalb  K  die  durch  die  Potenzreihe  (1)  gelieferten  Werte 
hat.  Nach  dem  in  (3)  und  (4)  pg.  12G  zum  Ausdruck  kommenden 
Theorem  gestattet  diese  Function  f{z)  die  Entwicklung  in  eine  inner- 
halb K'  überall  convergente  Potenzreihe.  Letztere  ist  notwendig  die 
MacLaurin'sche  Reihe: 

der  gedachten  Function  f(z).  Da  aber  f(z)  im  Innern  von  K  auch 
durch  die  Reihe  (1)  geliefert  werden  kann,  so  ist  die  Reihe  (1)  gleich- 
falls die  eben  angegebene  Mac  Laurin'sche  Reihe-,  dieselbe  ist  also 
nicht  innerhalb  JE"',  sondern  nur  innerhalb  K  überall  convergent.  Der 
hiermit  aufgedeckte  Widerspruch  liefert  das  Theorem:  Die  durch  die 
Potenzreihe  (1)  definierte  analytische  Function  bekommt  bei  Fortsetzung 
über  den  Rand  des  Convergenzkreises  hinaus  wenigstens  einen  auf  der 
Peripherie  des  letzteren  gelegenen  irregulären  Punkt 

Es  ist  nun  vor  allem  nötig,  die  hiermit  berührte  „Fortsetzung" 
der  Functionen  ausführlich  zu  besprechen. 

Aufgabe  1.  Durch  Vergleichung  der  Reihe  (6)  mit  der  in  (3)  und  (4) 
pg.  186  gegebenen  Reihe  bilde  man  für  die  Ableitungen  f^\z^  Integraldarstellungen 
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andeutet,  mit  lauter  Kreisen  der  Badien  r  bedeckt ,  die  ihre  Mittel- 
punkte auf  c  haben.  Jeder  folgende  Ereis  soll  seinen  Mittelpunkt 
noch  innerhalb  der  Peripherie  des  Yoraufgehenden  haben.  Wegen  der 
Endlichkeit  der  Radien  r  und  der  Bogenlänge  s  reichen  wir  mit  einer 
endlichen  Anzahl  von  Kreisen  zur  vollständigen  Bedeckung  von  c  aus. 

Wir  haben  nun  für  jeden  Kreis  eine  Potenzreihe,  welche 
innerhalb  des  Kreises  sicher  convergiert  und  die  richtigen  Functions- 
werte  liefert.  Diese  Potenzreihen  l'önnen  alsdann  successive  aus 
einander  hergeleitet  werdefi,  und  in  der  Durchführung  dieser  Her- 
leitung  wird  unser  Process  der  analytischen  Fortsetzung  bestehen.  Ein 
Linienstück  L  durch  den  Mittelpunkt  des  einzelnen  Kreises  liegt  nämlich 
innerhalb  des  yoraufgehenden  Kreises.  Die  Potenzreihe  des  letzteren 
stellt  daraufhin  die  längs  L  stattfindenden  Functionswerte,  und  aus 
letzteren  entspringt  die  nächstfolgende  Reihe.  Wir  können  somit  die 
Functionswerte  längs  c  aus  diesem  System  „in  einander  fortsetzbarer 
Potenzreihen*'  berechnen  und  gelangen  so  von  f{z^  zu  f{z^.  Die  ana- 
Ifftische  Fortsetzung  gestattet  hiemadi  die  Berechnung  der  Function  f(z) 
von  den  in  nächster  Nähe  des  Punktes  Zq  stattfindenden  Werten  aus  für 
jede  regtUäre  Stelle  z^. 

Zur  Charakteristik  dieser  Berechnungsmethode  von  f{g)  diene 
gleich  noch  folgende  Überlegung.  Die  oben  gedachten  Kreise  lagern 
über  die  Curve  c  einen  bandförmigen  Bereich,  dessen  „Breite"  überall 
>  rY^  ist.  Nehmen  wir  innerhalb  dieses  Bandes  eine  Deformation 
der  Curve  c  in  eine  neue  Gestalt  c  unter  Festhaltung  des  An&ngs-  und 
Endpunktes,  z^  und  z^^  vor,  so  würden  die  Functionswerte  längs  c 
gleichfalls  vermöge  der  bisherigen  Reihen  berechnet  werden  können, 
und  man  gelangt  so  wieder  von  f{z^  zu  f{z^\  Aber  man  wird  dasselbe 
erreichen,  wenn  man  längs  c  den  oben  beschriebenen  Process  aus- 
fährt. Auf  diese  Erwägungen  gründet  sich  folgendes  Theorem:  Das 
Ergebnis  der  analytisdien  Fortsetzung  eitler  Function  längs  einer  Curve  c 
bleibt  dasselbcy  falls  man  die  Curve  unter  FesthaUutig  ihres  Anfangs- 
und  Endpufiktes  in  soldwr  Weise  stetig  deformiert,  dass  man  hierbei  irregu- 
lären Punkten  der  Function  niemals  nalw  kommt 

Die  Hinwegschiebung  der  Curve  c  über  eine  irreguläre  Stelle 
kann  aber  sehr  wohl  das  Ergebnis  abändern.  W^  -^-^lüj^n  dies  dahin 
aus,  da^  die  analytische  Fortsetzung  um  eitie  irrt^^^vare  Stelle  herum 
durchaus  nicht  wieder  zu  den  Anfafigswerten  der  Futiction  zu  führen 
brcMcht.  Wir  gelangen  hier  wieder  zum  Charakter  der  mehrdeutigen 
Functiofien,  mit  denen  wir  uns  bereits  oben  (pg.  91  ff.)  beschäftigten. 
Indem  wir  die  jer- Ebene  ganz  oder  teilweise  mehrfach  überdeckt  denken, 
wie  es  die  Natur  der  einzelnen  Function  erfordert,  schaffen  wir  uns, 
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wie  damals,  in  ,,mdirhläMrigen  Biemann^ sehen  Flächen'^  Mittel  zur  Ver- 
sinnlichung  des  Verlaufs  dieser  Functionen. 

Aus  den  letzten  Erwägungen  geht  nun  bereits  die  Bedeutung 
hervor,  welche  die  analytische  Fortsetzung  bei  der  Definition  und  Er- 
Beugung  a/nalytischer  Functionen  besitzt.  Wir  wollen,  ehe  wir  dies  in 
Yoller  Allgemeinheit  erörtern,  zunächst  eine  damit  zusammenhängende 
wichtige  Ergänzung  der  bisherigen  Entwicklung  erledigen.  Wir  gehen 
auf  das  Ergebnis  von  §  12  pg.  126  zurück,  nach  welchem  die  damals 
vorgelegte  Function  f{z)  innerhalb  eines  Kreises  K^  um  xr^,  der  bis 
zu  einer  an  e^  nächst  gelegenen  irregulären  Stelle  e^  von  f{z)  gerade 
heranreicht,  durch  eine  Reihe: 

(2)  flo  +  «1  (^  —  ^o)  +  «»  (^  —  ^o)  *  +  Ö8  (^  —  ^o)'  +  •  •  • 

darstellbar  ist.  Das  Schlusstheorem  in  §  13  pg.  131  regt  die  Vermutung 
an,  dass  K^  mit  dem  Convergenzkreise  K  dieser  Reihe  (2)  identisch 
sei.  Indessen  nehme  man  an,  dies  sei  nicht  der  Fall,  der  Ereis  K 
greife  vielmehr  über  K^  hinaus.  Die  Reihe  (2)  liefert  dann  eine 
innerhalb  K  überall  reguläre  Function  /l(^),  die  in  K^  genau  mit  f{z) 
identisch  ist.  Man  prüfe  die  gemachte  Annahme  für  den  Fall,  dass  in 
nächster  Nahe  von  z^  kein  weiterer  irregulärer  Punkt  von  f{z)  vor- 
komme. Dann  können  wir  f{z)  um  e^  herum  analytisch  fortsetzen, 
und  wir  gelangen  wegen  der  oben  bewiesenen  Eindeutigkeit  der  Fort- 
setzung zu  Functionswerten  f{z\  welche  in  der  Umgebung  von  z^j  von 
diesem  Punkte  z^  allein  abgesehen,  genau  mit  f^{z)  übereinstimmen. 

Der  Charakter  des  in  Rede  stehenden  irregulären  Punktes  z^  ist 
also  der,  dass  die  Function  f^s)  im  übrigen  in  der  Umgebung  von  z^ 
durchaus  regulär  ist,  dass  dagegen  im  Punkte  z^  nicht  der  nach  dem 
Gesetze  der  Stetigkeit  zutreffende  Wert  lim,  f{z)  vorliegen  soll,  sondern 

irgend  ein  davon  verschiedener  Wert.  Das  Vorkommen  solcher  durch 
Abänderung  des  einzelnen  Functionswertes  f(z^  hebbarer  irregulärer 
Punkte  ist  zwar  durch  keine  unserer  bisherigen  Definitionen  ausge- 
schlossen. Solche  Punkte  aber  auch  weiterhin  zuzulassen,  würde  sich 
weder  als  erforderlich  noch  nützlich  erweisen.  Wir  stellen  uns  viel- 
mehr jetzt  gleich  ganz  allgemein  auf  den  Standpunkt,  dass  die  einzelne 
Mac  Lauirin' sehe  Beihe  (2)  stets  innerludb  ihres  ganzen  Convergenzhreises 
die  richtigen  Funäionswerte  liefert 

Die  irregulären  Punkte,  welche  eine  Function  dann  noch  hat  (und 
auf  der  Peripherie  jedes  endlichen  Convergenzkreises  kommt  wenigstens 
einer  vor),  sind  durch  die  innere  Natur  der  Function  selbst  bestimmt 
Wir  können  als  Umkehrung  des  zweiten  Theorems  von  pg.  133  geradezu 
aussprechen:  Ein  irregulärer  Punkt  der  Function  wird  von  jeder  solchen 
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^gr^,  =  oo  einen  m-fachen  Pol^  so  gestoMet  sie  in  der   Umgebung  dieser 
Stelle  die  Darstellung: 

(2)   /•(xr)  =  a_.i?-  +  a_.+i;^-i+...+a_i;^  +  «o  +  T  +  5  +  -- 

Da  die  Reihe  (1)  innerhalb  des  Kreises  vom  Radius  B  um  B^y  ab- 
gesehen von  Zq  selbst  con vergiert,  so  ist  f{z)  innerhalb  dieses  Kreises 
bis  auf  den  Mittelpunkt  überall  endlich.  Man  kann  hiemach  um  jeden 
Pol  einer  Function  f(js)  einen  Kreis  mit  endlichem  Radius  beschreiben^ 
innerhalb  dessen  Teein  weiterer  Pol  gelegen  ist. 

Da  f{z)  '  (z  —  i?o)"*  bei  Zq  von  0  verschieden  ist,  so  liefern  nach 
dem  am  Schlüsse  von  §  6  pg.  105  u.  f.  ausgesprochenen  Grundsatze  die 
reciproken  Werte  von  f{z)  •  {z  —  z^"^  bei  z^  eine  reguläre  Fanction, 
darstellbar  durch: 


f..     .  .m  =  im  +  6m  +  l(xr  —  ^o)  +  hm  +  2(e  —  Z^)*  +  "  ' 

mit  &„,  =4=  0-     Hieraus  entnehmen  wir: 

Hat  nun  eine  Function  in  der  Umgebung  der  regulären  Stelle  b^  eine 
Potenzreihe  mit  verschwindenden  Anfangscoefficienten,  und  ist  das  erste 
Glied  mit  nicht  verschwindendem  Coefficienten  dasjenige  der  Potenz 
{z  —  jgTo)"*,  so  sagen  wir,  die  Function  habe  hei  Zq  einen  m-fachen  NuH- 
punkt  oder  einen  Nullpunkt  m^  Ordnung,  Formel  (3)  lehrt:  Die  reci- 
proken Werte  einer  Function,  welche  bei  Zq  einen  m-fachen  Pol  besitzt^ 
liefern  eine  hei  Zq  reguläre  Function,  die  ebenda  einen  m-faehen  NM- 
punkl  aufweist;  und  auch  umgekehrt  wird  ein  m-f acher  NuUpunlä  einer 
Function  für  die  „reciproke  Function''  einen  m-fcu)hen  Pol  liefern. 

Den  vorhin  ausgesprochenen  Satz  von  der  isolierten  Lage  der  Pole 
können  wir  daraufhin  so  verallgemeinem:  Nimmt  die  Function  f{z) 
an  der  regulären  Stelle  Zq  den  Wert  a^  an,  so  kann  man  um  Bq  einen 
Kreis  mit  endlichem  Radius  beschreiben,  innerhalb  dessen  die  Function 
an  keiner  zweiten  Stelle  gleidi  a^  wird*).  Die  zu  f{z)  —  o^  reciproke 
Function  hat  nämlich  bei  Zq  einen  Pol,  der,  wie  bewiesen,  isoliert  liegt. 
Eine  Ausnalime  von  diesem  Salze  bildet  jedoch  der  nach  pg.  104  zulässige 
Fall,  dass  f(z)  beständig  mit  der  Constanten  a^  gleich  ist. 

n.  An  zweiter  Stelle  classificieren  wir  diejenigen  irr^pilaren 
Punkte,  welche  wir  bereits  oben  (pg.  i^OfiF,)  als  „Verzweigungspunkte 
mit  endlicher  Blätteranzahl"  kennen  lernten.    Die  „Riemann'sche  Fläche^ 

*)  Ist  insbesondere  jer^  =  oo,  so  wird  man  den  im  Texte  ausgesprochenen  Sati 
zweckmässig  auf  die  jer-Eugel  beziehen. 
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bot  in  der  Umgebung  eines  solchen  Punktes  sIq  die  Gestalt  einer 
Scbraubenfläcbe  mit  unendlich  kleiner  Ganghöhe  dar  (cf.  p.  99).  Bei 
ümlaufnng  des  Yerzweigungspunktes  setzt  sich  jedes  Blatt  in  das 
folgende  fort.  Aber  indem  wir  die  Forderung  einer  endlichen  Anzahl  v 
Yon  Blattern  hier  an  die  Spitze  stellen  ^  wird  das  oberste  Blatt  unter 
Durchschneidung  der  übrigen  wieder  zum  untersten  zurückfahren 
(cf.  Figuren  19  (pg.  91)  und  22  (pg.  95)). 

Unsere  i/-blattrig  überdeckte  Umgebung  von  jSq   wird  nun  durch 

5  =  (xr  —  jSq)*  conform  auf  die  einfach  und  vollständig  bedeckte  Umge- 
bung von  f  =  0  in  der  f- Ebene  abgebildet,  wobei  nur  die  Winkel  des 
Scheitelpunktes  g^  in  der  Abbildung  auf  ihre  i/**°  Teile  reduciert  er- 
scheinen. Man  wird  sich  dies  mit  Hilfe  der  bei  den  Beispielen  pg.  87  S. 
zu  Benutzung  gekommenen  Überlegungen  leicht  deutlich  machen. 

Wenn  nun  bei  jSq  für  f(js)  ein  isoliert  liegender  irregulärer  Punkt 
der  jetzt  in  Rede  stehenden  Art  vorliegt,  so  kommt  dies  eben  darauf 
hinaus,  dass  sich  f(e)  bei  Umlaufung  der  Stelle  ^q  als  mehrdeutig  er- 
weist, und  zwar  als  v- deutig,  insofern  nach  v  Umläufen  die  Anfangs- 
werte der  Function  wieder  erreicht  werden.  Wir  sprechen  demnach 
von  V  „Zweigen"  unserer  Function,  welche  den  Blättern  der  Fläche 
entsprechen.  Gehen  wir  jetzt  vermöge  der  vorhin  angegebenen  Trans- 
formation zur  Umgebung  von  g  =  0  in  der  g- Ebene  und  setzen  dem- 
entsprechend: 

/•(^)=/'K  +  5')=/;(5), 

so  ist  f^(i)  in  der  Umgebung  von  g  =  0  eindeutig  und  regulär,  falls 
wir  als  Wert  /"(je^o)  =/i(0)  den  Grenzwert  lim. /*({;)  wählen.     Indem 

man  für  /^(g)  seine  Potenzreihe  heranzieht  und  zu  £r  zurückgeht,  folgt 
der  Satz:  Eine  Function  f{z)  gestattet  in  der  Umgebung  eines  isoliert 
liegenden  irregulären  Punktes  z^y  der  ein  Verzweigungspunkt  mit  endlicher 
BlätteranzaM  v  ist,  die  Darstellung  in  einer  convergenten  Reihe: 

jL  1.  1. 

w  /"w = «0+ «1  (^ — ^o)'  +  «2(^ — ^oY  +  (h{^-^oy  +  " •• 

Es  ist  hierbei  stillschweigend  angenommen,  dass  lim.  f(z)  nicht  oo 

ist    Wäre  dies  jedoch  der  Fall,  so  würde  an  Stelle  von  (4)  die  Ent- 
^cklung: 

m  m  —  1 

—  i.                                 L 
\-a^x{z  —  z^    ^ -^  a^^  a^{z  —  z^y -\ 

^'^ten,  und  man  würde  sagen,  dass  nun  im  Verzweigungspunkte  zugleich 
^n  m-facher  Pol  gelegen  sei. 
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Ist  übrigens  die  fragliche  irreguläre  Stelle  bei  oo  gelegen^  so  tritt 
in  (4)  und  (5)  wieder  —  an  Stelle  von  (js  —  g^. 

III.  Jede  irreguläre  Stelle,  welche  sich  den  bisher  besprochenen 
Arten  noch  nicht  einordnen  lässt,  wird  als  ein  „wesenÜich  singuiärer 
Punkte'  der  Function  bezeichnet. 

Hierher  werden  wir  Verzweigungspunkte  mit  unendlich  grosser 
BlätteramM  rechnen,  wie  wir  einen  solchen  z.  B.  beim  Studium  der 
Function  logxr  auffanden  (cf.  pg.  99). 

Ganz  besonders  wichtig  ist  es,  dass  wir  den  Charakter  wesent- 
lich singuiärer  Stellen  bei  eindeutigen  Functionen  kennen  lernen.  Die 
Exponentialfunction  ^  besitzt  eine  solche  Stelle  bei  z  =^  oo.     Setsen 

wir  demnach  der  Anschaulichkeit  halber  Z=  6',  so  wird  der  fragliche 
Punkt  bei  z  =  0  gelegen  sein. 

Die  conforme  Beziehung,  welche  durch  Z  =  e*  zwischen  den 
Ebenen  von  z  und  Z  hergestellt  wird,  ist  pg.  97  beschrieben  und 
in  Figur  23  daselbst  'versinnlicht.  Man  hat  die  xr-Ebene  in  unendhch 
viele  zur  reellen  Axe  parallel  laufende  Streifen  der  Breite  2n  zu  zer- 
legen-, jeder  Streifen  liefert  ein  einfaches  und  vollständiges  Abbild  der 
Z- Ebene,  und  zwar  gewinnt  man  insbesondere  die  Werte  Z=^0  und 
Z  =  oo,  wenn  man  sich  im  Streifen  nach  Seite  der  negativen  bez. 
positiven  reellen  Axe  dem  Punkte  z  =  oo  annähert. 

Man  wolle  jetzt  auf  die  £r- Ebene  die  pg.  82  ausführlich  betrachtete 

durch  z=—   festgelegte   Abbildung   anwenden.     Die   Parallelstreifen 

gehen  dabei  in  die  durch  Figur  34  angedeuteten  Bereiche  über,  welche 

wir  als  durch  Kreise  begrenzte  Sicheln  mit 
je  zwei  an  j?  =  0  heranragenden  Spitzen  be- 
zeichnen können.  Diese  Sicheln  häufen  sich 
an  der  Stelle  z  =  0,  so  dass  sich  innerhalb 
eines  um  z  =  0  zw.  legenden  Kreises  mit 
einem  von  0  verschiedenen,  wenn  auch  noch 
so  klein  gewählten  Radius  S  stets  noch  un- 
endlich viele  Sicheln  finden.     Nun  ist  aber 

jede  Sichel  ein  vollständiges  durch  Z^=^e* 
vermitteltes  Abbild  der  Z- Ebene.  Man  er- 
kennt: Innerhalb  ei^ies  um  den  wesenÜitk 
singtdären  Punkt  herumgelegten  Kreises  mü 
nicht-verschwindendem,  aber  beliebig  klein  ge- 

Fig.  SA.  wähltein  Radius  d  nimmt  die  Function  Z=  c* 


Pole  und  Nullpunkte  in  einem  Bereiche.  141 

jeden  einzel/nen  complexen  Wert,  abgesehen  von  den  beiden  Werten  0 
und  cx),  noch  unendlich  oft  an. 

Die  beiden  Werte  0,  oo  gewinnt  man  aber  als  Grenzwerte  der 
Function^  falls  man  sich  der  wesentlich  singolären  Stelle  innerhalb 
der  einzelnen  Sichel^  und  also  tangential  zur  reellen  xr-Axe  annähert. 
Bei  Annaherong  an  xr  =  0  in  irgend  einer  anderen  Richtung  gewinnt 
die  Function  keine  feste  Grenze,  ist  vielmehr  unaufhörlich  Schwankungen 
unterworfen. 

Granz  analoge  Verhältnisse  werden  wir  bei  allen  wesentlich  singu- 
lären  Stellen  eindeutiger  Functionen  wiederfinden. 

§  16.  Weiteres  über  Pole  und  Nullpunkte  innerhalb  eines  Bereiches. 

In  der  js;- Ebene  sei  irgend  ein  Bereich  B  eingegrenzt,  dessen  Rand- 
curve  C  aus  einem  oder  mehreren  Stücken  bestehen  mag.  Innerhalb 
B  sei  f{z)  eindeutig  und  bis  auf  ^  Pole  überall  regulär.  Ist  z^  ein 
einzelner  dieser  Pole^  und  gilt  fär  ihn: 

(l)/'(')  =  r^  +  r^=7&  +  --  +  ^  +  «o  +  ai(^--o)+--, 

80  bezeichnet  man  den  Coefficienten  a_i  der  Potenz  {z  —  ^o)~^  ^^ 
das  jyBesiduMnif^  des  Poles  z^. 

Man  lege  innerhalb  des  Gonvergenzkreises  der  einzelnen  Reihe  (1) 
um  jeden  der  ^  Pole  als  Mittelpunkt  einen  Kreis  und  wähle  diese 
Kreise  k^^  ^^  *  *  *  A:^  so  klein^  dass  sie  mit  einander  nicht  collidieren 
und  zugleich  alle  innerhalb  des  Bereiches  B  gelegen  sind.  Werden 
alsdann  die  Kreisflächen  A^,  ^;  *  *  -  A;^  dem  Bereiche  B  genommen^  so  wird 
im  Restbereiche  B'  die  Function  fizj  allenthalben  regulär  sein.  Also 
muss  nach  einem  pg.  117  bewiesenen  Theoreme  ff  (z)  dz ,  über  den  ge- 
samten aus  C  und  den  Peripherien  von  Jc^,  Jc^,  -  -  -  kfi  bestehenden 
Rand  von  B'  ausgedehnt;  verschwinden.     Es  folgt: 

(2)  ffi^)dz=^ffiz)dz, 

(C)  (*) 

wenn  wir  die  ^  rechts  stehenden  Kreisintegrale  jedesmal  in  der  für  das 
Kreisinnere  positiven  ümlaufsrichtung  ausgeführt  denken.  Wir  können 
Formel  (2)  kurz  dahin  charakterisieren  ^  dass  es  ohne  Änderung  des 
Itttegralwertes  erlaubt  ist,  die  Curve  C  auf  die  fi  die  Pole  umgebenden 
^i^ise  zusammenzustehen. 

Für  die  Berechnung  des  einzelnen  Kreisintegrals  dürfen  wir 
(et  pg.  124)  an  Stelle  von  f(z)  die  in  (1)  rechts  stehende  Reihe  glied- 
^iae  integrieren.     Hierbei  aber  liefert  (cf.  Aufgabe  2  pg.  120)  allein 
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das  Glied  a^i{z  —  ^o)~"^  einen  von  0  verschiedenen  Betrag,  und  zwar 
2iÄ  •  a_i.  Also  folgt  der  Satz:  Ist  die  Function  f{z)  im  Berückt  B 
eindeutig  und  bis  auf  ft  Pole  der  Besiduen  ali,  oLi,  •  •  •  af^\  überall 
regulär,  so  gut  für  die  Summe  der  Besiduen  die  Gleichung: 


(3) 


al,  +  al,  +  •••  +  a^\  =  ^jf{z)dz, 

(C) 


wo  rfos  Integral  in  der  positiven  Umlaufsrichiung  Ober  den  Band  txm 
B  auszudehnen  ist. 

Es  wurde  seinerzeit  (pg.  108)  festgesetzt,  dass  die  fQr  die  Integral- 
ansätze zu  benutzenden  Bereiche  B  den  Punkt  oo  nicht  enthalten 
sollten.  Nachdem  wir  zwischendurch  gelernt  haben,  für  die  Entwick- 
lung einer  Function  f(z)  in  der  Umgebung  des  Punktes  jer  =  oo 
bündige  Aussagen  zu  machen,  ist  es  an  der  Zeit,  uns  von  der  genannten 
Beschränkung  zu  befreien. 

Wir  fassen  die  Fälle,  dass  f(z)  in  der  Umgebung  von  jer  =  oo 
regulär  oder  doch  nur  mit  einem  Pole  behaftet  ist,  in  den  Ansatz  zusammen: 

(4)  f{z)  =  a.msr+  a_.4.i;^-^+  ...  +  «-i^  +  a,+  ^-  +  ^  +  -, 

wobei  im  Falle  der  Regularität  die  Coefficienten  a_«,  . .  .  a_i  ver- 
schwinden. 

Wir  denken  uns  den  Bereich  B  auf  der  „jer- Kugel"  gel^^n  und 
nehmen  an,  dass  ausser  den  bisher  gedachten  fi  Polen  von  f(z)  auch 
der  Punkt  jgr  =  oo  im  Innern  von  B  liege.  Die  Randcurve  C  kann 
alsdann  auf  (/t  +  1)  Kreise  um  die  ft  Pole  und  den  Punkt  cx>  zu- 
sammengezogen werden.  Der  von  den  (ft  -|-  1)  Kreisinneren  befreite 
Bereich  B'  hat  eine  Gestalt,  wie  sie  in  Figur  35  für  ein  zu  fi  «s  3 

gehörendes  Beispiel  angezeigt  ist 
Diese  Figur  ist  wieder  in  der 
xr- Ebene  gedacht;  dortselbst  wird 
der  Kreis  ä^-(-i  um  cx>  ein  die 
übrigen  Kreise  sowie  C  um- 
schliessender  Kreis  mit  dem 
Mittelpunkte  e  =  0  sein,  dessen 
Radius  so  gross  gewählt  sein 
muss,  dass  auf  und  ausserhalb 
der  Peripherie  die  Darstellung  (4^ 
von  f{js)  gilt. 

Führen  wir  Jf{e)de  über  dem- 
fraglichen    Kreis    A^^+i    in    dec^ 
Fig.  S5.  richtigen  (in  Figur  35  durch  issm^ 
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Pfeil  angegebenen)  Richtung  aus,  so  kommt,  da  man  die  Reihe  (l) 
innerhalb  des  Bereiches  gieichmässiger  Gonvergenz  gliedweise  inte- 
grieren darf: 

(5)  Jf{e)d0  =  —  a^'2in. 

Hierauf  basiert  die  Festsetzung:  Als  „Residuum"  der  Function  f{ss)  für 
den  Punkt  co  bezeichnet  man,  gleichgültig  ob  daselbst  ein  Pol  liegen  nuig 
oder  Begularität  besteht,  den  negativen  Wert  —  a^  des  Coefficienten  von 
JT'^  in  der  zugehörigen  Beihenentwicldung  (4).  Im  vorliegenden  Falle 
tritt  hiemach  an  Stelle  der  Formel  (3)  die  folgende: 

(6)  -  a,  +  ali+  alx+  . . .  +  a^\  =  ^Jf(z)dz. 

Zugleich  merken  wir  an,  dass  eine  Integrationscurve  auch  im  Falle  der  Be- 
gularität der  zu  integrierenden  Function  bei  z  =  oo  nur  dann  über  diesen 
Punkt  ohne  Änderung  des  Integralwertes  hinweggeschoben  werden  darf, 
wenn  das  zugehörige  Besiduum  =  0  ist 

Es  sei  jetzt  im  speciellen  eine  Function  f{z)  vorgelegt,  die  auf 
der  5 'Kugel  überall  eindeutig  und  frei  von  wesentlich  singularen 
Punkten  ist.  An  irregulären  Punkten  hat  also  f{z)  nur  Pole;  wir 
werden  alsbald  erkennen,  dass  eine  solche  Function  f{z)  eine  rationale 
Function  von  z  ist.  Man  ziehe  nun  auf  der  ;er- Kugel  eine  geschlossene 
Curve  C,  welche  die  Kugel  in  die  beiden  einfach  zusammenhängenden 
Bereiche  B  und  B'  zerlegt.  C  sei  derart  gewählt,  dass  der  Punkt 
ir  =  cx>  sowie  alle  Pole  von  f{z)  in.  B  liegen,  während  diese  Function 
in  B'  überall  regulär  ist.  Wegen  des  letzteren  ümstandes  wird 
ff{z)  dz  verschwinden.    Da  aber  C  zugleich  Randcurve  des  Bereiches  B 

ist,  so  folgt  auf  Grund  von  Formel  (6):  Ist  f{z)  auf  der  ganzen  Kugel 
dndeutig  und  bis  auf  endlich  viele  Pole  regulär,  so  verschwindet  die 
Summe  aller  zu  diesen  Polen  und  dem  Punkte  oo  geJiörenden  Residuen. 

Es  sei  nach  wie  vor  B  ein  beliebiger  auf  der  ^s:- Kugel  gelegener 
Bereich,  der  den  Punkt  oo  enthalten  mag  oder  nicht.  Die  Function 
f(«)  sei  auch  weiter  abgesehen  von  fi  Polen  der  Ordnungen  m^^  m^, 
•  •  •  m^  in  B  überall  regulär  und  möge  ebenda  insgesamt  v  Nullpunkte 
der  Ordnungen  w^,  w^,  •  •  •  n^  aufweisen.  Man  kann  alsdann  für  einen 
von  oo  verschiedenen  Punkt  Zq  von  B  schreiben: 

^0  f^{g^  bei  Zq  r^püär  und  von  0  verschieden  ist;  dabei  wird  für  ge- 
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wohnlich  1  =  0  zutreffen,  dagegen  gilt  l  =  -\-  n  für  einen  Nullpunkt 
w**'  Ordnung,  l  =  —  m  für  einen  Pol  m*"  Ordnung. 
Aus  (7)  folgt: 

^^^  dz       —  z  —  z^"^        dz       ' 

und  da  f^{js)  bei  Zq  regulär  und  von  0  verschieden  ist,  so  ist  nach 
früher  bewiesenen  Sätzen  (pg.  99  und  105  u.  f.)  das  letzte  Glied  rechter 
Hand  bei  z^  regulär.  Die  in  (8)  links  stehende  Function  ist  hiemach 
bei  Zq  reguULr  oder  sie  hat  einen  Pol  vom  Residuum  7,  je  nachdem 
f{z)  ebenda  endlich  und  von  0  verschieden  ist  oder  einen  Nullpunkt 
?•'  Ordnung  hat;  bei  dieser  Aussage  ist  jedoch  ein  Pol  m*^  Ordnung 
als  Nullpunkt  der  negativen  Ordnung  l  =  —  m  mitgezählt. 

Unter  Benutzung  des  gleichen  Sprachgebrauchs  müssen  wir  fSr 
die  Stelle  oo  unsere  Function  in  der  Gestalt  f{z)  =  ^fii^)  ansetzen, 
^^  A W  für  je?  =  oo  regulär  und  =4=  0  ist.    Es  folgt: 

log  /•  W  =  -  Hog  £?  +  s  +  ^  +  5  +  -  • , 

dlogfjz)         —l        Ol         20, 

dz        ^    z  «•  «»         "' 

so  dass  die  hier  links  stehende  Function  bei  £  =  cx>  das  Residuum  I  oder 
0  bekommt,  je  nachdem  f(e)  an  dieser  Stelle  einen  Nullpunkt  P^  Ord- 
nung (Pol  —  ?•'  Ordnung)  besitzt  oder  regulär  ist. 

Setzt  man  nun  in  der  Formel  (3)  bez.  (6)  an  Stelle  von  f(si)  die 

Function  — >^^  ^^  so  ergiebt  sich  hiemach  der  folgende  wichtige 

Satz:  Ist  in  einem  den  Punkt  oo  enthaltenden  oder  nicht  enthaltenden 
Bereiche  B  die  Function  f(z)  eindeutig  und  bis  auf  ^  Pole  regulär^  so 
Jcann  man  die  Summe  der  Ordnungen  aller  in  B  liegenden  NuUpmMe 
von  f(z)y  vermindert  um  die  Summe  aller  Ordnungen  iw^,  •  •  •  m^  der 
Pole,  durch  folgendes  Integral  darstellen: 

(9)    n,  +  n^-\ 1-  n,  —  Wj  — m^ m^  =  ^Jdlogf(z), 

(C) 

auszudehnen  über  den  Band  C  von  B  in  der  positiven  UnUaufsridUimg, 
Als  Beispiel  wähle  man  eine  ganze  rationale  Function  «»*•"*  Gb-ades 
f(z).  Dieselbe  hat  nur  einen  Pol  (bei  z  =  oo),  und  zwar  von  der 
Ordnung  m.  Sieht  man  demnach  einen  Nullpunkt  n*"  Ordnung 
als  äquivalent  mit  n  zusammenfallenden  einfachen  Nullpunkten  an,  so 
ergiebt  sich  das  Fundamentaltheorem  der  Algebra:  Eine  ganze  Function 
^jtea  Qirc^Jes  bcsitzt  stcts  m  Nullpunkte  erster  Ordnung,  die  sich  jedoA 
auch  irgendwie  zu  Nullpunkten  höherer  Ordnung  vereinigen  könmem.    In 
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der  That  wolle  man  nur  wieder  wie  oben  die  £- Kugel  durch  eine  ge- 
schlossene Gurve  C  in  zwei  solche  Bereiche  B,  B'  zerlegen^  dass 
innerhalb  B  die  Function  fijs)  überall  endlich  und  4^  0  ist.  Man  findet 
für  diesen  Fall  als  Gestalt  der  Formel  (9): 

^1  +  ^2  +  •  •  •  +  Wf  —  w  =  0. 

Übrigens  lässt  sich  der  Fundamentalsatz  der  Algebra  leicht  in 
die  etwas  allgemeinere  Fassung  umsetzen:  Jede  rationale  Ftmctian 
m^  Grades  von  z  nimmt  einen  beliebig  vorztAschreibenden  complexen 
Wert  (^00  eingeschlossen)  immer  an  m  Stellen  der  z-Kugd  an,  die  jedoch 
auch  irgendwie  ztisammenfaUen  dürfen. 

§  17.   Laureiit'sohe  Beilie  für  einen  ringförmigen  Bereich. 

Eine  weitere  wichtige  Anwendung  unserer  Integralansatze  besteht 
in  der  Aufstellung  der  sogen.  Laurenfschen  Beihe*), 

Es  mögen  in  der  jer- Ebene  um  den  im  Endlichen  gelegenen 
Punkt  0Q  zwei  concentrische  Kreise  Je  und  K  gezeichnet  sein,  von 
denen  K  der  grössere  ist.  Dieselben  grenzen  einen  zweifach  zusammen- 
hängenden ringförmigen  Bereich  B^  ein.  Die  Function  f(z)  sei  inner- 
halb und  auf  dem  Rande  dieses  Bereiches  regulär.  Dann  liefert  der 
Cauchy'sche  Satz  (6)  pg.  119  für  einen  beliebigen  Punkt  0  im  Innern 
von  B^: 

(Jf)  (*) 

wenn  hierbei  die  Integrationsvariabele  g  die  Kreise  in  der  Richtung 
dorchläufty  welche  für  das  jedesmalige  Kreisinnere  die  positive  Um- 
laofsrichtung  ist 

Das  erste  Glied  der  rechten  Seite  der  Formel  (1)  lässt  sich  nach  der 
bereits  pg.  125  u.  f.  befolgten  Methode  in  eine  convergente  Potenzreihe: 

«0+  öi(^  —  ^0)  +  (hi^  —  ^o)^H 

entwickeln^  wobei  an  gegeben  ist  durch: 

(if) 
Für  das  zweite  Integral  in  (1)  setze  man: 

2»«^    t  —  z        2%n  j  z  —  z^  t  —  Zp 


(*) 


(*) 


^  Siehe  die  Comptes  Bendus  der  Pariser  Akad.  von  1843  pg.  939. 
Vriok«,  •iud7t.-fiiiiotion«nth.  Vorlesungen.  10 
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Da  jetzt  \i  —  ^0 1  "^  I ^  —  ^o I  ^^^;  ^  "^^  ^^^  letzte  Factor  unter  dem 
Integral  rechter  Hand  in  eine  conrergente  und  gliedweise  int^prierbaie 
Reihe  entwickelbar  sein.     Man  gewinnt: 

(*) 
wobei  a^n  definiert  ist  durch: 

(3)  a^.=  ^fnt){t-0,)-'dt. 

(*) 

Es  ergiebt  sich  hieraus  das  Theorem:  Die  im  ringförmigen  Be- 
reiche B^  und  auf  dessen  Bande  aüenihaJben  reguläre  Function  ((js)  ge- 
stauet  die  Entwicklung  in  eine  innerhaXb  B^  convergente  sogen,  lamrent- 
sehe  Beihe: 


(4)/-(;»)  =  .-|-^^.  +  jet  +  «o  +  «i(*-'o)  +  «,(i'-'«)"  +  ", 

iodbei  die  Coefficienten  durch  die  Formeln  (2)  und  (3)  definiert  sind. 

Man  bemerke  hierbei,  dass  sich  die  LaurenCsche  Beihe  für  f(z)  im 
Bereiche  B^  nur  in  einer  eineigen  Art  ansetzen  lässtj  d.  h.  dass  die 
Coefficienten  a  in  (4)  eindeutig  bestimmt  sind,  falls  überhaupt  eine 
convergente  Entwicklung  (4)  in  B^  existiert.  Es  ist  nämlich  die  Beihe 
a— 1(5  —  ^o)"^  +  ö— »(^  —  0~*  -[-...  ausserhalb  k  gleichmassig  oon- 
yergent  und  ebenso  »o  H"  ^(^  —  ^0)  "h  ' ' '  innerhalb  K  Ist  demnach 
X  irgend  ein  im  Bereiche  B^  verlaufender  mit  k  und  K  concentrischer 
Kreis,  und  bedeutet  n  eine  beliebige  ganze  positive  oder  n^^tive  Zahl 
oder  0,  so  folgt  bei  Integration  längs  des  Kreises  x: 

ff(z)  (z  -  iTo)—  ^  d0  =  Ji'am/Cir  -  ,,r 'd,' 

(«)  m  =  -oD      (,) 

Hier  verschwinden  alle  rechts  stehenden  Integrale  bis  auf  dasjenige  mit 
fn  =  nf  welches  letztere  gleich  2ix  wird  (cf.  Aufgabe  2  pg.  120).  Es 
ist  also  in  der  That  o«  eindeutig  bestimmt  durch: 

dz 

In  (4)  liegt  eine  merkwürdige  Zerlegung  von  f{/s)  in  die  Summe 
zweier  Functionen  vor,  die  einzeln  durch  die  Reihen: 

(5)  Oo  +  a^iz  —  z^)  +  a^{z  —  z^^ -\ 
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gegeben  sind.  Die  erste  Function  ist  innerhalb  K  überall  regulär,  die 
zweite  ausserhalb  h  Aber  noch  mehr:  wir  können  K  concentrisch 
mit  sich  selbst  erweitem ,  bis  wir  an  den  nächsten  irregulären  Punkt 
von  f{e)  und  also  von  der  durch  (5)  gelieferten  Function  gelangen. 
Ist  K  hierbei  in  K'  übergegangen,  so  ist  K'  der  Gonvergenzkreis  von 
(5).  Entsprechend  werden  wir  h  concentrisch  mit  sich  selbst  zum 
Convergenzkreise  ¥  von  (6)  zusammenziehen  können.  Diese  beiden 
concentrischen  Kreise  Je'  und  K\  von  denen  jeder  mindestens  einen  ine- 
guiären  Punkt  von  f(z)  trägt,  grenzen  den  wirldichen  Convergemhereick 
Bi  der  La/urenfsd^en  Beihe  (4)  ein. 

§  18.   Eindeutige  Fiinotionen. 

I.  Eine  Function,  die  fO/r  aUe  endlichen  PurJcte  der  z- Ebene  regulär 
ist,  wird  als  eine  ganze  Function  G(z)  bezeichnet.  Sie  ist  für  alle 
Werte  von  z,  nötigenfalls'  von  z  =  oo  abgesehen,  eindeutig  und  ge- 
stattet die  Entwicklung  in  eine  beständig,  d.  i.  für  dUe  endlichen  z  con- 
vergente  Beihe: 
(1)  Giz)  =  ao  +  a^z  +  a^z^  +  a^^  ^ , 

wie  aus  den  bezüglichen  Theoremen  in  §  14  und  15  (pg.  132  und  137) 
hervorgeht. 

Besitzt  die  Reihe  (1)  nur  endlich  viele  Glieder,  so  möge  ünZ""  das 
höchste  Glied  mit  nicht  verschwindendem  Coef&cienten  a  sein.  In 
diesem  Falle  ist  G{z)  eine  ganze  rationale  Function  n***  Grades]  die- 
selbe hat  bei  z  ^^  oo  einen  Pol  der  n^°  Ordnung  und  besitzt  hiemach 
auch  bei  jgr  =  oo  einen  eindeutig  bestimmten  Wert,  nämlich  c». 

Liegt  in  (1)  eine  unendliche  Reihe  vor,  so  heisst  G{z)  eine  ganze 
transcendente  Function,  Es  ist  vor  allem  das  Verhalten  einer  solchen 
ganzen  transcendenten  Function  bei  z  =  oo  festzustellen. 

Hierauf  bezieht  sich  folgendes  erste  Theorem:  Ist  a  ein  beliebig 
gross,  aber  bestimmt  gewählter  Betrag,  so  giebt  es  für  eine  ganze  trwns- 
cendente  Function  G  (z)  in  jeder  Umgebung  von  oo  stets  noch  endliche  z, 
für  welche  der  absolute  Betrag  |  ^(^r)  |  >  ai  ist  Wäre  dies  nämlich  nicht 
der  Fall,  so  würde  man  nach  Auswahl  von  o  einen  Kreis  K  mit  hin- 
reichend grossem,  übrigens  aber  willkürlich  wählbaren  Radius  B  um 
^==0  legen  können,  längs  dessen  beständig  \G(z)\'^a  wäre.  Die 
Co«fficienten  a«  der  Reihe  (1)  sind  gegeben  durch: 

'*G(z)  dz 


2%n  I     gn-\-i    ' 


Voraus  man,  wie  pg.  127,  für  den  absoluten  Betrag  |  a»  |  die  Folgerung 

10* 
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I  o,  I  ^  —  ziehen  würde.    Da  aber  B  nach  Fixierung  von  cd  noch  be- 

liebig  vergrossert  werden  darf^  so  folgt  a«  =  0  für  alle  n  >  0.  Unsere 
Function  würde  sich  hiemach  im  gedachten  Falle  auf  die  Gonstante  a^ 
reduciereU;  womit  die  aufgestellte  Behauptung  bewiesen  ist.  Übrigens 
bemerke  man,  dass  die  Behauptung  für  die  ganzen  rationalen  Functionen 
beliebigen  Orades  n  >  0  zugleich  mit  bewiesen  ist 

Als  zweiten  Satz  haben  wir  zu  nennen:  Ist  d  ein  von  0  ver- 
schiedener, aber  beliebig  klein  gewählter  positiver  Betrag,  so  giebt  es  für  jede 
ganze  transcendente  Function  ausserhalb  eines  um  den  Nuüpunkt  als  Mittd- 
punkt  mit  endlichem,  aber  bdiebig  gross  gewählten  Badius  beschriebenen 
Kreises  stets  noch  Stellen  z,  an  denen  \G{z)\<S  zutrifft  Hat  näm- 
lich G{z)  unendlich  viele  Nullpunkte,  so  bemerke  man,  dass  doch  im 
Innern  des  gedachten  Sjreises  nur  endlich  viele  von  diesen  Nullpunkten 
liegen  können;  denn  um  jeden  dieser  Nullpunkte  kann  man  nach 
pg.  138  einen  endlichen  Bereich  eingrenzen,  der  frei  von  weiteren  Null- 
punkten ist.  Ausserhalb  jenes  E^reises  finden  sich  somit  noch  weitere 
Nullpunkte,  womit  der  Satz  in  diesem  Falle  bewiesen  ist.  Hiit  indessen 
0{z)  nur  die  endlich  vielen  Nullpunkte  ^i,  ^j,  •  •  • ,  ^^  der  Ordnungen 

ini,iWj,---,w^,  so  wird  ^^^  an  eben  diesen  Stellen  Pole  der  gleichen 

Ordnungen  aufweisen  und  übrigens  für  alle  endlichen  z  regulär  sein. 
Für  den  einzelnen  dieser  Pole  Zi  gelte  nach  (1)  pg.  137: 


a: 


l'L ..  „(0 


■— 1 


A -"'     +         -"'+^       +...-(-   .Uli- +  «(.,  +  ... 


4 -|[^+(^.+-+,7f:^j -«.(•). 


Setzt  man  daraufhin: 

SO  ist  Gt^z)  eine  für  alle  endlichen  z  reguläre  und  also  ganze  Function. 
Ist  nun  G^{z)  nicht  mit  einer  Gonstanten  identisch,  so  wird  es  in  der 
Umgebung  von  oo  Stellen  z  geben,  an  denen  |  G^{z)  \  einen  beliebig 
gross  gewählten  Betrag  von  o  überschreitet.  Da  aber  die  Summe  auf 
der  linken   Seite  von  (3)  für  lim.  ^er  =  oo  die  Grenze  0  hat,   so  giebt 

es  hiemach  bei  j?  =  cx>  Stellen  z,  an  denen  ^y^  absolut  den  Betrag 

Sr^  übersteigt  und  also  \G{z)\<^8  ist.     Wäre   indessen    G^{z)  mit 

einer  Gonstanten   identisch,   so   wäre    -^-r-  in   der  Umgebung  von  oo 

regulär   und   somit    G{z)   ebendort  entweder   selbst  regulär  oder  mit 
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einem  Pole  endlicher  Ordnung  n  behaftet.  Wir  hätten  daraufhin  nach 
Formel  (2)  pg.  138  die  Entwicklung: 

(4)  ö(0)  =  an^  +  a,.x^«-»  +  .  . .  +  a,;.  +  ao  +  ^  +  ^  +  . . . , 

welche  mit  dem  Ansätze  (1)  nur  dann  vereinbar  ist,  weim  G(z)  entgegen 
der  Annahme  eine  ,,rationale^  ganze  Function  ist.  Unsere  Behauptung 
ist  damit  in  allen  Fällen  bewiesen. 

Ist  Zq  ein  beliebig  gewählter  complexer  Wert,  so  ist  mit  G(0) 
auch  (G(js)  —  Zo)  eine  ganze  transcendente  Function.  Es  folgt:  Attsser- 
halb  jedes  endlichen  wenn  auch  noch  so  gross  gewählten  Kreises  um  den 
NiMpunkt  giebt  es  Stellen  z,  an  denen  Q{ss)  dem  Werte  Zq  Ididng  nahe 
kommt;  und  0war  existieren  daselbst  noch  unendlich  viele  solche  Stdlen.  Hat 
man  nämlich  eine  erste  gefunden,  so  kann  man  einen  grosseren  diese 
Stelle  umschliessenden  Ejeis  wählen,  ausserhalb  dessen  dann  eine  zweite 
solche  Stelle  nachweisbar  ist  u.  s.  w.  Jede  ganze  transcendente  Function 
G(ji)  hoit  hiemach  bei  z  =  <x>  einen  wesentlich  singulären  Punkt  der 
Arty  wie  wir  ihn  an  der  ganzen  transcendenten  Function  G(z)  =  e'  oben 
{pg.  140)  spedeU  kennen  lernten. 

Auch  noch  folgenden  wichtigen  Satz  können  wir  leicht  zeigen: 
Es  giebt  unendlich  viele  ganze  transcendente  Functionen  ohne  Nullpunkte; 
es  sind  dies  die  in  der  Gestalt: 

(5)  G(z)  =  e^(') 

mit  belidngen  ganzen  rationalen  oder  iranscendenten  Functionen  g(z)  dar- 
sttUbaren  Functionen,  Da  nämlich  die  Expouentialfanction  für  alle 
endlichen  Argumente  regulär  und  4=  ^  ^^^y  ^^  ^^^  j^®  ^^  (P)  ^^' 
gestellte  Function  G{z)  ganz  und  ohne  Nullpunkte.  Ist  andrerseits 
G{e)  irgend  eine  Function  dieser  Art,  so  erkennt  man  in  log  G{z) 
sofort  eine  ganze  Function  g(z)]  denn  der  Logarithmus  ist  abgesehen 
Ton  den  Stellen  0  und  cx)  regulär.  Demnach  ist  in  der  That  jede 
ganze  transcendente  Function  ohne  Nullpunkte  in  der  Gestalt  (5)  dar- 
steUbar. 

Endlich  haben  wir  noch  einige  Ergänzungen  über  die  ganzen 
rationalen  Functionen  nachzutragen.  Eine  ganze  Function,  die  bei ;?  =  cx> 
keinen  wesentlich  singulären  Punkt  hat,  ist  eine  rationale  ganze  Func- 
tion n***°  Grades  und  besitzt  bei  je?  =  oo  einen  Pol  n*®'  Ordnung.  Speciell 
fBr  n  =  0  folgt:  Eine  auf  der  z- Kugel  allenthalben  reguläre  Function 
*rf  mit  einer  Constanzen  identisch. 

Hat  eine  ganze  rationale  Function  G(z)  die  Nullpunkte  ^j,  ^j,--,  ;8f,, 
ier  Ordnungen  n^^  ^,  •  • ,  w^,  so  ist  (cf.  pg.  144)  die  Summe  der  Ord- 
en fij  +  '^  +••+♦*»'=  **•     ^s  folgt  speciell,    dass  eine  ganze 
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rationale  Function  ohne  Nullpunkte  eine  Constante  ist.  Eben  deshalb 
aber  erkennt  man  sofort  im  Quotienten  der  eben  gedachten  Function 
G(si)  und  des  Productes  (z  —  zj^  {z  —  ^r^)"* . . .  (;gr  —  g^y^  eine  Con- 
stante c.  Es  folgt:  Jede  ganze  rationale  Function  0(z)  vom  n^  Grade 
gesUxttd  die  ,yLinearfadorenzerl^ung^  : 

(6)  G^,)  =  c{z-z,)'^(z-z,r^-^(z-z;)''% 

wo  c  eine  Constante  ist  und  die  Summe  der  Exponenten  n^,  94,  •  -,  n, 
gleich  n  ist  — 

n.  Es  sollen  jetzt  solche  Functionen  betrachtet  werden ,  die  auch 
für  endliche  z  unendlich  werden  können.  Voran  stellen  wir  folgenden 
Satz:  Eine  Function  B(z),  welche  auf  der  ganzen  z- Kugel  emdeyiüg 
und  frei  von  wesenäich  singulären  Stellen  ist,  ist  eine  ^yrationale^*  Func- 
tion von  z. 

Eine  solche  Function  muss  nämlich ,  wenn  sie  nicht  mit  einer 
Gonstanten  identisch  ist,  notwendig  Pole  haben.  Die  Anzahl  der  letz- 
teren ist  jedenfalls  endlich.  Wären  nämlich  unendlich  viele  Pole  vor- 
banden,  so  würden  dieselben  auf  der  j?- Kugel  wenigstens  eine  ffiufangs- 
stelle  darbieten.  In  der  Umgebung  dieser  Stelle  aber  konnte  keine 
für  eine  reguläre  Stelle  oder  einen  Pol  charakteristische  Potenzreihen- 
entwicklung der  Function  bestehen  (cf.  pg.  137);  hier  würde  also  ent- 
gegen der  Voraussetzung  ein  wesentlich  singulärer  Punkt  der  Function 
eintreten. 

Mögen  nun  för  R(z)  im  ganzen  die  fi  Pole  j?i,  ^j.  •  • ,  ^^  der  Ord- 
nungen m^ym^y'  ym^^  im  Endlichen  liegen,  so  können  wir  in  der  Um- 
gebung des  einzelnen  unter  ihnen,  Zij  eine  Entwicklung  wie  auf  der 
rechten  Seite  von  (2)  pg.  148  für  die  vorgelegte  Function  Ii{z)  an- 
setzen.    Daraufhin  ist: 


B{z) 


1  =  1 


z  —  z, 


-  -1-       -' I \ Ii_ 


in  der  Umgebung  jedes  endlichen  Wertes  z  regulär  und  also  eine 
„ganze^  Function.  Insbesondere  haben  wir  mit  einer  ganzen  „rationalen^ 
Function  zu  thun,  da  bei  jer  =  00  kein  wesentlich  singulärer  Punkt  der- 
selben liegt.     Hiemach  hat  JR{z)  die  Gestalt: 

(7)         R{z)  =  «0  +  Oixr  -f  . .  +  a«;er» 


Unsere  Behauptung,  'R{z)  sei  eine  rationale  Function  von  z^  hat  sich 


+^ 


z  —  z, 

1=1     L- 
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damit  bestätigt;  in  (7)  liegt  übrigens   die  „PcMrHtMruchgerlegung^^  der 
rationalen  Function  R(js)  yor. 
In  dem  Producte: 

B(s,)-(z-;,,r(z-g,r...iz-z;r>' 

erkennt  man  sofort  eine  ganze  rationale  Function.  Hat  dieselbe  die 
Nullpunkte  jßf/,  ^,',  •  •,  ^/  der  Ordnungen  n^,  n,,  •  -j,  w^,  so  ergiebt  sich 
mit  Rücksicht  auf  (6): 

Daraus  folgt:  jE?»ne  rationale  Function  ist  dwrch  ihre  Nullpunkte  und 
Pole  bis  awf  eine  tMÜtiplicative  Constante  c  fest  bestimmt 

in.  Was  weitere  eindeutige  Functionen  betrifft^  so  kommt  späterhin 
vor  allem  der  Fall  von  Functionen  in  Betracht,  die  abgesehen  von  zwei 
bei  jgr  =s  0  und  jbt  =  cx)  gelegenen  wesentlich  singulären  Stellen  überall 
regulär  sind.  Eine  einzelne  Function  f(z)  dieser  Art  gestattet  nach 
pg.  146  die  Entwicklung  in  eine  für  alle  endlichen  von  0  verschiedenen 
z  conyergente  Laurent'sche  Reihe:  ^ 

(9)  f(e) +  ^»  +  ^  +  a„  +  Oj^  +  a,«'  +  .... 

Hier  liefert  der  Bestandteil  a^,  +  o^j?  +  Ojxr*  +  •  *  ^^^  ganze  trans- 
cendente  Function  G{z),  während  der  übrig  bleibende  Teil  der  Reihe  (9) 

in  Abhängigkeit  yon  —  eine  zweite  ganze  transcendente  Function  6r^  (—] 

darstellen  würde.  Die  gedachte  Function  wird  sich  demnach  in  die  Ge- 
stalt setzen  lassen: 

(10)  /•«  =  Gw  +  ö,(4-). 

Es  würde  nicht  schwer  sein,  diesen  Ansatz  wieder  unter  Yermitt- 
Ixing  der  Laurent^schen  Reihe  auf  eindeutige  Functionen  auszudehnen,  die 
von  endlich  vielen  Polen  und  gleichfalls  endlich  vielen  wesentlich  sin- 
gulären Stellen  abgesehen  überall  regulär  sind. 

Es  sei  endlich  noch  erwähnt,  dass  durch  G.  Mittag-Leffler*) 
^Methoden  zor  Bildung  eindeutiger  Functionen  mit  unendlich  vielen 
wesentlich  singulären  Stellen  angegeben  sind. 


•)  Siehe  dessen  Notizen  ,ßwr  la  theorie  des  foncHons  uniformes  d'une  va- 
riabUf*,  Comptes  rendus  von  1882,  sowie  die  Abhandlung  „Sur  la  reprSsentaHon 
(malyHque  des  fonctions  monogh^es  wniformesf',  Acta  mathemat.  Bd.  4  (1884). 
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Von  anderer  Seite  lier^  nämlich  aus  der  pg.  136  erwähnten  Theorie 
der  automorphen  Functionen  entspringen  zahlreiche  Arten  eindeutiger 
Functionen  mit  unendlich  vielen  wesentlich  singulären  Punkten. 

§  19.    ProduotdarsteUung  ganzer  transoendenter  Functionen. 

Von  hervorragendster  Bedeutung  ist  die  Möglichkeit,  die  Linear- 
factorenzerlegung  ganzer  rationaler  Functionen  auf  ganze  transcendente 
Functionen  zu  übertragen.  Für  eine  ganze  transcendente  Function  G(e) 
mit  encUicJi  vielen  NuUpunkten  ^i,  ^«,  •  • ,  ^^  der  Ordnungen  n^, fij,  •  •  • , »» 
ist  diese  Möglichkeit  direct  offenbar.     Hier  hat  man: 

(1)         G(,) = e»«  (^  -  ^,r  (*  -  ^,r  ■■■("-  »rT- ; 

denn  der  Quotient  von  G{e)  und  {z  —  xr^)""  -  -  {z  —  z^"^""  ist  eine  ganze 
Function  ohne  Nullpunkte ,  welche  sich  auf  Grund  von  (5)  pg.  149 
als  Exponentialfunction  eP^*^  darstellt. 

Hat  G{z)  unendlich  viele  Nullpunkte,  so  dürfen  wir  annehmen,  dass 
keiner  derselben  bei  z  ^=0  gelegen  ist.  Hätte  nämlich  G{z)  an  dieser 
Stelle  einen  v-fachen  NuUpunkt,  so  wäre  xr-"  •  G{z)  eine  bei  jbt  =  0 
nicht-verschwin^ende  ganze  Function,  auf  welche  wir  alsdann  die  weiter 
folgende  Betrachtung  beziehen  würden.  Wir  bezeichnen  nun  die  Null- 
punkte von  G{z)  durch  z^,  z^,  z^,  •  •  -  und  wollen  hierbei  jeden  einzelnen 
Nullpunkt  so  ofb  aufführen,  als  seine  Ordnung  angiebt.  Für  die  Aus- 
drucksweise ist  es  eine  Erleichterung,  wenn  wir  die  Anordnung  der 
Nullpunkte  so  wählen,  dass  |  x^ifc  |  ^  |  je^ifc—i  |  beständig  zutrifft 

Ist  nim  Zm  irgend  einer  jener  Nullpunkte  und  bedeutet  gm(ßO  oine 
zuiüchst  nicht  näher  specialisierte  ganze  Function,  so  bilden  wir  das 
Product: 


(.)  (i-ö 


g^n*(') 


das  wir  als  eine  „Pr/w/i<wdiW  bezeichnen  wollen;  dieselbe  hat  einen 
einzigen  im  Endlichen  bei  z  =  Zm  gelegenen  Nullpunkt.  Wird  es  mög- 
lieh  sein,  unsere  ganze  Function  G{z)  mittelbar  oder  unmittelbar  durch 
das  unendliche  Product  von  Primfunctionen : 


(3) 


n('-t)« 


ffmi*) 


m  =  l 


welches  gerade  die  vorgeschriebenen   Nullpunkte  besitzen  würde,  dar- 
zustellen oder  nicht? 

Um  dies  zu  untersuchen,   verstehen   wir  unter  z  einen   ganz  be- 
liebig, aber  bestimmt  gewählten  endlichen  Wert  und  nennen  den  ab- 
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soluten  Betrag  {  z  \  kurz  r.  Im  Innern  und  auf  der  Peripherie  des 
Kreises  mit  dem  Radius  r  um  den  Nullpunkt  finden  sich  nur  endlich 
viele  Nullpunkte  ^i,  xr,,  •  -,  Zi^i.  Die  zugehörigen  Factoren  von  (3) 
werden  ffir  sich  genommen  sicher  eine  ganze  Function  mit  den  erforder- 
lichen Nullpunkten  darstellen.  Indem  wir  diese  Factoren  abseits  lassen, 
kommt  es  ftlr  uns  nur  auf  das  Verhalten  des  unendlichen  Productes: 


w 


J7C-6^'-' 


an  der  gewählten  Stelle  z  und  in  deren  nächster  Umgebung  an. 

Es  gilt  nun  der  Satz,  dass  das  Product  (4)  in  der  Umgebung  der 
gedachten  SteUe  z  sicher  eine  reguläre  und  d>endort  nicM-verschwindende 
Function  darstellt,  faUs  die  tmencUiche  Reihe: 


(5)         i'[i<>K(i-t)+^'»(^)] 


m  der  Umgebung  der  Steile  e  gleichmässig  convergiert.  Man  nämlich  fOr 
jedes  endliche  k: 

X- [log  (i-J.) +,„(,)]         ^ 

Da  nun  fUr  lim.  k  =:  oo  die  linke  Seite  in  der  Umgebung  von  z  eine 
reguläre  und  nicht-verschwindende  Function  liefern  soll,  so  wird  dasselbe 
auch  vom  rechtsseitigen  Product,  d.  i.  vom  Product  (4)  gelten.  Wir 
betonen  weiter  noch  ausdrücklich:  Ist  die  Beihe  (5)  in  der  Umgebu/ng 
f)(m  z  yyUnbedingtf'  und  gleichmässig  canvergent,  so  stellt  das  Product 
fwch  beliebiger  Abänderung  der  Factorenfolge  dieselbe  Function  wie  vor- 
dem dar. 

Indem  wir  uns  zur  Untersuchung  der  Reihe  (5)  wenden,  müssen 
wir  uns  zunächst  über  die  Gestalten  der  Functionen  gm{^)  schlüssig 
Diachen.  Wird  doch  gerade  die  Convergenz  unserer  Reihe  durch  eine 
geschickte  Auswahl  der  ganzen  Functionen  gm(z)  erzielt  werden,  ein 
Umstand,  der  den  Anlass  bot,  die  Factoren  e^"*^'^  in  (3)  und  die  Glieder 
9m  (/)  in  (5)  als  die  „convergenzerzeugenden  Zusatzfactoren  bez.  Zusatzglieder'' 
^^    benennen.    Wir  setzen  aber: 

^o  p  eine  bestimmte  und  für  alle  Glieder  der  Reihe  (5)  gleiche  posi- 
tive ganze  Zahl  ist.  Auch  der  Fall,  dass  gm(z)  constant  gleich  0  ist, 
^U  nicht   ausgeschlossen   sein;   wir  sagen,   dass   alsdann  p  =^  0  sei. 


\ 
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Übrigens  soll  keineswegs  behauptet  werden,  dass  wir  in  jedem  Falle 
mit  ganzen  rationalen  Functionen  gm{ß)  gleichen  oder  auch  nur  end- 
lichen Grades  die  Convergenz  yon  (5)  erzielen  konnten.  Jedoch  reidiit 
xmser  Ansatz  (7)  in  den  späterhin  in  Betracht  kommenden  Fallen  that- 
sachlich  aus. 

Da  in  (5)  die  samtlichen  Betrage  \  Zfn\  =  rm>  r  sind,  so  kann 
man  in  jedem  Gliede  den  Logarithmus  in  eine  convergente  Potenzreihe 

nach  —  entwickeln.  Die  ersten  p  Glieder  dieser  Reihe  heben  sich 
gegen  gmQs)  gerade  fort,  und  es  bleibt: 

Man  untersuche  nun  die  rechts  stehende  Reihe  auf  absolute  Con- 
vergenz. Die  hierbei  zulassigen  Werte  e  sind  zunächst  näher  zu  beschreiben. 
Keiner  von  den  absoluten  Beträgen  r<,  fi^.!,  •  •  ist  kleiner  als  r<,  und  es 
ist  r  <ri.  Entnimmt  man  demnach  die  Zahl  q  dem  Intervall  r<p<rj 
und  setzt  p  =  $  •  r^,  so  ist  $  ein  bestimmter  echter  Bruch,  $<  1,  und 
es  ist  ()  ^  gfm  för  alle  w  ^  L  Fixiert  man  daraufhin  die  Umgebung  der 
oben  gewählten  Stelle  b  innerhalb  des  Kreises  mit  dem  Radius  q  um 
den  Nullpunkt,  so  wird  für  alle  dieser  Umgebung  angehörenden  $  und 
bei  sämtlichen  m  =  2,  l  -^  \f  l  '•\-2y , ,  die  Ungleichung: 

gelten.  Für  den  Betrag  des  einzelnen  Gliedes  der  auf  m  bezogenen 
Reihe  (8)  gilt  nunmehr: 

woraus  sich  mit  Rficksicht  auf  (9)  ei^ebt: 

2    nfc)    \<—,-[^)       ■ 

Nehmen  wir  demnach  an,  dass  die  Reihe  ^  ( — j       oder,  was  auf 
selbe  hinauskommt,  die  Reihe:  '"'^ 

(-)  20*' 

convergiert,  so  ist  die  Reihe  (8)  absolut  und  also  unbedingt  conveigen- 
Aber   in  (8)   steht   rechts  eine  Potenzreihe  in  0  mit  positiven  ganfl 
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zahligen  Exponenten;  dass  sie  zunächst  die  Gestalt  einer  Doppelreihe 
hat,  ist  nach  pg.  121  nur  eine  Formalität.  Eine  Potenzreihe  ist  nun 
im  Innern  ihres  Gonvergenzkreises  auch  gleichmässig  convergent.  Dem 
Innern  dieses  Eo-eises  aber  gehört  die  von  uns  zuerst  gewählte  Stelle  z 
aU;  da  wir  rings  um  dieselbe  herum  eine  Umgebung  abgrenzen  konnten, 
in  der  die  Potenzreihe  überall  conyergiert. 

Indem  wir  zusammenfassen ,  gelangen  wir  mit  Rücksicht  auf  die 
Willkür  der  Auswahl  unserer  gedachten  Stelle  z  zu  folgendem  Theoreme: 
Wenn  die  Beihe  (10),  in  welcher  p  eine  nicht  negative  ganze  Zahl  ist^ 
convergiertf  so  ist  das  unendliche  Product: 

(u) j7(i-t).'--'  •»«^-«-t+KÖ"+-+7(t)' 

convergent  und  stellt  unabhängig  von  der  JReihenfolge  der  Fa^ctoren  eine 
ganze  transcendente  Function  mit  den  NullpunJcten  z^,  z^,  hy"  '  ^^* 

Dividieren  wir  nun  mit  dieser  Function  in  die  ursprünglich  vor- 
gelegte ganze  transcendente  Fonction,  so  ist  der  Quotient  eine  ganze 
Function  ohne  Nullpunkte  und  also  nach  (5)  pg.  149  darstellbar.  Ge- 
statten wir  gleich  noch,  dass  auch  bei  jer  =s  0  ein  NuUpunkt  beliebiger 
Ordnung  v  liegen  darf,  der  jedoch  in  der  Reihe  ^i,  ^j,  ^s;  *  •  •  nicht  mit- 
gezählt wird,  so  entspringt  als  Fundamen talsatz:  Kann  man  eine  end- 
liche^ nicht  negative  ganze  Zahl  p  angeben,  für  welche  die  aus  den  Be- 
trägen rfn  =  \zm\  aUer  nicht  hei  z  =^0  gelegenen  Nullpunkte  der  ganzen 
Function  G(z)  gebildete  Beihe  (10)  convergiert,  so  gestattet  die  ganze 
Function  G(z)  die  Darstellung: 

OD 

(12)  GM  =  cw  ■e'rT(l  —  —\  ^'»<'' . 


G(g)  =  cw  ■fi'YIi^  —  T-)^'' 


M70  g{g)  wieder  eine  gange  Function  ist,  v  eine  nicMr-negaUve  ganze  ZM 
bedeutet  MtMf  gm{i)  gegeben  ist  durch: 

Ca3)     ,.(.)-^  + ±(0  +  1(0 +  ...  +  1(0. 

Da   die   Zahlen   r^y    von   endlich   vielen   unter   ihnen   abgesehen, 

*Ue  >  1  sind,  so  wird  die  Reihe  (10),  falls  sie  für  irgend  eine  Zahl  p 

^^^invergent   ist,   auch  fElr  alle  grosseren  Zahlen  p  convergieren.     In- 

^^sen  wird  man  für  die  Productdarstellung  (12)  unserer  Function  G{z) 

^^'^^eckmässig  die  Meinste  ganze  Zahl  p  heranziehen,  bei  welcher  Con- 

"^^^rgenz  von  (10)  vorliegt.      Diese  Zahl  p  wird  als  die  ^^öhe"  oder 

'i^s  „Geschlecht^  der  ganzen  Function   G(z)  bezeichnet,   vorausgesetzt, 

^«»8  die  im  ersten  Factor  der  rechten   Seite  von  (12)  als  Exponent 

^on  e  auftretende  ganze  Function  g(z)  rational  und   von   einem  Grade 
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^p  ist.  Falls  diese  Bedingung  nicht  erfüllt  ist,  liefert  der  Grad  van 
g{z)  die  j^Höhef^  oder  das  „Geschlechif'  von  G{ss)*). 

Die  Reihe  (5)  liefert,  die  Convergenz  der  Reihe  (10)  immer  Yorans- 
gesetzt,  im  wesentlichen  die  Function  log  G{z)\  man  hat  nämlich: 

(14)    log  GW  =9{z)  +  v\ogg+'2 [log  (l -  ^)  +  i'-W]^ 

Die  Natur  der  hier  rechts  stehenden  Reihe  ist  die,  dass  zwar  an  der 
einzelnen  Nullstelle  z^  stets  eines  oder  einige  ihrer  Glieder  logarith- 
misch unendlich  werden,  dass  aber  eventuell  von  solchen  eijizelnen 
Gliedern  abgesehen  die  Reihe  für  alle  endlichen  Werte  z  unbedingt 
und  gleichmässig  convergent  ist. 

Bilden  wir  nunmehr  die  abgeleitete  Reihe: 


(15) 


J[^  +  i  +  i  +  ^  +  ...H-^]^ 


indem  wir  den  Ausdruck  von  ^m(^)  explicit  benutzen,  so  ist  zunächst 
wieder  die  imbedingte  und  gleichmässige  Convergenz  dieser  Reihe  f&r  oOe 
endlichen  z  beweisbar,  sofern  wir  nur  an  den  Stellen  Zm  je  von  dem 
einen  unendlich  werdendem  Gliede  bez.  im  Falle  eines  mehr£EUshen 
Nullpunktes  von  G{z)  von  den  unendlich  werdenden  Gliedern  absehen« 
In  der  That  gilt  hier  durchaus  die  obige  Betrachtung.  Man  wähle 
irgend  ein  endliches  z^  sehe  von  den  Gliedern  mit  |  ^m  |  ^  |  ^  |  &b  und 
entwickele  das  einzelne  der  übrigen  Glieder  unter  Benutzung  von: 

1 1 5 iL  —  ll. 

nach  Potenzen  von  £?,  wobei  die  Anfangsglieder  bis — -  ausfiedlen. 

Man  wird  dann  genau  wie  oben  fortfahren  und  unter  Voraussetzung 
der  Convergenz  der  Reihe  (10)  die  unbedingte  und  gleichmässige  Con- 
vergenz unserer  Reihe  erkennen.  Es  zeigt  sich  sogar,  dass  die  gleiche 
Überlegung  noch  sehr  viel  weiter  reicht;  man  kann  mit  derselben  im 


*)  An  dieser  Stelle  setzen  die  wertvollen  neueren  Untersuchungen  Hads- 
mard*s  über  ganze  transcendente  Functionen  ein.  Dieselben  decken  einen  Zn- 
sammenhang zwischen  den  Coei^cienten  a^  der  Potenzreihenentwicklnng  von 
G{z)  einerseits  und  dem  Geschlecht,  resp.  der  in  (12)  auftretenden  ganzen  Func- 
tion g{i)  andrerseits  auf.  Es  wird  geradezu  ein  Theorem  entwickelt,  auf  Grund 
dessen  man  aus  der  Abnahme  der  Beträge  |  a^  \  mit  wachsendem  n  auf  das  Ge- 
schlecht von  G{z)  zu  schliessen  vermag.  Cf.  J.  Hadamard  „Etüde  swr  les  pro- 
prietcs  des  fonctions  entidres  en  particulier  d'wie  fofiction  canstderee  par  mematm*^, 
Joum.  de  Math.,  4*®  Reihe,  Bd.  9  (1893). 
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gleichen  umfange  wie  für  (15)  die  absolute  Convergenz  derjenigen 
Reihe  zeigen,  welche  man  aus  der  Reihe  (5)  durch  beliebig  oft  wieder- 
holtes, sagen  wir  n^maliges,  Differenzieren  der  einzelnen  Glieder  erzielt 
Der  einzige  Unterschied  ist,  dass  man  im  Verlaufe  der  Überlegung  an 

Stelle  der  Convergenz  der  geometrischen  Reihe  (1  +  2  +  2*  +  2*  H ) 

för  g  <1  diejenige  der  binomischen  Reihe  für  (1  —  j)"""  benutzen  muss. 
Wir  stützen  uns  nun  auf  das  Differentialtheorem  von  pg.  124,  in- 
dem wir  den  Satz  aussprechen,  dass  wir  für  jedes  endliche  z  vermöge 
der  eben  gedachten  abgeleiteten  Beihen  auch  tmrUich  die  Ableitungen  der 
Function  log  G(js)  darstellen  Mnnen: 

— 1\ 


(16) 


dIogg»)_dg(g)    I     "     I    NTI/     ^        I     ^     I     ^     I       J_f!_\ 

dM  ~     dz     ^    Z-^2j\'-^„^''„,^  ,i^'"^     Zl    )' 


m=l 


dz*    =  dz*     z*    Zk'-'^y    zi    4,    ■•        zl     )' 


Dass  diese  Darstellungen  auch  für  die  NuUpunkte  z^,  z^,  •  -  -  gelten, 
folgt  freilich  aus  dem  citierten  Theoreme  nicht  ohne  weiteres.  Man 
erkennt  dies  aber  für  den  einzelnen  etwa  i/-fachen  Nullpunkt  Zm  leicht, 
indem  man  die  durchlaufene  Betrachtung  zunächst  auf  die  ganze 
Fmiction: 

angewandt  denkt. 

§  20.    Froduotdarstellang  der  Fimotion  sin  nz. 

Eines  der  einfachsten  Beispiele  zu  den  Erörterungen  des  vorigen 
Paragraphen   liefert   die   Function   sin   nz,   welche   eine   ganze   trans- 
zendente Function  mit  lauter  einfachen  bei  0,  +  1,  +  2,  +  3, . . .  ge- 
ie^enen  Nullpunkten  ist.     Die  Reihe  (10)  pg.  154  wird  hier: 

»[i+(4r+(i)"'+(Tr+-]- 

I^icselbe  ist  noch  nicht  für  |)  =  0,  wohl  aber  für  |)  =  1  convergent. 
-Q^  gilt  lumlich  die  Ungleichung: 

<1  + 2.^  +  4.1  +  8. ^  +  16.^+ 2. 

Hiemach  haben  wir,  da  die  Anordnung  der  Factoren  beliebig  wähl- 
^^r  ist,  folgenden  Ansatz: 


( 
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sin  Tce  =  e^(*>  •  z  TT'  (l  — ~)  e"^  , 

ms — oo 

wobei   durch  den   oberen   Index    am   Productzeichen   angedeutet   sein 
soll,  dass  m  =  0  bei  der  Productbildung  auszulassen  ist. 

Fasst  man  je  die  beiden  Factoren  för  m  und  —  iti  in  eins  zu- 
sammen^ so  folgt: 

*  s 

sin  710  =  eP^*)'  gJJ^l  —  L^y 


Die  Function  g{is)  ist  hier  constant  =  log^^  so  dass  die  Ptoduä- 
darstdlung  van  sin  nz  geleistet  wird  durch: 


(1) 


sin  Ttz  =  HZ  IJ'  (1  -^)  e^  =  «*/7(l  -  ^) 


m  =  l 


Zum  Beweise  der  Angabe  über  g(0)  berufen  wir  uns  der  Kürze  halber 
auf  die  für  jede  endliche  Zahl  n  gültige  Gleichung: 


nwn  — 


w— 1 

77 


(mn\  I       } 


welche  für  lim.  n  =  cx>  die  zweite  Darstellung  (1)  von  sin  xßf  liefert 
Aus  (1)  folgt  nach  der  ersten  Formel  (16)  pg.  157  als  „Partial' 
bruchreihe^  der  Function  ctg^rjer: 


(2) 


*«*»«'  =  f  + 2' t=^  +  i)' 


WO  der  Index  am  Summenzeichen  wieder  andeuten  soll,  daas  m  »» 0 
auszulassen  ist.  Unter  Zusammenfassung  jeweils  der  zu  m  und  —  im 
gehörenden  Glieder  folgt: 

(3)  „ctg,.=i.+2'C-is+j^)=|+2'.-^.- 


m^l 


m=l 


Ist  I  j9  {  <  1,  SO  können  wir  die  hier  auftretende  Summe  nach  denni 
Erörterungen  des  vorigen  Paragraphen  in  eine  convergente  Potensreihe^^ 
verwandeln.     Man  hat  des  näheren: 


m=l 


»1  =  1 


Ordnet  man  rechts  nach  ansteigenden  Potenzen  von  z,  so  folgt: 
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a«.  ctg «»=1-22' «»'»*%      ""^2'(«)    ■ 

Damit  aber  haben  wir  die  Mac  Laurin'sche  Reihenentwicklung  der 
Function  xe  •  ctg  ae  gewonnen,  welche  auch  nach  (6)  pg.  131  direct 
berechnet  werden  kann  und  alsdann  folgende  Anfangsglieder  hat: 

«xr .  ctgÄi?  =  1  —  y  (pczy  —  ^  (nzy  —  ^  {nzf 

Die  Vergleichung  der  hier  auftretenden  Coefficienten  mit  denen 
der  Yoraufgehenden  Potenzreihe  liefert  die  folgenden  bemerkenswerten 
Formeln: 


(4) 


Aufgabe  1.    Man  leite   die  Productdarstellung   der  Function   cos  ne   ab, 
welche  wie  sin  ari?  eine  ganze  transcendente  Function  des  Geschlechtes  1  ist. 

Aufgabe  2.    Man  entwickele  aus  der  Productformel  für  cossrz  die  Partial- 
brachreihe  fKr  ignz, 

2 
Aufgabe  8.     Es  ist  auf  Grund  der  Formel  tg  arxr  +  ctg««=  - — - —  die 

sin  A 1CZ 

Partialbruchreihe  fSr  —, zu  entwickeln. 


§21.    Die  r-Fimotion. 

Zufolge  der  Entwicklung  von  log  (1  -f-  ^)  i^&ch  Potenzen  vOn  x 
gilt  f&r  alle  ganzen  Zahlen  m  >  0  die  Ungleichung: 

0  <  i-  —  log  (l  +  ~)  <  ^  . 

Summiert  man   diese   Ungleichungen   für  m  =  1  bis  cx>^  so  folgt  mit 
üücksicht  auf  (4)  §  20: 


'  l  +  i  +  p  +  i  +  -- 

""   6  ' 

^+h+i+i+" 

'  ~90' 

1+^+^+^+- 

946  ' 

<'<i;[i-'«e(=^)]<s' 


XDie  hier  auftretende  Reihe  aus  lauter  positiven  Gliedern  ist  also  con- 
^ergent.  Ihr  Summenwert^  der  C  genannt  werden  soll,  ist  angenähert 
0,5772156649  •  •  • ;  man  bezeichnet  diesen  Wert  C  als  die  ,yEuler'sch€^^ 

oder  ^asdieranisdief^    Constante.     Übrigens  kann  man   das  Ergebnis 

audi  durch  die  Grenzformel  ausdrücken: 


logGiz)^ae  +  logs>-^[^-log(^')], 
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(')        ;f-[i  +  |  +  |+-+;;r^-iogm]  =  c.- 

Wir  nehmen  nun  eine  Hälftung  des  ersten  in  (1)  pg.  158  för 
sin  X0  gegebenen  Productes  in  der  Art  vor,  dass  wir  die  zu  den  posi- 
tiven m  gehörenden  Factoren  fortkssen.  Das  übrig  bleibende  Product 
versehen  wir  noch  mit  einem  Exponentialfactor  e"*,  wobei  der  Coe£fi- 
cient  a  so  gewählt  sein  soll^   dass  die  ganze  transcendente  Function: 

für  j?  =  1  selbst  den  Wert  1  annimmt     Da  man  hat: 

m=l 

SO  muss  man  a  gleich  der  Euler'schen  Constanten  C  setzen. 

Den  reciproken  Wert  der  ganzen  Function  G(0)  bezeichnet  man 
als  „GammafuncHofif^  ^W- 

Die  r-FuncHcn  ist  hiemach  eine  transcendente  Fu/nctum^  wdche  an  den 
Stellen  j?  =  0,  —  1,  —  2,  —  3,  •  •  •  lauter  einfache  Pole  hat^  übrigens  aber 
für  aUe  endlichen  Werte  z  regulär  und  nicht-verschwindend  ist  u$ul  bei 
e=^  oo  einen  wesenÜich  singulären  Punkt  besitzt*). 

Unter  Benutzung  von  (1)  können  wir  den  reciproken  Wert  der 
F- Function  als  Grenzwert  des  Ausdrucks: 

für  lim.  m  =  oo  ansehen.  Dieser  Ausdruck  lässt  sich  leicht  in  den 
folgenden  zusammenziehen: 

g— log(m*)  .  a  .  — » —  .  — ! —  .  — * —  .  .  .  — ! , 

12  3  m—1 


*)  Die  Bezeichnung  F- Function  rührt  von  Legendre  her;  die  erste  Unter- 
suchung dieser  und  anderer  damit  verwandter  Functionen  hat  Euler  angestellt 
In  diesen  sowie  in  den  meisten  späteren  Darstellungen  wird  an  eine  Integral- 
formel für  die  F-Function: 


r(.)=/. 


a^-^e-'dx 


angeknüpft.     Die  genannten  Untersuchungen  bleiben  übrigens  auf  reelle  Argu- 
mente z  beschr&nkt. 
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Man  gelangt  hier  zu  derjenigen  Definitionsgleichong;  welche  Gauss*) 
fBr  die  F- Function  gegeben  hat: 

(3)  r«  -_ita.  [„.-..  i .  ^ .  J^ .. .  ,-p^] . 

Um  einige  Fondamentalformeln  für  die  F-Function  abzuleiten^  be- 
merken wir  erstlich,  dass  oflFenbar  der  Quotient  von  er{B)  und  r(jer  +  l) 
eine  ganze  transcendente  Function  ohne  NuUpunkte  ist  und  als  solche 
in  der  Gestalt  eP^'^  dargestellt  werden  kann.  Aber  diese  letztere  Ex- 
ponentialfnnction  ist  constant  gleich  1;  denn  aus  (3)  ergiebt  sich  leicht: 

Es  gut  also  die  Regel: 

(4)  riz  +  i)=^zr{z). 

Hieraus  kann  man  mit  Rücksicht  auf  r(l)  =  1  den  Wert  der  F-Func- 
tion für  alle  positiven  ganzen  Zahlen  0  =  n  durch  Recursion  berechnen; 
offenbar  ergiebt  sich: 
(5)  r{n)  =  (n  — 1)!  =  1 .  2  .  3  . . .  (n  — 1), 

was  man  übrigens  auch  aus  der  vorhin  unter  dem  Texte  erwähnten 
Integraldarstellung  von  r{e)  leicht  folgern  kaim. 
Aus  (2)  entnimmt  man: 

Setzt  man  hier  —  e  F( —  0)  =  F(l  —  0),  so  ergiebt  sich  mit  Rück- 
sicht auf  (1)  pg.  158  als  Beziehung  der  r-Function  ewn  Sinus: 

(3)  r(.)r(i-.)  =  ^. 

JSfi  folgt  far  jer  =  Y  bei  Benutzung  von  (4): 

CV)  r(|)-VJ,  ^(D-iyi,.... 

Für  irgend  eine  ganze  Zahl  n  >  1  schliesst  man  aus  (6)  auf: 


«—1 


n 


•)  Siehe  die  „Disquisitiones  generales  circa  seriem  infinitam  1  +  7-^  *  H " 

A^rt  18ff.,  Gangs*  Werke  Bd.  3  pg.  144.     An  Stelle  von   r{e)  wird  daselbst  die 
^eseicluinng  n(ßf—l)  gebraucht. 

Friok«,  HMlyt.-fuioÜonantb.  Vorlegtmgeii.  11 
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Das  rechts  im  Nenner  stehende  Sinusproduct  hat^  wie  man  in  der  Kreis- 
teilungstheorie*) zeigt,  den  Wert  -;—i.     Da  die  F-Function  fittr  reelle 

positive  Argumente  selber  positiv  und  reell  ist,  so  besteht  hiemach  für 
r(ß)  die  wettere  Begd: 

(8)  r(i)r(i)...r(!i^)_<i£. 

Formel  (8)  soll  jetzt  endlich  noch  verallgemeinert  werden.     Man 

j     2     S 

bemerke,   dass   r(ne)   die   Pole  0,   — , , ,•••  hat,   und   dass 

eben  dasselbe  vom  Producte: 

gilt.  Dies  Product  ist  somit  in  der  Oestalt  6^('>  r(nz)  darstellbar. 
Es  muss  nun  g{js)  notwendig  eine  lineare  Function  sein;  denn  in  den 
Productdarstellungen  (2)  aller  hier  auftretenden  F- Functionen  kommen 
überall  nur  Exponentialfactoren  mit  linearen  Functionen  von  e  in  den 
Exponenten  vor,  so  dass,  falls: 

r(ir)r(xr+i.)...r(xr  +  !^)  =  «»(.)  r(«#) 

in  ß  identisch  bestehen  soll,  g(z)  selbst  den  ersten  Orad  nicht  über- 
steigen kann.    Wir  setzen  denmach  an: 

(9)  r(z)  r(.  + 1)  r (5  + 1) .  •  •  r(*  +  ^)  =  ae»T(«*), 

WO  a  und  b  constante  Grössen  sind.     Zur  Bestimmung  der  letzter«! 

setzen  wir  erstlich  js  -\ an  Stelle   von  g  ein  und  finden  unter  Be- 

nutzung  der  Regel  (4): 


*)  Die  betre£fende  Rechnung  ist  kurz  die  folgende.    Erstlich  hat  man: 

»=»1  9=1  »=i 

Die  rechte  Seite  wird  man  leicht  weiter  zusammenfassen,  wobei  man  den  Weit-^ 
des  Productes  aas  der  Gleichung: 

X— '  4- X— »+ . .  4- X  + 1  -  JJ(*  -  «"^) 

v  =  l 

für  X  SB  1  zu  n  bestimmt.    Damit  ist  die  Angabe  des  Textes  verificiert. 
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Die]^Diyigion  dieser  Gleichung  durch  die  jvoraufgehende  liefert  nc*  =1, 
so  dass  c*  =  — -  wird.  Tragen  wir  andrerseits  j?  =  0  in  Gleichung  (9) 
ein  und  berücksichtigen,  dass  lim.  (z  Fiz))  =  1  gilt,  so  folgt  unter 
Benutzung  der  Formel  (8): 

(2«)   *  1 

Für  die  r-Ftmction  besteht  hiemach  die  Formel: 

(10)   r(.)r(.  +  l)r(.  +  |)--r(.  +  !^) 

=  (2ä)  «    Yn-n-^^Tinz)' 

§  22.  Mehrdeutige  Funotionen.    Zweiblättrige  Biemann^sohe  Flächen. 

Bei  der  analytischen  Fortsetzung  einer  Function  längs  einer  ge- 
schlossenen Gurre  wird  man  in  dem  Falle,  dass  im  Innern  jener  Curve 
irregul&e  Punkte  der  Function  liegen,  nicht  notwendig  zu  den  an- 
fanglichen Werten  der  Function  zurückgeführt  werden.  Gelangt  man 
zu  neuen  Functionswerten,  so  liegt  eine  „mehrdeutige^^  Function  vor; 
und  wir  besitzen  dann  in  der  zugehörigen  „Riemami^schen  Flächef^  über 
der  jBf -Ebene  oder  der  jer-Eugel  ein  wertvolles  Hilfsmittel  zur  Veran- 
schaulichung des  „Verlaufs"  der  fraglichen  Function. 

Bei  der  Betrachtung  der  conformen  Abbildungen  in  §§  1  bis  5  haben 
wir  bereits   einige   Beispiele   mehrdeutiger   Functionen  und  Riemann- 
scher  Flächen  kennen  gelernt.     Insbesondere  knüpfen  wir  jetzt  noch- 
mals an  die  unendlich-vieldeutige  Function  log  z  an,  deren  zugehörige 
anendlich-vielblättrige  Fläche  wir  pg.  99  beschrieben.     Es  ist  nämlich 
interessant,  hier  noch  diejenige  Auffassung  der  Vieldeutigkeit  von  logz 
zu    erwähnen,   welche   Gauss   in   seinem  pg.  75  genannten  Briefe  an 
Beseel  entwickelt.     Gauss  knüpft  daselbst  an  die  Darstellung  der  Func- 
^on  logj?  durch  das  bestimmte  Integral: 

(1)  iog.=/4^ 

^^d    erörtert    die    Grundeigenschaften   der   „complexen   Integrale"    an 

^esem  Beispiele.     Aus  unseren  obigen  Theoremen  geht  ohne  weiteres 

^^irvor,  dass  der  Integralwert  unverändert  bleibt,  wenn  man  die  Inte- 

S^tionscurve  unter  Festhaltung  ihres  Anfangs-  imd  Endpunktes  derart 

11* 
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stetig  deformiert^  dass  man  sie  weder  über  den  irregulären  Pun^Kreis- 
der  zu  integrierenden  Function  — ,  noch  über  den  Punkt  z  =  «  reeU^ 

Residuums   —  1    hinwegschiebt.     Ein   geschlossener  Umlauf  um   de:    ^ 
irregulären  Punkt  js  =  0  (der  auch  als  Umlauf  um  jer  =  oo  aufgefiast   *» 
werden  kann)  liefert  aber  als  Zuwachs  des  Integrales  den  Betrag  2inri" 
Daraufhin  gelangt  man  nun  vermöge   beliebig   oft   wiederholter  Um- 
laufe dieser  Art  direct  zu  der  oben  bereits  besprochenen  Vieldeutigkeit 
unserer  Function  zurück  (cf.  pg.  97).  — 

Zur  Vorbereitung  spaterer  Entwicklimgen  wollen  wir  hier  nun  vor 
allem  solche  eweidewtige  Functionen  Z  betrachten,  welche  definiert  sind 
durch  quadratische  Gleichungen: 
(2)  g^{d)  Z»+g,(s)Z  +  g, (z)  =  0 

mit  ganzen  rationalen  Functionen  ^0(^)7  ^1(^)7  9t{^)  ^  Coefficienten, 
von  denen  g^  und  g^  nicht  mit  0  identisch  sein  sollen.  Durch  Auf- 
losung nach  Z  gewinnt  man  zunächst: 


7  =  -^iW±V^iW~-^^oW^.W 

Unter  dem  Wurzelzeichen  steht  wieder  eine  ganze  Function.  Man  zer- 
lege dieselben  in  ihre  Linearfactoren  und  wolle,  falls  mehrfach  auf- 
tretende Linearfactoren  vorhanden  sind,  einen  möglichst  grossen  qua- 
dratischen Bestandteil  absondern  und  vor  das  Wurzelzeichen  ziehen. 
Man  gewinnt  so: 

(3)  Z=^R,{d)±R,{B)VG{^, 

wobei  die  ganze  Function  G{z)  von  einem  Orade  n  >  0  sei  und  die 
Linearfactoren  Zerlegung : 

(4)  G{z)  =  {B-z,){z-z,).-.{z-g,) 

nckit  lauter  von  einander  verschiedenen  Factoren  darbieten  wird. 

Die  Hauptfrage  ist,  an  welchen  Stellen  Vereweigungspankte  unserer 
zweideutigen  Function  Z  gelegen  sein  mögen.  Nun  wird  aber  offenbar 
Z  überall  da  eindeutig  sein,  wo  dies  von  der  etwa  durch  ic  zu  be- 
zeichnenden Wurzel  w  =  YG{z)    gilt.      Diese   Function   w   kann   als 

Product  der  n  Functionen  y»  —  z^,  ^z  —  ^2,  •  • ,  V^  —  ^n  angesehen 
werden,  deren  einzelne  in  §  3  pg.  89  untersucht  wurde.  Wir  stellten 
daselbst  fest,  dass  die  Function  )/j?  bei  ;er  =  0  und  jer  =  00  Verzweigungs- 
punkte besass,  insofern  bei  einmaligem  Umlauf  um  einen  dieser  beiden 
Punkte  y'jß?  in  —  ^z  überging,  dass  dagegen  ^z  in  der  nächsten  Umgebung 
jedes  anderen  Punktes  eindeutig  ist.    Es  folgt,  dass  ^z  —  Zk  allein  die 


\ 


Mehrdeutige  Functionen.  165 

Punkte  0k  und  oo  zu  Yerzweigungspunkten  hat.  In  der  nächsten 
Umgebung  Ton  je?»  sind  die  übrigen  Wurzeln  Ye  —  sfj^,  •  •,  Ye  —  0k— i, 
"j/jf  —  #4-1-1,  •  •,  Y^  —  ^n  eindeutige  Functionen:  es  wird  somit  w  bei 
0k  einen  Verzweigungspunkt  haben.  Führen  wir  auf  der  jer-Kugel  einen 
einmaligen  Umlauf  um  jer  =:  oo  aus,  der  keinen  der  Yerzweigungspunkte 
0i,'',0n  einschliesst,  so  erfährt  jede  der  Wurzeln  Y^  —  0k  einen 
ZeichenwechseL  Somit  wird  w  =»=  YG{^)  bei  diesem  Umlauf  zu  seinem 
Anfangswert  zurückkehren  oder  einen  Zeichenwechsel  erfahren,  je  nach- 
dem n  gerade  oder  ungerade  ist.  Die  durch  die  quadratische  Gleichung  (2) 
definierte  0weideutige  Function  Z hat  die  n  Ver0weigungspunkte  0ij0^i-,0n, 
0U  denen  stets  und  nur  dann  noch  als  (n  -\-  1)^  Ver0weigungspuM  der 
Punkt  oo  hin0utritt,  wenn  n  ungerade  ist. 

Man  wolle  jetzt  einen  einnialigen  geschlossenen  Umlauf  um  v  Yer- 
zweigungspunkte  ausführen,   welcher   somit   auf  der   #- Kugel  v  Yer- 
zweigungspunkte von  den  (n  —  v)  bez.  (n  +  1  —  v)  übrigen   trennt. 
Bei  diesem  Umlauf  wird  offenbar  Z  seinen  Anfangswert  am  Schlüsse 
wieder  annehmen  oder  einen  Zeichenwechsel  erfahren,  je  nachdem  v 
gerade  oder  ungerade  ist.     Wir  können  daraufhin  die  Zweideutigkeit 
der  Function  Z  auf  folgende  Art  durch  eine  zugehörige  zweiblättrige 
Biemann'sche   Fläche   yersinnlichen.      Es   sollen   zwei   Exemplare   der 
j^£bene   (xr-Kugel)   über   einander   geschichtet   werden,   und  in  ihnen 
sollen  die  n  bez.  (n  -|-  1)  Yerzweigungspunkte  markiert  werden.     Man 
ftthre  sodann  einen  durch  beide  Blätter  hindurchgehenden  Schnitt  von 
z^  nach  0^,  einen  zweiten  ebensolchen  Schnitt  von  0^  nach  ir^,  einen 
dritten  von  0^  nach  0^,  einen  letzten  von  0n—i  nach  0n  resp.  von  0n 
nach  00.    Über  die  Gestalt  dieser  Schnitte  soll  weiter  nichts  festgesetzt 
sein,  als  dass  kein  folgender  einem  schon  gezeichneten  Schnitte  irgendwo 
onendlich  nahe  kommen  soll.     Die  vier  Ränder  des  einzelnen  Schnittes 
sollen  nun  nicht,  wie  sie  ursprünglich  zusammenhingen,  sondern  über 
Kx^uz  wieder  aneinander  geheftet  werden,  d.  h.  der  einzelne  obere  Rand 
an.    den   gegenüberliegenden  imteren  Rand.     Führt  man  dies  für  aUe 

■^  he0.  ^"T     Schnitte  aus,   so  hat  man  in  der  That  eine  0weiblättrige 

Hi^mann^sche  Fläche  gewonnen,  in  welcher  die  durch  Gleichung  (3)  ge- 
9^beiie  Function  Z  eine  „vom  ein0dnen  Punkt  der  Fläche^^  eindeutig  ab- 
l^^imgige  Function  ist. 

Man  wird  sich  dies  mit  Hilfe  von  Figur  36  vermöge  des  an  die 
^itase  des  vorigen  Absatzes  gestellten  Satzes  leicht  deutlich  machen. 
TJie  einzelnen  „Verzweigungsschnitte"  sind  hier  durch  Sj ,  S,,  •  •  •  bezeichnet. 
Eme  in  der  Fläche  verlaufende  Curve  wird  beim  Passieren  eines  Yer- 
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Fig.  86. 


zweigongssclinittes  jedesmal  ans  dem 
einen  Blatte  der  Flache  in  das  an 
dere  führen.  Die  in  der  Fignr  ge- 
zeichneten Cnrven  sollen,  wo  sie 
punktiert  sind,  als  im  unteren  Blatte 
der  Fläche  gelegen  vorgestellt  wer- 
den. Die  Curve  C^  wird  den  Zu- 
sammenhang der  Fläche  in  der  Um- 
gebung eines  Yerzweigungspunktes 
angeben;  diese  Curye  liefert  nach 
zweimaligem  Umlauf  um  e^  eine  auf 
der  Fläche  geschlossene  Gurre.  Die  Gurven  C^  und  C,  stellen  einmalige 
Umläufe  um  je  zwei  Yerzweigungspunkte  dar;  sie  müssen  also  im  oberen 
Blatte  endigen,  wenn  sie  eben  da  beginnen. 

Übrigens  bemerke  man  noch,  dass  hier  eine  grosse  Willkür  in 
der  Auswahl  unserer  Riemann'schen  Fläche  übrig  bleibt.  Einmal  ist 
keinerlei  bestimmte  Reihenfolge  vorgeschrieben,  in  welcher  die  Yer- 
zweigungspunkte mit  z^j  ^2t' ' '  bezeichnet  wurden.  Sodann  erkannten 
wir  auch  bereits  den  Yerlauf  der  Yerzweigungsschnitte  zwischen  je 
zwei  Yerzweigungspunkten  als  sehr  willkürlich  wählbar.  Indessen  ist 
jede  unserer  Yorschrift  entsprechende  Fläche  zur  Yeranschaulichung 
des  Verlauf  der  Function  Z  brauchbar,  — 

Es  ist  nun  höchst  bemerkenswert,  dass  die  einzelne  unserer  Rie- 
mann'schen  Flächen  ein  „fnehrfack  zusammenhängendes^'  Geinlde  in  dem- 
selben Sinne  darstellt,  wie  wir  oben  (pg.  102  ff.)  von  mehrfach  zu- 
sammenhängenden Bereichen  sprachen.  In  Figur  37  ist  zunächst  ein 
dreifach   zusammenhängender  Bereich    durch   die  drei  Randcurven  C^ 

C^y  C^  eingegrenzt.  In  diesem  Be- 
reiche sind  zwei  sogen,  „Querschnitte^' 
Q^  und  Q^  gezogen,  von  denen  der 
erste  einen  Randpunkt  von  C\  mit 
einem  von  C,  verbindet,  während 
der  zweite  von  einem  Punkte  der 
Gurve  Cj  zu  einem  solchen  von  Q^ 
läuft.  Führt  man  diese  beiden 
Schnitte  als  solche  wirklich  aus,  so 
ist  dadurch  unser  ursprünglich  drei- 
fach zusammenhängender  Bereich  in  einen  einfach  zusammenhängenden 
verwandelt. 

Wir  haben  hiermit  einen  für  die  allgemeine  Theorie  der  mehr- 
deutigen, specieU  der  sogen,  algebraischen  Functionen  höchst  wichtigen 


V,- 
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Gegenstand  berührt.  Ma/n  Tcavm  geradem  einen  Bereich  daim  als  einen 
n-fach  zusammenhängenden  bezeichnen,  wenn  er  durch  (n  —  1)  passend  ge- 
wählte Querschnitte  in  einen  einfach  zusammenhängenden  Bereich  verwandelt 
werden  kann*). 

Ohne  auf  die  hier  in  Betracht  kommenden  allgemeinen  Erörte- 
rungen weiter  einzugehen,  kehren  wir  zu  unseren  zweiblättrigen  Rie- 
mann'schen  Flachen  zurück  und  wollen  das  für  uns  weiterhin  wichtigste 
Beispiel  einer  solchen  Fläche  mit  vier  Yerzweigungspunkten  besonders 
betrachten.  Es  gilt  der  Satz,  dass  unsere  zweiblätterige  Riemann'sche 
Fläche  mit  vier  Verzwetgungsptmkten  ein  „dreifach"  zusammenhängendes 
Gebilde  darstellt. 

Man  wolle  nämlich  erstlich  die  in  Figur  38  mit  Q^  bezeichnete 
im  oberen  Blatte  gelegene  Curve  als  Schnitt  einführen.  Dieser  Schnitt 
verbindet  freilich  nicht  wie  die  Schnitte  in  Figur  37  zwei  Randpunkte 
des  Bereiches,  der  ja  hier  als  geschlossene  Riemann'sche  Fläche  zu- 
nächst überhaupt  keine  Randpunkte  besitzt;  der  Schnitt  Q^  kehrt  viel- 
mehr  in  sich  selbst  zurück  und  heisst  in  diesem  Sinne  auch  wohl 
,3^<^^6hrschnitt'^  Nach  Ausführung  von  Q^  ziehe  man  einen  zweiten 
Querschnitt  Q^  von  einem  „Uferpunkte" 
des  Schnittes  Q^  nach  dem  gegenüber- 
liegenden Punkte  des  anderen  Ufers. 
Durch  diese  beiden  Schnitte  wird  die 
Fläche  noch  nicht  in  getrennte  Teile 
zerschnitten;  denn  man  kann  in  der       "  pig.  m. 

Fläche   ohne  Überschreitung   von   Q^ 

oder   Q^   von  jedem  Uferpunkte  eines  dieser  Schnitte  zum  gegenüber- 
liegenden Uferpunkte  gelangen,  so  dass  weder  Q^  noch  Q^  eine  Trenn- 
linie zerfallender  Teile   der  Fläche  sein  kann.     Unsere  ursprüngliche, 
d.  i.  noch  nicht  mit  den  Querschnitten   Q^,   Q^   versehene  Fläche  ist 
demnach  wenigstens  dreifach  zusammenhängend. 

Etwas  schwieriger  ist  einzusehen,  dass  sie  auch  keinen  höheren 
^Zusammenhang  besitzt.  Dies  ergiebt  sich  aus  der  Thatsache,  dass  sich 
m^rmsere  Fläche  wechselweise  eindeutig  und  stetig  auf  die  Oberfläche  eines 
^Sseisringes  beziehen  lässt^  und  dass  sie  eben  deshalb  denselben  „Orad" 
d.C8  Zusammenhanges  besitzt,  wie  die  Ereisringfläche. 

Es    lässt   sich    in    der   That   eine  „stetige   Deformation"   unserer 
-l^lache   vornehmen,   bei   der   dieselbe   schliesslich   die  Gestalt  der  ge- 


•)  Vergl.  z.  B.  H.  Duröge  „Elemente  der  Theorie  der  FtmcHonen  einer  com- 
pfewn  Variabelen**  8.  Aufl.,  Leipzig  (1882),  neunter  Abschnitt. 
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nannten  Ringoberfläche  annehmen  wird.  Bei  dieser  Umgestaltung 
kommt  es  nur  auf  die  Lagen-  und  die  Zusammenhangsverhält- 
nisse  unserer  Flache ,  nicht  auf  deren  Massverhältnisse  an;  mau 
sagt^  es  handele  sich  um  eine  Betrachtung  im  Sinne  der  y^nalysis 
situs^. 

Um  die  fragliche  Deformation  zu  vollziehen,  tragen  wir  zunächst 
Sorge^  dass  die  vier  Yerzweigungspunkte  auf  der  reellen  e-Axe  liegen, 
was  nötigenfalls  durch  stetige  Yerschiebimg  dieser  Punkte  erreichbar 
ist.  Die  Yerzweigungsschnitte  denken  wir  dann  gleichfalls  längs  der 
reellen  e-Axe  gefahrt  Die  beiden  Blätter  der  Fläche  waren  ursprüng- 
lich dadurch  in  Zusammenhang  gesetzt,  dass  die  Ränder  der  beiden  Yer- 
zweigungsschnitte über  Kreuz  aneinander  geheftet  wurden.  Wir  wollen 
jetzt  das  obere  Blatt  vor  Ausführung  dieser  Heftung  um  die  reelle  Axe 

umklappen,  so  dass  der  Punkt 
(x-^-iy)  des  oberen  Blattes  über 
den  Punkt  (x  —  iy)  des  un- 
teren zu  liegen  kommt  Soll 
jetzt  die  Heftung  vorgenommen 
werden,  so  sind  die  Ränder 
nicht  über  Kreuz  einander  zu- 
zuordnen, sondern  der  einzelne 
Fig.  89.  Rand   des   oberen   Blattes  ist 

an  den  direct  darunter  liegen- 
den Rand  zu  heften.  Wir  können  die  Fläche  in  ihrer  jetzt  gewonnenen 
Gestalt  am  besten  versinnlichen,  wenn  wir  die  beiden  Yerzweigungs- 
schnitte schlitzartig  erweitem  und  übrigens 
beide  Blätter  ein  wenig  auseinander  treiben.  So 
entsteht  das  in  Figur  39  g^ebene  Bild,  in 
weichend  man  sich  beide  Blätter  natürlich  über 
die  äusseren  Randcurven  fortgesetzt  denken  muss. 
Wir  können  diese  Fortsetzung  und  namentlich 
den  Zusammenhang  beider  Blätter  bei  ihren 
Punkten  oo  dadurch  kenntlich  machen,  dass 
wir  jedem  Blatte  nach  aussen  hin  eine  im  End- 
lichen verlaufende  kugelähnliche  Gestalt  verleihen, 
wie  Figur  40  ausfährt.  Man  bemerke,  dass 
die  oberen  Seiten  der  ursprünglichen  beiden 
Blätter  unserer  Fläche  der  ÄussenseUe  der  in 
Figur  40  dargestellten  Fläche  correspondieren. 
Die  Möglichkeit  der  stetigen  Umformung  der 
Fig.  40  jetzt   erhaltenen  Fläche  in  die  Oberfläche  des 
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Flg.  41. 


Ereisringes  der  Figur  41  ist  nunmehr  ohne 
weiteres  evident. 

Man  überlege  jetzt,  welche  Rolle  die 
beiden  Querschnitte  Q^,  Q^  auf  dem  Ereis- 
ringe  spielen.  Wir  können,  wie  Figur  42 
andeutet,  Q^  in  einfachster  Weise  als  „Meri- 
diankreis^^, ^2  ^  „Parallelkreis^^  annehmen. 
Durchschneidet  man  den  Ring  längs  Q^, 
so  kann  man  denselben  auseinander  biegen 
und  ihm  so  die  Oestalt  eines  Ereiscylinders 
verleihen.     Auf   letzterem  wäre  dann,  wie 

Figur  43  linker  Hand  zeigt,  Q^  eine  Mantellinie.  Denken  wir  längs  der 
letzteren  die  Gylinderfläche  durchschnitten,  so  kann  man  sie  auf  ein 
ebenes,  einfach  zusammenhängendes  Vier- 
eck abwickeln  (cf.  Figur  43).  Unsere 
moeiblättrige  Riemami'sche  Fläche  mit  vier 
Yeraweigu/ngspmkten  ist  hiemach  in  der 
Thai  ein  dreifach  msammenhängendes 
Gdnlde;  sie  wird  durch  Ausfühnmg  der 
leiden  Schnitte  Q^,  Q^  einfach  zusammerh 
hängend  und  lässt  sich  eindeutig  und 
stetig  auf  die  Fläche  eines  ebenen  Vierecks 
hesieheny  dessen  Paare  von  Gegenseiten  den 

JJferpaaren    jener   Schnitte    Q^,    Q^    ent- 

spredien. 

Es  sei  übrigens  hier  nochmals  bemerkt,  dass  es  sich  bei  der  Ab- 

bfldung  unserer  Riemann'schen  Fläche  auf  die  Fläche  eines  einfach  be- 
deckten Vierecks  zunächst  nur 

am  eine  Betrachtung  im  Sinne 
der  analysis  situs  und  nicht 
ttm  eine  „conforme"  Abbildung 
Nudelt  Erst  im  nächsten 
Kapitel  werden  wir  auf  jeder 
zweiblättrigen  Fläche  unserer 

i^    eine    Function    kennen 

lornen^  welche  bei  geeignetem 

Verlaufe  der  Querschnitte  Q^ 

ttnd  Q^   als   „conformes"  Ab-  ^j^  ^5 

b&d  der  Flache  stets  ein  ein- 

&eh  bedecktes  und  geradlinig  begrenztes  Parallelogramm  liefert. 


Fig.  42. 


■'.i.i^^^:-^-:.^m^'i'yi^ 


Q^ 
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§  23.  Hauptnohtiuigen  der  Biemann^solien  Fonotioiientheorie. 

Die  voranfgehende  Darstellung  musste  sich  in  der  Hauptsache  auf 
die  Grundlagen  der  Theorie  der  Functionen  einer  complexen  Variabelen 
beschränken.  Beim  weiteren  Aufbau  haben  die  Schöpfungen  Bie- 
mann's  einen  besonders  befruchtenden  Einfluss  ausgeübt;  es  sei  erlaubt^ 
hier  am  Schlüsse  noch  einige  Angaben  über  die  Hauptrichtungen  zu 
machen,  in  denen  Riemann  gewirkt  hat. 

Zuvorderst  bietet  sich  die  Yerallgemeinerung  des  Ansatzes  (2) 
pg.  164  auf  die  Gleichung  n^^  Grades: 

(1)         g,{e)  Z'  +  g, (s,)  Z-^  +  <;,(;»)  Z-«  +  •  •  •  +  9,(0)  =  0 

fast  Yon  selbst  dar.  Hier  sollen  9o(^)r  *  * »  9n(ß)  g&nze  rationale  Func- 
tionen von  z  sein,  von  denen  g^  und  gn  nicht  mit  0  identisch  sein 
mögen.  Die  Gleichung  (1)  werden  wir  etwa  als  irreducibel  voraussetzen; 
d.  h.  es  soll  nicht  möglich  sein,  die  linke  Seite  der  Gleichung  in  zwei 
Factoren  zu  zerlegen ,  die  beide  in  is  und  Z  rational  und  ganz  wären. 
Die  durch  solche  Gleichungen  definierbaren  Functionen  Z  von  e  werden 
allgemein  als  algebraische  Functionen  bezeichnet. 

Speciell  die  Gleichung  (1)  definiert  eine  n-deutige  Function  Z  von 
z.  Der  Zusammenhang  der  n  „Zweige"  dieser  Function  wird  versinn- 
licht  werden  können  durch  eine  die  jer- Kugel  w-fach  überdeckende  Äe- 
mann'sclie  Fläche,  deren  Blätter  in  ^^Yerzweigungspunkten"  zusammen- 
hängen und  über  „Verzeigungsschnitte"  in  einander  übergehen.  In 
dieser  Fläche  ist  Z  eine  eindeutige  Function  des  Ortes ,  und  dasselbe 
gilt  mit  Z  oflFenbar  von  jeder  rationalen  Function  B,{Zj  st)  von  Z  und 
z.  Alle  diese  aus  dem  vorliegenden  Z  und  z  zu  bildenden  Functionen 
R(ZyZ)  liefern  ein  Functionensystem,  welches  man  nach  Weierstrass 
als  ein  „algebraisches  Gebilde'  bezeichnet.  Es  ist  ein  Fundamentalsatz 
dieser  Theorie,  dass  die  Functionen  R{Z,  z)  auf  der  Fläche  Oberaü  frei 
von  wesentlich  singtdären  Punlien  sind. 

Von  grösster  Bedeutung  ist  es^  den  Grad  des  2!usammenhanges  der 
Riemann'schen  Fläche  festzustellen.  Die  Anzahl  der  Verzweigungs- 
punkte ist  in  jedem  Falle  (1)  eine  endliche,  und  der  Grad  des  Zu- 
sammenhanges erweist  sich  als  eine  ungerade  positive  Zahl  {2p  +  1). 
Die  hierbei  eintretende  ganze  Zahl  p  heisst  das  „Geschlechts^  der  Fläche;^ 
es  entspringt  eine  erste  grosse  Einteilung  aller  algebraischen  G^bäde^ 
nach  dem  Geschlechte  p. 

Einen  besonders  breiten  Raum  nimmt  die  Lehre  von  der  Zer — 
i>chneidung  der  Bieniann' sehen  Fläche  durch  2p  Schnitte  Qi,  Q^,-  -  - ,  Q%p^ 
in  einen  einfadi  zusammenhängenden  Bereich  ein.    Man  gewinnt  hiermit^ 
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die  Gh-andlage  f&r  die  üntersuchong  der  zur  Fläche  hez.  mm  algiiraischen 
Gebilde  gehüirenden  Integrale: 

jB{Z,z)dz. 

Diese  ^^algebraischen^^  oder  ^^Abel^sclien^'  Integrale  ihrerseits  aber  liefern 
den  Eingang  in  die  Theorie  der  AbeCschen  Functionen  und  speciell  für 
p  =  1  in  diejenige  der  elliptischen  FwncHonen,  auf  welche  letztere  wir 
im  nächsten  Kapitel  ausführlich  zurückkommen*). 

Die  Riemann'schen  Ansätze  enthalten  nun  aber  noch  mehr.  Man 
kann  durch  eine  Riemann'sche  Fläche  unserer  Art  ein  mgehöriges  alge- 
braisches Gdnlde  geradezu  als  definiert  ansehen,  d.  h.  falls  man  eine 
derartige  Riemann'sche  Fläche  willkürlich  auswählt^  so  giebt  es  gleich- 
wohl stets  eine  und  damit  unendlich  viele  Functionen  Z  von  z,  welche 
Yon  sich  aus  zu  dieser  Fläche  hingeführt  hätten.  Es  hängt  dies  zu- 
sammen mit  einem  Grundprincip  der  Riemann'schen  Auffassungen,  über 
welches  wir  hier  gleichfalls  kurz  berichten  wollen. 

Ist  f{z)  in  einem  einfach  zusammenhängenden  Bereiche  B^  überall 
r^^är,  so  geht  aus  dem  Gauch j'schen  Satze  (6)  pg.  119  hervor,  dass 
die  Functionswerte  innerhalb  B^  durch  diejenigen  auf  dem  Rande  be- 
reits vollständig  bestimmt  sind.  Wenden  wir  dies  insbesondere  auf 
den  reellen  Bestandteil  X(x,y)  unserer  Function  an,  so  würden  wir  im 
AnschluBS  an  dieses  Sachverhältnis  das  folgende  Problem  formulieren 
können:  Längs  des  Bandes  vom  einfa>ch  zusammenhängenden  Bereiche  B^ 
%si  eine  etwa  stetige  Folge  reeller  Werte  geg^en;  gesucht  ist  eine  der 
Laplac^sdien  Differentialgleichung  genügende,  im  Bereiche  B^  überall  ein- 
dasUgey  stetige  und  differenzierbare  Function  X(x,  y),  welche  stetig  in  die 
wrgesdmd>enen  Bandwerte  übergeht. 

Diese  sogen.  „Bandwertaufgabe"  ist  im  Anschluss  an  Riemann  mit 
nenen  und  weittragenden  Mitteln  für  zahlreiche  Bereiche  B^  von 
Schwarz**)  und  C.  Neumann***)  behandelt;  und  es  ist  letzterem  im 
Verfolg   dieser   Untersuchungen   auch   gelungen,  die  oben  formulierte 

^  Siehe  über  die  Theorie  der  algebraischen  Functionen  die  beiden  pg.  76 
genannten  Abhandlungen  Riemann' s.  Von  neueren  einführenden  Werken  sei 
nelien  dem  pg.  76  citierten  Buche  von  Dur^ge  vor  allem  genannt;  Appell  et 
Q"Onrsat  „Thiorie  des  fonctions  alg^briques  et  de  leurs  integrales^',  Paris  (1896). 

•^  Siehe  die  Abhandlung  „Über  einen  Grenzübergang  durch  alternierende  Ver- 
fohren^^  Vierteljahrsschrift  der  Züricher  naturforsch.  Gesellsch.  von  1870,  sowie 
^^He  Mitteilting  in  den  Berliner  Monatsberichten  vom  Oct.  1870. 

•••)  Vergl.  die  beiden  Werke  „Untersuchungen  über  das  loganthmische  und 
^tiobm'iche  PatenHal*'  (Leipzig  1877),  „Vorlestmgen  über  Riemann* s  Theorie  der 
^^mkm  Iniegrälei",  2.  Aufl.  (Leipzig,  1884). 
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Behauptung  Riemann's  von  der  Existenz  eines  zugehörigen  algebraischen 
Gebildes  bei  beliebig  gewählter  Flache  einwandfrei  darzuthun. 

Eine  höchst  folgenreiche  Fassung  des  hier  in  Rede  stehenden  Rie- 
mann 'sehen  Grundprincips  ist  diese:  Ist  wieder  ein  einfach  zusammm- 
hängender  Bereich  B^  gegeben,  so  existiert  eine  innerhalb  B^  eindeutig 
stetige  und  reguläre  Function  Z  =  /"(jet),  welche  B^  auf  die  FUkJie  irgend 
eines  in  der  Z- Ebene  willkürlich  gewählten  Kreises  abbildet;  zugleich  ist 
diese  Function  eindeutig  bestimmt,  faUs  man  drei  Punkten  des  Bandes 
von  B^  irgend  drei  in  derselben  Ordnung  auf  einander  folgende  Punkte 
der  Kreisperifherie  zuordnet.     Dieses   Theorem   ist   vermöge   der   von 

Schwarz  und  Neumann  entwickelten 
Methoden  insbesondere  för  alle  diejenigen 
Bereiche  B^  beweisbar,  welche  Kreis- 
bogenpclygone  endlicher  Seitemahl  darstellen, 
deren  Rand  also  durch  eine  Kette  endlich 
vieler  Kreisbogen  gebildet  wird  (c£ 
Figur  44).  Die  zu  diesen  Polygonen  ge- 
hörenden abbildenden  Functionen  Z^=^f{e) 
bilden  eine  specielle  Gattung  der  sc^n. 
„aiutomorphen  Functionen^^  deren  Theorie 
von  F.  Klein*)  imd  H.  Poincar^**)  ausgebildet  worden  ist 

•)  Siehe  die  „Vorlesimgen  über  die  Theorie  der  elliptischen  ModulfunetioneH" 
von  Klein  und  Fricke  (Leipzig  1890  and  1892),  sowie  die  „Vorlesungen  ilber  die 
Theorie  der  automorphen  Functionen**  von  den  gleichen  Verfassern  (erster  Band, 
Leipzig,  1897). 

^^)  Man  vergl.  dessen  Abhandlungen  über  Fuchs'sche  und  Elein*sche  Gruppen 
und  Functionen  in  den  ersten  Bänden  der  Acta  mathematica  (1881  u.  f.). 


Ifig.  44. 


Viertes  Kapitel. 

Elliptiscbe  Fanctioneii. 

Die  Tragweite  der  im  vorigen  Kapitel  entwickelten  allgemeinen 
Dheoreme  soll  jetzt  dadurch  geprüft  werden^  dass  wir  dieselben  zur 
Grundlage  für  eine  Theorie  der  „elliptischen"  oder  „doppeltperiodischen" 
Functionen  machen.     Einfach-periodische  Functionen  kennt  bereits  die 

%i7tz 

Elementarmathematik;  so  hat  z.  B.  die  Function  f(z)  =  e  *"  die 
^Periode*'  ©.  Dagegen  gehören  die  doppeltperiodischen  Functionen 
lem  Oebiete  der  elementaren  transcendenten  Functionen  nicht  mehr  an. 

Die  Anfänge  derjenigen  Entwicklungen ,  welche  zur  Schöpfung 
ier  Theorie  der  elliptischen  Functionen  hinführten^  reichen  weit  in  das 
rorige  Jahrhundert  zurück  und  knüpfen  zumeist  an  die  Rectification 
ron  Ellipse  und  Hyperbel  an,  wo  man  zu  speciellen  „elliptischen  Inte- 
gralen" hingeführt  wurde.  Vor  allem  ist  es  Euler  gewesen,  welcher 
n  dieser  Richtung  weit  vordrang,  und  z.  B.  die  „Additionstheoreme" 
1er  elliptischen  Integrale  auffand.  Neben  Lagrange  widmete  sich 
»dann  vornehmlich  Legendre  seit  Mitte  der  achtziger  Jahre  vorigen 
Tahrhunderts  der  von  Euler  u.  A.  eingeschlagenen  Untersuchungs- 
richtung mit  der  grössten  Ausführlichkeit;  sein  grosses  Werk  ,yTraite 
les  fonctions  eUiptiques  et  des  mt^oHes  eulerienne^^*)  giebt  umfassenden 
Bericht  über  die  Ergebnisse  und  Anschauungen,  welche  er  hierbei  ge- 
vronnen  hat. 

Eine  höchst  universelle  Kenntnis  der  Theorie  der  .elliptischen 
Functionen  hat  Gauss  besessen.  Er  ist,  wie  seine  bezüglichen  nach- 
gelassenen Schriften  und  Aufeeichnungen**)  erkennen  lassen,  von  ver- 
schiedenen Seiten  an  die  Theorie  der  elliptischen  Functionen  heran- 
gegangen. Erstlich  liegen  ausgedehnte  Untersuchungen  über  den 
Specialfall  der  sogen,  „lemniscatischen"  Functionen  vor.     Die  hier  ge- 


•)  Paris  (1826—28). 

^)  Siehe  Gauss'  Werke  Bd.  3,  pg.  861  ff.,  sowie  die  bezügl.  Ergänzungen  in 
B18. 
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wonnenen  Ansätze  sind  von  Gauss  alsdann  frühzeitig  auf  den  allgemeinen 
Fall  übertragen.  Vor  allem  aber  ist  Gauss  mit  dem  grössten  Erfolge 
auf  dem  vor  ihm  schon  von  Landen  und  Lagrange  betretenen  Wege 
weitergegangen,  von  Seiten  der  sogen.  ^^Transformation  zweiten  Grades^' 
in  die  Theorie  der  elliptischen  Functionen  hineinzugelangen.  Es 
handelt  sich  um  Gauss'  Untersuchungen  über  das  ^^arithmetisch-geo- 
metrische  Mittel,  welche  eine  zwar  schwer  zugängliche ,  aber  höchst 
vielseitig  entwickelte  Theorie  unserer  Functionen  enthalten.  Als  be- 
sonders bemerkenswert  ist  hierbei  immer  genannt,  dass  Gauss  die 
Eigenschaften  und  die  Darstellung  der  Thetafunctionen  fast  30  Jahre 
früher  gekannt  hat,  ehe  Jacob i  dieselben  aufs  neue  fand.  Es  ist  sehr 
zu  beklagen,  dass  Gauss  nicht  die  Zeit  gewinnen  konnte,  die  reichen 
Ergebnisse  seiner  Forschungen  über  elliptische  Functionen  zu  einer 
reifen  und  abgerundeten  Theorie  auszugestalten. 

Dass  Gauss  die  Kenntnis  des  Princips  der  doppelten  Periode  be- 
reits zu  Ende  vorigen  Jahrhunderts  besessen  hat,  ist  seit  Dirichlet  die 
herrschende  Ansicht.  Zum  wesentlichen  Fundament  der  ganzen  Theorie 
aber  wird  dieses  Princip  erst  bei  Jacobi  und  Abel,  welche  in  den 
zwanziger  Jahren  dieses  Jahrhunderts  an  die  elliptischen  Functionen 
ohne  Kenntnis  der  Gauss'schen  Ergebnisse  herangingen,  und  deren 
geniale  Forschimgen  der  Theorie  im  wesentlichen  diejenige  Gtestalt 
gaben,  welche  bleibend  geworden  ist.  Jacobi  hat  den  grössten  Teil 
seiner  gedachten  üntersuchimgen  in  seinem  berühmten  Werke  j^Funda- 
menta  nova  theoriae  fundionum  eUipticarum"*)  niedergelegt  Abel's  Ab- 
handlungen über  elliptische  Functionen  erschienen  zuerst  in  den 
ersten  Bänden  des  Crelle'schen  Journals**). 

Eine  höchst  wichtige  Ergänzung  hat  die  .Theorie  der  doppelt- 
periodischen Functionen  endlich  durch  die  Untersuchungen  von  Eisen- 
stein***) und  Weierstrassf)  erfahren.  Die  von  Eisenstein  durch 
unendliche  Producte  und  Partialbmchreihen  definierten  Functionen  und 
die  zwischen  letzteren  aufgestellten  Relationen  sind  eben  die,  welche^- 
später  bei  Weierstrass  wiederkehren.  Wenn  man  gleichwohl  diese^« 
ganze  Theorie  mit  Weierstrass  Namen    in  Verbindung   setzt,    so   hat=: 

*)  Königsberg  (1829);  siehe  übrigens  Jacobi's  ges.  Werke  Bd.  1,  Berlin  (1881)^ 
**)  Berlin  (1826  u.  f ).    Eine  neue  Ausgabe  von  AbeFs  gesammelten  Weatkearnz 
ist  von  Sylow  und  Lie  veranstaltet  (Christiania  1881). 

^^*)  „Genaue  Untersuchung  der  unendlichen  Doppelproducte ,  aus  wekhen  di^^ 
elUptis(^ien  Functionen  als  Quotienten  zusammengesetzt  sind*\  Crelle's  Joum.  fBr= — 
Mathem.  Bd.  35  (1847). 

t)  Man  vergl.  z.  B.  die   „Formeln  und  Lehrsätze  zum  Gebrauche  der  dlijm^ 
tischen  Functionen**,  nach  Vorlesungen  und  Aufzeichnungen   von   Weierstrat- 
bearbeitet  von  H.  A.  Schwarz,  Göttingen  (1881—86). 
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dies  seinen  Omnd  darin ,  dass  Weierstrass  mit  viel  tiefer  begründeten 
und  der  Verallgemeinerung  fähigen  functionentheoretischen  An- 
schaaungen  an  die  elliptischen  Functionen  herangeführt  wurde  und  eine 
weit  abgeschlossenere  Theorie  geschaffen  hat,  als  die  Eisenstein'schen 
Ansätze  darstellen.  Weierstrass'  Functionen  sollen  hier  vorangestellt 
werden,  die  Behandlung  von  Jacobi's  Functionen  wird  sich  in  der 
zweiten  Hälfte  des  Kapitels  anreihen.  Wegen  der  tiefer  liegenden  Er- 
örterungen über  das  gegenseitige  Verhältnis  der  beiderseitigen  Theorien 
Ton  Jacobi  und  Weierstrass  muss  auf  Seite  1  bis  8  im  zweiten  Bande 
der  „Vorlesungen  über  die  Theorie  der  elliptischen  Modulfunctionen"  von 
Klein  und  Fricke*)  verwiesen  werden. 

Unter  den  zahlreichen  Lehrbüchern  über  elliptische  Functionen 
sei  erstlich  Halphen's  „Tratte  des  fondions  eüiptiques  et  de  leurs  ap- 
pliccttions"**)  genannt.  Für  das  einführende  Studium  eignen  sich 
Appell-Lacour,  „Principes  de  la  theorie  des  fondions  elliptiques  et  ap- 
plioxtions^^***),  L.  Levy,  „Precis  elementaire  de  la  tJi^orie  des  fondions 
eUipUques  avec  tables  nwneriques  d  applications^^  f) ,  sowie  das  jüngst 
erschienene  Werk  H.  Burkhardt's,  „Elliptische  Functionen^' -W),  Eine 
ausführliche  Darstellung  der  geschichtlichen  Entwicklung  unserer  Theorie 
findet  man  bei  Enneper,  „Elliptische  Functionen,  Theorie  und  Ge- 
schickt^'fW). 

§  1.   Begriff  der  doppeltperiodisohen  Funotionen. 
PeriodenparaUelogramin. 

Es   ist   eine   ziemlich   allgemein  üblich  gewordene  Bezeichnungs- 
weise, dass  man  die  unabhängige  complexe  Variabele,  welche  das  Argu- 
ment  der  doppeltperiodischen  Fimctionen  büden  soll,  mit  u  benennt. 
£s   seien  weiter  «Oi,  cög  zwei  bestimmte,  aber  zuimchst  ganz  willkür- 
lich gewählte  complexe  Grössen.     Wir  bezeichnen  alsdann,  unter  Vor- 
behalt eines  weiter  imten  noch  zu  nennenden  Merkmals,  f(u)  als  eine 
y^dappeUperiodische  Fundion  mit  den  Perioden  o^,  o^",  fcdls  f{u)  eine 
für  äUe  endlichen  u  eindeutige  analytische  Function  ist,  die  hei  Vermeh- 
rung ihres  Argumentes  um  hdiebige  ganzzahlige  Vidfache  von  (o^  und  cj^ 
unverändert  bleibt;  es  soll  also  gelten: 


*)  Leipzig  (1892). 
♦♦)  Drei  Bände,  Paris  (1886—91). 
•^)  Paris  (1897). 
t)  Paris  (1898). 

tt)  Zweiter  Band    von   Burkhardt's   ./unctionentheoretischen  Vorleswngen''\ 
Xidpsig  (1899). 

ttt)  Zweite  Aufl.,  bearbeitet  von  Felix  Müller,  Halle  (1890). 
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f{u  +  (öl)  =  f{u),     f{u  +  OJj)  =  /•(«),       /-(U  +  Wti  OJi  +  WjO,)  =  /"(u) 

für  alle  Paare  ganzer  Zahlen  m^  und  m,.  Will  man  die  Zahl  werte 
der  Perioden  mit  in  die  Bezeichnung  der  Function  aufnehmen,  so  schreibe 
man  f{u]  o^y  Og). 

Der  Quotient  m^ :  cd,  der  Perioden,  welcher  in  der  Folge  oft  zu 
nennen  sein  wird,  heisse   kurz  cd.    Es  gilt  das  erste,  die  Auswahl  der 

Perioden  beschrankende  Theorem,  tUiss  wir  den  Periodenquotienten  co  =a*^ 
als  nickfrredl  cmeunehmen  haben. 

Um  diese  Aussage  zu  prüfen,  setzen  wir  fiuto^)  =  F{u)  und  be- 
sitzen in  F(u)  eine  doppeltperiodische  Function  mit  den  Perioden  1,  o. 
Ist  nun  o  reell,  so  dürfen  wir  auch  o  >  0  annehmen,  was  nötigenfalls 
durch  Zeichenwechsel  von  (o^  erreichbar  ist.  Man  bilde  dann  die  Mul- 
tipla  G7,  2(D,  3(D,  •  •  •  und  untersuche  erstlich  den  Fall,  dass  in  dieser 
Zahlenreihe  ganze  Zahlen  auftreten.  Möge  qa  das  kleinste  YielfEu^e 
sein,  welches  eine  ganze  Zahl  p  ==:  qm  liefert;  dann  sind  p,  q  offenbar 

relative  Primzahlen,  und  cd  =  —  ist  ein  rationaler  Bruch.  Von  den 
(q  —  1)  ersten  Vielfachen: 

(1)    a,  =  f,     2«,  =  ^,     30,  =  ^,...,     (5-1)0,  =  ^ 

hat  keines  einen  ganzzahligen  Wert.  Verstehen  wir  nun  unter  E(ji(d) 
die  grösste,  den  Betrag  fio  nicht  übertreffende,  ganze  Zahl,  so  sind 
mit  o  und  1  auch  die  (q  —  1)  von  0  verschiedenen  echten  Brüche: 

W      f-E(f).   f-'^(T)>-'   ^-2f^^ 

Perioden  von  F(u).  Keine  zwei  unter  diesen  (q  —  1)  Brüchen  sind 
gleich.     Ware  nämlich: 


f-*(¥)-T-0' 


so  wäre  (fi  —  v)p  und  also  (fi  —  v)  durch  q  teilbar,  was  doch  nicht 
der  Fall  ist.     Da  die  (q  —  1)  echten  Brüche  (2)  sämtlich  den  Nenner 

12        3 

q  haben,  so  sind  sie  in  irgend  einer  Reihenfolge  mit  — ,  — ,  — ,  •  •  •, 

identisch.     Hiemach  hat  F(u)  auch  die  Periode  Oa  =  —      Da 

q  V  /  ^        q 

aber  1  =  gcoo,  (o  =  pa^  gilt,  so  erkennen  wir  in  F(u)  eine  nur  emfaeh- 
periodische  Function  der  Periode  (öq;  diesen  Fall  werden  wir  als  ele- 
mentar ausschliessen. 

Ist  zweitens  in  der  Zahlenreihe  cd,  2 cd,  3o,  •  •  •  keine  ganze  Zahl 
enthalten,    so   ist  m   irrational.     Unter  den   unendlich   vielen   echten 
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Brüchen  m  —  -B(»),  2»  —  E(2(o),  So  —  E(3(o),  •  •  •  sind  keine  zwei 
identisch.  Man  kann  somit  nach  Auswahl  einer  beliebig  kleinen  Zahl 
d  >0  stets  noch  zwei  verschiedene  ganze  Zahlen  ^,  v  angeben^  für 
welche  die  Periode: 

»0  =  [lim  —  EQko)]  —  [vm  —  E{v(o)] 

absolut  <  i  ist  Aus  F{uq  +  ^o)  "^  -^(**o)  ^^te*  alsdann,  dass  unsere 
Function  in  jeder  noch  so  klein  gewählten  Umgebung  eines  einzelnen 
Punktes  Uq  noch  an  einer  zweiten  Stelle  (Uq  +  ^o)  ^^^  Wert  F{uq) 
annimmt.  Nach  einem  pg.  138  bewiesenen  Theoreme  kann  diese  Eigen- 
schaft bei  keiner  von  einer  Constanten  verschiedenen  analytischen 
Function  bestehen;  somit  ist  jetzt  F(u)  mit  einer  Gonstanten  identisch, 
einen  Fall,  den  wir  jedoch  gleichfalls  ausschliessen  werden. 

Die  obige  Bestimmung,  dass  m  nicht  reell  gewählt  werden  soU, 
ist  hiermit  begründet.  Setzen  wir  ©  =  |  +  *^;  so  ist  i?  ^  0  anzu- 
nehmen. Wir  dürfen  aber  gleich  hier  vorschreiben,  dass  rj>0  sein 
soUj  da  dies  nötigenfalls  nach  Zeichen  Wechsel  einer  der  Perioden  m^, 
m^   erreichbar  ist 

Man  wolle  nun,  indem  man  Uq  willkürlich  wählt,  in  der  ti- Ebene 
die  gesamten  Punkte  (u^  +  ^i^i  +  ^s^^s)  ^^^  ^^®  Paare  ganzer  Zahlen 
m^,  m^  markieren.  Dies  kann  man  dadurch  vollziehen,  dass  man  die  in 
Figur  45  angedeuteten 
zwei  Systeme  paralleler 
Geraden  zieht^  wo  alsdann 
die  Schnittpunkte  der 
Geraden  des  einen  Sy- 
stems mit  denen  des 
anderen  die  gesamten  zu 
markierenden  Punkte  ab- 
geben. Es  entspringt  so 
eine  zu  unseremPerioden- 
paar  cd^,  to^  gehörende 
„  ParaMdogrammteüung '' 
der  u-Ebene^  wobei  dann 
die  sogenannten  „GHtter- 
pmkte''  des  PardUeUh 
grammnetees  die  zu  den 
complexen  Werten  (%  +  Wi»i  +  ^^t)  gehörenden  Punkte  liefern. 
Ein  einzelnes  Parallelogramm  des  Netzes  heisst  ein  y,PeriodenparallelO' 
gramm^. 

Die  Bedeutung  der  vollzogenen  Einteilung  der  ti- Ebene  für  unsere 

Vri«k«y  aiMi]jt.-ftuiotloiitnth.  VorlMongen.  12 


Pig.  46. 
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Functionen  /*(t»;  Oi,  (o^)  besteht  oflFenbar  darin,  ddss  die  einzelne  Function 
in  homologen  Punkten  dUer  Parallelogramme  des  Netzes  gleiche  Werte 
besagt. 

Der  oben  schon  angekündigte  Zusatz  zur  Definition  der  doppelt- 
periodischen Functionen  kann  aber  jetzt  dahin  formuliert  werden,  dciss 
f{u]  fOi,  fo^)  innerhalb  und  auf  dem  Bande  des  einzelnen  Perioden- 
paraUelogramtns  frei  von  wesentlich  singuiären  Stellen  sein  soll,  d.  h.  dass 
sich  f(u]  m^,  (Dg)  dosest  von  endlich  vielen  Polen  abgesehen  alient- 
haJben  regulär  verhalt. 

Wir  können  gleich  hinzusetzen,  dass  mindestens  ein  Pol  im  Pa/raUdo- 
gramm  (den  Band  eingeschlossen)  auftreten  muss.  Wäre  dies  nämlich 
nicht  der  Fall,  so  liesse  sich  eine  endliche  Zahl  M  so  auswählen,  dass 
I  fiy)  I  <  -3^  im  ganzen  Parallelogramm  und  also  für  alle  endlichen 
Argumente  u  zutrifft.  Dies  aber  widerspricht  dem  pg.  147  u.  f.  be¥riesenen 
Satze,  dass  eine  ganze  Function  —  und  um  eine  solche  würde  es  sich 
hier  handeln  —  in  der  Umgebung  von  u  =  oo  stets  Stellen  besitzt, 
an  denen  |  f{u)  |  >  -äf  ist. 

Einige  weitere  sich  hier  anschliessende  Angaben  gründen  wir  auf 
den  Gebrauch  des  Periodenparallelogramms.     Wir  denken  den  ersten 

Gitterpunkt  Uq  so  gewählt,  dass  nicht  ge- 
J^^  '  rade  auf  den  Rand  des  Parallelogramms  Pole 
von  f{u)  zu  liegen  kommen.  Integriert  man 
daraufhin  f{u)du  in  der  positiven  Umlaufs- 
richtung über  den  gesamten  Rand  B  des 
Y\q.46.  Parallelogramms,  so  ergiebt  sich: 

(3)  ff{u)du  =  0. 

Man  hat  nämlich,  wie  ein  Blick  auf  Figur  46  lehrt: 

WO  sich  rechter  Hand  jede  Integration  auf  f{u)  du  beziehen  soll.  Durch 
Zusammenfassung  des  ersten  und  dritten  Integrals,  sowie  andererseits 
des  zweiten  und  vierten  folgt: 

Uo  +  tO,  Mo+«l 

ff(u)du  =  f[f{u)-f(u-\-a>,)]du-f\f(u)-f(u-\.0>,)]d». 

Aus  f{u  +  "i)  =  /"(«)  und  /■(«  -f-  cjj)  =  /■(«)  ergiebt  sich  sonach  die 
Gleichung  (3). 
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Vermöge  des  pg.  142  an  Formel  (3)  angeschlossenen  Satzes  ent- 
springt hieraus  weiter:  Die  Summe  der  Restdtten  aller  im  PardllelO' 
gramm  gelegenen  Pole  der  Function  f{u)  ist  gleich  null.  Sehen  wir 
einen  m- fachen  Pol  als  äquivalent  mit  m  einfachen  mit  einander  zu- 
sammenfallenden Polen  an^  so  hat  man  als  fernere  Folgerung:  Eine 
doppeUperiodische  Function  f(u]  (o^y  Oj)  JmjU  im  Periodenparallelogramm 
mindestens  zwei  einfache  Pole.  Hätte  nämlich  f{u)  im  Parallelogramm 
nur  einen  Pol  erster  Ordnung,  der  etwa  bei  m  =  Uj  gelegen  ist,  so 
würde  in  der  Umgebung  desselben  die  Darstellung: 

/•(«)  =  S^  +  «0  +  «i("-«,)  +  ••• 

mit  a_.i=f=0  gelten  (cf.  pg.  137).  Der  Satz  vom  Verschwinden  der 
Residuensumme  aber  würde  a_i  =  0  erfordern,  so  dass  die  Annahme 
eines  einfachen  Pols  auf  einen  Widerspruch  führt. 

Die  Function  f{u)  wird  im  Parallelogramm  stets  nur  endlich 
viele  Pole  und  Nullpunkte  aufweisen.  Lägen  nämlich  unendlich  viele 
Pole  oder  Nullpunkte  vor,  so  würden  diese  wenigstens  eine  Häufimgs- 
stelle  besitzen,  und  diese  wäre  für  f(u)  wesentlich  singulär.  Es  hat 
hiemach  keine  Schwierigkeit,  den  ersten  Gitterpunkt  Uq  so  auszuwählen, 
dass  auf  dem  Bande  B  des  Parallelogramms  f(u)  weder  verschwindet, 
noch  unendlich  wird.  Nun  ist  mit  f(u)  offenbar  auch  die  Ableitung 
f\u)  eine  doppeltperiodische  Function  mit  den  Perioden  o^,  co^*,  und 
dasselbe  gilt  demnach  auch  von: 

d\ogf(u)  _nu) 


du  f(u) 


eine  Function,  die  überdies  zufolge  unserer  Festsetzung  auf  dem 
Rande  R  überall  regulär  ist.  Die  Anwendung  der  Formel  (3)  auf 
diese  Function  führt  auf  die  Formel: 

und  liefert  damit  den  Satz:  Die  Anzahl  einfacher  Nullpunkte  einer 
doppeUperiodischen  Function  f(u)  im  Periodenparallelogramm  ist  gleich 
der  OesamUsaM,  der  ebendort  befindlichen  einfachen  Pole.  Man  hat 
hierbei  natürlich  wieder  einen  n- fachen  Nullpunkt  mit  n  einfachen 
als  äquivalent  anzusehen. 

Übrigens  wird  man  den  angegebenen  Satz  leicht  unabhängig  davon 
machen,  ob  auf  dem  Rande  R  Nullpunkte  und  Pole  auftreten  oder 
nicht.  Nimmt  man  eine  stetige  Verschiebung  des  Gitterpunktes  Uq 
and  damit  des  ganzen  Parallelogrammnetzes  derart  vor,  dass  etwa  e^ 

12* 
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Nullpunkt  aus  dem  Innern  des  Parallelogramnis  auf  eine  Seite  desselben 
rückt,  so  wird  zugleich  die  Gegenseite  an  der  homologen  Stelle  einen 
dem  Parallelogramm  bislang  fremden  Nullpunkt  erreichen.  Wir  werden 
nur  den  einen  dieser  beiden  Nullpunkte  als  dem  Parallelogramm  zu- 
gehörig ansehen;  den  anderen  jedoch  dem  benachbarten  Parallelogramm 
zurechnen.  Wir  entsprechen  dieser  Forderung  am  einfachsten  dadurch, 
dass  wir  vom  Bande  des  Periodenparallelogramms  nur  zwei  benachbarte 
Seiten,  etwa  die  in  Figur  47  starJc  markierten,  dem  ParaUdogramm  als 

zugehörig  ansehen,  von  den  vier  Ecken  aber  nur 
'  '**^     die  eine  bei  Uq  gelegene. 

Nach   dieser  Festsetzung  gilt  ganz  allge- 
/i^y^w^  mein   folgender  Satz:   JETo^  f(u)   im  Perioden' 

paraUdogramm  insgesamt  m  (einfache)  Pole,  so 
^«•*7-  nimmt  f{u)  einen  beliebig  vorzitöchreibenden  com- 

plexen  Wert  C  stets  auch  gerade  an  m  Steilen 
des  Pa/rdUdogramms  an.  In  der  That  hat  die  doppeltperiodische  Func- 
tion f{u)  —  (7  im  Parallelogramm  m  Nullstellen.  Natürlich  ist  nicht 
ausgeschlossen,  dass  diese  m  Nullstellen  teilweise  oder  gar  ganz  coin- 
cidieren. 

Die  hier  auftretende  ganze  Zahl  m  wird  die  ^Wertigkeit^^  der  Func- 
tion f{u\  (D|,  (0,)  genannt.  Mit  Hülfe  dieser  Bezeichnung  können  wir 
einen  der  vorhin  bewiesenen  Sätze  kurz  dahin  formulieren,  dass  es 
keine  einwertige  doppdtperiodische  Function  f{u\  (o^,  to^)  giebt  Zwei- 
wertige Functionen  f(u,  cd^,  <o^)  werden  wir  bald  kennen  lernen. 

§  2.    Oonvergenz  der  Doppelreihen  ^(m^m^^  -|-  miCD,)""*. 

Um  tiefer  in  die  Theorie  der  doppeltperiodischen  Functionen  ein- 
zudringen, ziehen  wir  die  pg.  152  ff.  entwickelten  Ansätze  über  Product- 
darstellung  ganzer  transcendenter  Fimctionen  heran.  Die  dieser  Ent- 
wicklung zu  Grunde  liegenden  Convergenztheoreme,  welche  von  Eisen- 
stein in  der  pg.  174  genannten  Abhandlung  aufgestellt  sind,  sollen 
zunächst  behandelt  werden. 

Die   ganzzahlige    Gombination   (m^o^ -{- m^m^)   der  Perioden   soll 
symbolisch  durch  (m^,  m^)  bezeichnet  werden: 
(1)  (mj,  m^)  =  m^mi  +  m^m^. 

Man  verstehe  unter  k  eine  positive  ganze  Zahl  und  bilde  die  Beihe^ 

WO  sich  die  Summe  auf  alle  Paare  g|anzer  (positiver  und  i 

\ 
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Zahlen  mit  alleiniger  Ausnahme  der  Combination  m^  =»  0^  ni^  »=  0  be- 
ziehen soll;  an  den  Ausschluss  letzterer  Combination  soll  der  obere 
Index  am  Zeichen  ^  erinnern.   Nach  den  Angaben  von  pg.  121  wird 

die  unendliche  Doppelreihe  (2)  unbedingt  convergent  sein^  faUs  sie  ab- 
solut conyergierb 

Um  letzteres  zu  untersuchen  ^  multiplicieren  wir  die  Reihe  (2) 
mit  (o^  oder^  was  auf  dasselbe  hinauskommt,  wir  setzen  Oj  =  cd,  a>2  ="  1. 
Das  Quadrat  des  absoluten  Betrages  von  {m^,  m^),  welches  [m^,  m^] 
heissen  möge,  ist  gegeben  durch: 

(3)  K,  m,]  =  KU-  m,y  +  m\ri\ 

wenn  wir  wie  oben  cd  =  |  +  iiy  setzen.  Berücksichtigt  man,  dass  [wi^,  Wj] 
bei  gleichzeitigem  Zeichen  Wechsel  von  m^,  m^  unverändert  bleibt,  so 
wird  man  die  auf  Gonvergenz  zu  untersuchende  Reihe  folgendermassen 
auseinanderlegen  können: 

2'K,  «sf^-  22['»,  0]"^+  2  J;[0,  m-f^ 

Die  beiden  ersten  Summen  rechter  Hand  lassen  sich  auf  Grund 
von  (3)  leicht  weiter  entwickeln.  Indem  man  zugleich  die  beiden 
letzten  Summen  zusammenfasst,  folgt: 

(4)  i.2'K,  %r^-=  [1 + (s* + v'fh  J;  (i)* 

WH,  ma  m  SB  1 

Nun  rechnet  man  Formel  (3)  leicht  in  die  folgenden  Gestalten  um: 

[m.  (({  -  D»  +  ti«)  +  (m.  +  m.)  (S  -  1)]»       (^  +  ^).  ^« 
\tH„m,]==  (|_i).  +  ^.  -^  (4_.l)«^.^.• 

Die  letaste  Gleichung  aber  liefert: 
(5)  [m,,  »!,]  ^  (f«!  +  »s)*  •  (|_i^)i^.^,  • 

Ebenso  ergiebt  sich  aas:  .„ 
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K,-m,]==mJ[(|  +  l)«  +  V]-2»»,(m,  +  t»,)(6+l)  +  (»»,  +  /«,)» 

die  Ungleichung: 

welche  im  Verein  mit  (5)  die  Richtigkeit  der  ferneren  Ungleichung: 

darlegt.  Als  wesentliche  Bedingung  für  die  Brauchbarkeit  aller  dieser 
Rechnungen  wird  man  übrigens  die  oben  (pg.  177)  festgesetzte  Un- 
gleichung 17  >  0  erkennen. 

Die  letzte  in  (4)  zu  bildende  Summe  wollen  wir  nun  in  der  Weise 
berechnen,  dass  wir  alle  Glieder  mit  gleicher  Summe  Wi  +  m,  =  n 
zusammenfassen.  Wir  haben  (n  —  1)  derartige  Glieder,  welche  den 
Gombinationen  m^  =  1,  m^  =  n  —  1;  m^  =  2,  fn^=sn  —  2;  •  •  •; 
m^=:^n —  1,  wtj  =  1  entsprechen.  Zufolge  (6)  ist  die  Summe  dieser 
(n  —  1)  Glieder  kleiner  als 

i.  i. 

[({-D'  +  ill'  +  Ctf  +  D'  +  i?']'        i 

Aus  Formel  (4)  ergiebt  sich  somit: 

12  K'  »^r^<  [1 + (I* + v*)~h2(iy 

niji  Ulf  wi^l 

^  [(6-i)'+^']'  +  [(S  +  i)'+i?']'  y /JLy-\ 

Damit  die  rechts  auftretenden  Reihen  conyergent  sind,  haben  wir  nach 
pg.  157  der  Bedingung  A;  >  2  zu  genügen.  Es  entspringt  damit  das 
Yon  Eisenstein  a.  a.  0.  aufgestellte  fundamentale  Theorem:  Die  durch 
Formel  (2)  in  Ansatz  gebrachte  unendliche  Reihe  ist  jedenfalls  absohU 
und  demnadh  auch  utibedingt  convergent,  wenn  die  gatize  ZaJd  k'>2  ist 
Für  jede  ungerade  Zahl  fc  >  1  wird  übrigens  der  Summenwert 
der  Reihe  gleich  0  sein;  denn  in  diesem  FaUe  werden  sich  je  die 
beiden  Glieder  mit  (m^,  m^)  und  ( —  w^,  —  m^)  fortheben.  Wir  setzen 
denmach  sogleich  2  k  an  Stelle  von  k  und  können  somit  die  Be- 
trachtung auf  die  weiterhin  durch  Gj^{(Oi,  m^)  zu  bezeichnenden 
Summen: 


»%»*'*» 


1- 
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.einschnuiken.    Man  bemerke  übrigens^  dass  man  hierbei  setzen  kann: 

Es  bleibt  uns  jetzt  noch  zu  zeigen ,  dass  die  Beihe  (7)  audi  für 
k=^  1  wenigstens  bei  bestimmt  vorgeschriebener  Anordnung  der  Glieder 
einen  endlicJien  und  bestimmten  Summenwert  besitet.  Die  Gliederanord- 
nung^  mit  der  wir  hierbei  zunächst  arbeiten  wollen^  sei  gegeben  durch: 

(8)   c.(..i)=^^(i)"+2i:(^(;:^r)- 

Der  Summenwert  der  ersten  rechter  Hand  auftretenden  Reihe,  deren 
Convergenz  för  Ä  ^  1  oben  (pg.  157)  festgestellt  wurde,  möge  8j^ 
heissen: 

(»)  «.-i' (=)■'■ 


msil 


Wir  vereinigen  nun  die  Untersuchung  des  Falles  A;  =  1  mit  einer 
Entwicklung,  die  wir  ohnehin  für  jedes  h  ausführen  müssen.  Nach 
pg.  157  kann  man  die  pg.  158  bewiesene  Gleichung: 

beliebig  oft  gliedweise  differenzieren,  ohne  dass  die  entstehenden 
Gleichungen  für  irgend  ein  endliches  z  unrichtig  würden.  Es  folgt 
somit: 

für  jede  ganze  Zahl  A;^  1.  Hat  die  compleze  Zahl  e  ^=^  x  '\-  iy  ein 
y  >  0,  so  ist  |>  =  6^*'  eine  Zahl  mit  einem  absoluten  Betrage  |jp  |  <  1 
(map  yergl.  die  Entwicklungen  über  Abbildung  durch  die  Exponential- 
function  pg.  97  u.  f.).    Demnach  gestattet  die  Function: 

TtetgTCZ  =  ni^     ^  .  =  —  ni  —  2ijt    ^    , 
die  Reihenentwicklung: 


irctg^jer  =  —  ni  —  2in  ^,  i)'*  =  —  ni  —  2in^lf? 


nniz 


welche  für  alle  z  mit  y  >  0  gleichmässig  convergent  ist.  Durch  Ver- 
mittlung der  Potenzreihe  nach  p  findet  man  yermöge  der  Grundeigen- 
schaften  der  Potenzreihen,    dass   man   die   höheren   Ableitungen  Yon 
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n  cignz   gewinnt^   indem   man    die  Reihe   auf  der   rechten  Seite    der 
letzten  Gleichung  gliedweise  differenziert: 


—  jr- 


^2»-l 


^  =  (2i;r)"2'n"-^6»- 


Der  Vergleich  mit  (10)  liefert: 

»1,= — 00  ■  »s=ail 

für  alle  ganzen  Zahlen  Jc>0,  falls  z  =  x  -{-  iy  ein  y>0  hat 

Die  letztere  Bedingung  ist  nun  erfüllt  für  z  ^=  m^Gif  falls  m^  >  0 
ist;  in  der  That  hatten  wir  über  cd  =  g  +  ♦^  bereits  pg.  177  vorge- 
schrieben ,  dass  iy  >  0  sein  soll.  Benutzen  wir  die  weiter  oft  vorkom- 
mende Bezeichnung: 

(12)  Q  =  ^•''', 

80  ist  1^1  <  ly  und  aus  (11)  ergiebt  sich: 

Diese  Gleichung  haben  wir  zufolge  (8)  für  alle  ganzen  Zahlen  m^  =  1, 
2,  3,' '  •  zu  bilden  und  alle  entstehenden  Gleichungen  zu  addieren. 
Man  erhält  rechts  eine  absolut  convergente  Doppelreihe;  denn  es  ist: 

und  die  hier  rechts  stehende  Reihe  ist  deshalb  convergent^  weil  der 
Quotient  des  n****  Gliedes  und  des  (n  —  1)**"  für  lim.  n  —  <x>  der 
Grenze  |  g  |*  <  1  zustrebt.  Die  blosse  Convergenz  der  aus  der  rechten 
Seite  von  (13)  entspringenden  Doppelreihe  für  A;  ==  1,  2,  •  •  •  lehrt  be- 
reitSy  was  wir  behaupteten^  dass  nämlich: 

^     ^    Irnjo  +  m,/ 

m|S=l,  Tn,  =  — r> 

auch  für  k^=  1  endlich  und  bestimmt  ist.  Die  bewiesene  unbedingte 
Convergenz  der  Doppelreihe  zeigt  vermöge  der  eben  bereits  ausge- 
führten Umordnung  der  Glieder  die  Gültigkeit  der  Gleichung: 

(14)  y     y( L— V*=i?ii!>^   yn"-i.-J^ 


\ik 


-Q 

m^ssi,  fii,=3  —  OD  «  =  i  * 


für  alle  ganzen  Zahlen  A;  =  1^  2, 3, 
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Für  die  Anfangswerte  k=^ly2  und  3  sind  an  Stelle  von  Gk^G^iyto^) 
besondere  Bezeichnungen  gebräuchlich^  welche  hier  genannt  werden 
sollen.  Das  Product  ^^'^^(g}^,  m^),  berechnet  vermöge  der  Anord- 
nung (8),  bezeichnet  man  mit  rj^: 

»4asl  nt^f^sl,  ni,=3 — CO 

Da  nach  (4)  pg.  159  die  in  (9)  erklärte  Summe  /S^  =  -r-  ist,  so  findet 
man  vermöge  (14): 

In  (15)  ist  die  Summation  für  m^  zunächst  ausgeführt.  Wird 
zuerst  für  m^  summiert,  so  hat  man  wegen  der  bedingten  Gon- 
vergenz  einen  anderen  Summenwert  zu  erwarten.  Wir  definieren 
sogleich  rii  als  eine  mit  rj^  coordinierte  Grösse  durch: 

^      ^  «i  '^     ^  \ÜV^/    '       ^     ^     \miC9,  +111, CO,/  * 

Die  Berechnung  von  y\^  aus  y\%^fQiy  g'2  werden  wir  später  auf  anderem 
Wege  leisten. 

An  Stelle  der  Grössen  G^  und  G^  benutzt  man  gewöhnlich: 

flf,(cDi,a>8)  =  60^' ViC'i  +  wijOj)-*, 
(18)  m,.m^  ^ 

Aus  (8)  und  (14)  folgt  mit  Rücksicht  auf  die  pg.  159  gegebenen 
Werte  von  S^  und  Ä,: 


(19) 


§  3.    Weierstrass'  Functionen  6(u)  und  ^(u). 

Wir  kehren  zum  Parallelogranunnetz  des  §  1  zurück  und  wollen 
dasselbe  fortan  in  der  Regel  derart  auswählen,  dass  der  erste  Gitter- 
punkt ti0  der  Nullpunkt  ist.  Allgemein  entsprechen  alsdann  die  Gitter- 
punkte des  Parallelogrammnetzes  den  ganzzahligen  Gombinationen  der 


\\ 
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Perioden  (m^cj^  +  ♦^^2)7  ^^  ^^^  ^^®  PK-  ISOflf.  wieder  abgekürzt  durch 
(♦»1 ,  Wj)  bezeichnen. 

Es  soll  nun  nach  Vorgang  Ton  Wei erstras s  eine  ganze  irans- 
cendente  Function  6(u)  gebildet  werden^  welche  in  den  Gitterpunkten 
(wi,  m^)  jeweils  lauter  einfache  Nullpunkte  hat,  übrigens  aber  nicht 
verschwindet.  Danach  dem  Eisenstein'schen  Gonvergenztheorem (pg.  182) 
die  Reihe  ^\  (w^,  w,)  |""'  convergiert,  so  wird  eine  derartige  Function 
zufolge  der  pg.  155  entwickelten  Ansätze  durch  dctö  unabhänffig  van 
der  Factorenanardnung  convergente  Froduct: 

(1)  6(«;  o„  «,)  =  «  JJ'  (1  -  j^:^  cÖ^  +  T  (sTüö) 

m, ,  m, 

geliefert.  Hierbei  soll  sich  das  Product  auf  alle  Paare  ganzer  Zahlen 
m^yfn^  beziehen  mit  alleiniger  Ausnahme  der  Gombination  m^^^O, 
m^  =  0,  deren  Ausfallen  durch  den  oberen  Index  am  Productzeichen 
angedeutet  sein  soll.  Die  m  (1)  gewonnene  ganze  iranscendente  I\$ncUcn 
ist  die  Weierstrass'sche  (5-Function;  dieselbe  ist,  wenn  wir  sie  als  Func- 
tion der  drei  Argumente  u,  o^,  co^  auffassen  wollen,  in  diesen  homogen 
von  der  ersten  Dimension;  übrigens  merken  unr  die  aus  (1)  sofort  hervor- 
gehende Formel  an: 


(2) 


lim.^  =  l. 


bO 


u 


Als  ganze  iranscendente  Function  ist  (o{u)  für  aUe  endlichen  u  eindeuHg; 
endlich  bemerken  unr  noch,  dass  6(u)  eine  ungerade  Function  von  u  ist: 

(3)  6(— ti)  =  — S(u). 

Um  das  Verhalten  von  S(m)  bei  Vermehrung  von  u  um  Perioden 
zu  untersuchen,  definieren  wir  zunächst  die  Function: 

(4)  g(«;-x,»,)==^^^- 

Dieselbe  ist  für  alle  endlichen  u  eindeutig  und  besitzt  in  den  Gitter- 
punkten jeweils  einfache  Pole.  Diese  ,f^-Function"  wird  nach  pg.  157 
dargestellt  durch  die  für  alle  endlichen  u  unbedingt  und  gleichmässig 
convergente  Reihe: 

(5)  5(«;«>i,«',)=-^+2T«-(i,m,)+öiirk)  +  öS;7k?]' 

wobei  jedoch  zu  bemerken  ist,  dass  für  den  einzelnen  Gitterpunkt 
immer  eines  der  Reihenglieder  einen  einfachen  Pol  besitzt 

Die  Doppelreihe  (5)  der  g- Function  soll  in  eine  einfache  Reihe  um- 
gewandelt   werden.      Wir    schreiben   zu   diesem  Ende   u  ==*  vm^  und 

\ 
\  ^ 
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bringen   die   Reihenglieder   in  eine  Anordnung^  welche  aus  folgender 
Gleichung  ersichtlich  ist: 

(6)  ^e(«)==i4.Jf[_J^+±+^.] 

+» 


4.  V  V  r— i——  -4-    ^    -I-  —I 1 

4.  V  V  r ! L__|.^ 1. 


mjssl    ii4=E — a 

Zur  weiteren  Umgestaltung  der  rechten  Seite  dieser  Gleichung 
machen  wir  Ton  folgendem ,  aus  dem  Begriffe  der  gleichmässigen  Gon- 
vergenz  leicht  ableitbaren  ^  Princip  Gebrauch.     Ist  ^  [<jp«(jp) -|- ^«W] 

in  der  Umgebung  einer  Stelle  z  unbedingt  und  gleichmässig  convergent, 
und  gilt  dasselbe  von  einer  der  beiden  Reihen  ^  g>n{^)  oder  2'^n{^)} 

n  n 

SO  gilt  es  auch  von  der  anderen^  und  man  darf  setzen: 

n  n  n 

Auf  Grund  dieses  Princips  haben  wir  für  die  erste  Reihe  auf  der 
rechten  Seite  von  (6): 

-|-0D  -|-0D  O» 

niBB — OD  m== — 00  ms=l 

Entsprechend  folgern  wir  für  die  zweite  in  (6)  rechts  stehende  Summe: 

V  r___i__  4.     ^      I       ^     "I 

1%^ OD 

+» 


— '—+y'{ — ' — +-) 

v  —  n^w     '  ^mJ    Vt?  —  nij  (»  —  m,    '    m,  / 


woraus  bei  Benutzung  von  (2)  pg.  158  hervorgeht: 
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»4=3 — a 


=  Ä  ctg  ;r  (f?  —  w^w)  +  ^  ctg  ^^^  +  ^^(m^«  +  iwO*' 
Hieran  reiht  sich  vermöge  einer  analogen  Rechnung: 

(Q)      ^  r__5 !_  4.  __L_1 

^   ^         ^J    LV-\'fnim  —  m,         m^at  —  Wj         (»»1 »  —  Wi)*J 

in^ss OD 

=  Ä ctg ;r  (v  +  mio)  —  ;r  ctg nm^m  +  t?^^^^^^^,» 

Unter  erneuter  Anwendung  des  vorhin  genannten  Princips  finden 
wir  für  die  erste  Doppelsunune  auf  der  rechten  Seite  von  (6): 

qp  qp  j-^ 

«^  [ctg  «  (»  —  «»1»)  +  et«  «»»lO»]  +  ^2   2  (,..,«  +  1^,)«' 

fHissl  miBsl     i»HBB — OD 

denn  nach  pg.  184  ist  die  zweite  auf  m^  bezogene  Reihe  unbedingt 
convergenty  und  also  wird  die  erste  Reihe  unbedingt  und  gleichmassig 
convergent  sein.  Für  die  letzte  Doppelreihe  in  (6)  ergiebt  sich  aus 
Formel  (9)  entsprechend  der  Wert: 

op  CO  +* 

Durch  Vereinigung  zweier  auf  m^  bezogenen  Reihen  und  Benutzung 
von  (7)  nimmt  daraufhin  Formel  (6)  die  Gestalt  an: 

OB 

Wj  J;(u)  =  X  ctg  XV  -|-  ^^j  [ctg  Ä  (v  +  m^cD)  +  ctg  x  (v  —  ^o>)] 

In  der  letzten  E[lammer  rechter  Hand  steht  zufolge  (15)  pg.  185  nichts 
anderes  als  %(o^.  Benutzen  wir  dies^  setzen  ausserdem  n  statt  des 
Summationsbuchstabens  m^  und  führen  endlich  u  wieder  ein^  so  ent- 
springt als  einfach  unendliche  Beihe  für  die  t'Fundian: 

(10)     e(„)  =  ^  +  ^ctg^* 


n»! 


/ 
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Diese  Reihe  ist  fOr  alle  endlichen  u  unbedingt  und  gleichmassig  con- 
yergenty  nur  weist  im  einzelnen  Gitterpunkte  je  ein  Beihenglied  einen 
ein£EUshen  Pol  auf. 

Vermehrt  man  u  um  co^^  so  bleiben  die  Glieder  auf  der  rechten 
Seite  von  (10)  samtlich  unverändert  bis  auf  das  erste^  welches  um  den 
Betrag  i^j  grösser  wird.  Man  hat  also  6(w  +  c'«)  =  6W  +  %•  ^^ 
ist  bei  der  yorstehenden  Entwicklung  allenthalben  die  Periode  a^  bez. 
der  Summationsbuchstabe  m^  vorgezogen.  Hätten  wir  statt  dessen  m^ 
be  orzugt,  so  wären  wir  zu  der  Gleichung  J;(w  +  ^i)  =  6(«*)  4"  Vi  geführt 
entsprechend  der  in  Formel  (17)  pg.  185  geleisteten  Darstellung  von  i^j. 
Wir  können  demnach  folgende  Ergebnisse  zusammenfassen:  {;(u)  ist 
eine  ßr  aUe  endlichen  u  eindeutige  und  bis  auf  die  in  den  CHtterpunkten 
liegenden  einfachen  Pole  stetige  Function,  welche  bei  Vermehrung  von  u 
um  Perioden  folgendes  Verhalten  zeigt: 

(11)      e(u  +  fflO  =  e(u)  +  ,„  e(u  +  »,)  =  e(«)  +  i?,. 

Indem  wir  jetzt  von  ^(u)  zu  ^(u)  auf  Grund  der  Relation  (4) 
zurückgehen,  schliessen  wir  aus  (11)  auf  die  beiden  Gleichungen: 

S(u  +  »0  =  e^'**-*-'"  6(u),    6(u  +  (ö,)  =  e^"+^  S(u), 

wo  C|  imd  c^  zwei  noch  zu  bestimmende  Gonstante  sind.     Setzt  man 

in  die  erste  Gleichung  u  =  —  ^  eiüy  so  folgt  unter  Benutzung  der 

Relation  (3)  pg.  186,  da  5  (^)  +  0  ist: 

e     *         =  —  1     und  also    q  =  ^i  +  ^^  * 

Analog  bestimmt  sich  c^.  Die  (5-Function  geht  bei  Vermehrung  von  u 
um  eine  der  Perioden  in  sich  sdbst,  multipliciert  mit  einem  bestimmten 
Exponentiaifactor  Ober;  und  zwar  hat  man: 

(12)   6{u  +  a}^) e'*r"*'?)s(u),    6{u  +  a}^) e'^v'^^f  6(u). 

Aufgabe.    Man  beweise  durch  wiederholte  Anwendung  der  Regeln  (12): 

S(i*+«,«»,+iSco,)-(-l)  e  V  *        '6(u). 

§  4  Weierstrass'  Functionen  p(u)  und  p\u). 

Da  t{u)  sich  bei  Vermehrung  des  Argumentes  u  um  Perioden  bis 
auf  additive  Constante  reproduciert ,  so  wird  die  Ableitung  dieser 
Function  bei  der  gedachten  Veränderung  von  u  unverändert  bleiben. 
Wir  bezeidmen  diese  Ableitung,  mit  negativem  Zeichen  versehen,  durch: 
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(1)  P  («*;  ß'i,  «2)  = äü^  =  -  -rf;," 

und  reihen  ihr  sogleich  die  nächst  folgende  Ableitung  an: 

(<)  P  («*;  ^1^  ^i)  =  "dir 5i?~* 

In  p{u)  uml  p\u)  hohen  mr  alsdann  diejenigen  beiden  fundamentalen 
doppeltperiodischen  Fundionen  mit  den  Perioden  co^^  co^  gewonnen,  welcfie 
Weierstrass  der  ganzen  Tfieorie  der  elliptischen  Functionen  zu  Chrunde 
gelegt  hat. 

Die  Function  g(u)  hatte  in  den  Gitterpunkten  einfache  Pole. 
Ebenda  wird  also  fp{u)  Pole  der  zweiten,  p'i^)  solche  der  dritten  Ord- 
nung aufweisen.  Übrigens  werden  diese  Functionen  für  alle  endlichen 
Werte  u  regulär  sein.  Unter  Benutzung  der  pg.  180  verabredeten 
Sprechweise  können  wir  sagen:  f^(u)  stellt  eine  zweiwertige  dopptÜ- 
periodische  Function  der  Perioden  Oi,  co^  ror,  p'(u)  eine  dreiwertige. 

Um  den  Charakter  der  Functionen  jp{u),  p\u)  bei  w  =  00  zu  be- 
leuchten,  projiciereu  wir  das  Parallelogrammnetz  der  tf-Ebene  stereo- 
graphisch  auf  die  Kugeloberfläche.  Das  einzelne  System  paralleler 
Geraden  liefert  dabei  auf  der  Kugel  ein  System  von  Kreisen,  welche 
sich  im  Punkte  u  =  00  berühren  und  ebendort  eine  Haufungsstelle 
haben.  Die  Kugel  erscheint  somit  überdeckt  durch  ein  Netz  von  Kreis- 
bogenvierecken, die  sich  bei  u  =  00  zu  unendlich  vielen  zusammen- 
häufen. Nun  nimmt  nach  pg.  180  im  einzelnen  Viereck  p{u)  jeden 
complexen  Wert  zweimal,  p'(u)  sogar  dreimal  an.  Wir  sind  denmach 
bei  u  =  00  zu  dem  pg.  140  aufgewiesenen  Charakter  eines  wesent- 
lich singulären  Punktes  zurückgeführt:  Die  Functionen  p(u),  p'(u)y 
sowie  überhaupt  alle  doppeltperiodischen  Functionen  f{u'^  fo^,  m^)  haben 
je  einen  bei  u  =  00  gelegenen  wesentlich  singulären  Punkt 

Nach  einem  pg.  157  bewiesenen  allgemeinen  Theoreme  kann  man 
analytische  Darstellungen  für  p{u)y  p\u)  aus  der  in  (5)  pg.  186  an- 
gegebenen Reihe  für  ^(u)  gewinnen,  indem  man  letztere  gliedweise 
nach  u  differenziert.  Es  entspringen  auf  diese  Weise  die  Partialbruch' 
reihen  für  p(u),  ip'(u): 

(3)  F(«)  =  h  +Z  [(innbö)  -  ((^)1' 

(4)  ^»==_22'(,rr^)'- 

Wh, in. 

Wir  lesen  aus  diesen  Darstellungen  ab:   Will  man  p  und  p'  als  P\Me' 
tionen  der  drei  Argumente  u,  (o^,  cs^  auffassen ^  so  sind  sie  in  denselben 
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homogen  von  der  ( —  2)""  hez.  ( —  3)^*"  Dimension,    Die  Reihen  (3)  und 

(4)  aind  übrigens  wieder  für  alle  endlichen  u  gleichmässig  convergent, 
wobei  nur  im  einzelnen  Gitterpunkt  immer  ein  Reihenglied  einen  Pol 
besitzt. 

Die  Function  p(u) i  =  9>(w)  ist  in  der  Umgebung  von  w  =  0 

regulär  und  gestattet  daselbst  die  Entwicklung  in  eine  Potenzreihe^ 
deren  Gonvergenzkreis  bis  an  den  nächstliegenden  Gitterpunkt  gerade 
heranreicht.  Da  p{u)  als  Ableitung  der  zufolge  (10)  ungeraden  Function 
l  (ti)  selber  gerade  ist,  so  werden  in  der  fraglichen  Potenzreihe  nur  gerade 
Exponenten  aufta'eten.  Man  gelangt  zu  demselben  Ergebnis^  wenn  man 
zunächst  allgemein  ansetzt: 

g>(«)  =  9(0)  +  9,'(0)  •  T  +  9"(0)  •  j^  +  9"'(0)  TT:«  +  •  •  • 

und  für  q>^^\u)  mit  n  >  0,  immer  gestützt  auf  das  Convergenztheorem 
von  pg.  157,  die  Entwicklung  benutzt: 

9C.)(„)  =  (_  1).  („  + 1).  2'  (irr(^r'- 

Wir  finden  nämlich: 

Nach  pg.  182  haben  wir  zu  unterscheiden,  ob  n  ungerade  oder  gerade 
ist;  es  ergiebt  sich  mit  Hilfe  der  in  (7)  pg.  182  erklärten  Bezeichnung: 

^(«+„(0)  ==  0,      2y2)  =  (2A  +  1)  G,+,(a,„  0,,). 
Indem  wir  noch  9>(0)  =  0  aus  Formel  (3)  ablesen,  gewinnen  wir: 

(5)  ^(„)=.-L  +  3GX  +  5ö,«*  +  7(?X  +  --, 

oder  wenn  wir  statt  ö,,  G^  die  pg.  185  erklärten  g^^  g^  einführen: 

(6)  F(«)  =  i  +  ÄÄ«*  +  ÄÄ«*  +  7GX  +  9GX+    ••• 

Bevor  wir  diese  Gleichung  weiter  entwickeln,  wollen  wir  aus  ihr 
auf  eine  zwischen  fp{u)  und  p\u)  bestehende  Relation  schliessen.  Man 
hat  erstlich: 

l^"W  =  ^4  +  ^^9%  +  4^8«*'  +  •  •  •, 

80  dass  die  doppeltperiodische  Function  12  piuf  —  2  ^"(w)  für  u  =0 
den  endlichen  Wert  g^  annimmt.  Da  dieselbe  auch  an  allen  übrigen 
Stellen  des  Periodenparallelogramms  endlich  ist,  so  ist  sie  nach  einem 
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pg.  178  bewiesenen  Satze  mit  einer  Constanten  identisch',  welche 
letztere  wir  bereits  als  g^  erkannten.  Es  besteht  hiemach  fQr  alle  t4 
die  Relation: 

(7)  2  p"iu)  =  12  p(uy-g,. 

Multiplicieren  wir  dieselbe  mit  p\u)  du  und  integrieren,  so  folgt: 
p'(uy=^4p(uy-g,p(u)  +  C, 

wo  C  eine  von  u  unabhängige  Grösse  ist  Entwickelt  man  die  rechte 
und  linke  Seite  dieser  Gleichung  nach  Potenzen   von  u,  so  wird  das 

Absolutglied  der  linken  Seite ^^r,,  dasjenige  der  rechten  C+yft. 

Durch  Gleichsetzen  beider  Werte  folgt  C  =  —  g^.  Zwischen  den  beiden 
Functionen  p{u),  p\u)  besteht  hiemach  die  folgende  algebraische  Re- 
lation identisch: 

(8)  p'(uy  =  4  piuy  -g,p  («)  -  g,. 

Wir  besitzen  jetzt  alle  Mittel  zum  Beweise  des  bemerkenswerten 
Satzes,  dctös  sich  die  sämüichen  Corfficienten  G^,  G^,  •  •  •  der  Beihen- 
entwiddung  (6)  rational  und  ganz  in  g^  und  g^  darstdUn  lassen.  Setzen 
wir  nämlich  an: 

FW  =  h  +  ^y  +  <h^*  +  <h^^  -i y 

so  ist: 

Andrerseits  hat  man: 

+  6  .  5a,u'  +  . .  +  (2n  +  2)  (2n  +  1)  a«+i  u«-  +  •  •  -. 

Tragen  wir  diese  beiden  Reihen  in  (7)  rechts  und  links  ein  und  ver- 
gleichen die  Goefficienten  gleich  hoher  Potenzen  von  u,  so  ergiebt  sich 
die  Recursionsformel: 
(4n*  +  6n  — 10)  ch,+i  —  6(a^an^i  +  a^an^i  +  a^an^z  H h  «— lOj), 

welche  zur  Berechnung  von  o,,  a^,  •  •  •  aus  Oj  =  rg^,  und  o^  =  ~  j, 
tauglich  ist.     Man  findet  för  n  =  2,  3, 4,  •  •  •: 

^  ~  1200^2  f     ^4  —  6160^*^«'      ^  ~  1466^»    *    166000^«  >  *  "' 

womit   unsere   obige   Behauptung   über   die  Goefficienten    G^,   öj,«-- 
dich  bestätigt. 
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Als  hauptsächliches  Ergebnis  fassen  wir  zusammen:  Die  Ftmc- 
tionen  p{u)  und  p\u)  gestoMen  die  Poimfsreihenmtimcklungen: 

(9)^(«)  =  i  +  A"*  +  A"*+5T4x."''  +  F:^Tni  "'  +  •••' 

(10)  ^»  =  _ij  +  ^„  +  ^„»+^,U^  +  ^l?^„^  +  ...; 

der  ConvergenzJcreis  dieser  Reihen  hcU  den  Nullpunkt  zum  Mittelpunkt 
und  reicht  bis  an  den  dem  Nullpunkt  nächstgelegenen  CUtterpunkt  gerade 
heran. 

Da  die  Function  ^(u)  ungerade  ist^  so  kann  die  Reihe  für  ((u) 
nach  Potenzen  von  u  ein  Absolutglied  nicht  enthalten.  Durch  Inte- 
gration und  Zeichenwechsel  findet  man  somit  aus  Gleichung  (9)  folgende 
Potenereihe  der  Function  i(u): 

(11)  g(„)=.i._^„.-^„5__^,. 


9t  9t 


2* -So    7    11 


^ M«  4- 


Der    Conyergenzkreis    dieser    Reihe    ist    derselbe,    wie    derjenige    der 
Reihen  (9)  und  (10). 

Aus  (11)  ergiebt  sich  mit  Rücksicht  auf  (4)  pg.  186  weiter: 


/(jW-i).»-logf-^') 


~       2*. 8. 6**  2». 3. 6. 7^  2'.3    6«7'*  2».  8- 6«.  7    11^     ^        ' 

da  zufolge  (1)  pg.  186  in  der  Reihenentwicklung  von  log  [6(u):  u] 
ein  Absolutglied  nicht  auftreten  kann.  Durch  Vermittelung  der  Ex- 
ponentialreihe  gewinnt  man  yon  hieraus  als  Beihenentwicklung  der  Func- 
tion S(u): 

(12)    6(«)-«-^«»-^-,^,«^-^,:^,«'' 

'*''        «"  +  .... 


2».  3«.  6« -7. 11 

Diese  Reihe  ist  beständig,  d,  i.   für  alle  endliclien   Werte  von  u  con- 
vergent. 

§  5.    Kaue  Produotformeln  für  6(u). 

In  (10)  pg.  188  haben  wir  eine  Reihe  für  ^(u)  kennen  gelernt, 
die  für  alle  endlichen  u  unbedingt  und  gleichmässig  convergent  war, 
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jedoch  so,   dass  in   den    Gitterpunkten  je  ein  Reihenglied  einen  Pol 
besass.    Man  kann  jener  Reihe  die  folgende  Gestalt  geben: 

5(«)-i  =  S«  +  /s[l»(t(^)] 

vf  log — L_I^.^ — k — V  . 


+ 


«si 


Durch    Integration    ergiebt    sich    hieraus    die    im    gleichen    Umfange 
(cf.  pg.  124)  convergente  Reihe: 

/[£(„)  -  i]  i«  -  aj-  +  log  \^)  -  log  © 

0 

«  sin  fn^ri» -I Isinlnirfl» 1 

+  Tlog— ^^ '^—^ =i/. 

'    ^^      ö  sin'n^rai 

Nun  aber  hat  man  doch: 

u 

S(u)  =  Me<> 

Es  ergiebt  sich  sonach  als  eine  für  alle  endlichen  Werte  von  u  güUige 
ProduädarsteOung  der  6 -Function: 

.    /  ,  nu\    .    /  3ri*\ 

(1)        (5(u)  =  'aie^sm'^TJ-^ '^—^ =i^- 

Drückt  man  die  unter  dem  Productzeichen  stehenden  Sinus  durch 
die  Exponentialfunction  aus  und  benutzt  fär  e^'"  die  bereits  pg.  184 
eingeführte  Abkürzung  q,  so  kann  man  der  Formel  (1)  auch  noch  die 
folgenden  Gestalten  verleihen: 


11=1 


2««*    .       An 


VrJ^  00      1  — 2gf*"c08  -  +  q 

(8)  S(„)_?a-»n-^/7 „_^;-. 


fl  =  l 


§  6.    Fouriertche  Reihen  für  ^(u),  p{u),  p'(u). 

Drückt  man  im  allgemeinen  Gliede  der  Reihe  (10)  pg.  188  die 
Functionen  ctg  direct  durch  die  Exponentialfunction  aus,  so  nimmt 
diese  Darstellung  yon  ((u)  die  Gestalt  an: 


Fourier'sche  Reihen  für  J(m),  j3(u),  üt'iyi). 
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-^ — jEik — — ni^P 

wie  eine  leichte  Zwischenrechnung  zeigt. 

Wir  machen  nunmehr  von  der  oben  (pg.  184)  festgestellten  Un- 
gleichung I  ?  I  <  1  Gebrauch  und  wollen  überdies  u  derart  einschränken, 
dass  die  Ungleichung: 


(2) 


2Hiu 


<1 


für  beide  Vorzeichen  und  für  alle  w  =  1,  2,  3  •  -  erfüllt  ist.  Es  ist  dies 
wegen  |  g  |  <  1  sicher  der  Fall,  wenn  diese  Forderung  för  n  =  1  gilt. 
Da  wir  in  diesem  Falle  auch  schreiben  können: 


—  (Oh  ±  tt) 


<h 


so  muss  ^^^^—   für  beide  Vorzeichen  einen  positiven  imaginären  Be- 
standteil haben.    Man  findet,  dass  u  auf  einen  aus  zwei  Beilien  unend- 


Fig.  48. 


lieh  vieler  PenodenparäMogramnie  bestehenden  Streifen  der  u -Ebene  ein- 
gegrenzt ist,  tvie  ihn  Figur  48  zur  Darstellung  hingt. 

Unter  Gültigkeit  der  Bedingung  (2)  kann  man  nun  das  allgemeine 
Glied  der  Reihe  (1)  in  folgende  convergente  Reihe  entwickeln: 


2niu 


«•-. 


tniu 


''"  '    ^  =  g^Ji^g^"^^ 


sm 


2mnu 


l-g«% 


Die  Eintragung  dieses  Wertes  in  (1)  liefert 


Sin 


2mnu 


<o. 


18* 
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Die  hier  rechts  stehende  Reihe  ist  nun^  immer  unter  Voraus 
Setzung  der  Gültigkeit  der  Bedingung  (2),  absolut  und  demnach  auch 
unbedingt  convergent,  was  man  durch  eine  Überlegung  zeigt,  wie  wir 
sie  ähnlich  bereits  pg.  184  ausfährten.  Es  ist  demnach  gestattet ,  bei 
stehendem  m  zunächst  nach  n  zu  summieren,  wobei  man  zu  einer  geo- 
metrischen Reihe  geführt  wird.  Auf  diese  Weise  gelangen  wir  zu  der 
folgenden  Fowrier' sehen  Beihe  der  Function  i(u): 


(3)  t(«)  =  ^-^  +  £ctg^  +  l^>;: 


sin 


Durch  Differentiation  nach  u  findet  man  als  Fourier'sche  Reihen 
far  p(u)  und  p\u): 

(4)      p(u)  = i^  +  (— ) r  yi-^ cos , 

nu 

cos  ""^■~  *  a     o 

Die  hier  rechts  stehenden  Reihen  convergieren  nämlich,  wie  man  ohne 
Mühe  nachweist,  bei  Gültigkeit  von  (2)  gleichmässig  und  liefern  dem- 
nach zufolge  eines  pg.  124  bewiesenen  Satzes  Darstellungen  für  die 
Ableitungen  — 5' 00;  —  S'C**)-  ^^^  heben  nochmals  hervor,  dass  der 
Gültigkeitsbereich  der  Beihen  (3),  (4)  und  (5)  der  in  Figur  48  dar- 
gestellte Streifen  der  u- Ebene  ist, 

§  7.    Fartialbruchserlegang  der  doppeltperiodischen  Funotionen. 

Wir  wenden  uns  jetzt  zur  Discussion  der  Frage,  inwieweit  wir  in 
den  bisherigen  Entwicklungen  zugleich  die  Mittel  gewonnen  haben, 
beliebige  doppeltperiodische  Functionen  darzustellen.  Wir  bringen  zu 
diesem  Ende  erstlich  die  Function  ^(u)  zur  Verwendung.  Schreibt 
man  in  (11)  pg.  189  an  Stelle  von  u  die  Differenz  (u  —  a),  unter  a 
eine  beliebige  Constante  verstanden,  so  zeigt  sich,  dass  f (u  —  «)  bei 
Vermehnmg  von  u  um  Perioden  durchaus  das  Verhalten  von  J;(m)  teilt 
Man  merke  überdies  an,  dass  ^(u  —  a)  im  einzelnen  Periodenparallelo- 
gramm nur  einen  Pol  besitzt,  nämlich  bei  u  =  a,  resp.  der  mit  a 
homologen  Stelle.  In  der  Umgebung  von  a  gilt  zufolge  (11)  pg.  193 
die  Entwicklung: 

(1)  5(«_«)  =  _i__|(„_«)«+.... 
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Nun  sei  /"(w;  cö^,  (o^)  irgend  eine  doppeltperiodische  Function,  von 
der  wir  zuvörderst  annehmen,  dass  sie  nur  einfache  Pole  besitzt.  Ist 
f{u)  n-wertig,  so  finden  sich  in  einem  einzelnen  Periodenparallelogramm 
n  Pole,  die  etwa  bei  u  =^  cc^,  cc^,  - '  -,  cCn  gelegen  seien.  Die  zu  letzteren 
gehörenden  Residuen  von  f(u)  seien  a^,  c^y ' '  'f  ^n]  nach  einem  pg.  179 
bewiesenen  Satze  verschwindet  die  Summe  dieser  Residuen: 

(2)  «1  +  ö«  +  «8  H h  «n  =  0. 

Man  betrachte  jetzt  die  Differenz  f(u)  —  a^  J;(m  —  aj;  zufolge  (1) 
wird  dieselbe  bei  u  =  a^^  regulär  sein.  Entsprechend  schliesst  man 
sofort  weiter,  dass: 

•^W  =  f{^)  —  ^  f  (<*  — «i)  —  «2  5(«*  —  «2) an  t{u  —  an) 

im  ganzen  Parallelogramm  regulär  ist.  Nun  ist  überdies  F(u)  doppelt- 
periodisch.    Wenn   nämlich   u  um   o^   wächst,   so   nimmt   F(u)   um 

n 

Vi  2  ajt  ab;  dieser  Betrag  ist  aber  zufolge  (2)  gleich  0,  so  dass  F(u) 

die  Periode  Oi  und  offenbar  auch  o^  besitzt.  Eine  im  ganzen  Parallelo- 
gramm reguläre  doppeltperiodische  Function  ist  aber  mit  einer  Con- 
stanten identisch.  Nennen  wir  letztere  -4,  so  folgt:  Eine  n- wertige 
doppdtperiodische  Ftmction  f(u)  mit  nur  einfachen  Polen  lässt  sich  ver- 
möge der  Function  %{u)  in  der  Gestalt: 

(3)  f(u)  ^Ä  +  a^t{u  —  a,)  +  a,  g(w  —  «,)  H h  «n  g(ti  —  ««) 

darstellen,  wo  A  eine  Constante  bedeutet  und  a^,  a^,  -  -  - ,  an  die  zu  den 
Polen  «1,  Oj,  •  •  • ,  «n  gehörenden  Residuen  unserer  Function  sind. 

Die  in  Formel  (3)  geleistete  Darstellung  bezeichnen  wir  als 
,,PaärtiaIbruchzerlegung  der  doppeltperiodischen  Function  f(u)".  Dieselbe 
correspondiert  genau  der  gewöhnlichen  Partialbruchzerlegung  einer  ratio- 
nalen Function  mit  nur  einfachen  Polen  (cf  (7)  pg.  150),  wo  an  Stelle 

von  t(u  —  a)  der  Partialbruch tritt. 

Möge  jetzt  f(u]  m^,  co,)  Pole  beUebiger  Ordnungen  besitzen,  und 
zwar  seien  im  Periodenparallelogramm  insgesamt  n  Pole  der  Ord- 
nungen Vj^,  v^,  '  '  y  Vn  bei  a^,  1^2,  •  • ,  an  gelegen.  Für  die  Residuen 
a^,a^--,an  derselben  gilt  wiederum  die  Gleichung  (2).  Hier  muss 
man  nun  neben  f(w  —  a)  noch  die  Functionen  (p(u  —  a),  p'(u  —  a), 
p"{u  —  «),•••  benutzen,  deren  Verhalten  bei  u  =  a  aus  (9)  und 
(10)  pg.  193  abzulesen  ist.      Es  sind  dieses   die  Grössen,  welche  die 

Stelle  der  rationalen  Partialbrüche  -. r^ ,  -, rs ,  •  •  •  vertreten.    Man 

(m—  cty^  (u—  «)" 

kani^  nämlich  jetzt  leicht  die  Coefficienten  a'kj  di,  •  •  •  für  den  einzelnen 
Pol  au  derart  bestimmen,  dass  die  Differenz: 


198  IV.  Elliptische  Functionen. 

n 

f(^)  —  ^[<^k  t(u  —  ait)  +  alt  p{u  —  «*) 

+  ajt  p  (ti  —  cck)-] \-ak        pk        (u  —  «»)] 

im  Parallelogramm  überall  regulär  ist.  Da  sich  diese  Differenz  aber 
in  Abhängigkeit  von  u  zufolge  (2)  als  doppeltperiodisch  zu  erkennen 
giebt,  so  ist  sie  wiederum  mit  einer  Constanten  Ä  identisch.  So  ent- 
springt die  aUgetneine  Fonnd  für  die  PartioHbrtichjserlegung  der  doppdtr 
periodischen  Functionen: 

n 

(4)    fiu)  =  Ä-\-^[a,  tiu  -  «*)  +  ai  j?(tt  -  a,) 

+  akp{u  —  ak)-] hö*        Pk        (u  —  atj], 

welche  genau  der  allgemeinen  Oleichung  (7)  pg.  150  für  die  rationalen 
Functionen  entspricht 

§  8.    Faotorenserlegnng  der  doppeltperiodisohen  Funotioiieii. 

Für  eine  zweite  Art  der  Darstellung  der  doppeltperiodischen 
Functionen  benutzen  wir  die  S-Function.  Hierbei  ist  eine  kurze  Vor- 
entwicklung Yorauszusenden^  welche  die  Aufstellung  einer  schon  oben 
(pg.  185)  erwähnten  Relation  zwischen  c^i;  ccj;  i^i,  rj^  zum  Ziele  hat. 

Man  führe  das  Integral  Jt(u)  du  über  den  Band  R  eines  Perioden- 
parallelogramms im  positiven  Umlaufssinne  aus.  Wir  benutzen  hierbei 
etwa  das  in  Figur  46  pg.  178  gezeichnete  Parallelogramm,  wo  jedoch 
Uq  nicht  gerade  mit  einer  ganzzahligen  Combination  (m^CD^  •}-  tn^o^) 
der  Perioden  identisch  genommen  sein  soll;  denn  in  diesem  Falle 
würde  g(ti)  auf  dem  Rande  R  einen  Pol  besitzen.  Es  folgt  zuiächst 
genau  wie  pg.  178: 

Ji(u)  du  =J  K(U)  -  g(ti  -f  0,,)]  du  -Jitiu)  -  C(ti  -f  (0,)]  du. 
(R)  u^  '  «o 

Da  aber  die  hier  in  Klammem  stehenden  Differenzen  zufolge  (11)  pg.  189 
constant  gleich  —  r^^  bez.  —  rj^  sind,  so  hat  man: 

lt(u)du  =  G}j^rj^  —  Gj^rji. 

Andrerseits  ergiebt  sich  bei  Benutzung  der  Regel  (9)  pg.  144: 

l^(u)  du  =Jdlog  S(u)  =  2ijr, 
*  (Ä)  (Ä) 
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da  (5(u)  im  Parallelogramm  einen  Nullpunkt  erster  Ordnung  hat, 
übrigens  aber  daselbst  allenthalben  endlich  und  yon  null  verschieden 
ist  Setzt  man  die  beiden  für  das  fragliche  Integral  gewonnenen 
Werte  gleich,  so  ergiebt  sich  als  eine  zwischen  <0i,  o,;  rj^,  %  bestehende 
Belation: 

(1)  (OiTj^  —  (02rii  =  2in. 

Man  bezeichnet  dieselbe  als  die  „Legendre'sche  Bdaticmf^  weil  sich  in 
der  That  bei  Legendre  eine  mit  der  Gleichung  (1)  dem  Wesen  nach 
übereinstimmende  Oleichung  findet. 

Sei  jetzt  f(u]  m^,  m^)  irgend  eine  doppeltperiodische  Function.  In 
einem  ausgewählten  Periodenparallelogramm  möge  dieselbe  Pole  der 
Ordnungen  Vi,  Vj,  •  • ;  Vn  bei  ti  =  a^,  «,,  •  • ,  a»  besitzen,  sowie  Null- 
punkte der  Ordnungen  fiiyßij  '  7  i'^m  bei  w  =*  ft,  Ä  •  • ,  ßmj  während  sie 
übrigens  im  Parallelogramm  allenthalben  endlich  und  yon  0  yerschieden 
ist.    EQer  gilt  alsdann  nach  einem  pg.  179  bewiesenen  Theoreme: 

(2)  f*i  +  fti  H f-  f*m  =  Vi  +  v,  H h  Vn, 

wobei  der  Summenwert  der  rechten  oder  linken  Seite  die  Wertigkeit 
von  f{u)  darstellt. 

Unter  diesen  Umständen  ist  —^^^'jf^  eine  (m+  n)- wertige 

doppeltperiodische  Function  mit  lauter  einfachen  Polen;  und  zwar 
haben  wir  erstlich  Pole  der  Residuen  ftj,  f^,  •  • ,  f*m  bei  m  =«  ß^,  /Jg,  •  • ,  ßmf 
weiter  Pole  der  Residuen  —  v^,  —  t'a,  •  • ,  —  Vn  bei  w  =  o^,  Oj,  *  • ,  «,». 
Der  Ansatz  (3)  pg.  197  liefert  somit: 

^^2^  =  Ä  +  i^tiu-ß,)  +  ,^t(u-ß,)  +  ^^^ 

+  ft,n  f  (W  —  ßm)  —  Vi  f  (W  —  «i) Vn  f  (w  —  ««) 

oder  imter  Benutzung  von  (4)  pg.  186: 

dlog  f(u)  =  Ädu-\-  (ij^d log 6(u  —  /J^) -| Vj rflog S(w  —  a^) , 

woraus  sich  durch  Integration  ergiebt: 

log  fiu)  =  Äu  +  B+loe     )      ''[  '-' 

imter  B  eine  neue  Constante  verstanden.  Setzt  man  efi  *=*  Cj  so  hat 
man  für  f{u)  die  Darstellung: 


(3)  /•(u)-C7.e^~ 


6''*  (I*  —  «1)  6'"' (u  -  «,)  • .  •  6"»  (u  -  « J 
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Zur  Bestimmung  von  A  lassen  wir  u  um  o^  ssunehmen.  Mit 
Bücksicht  auf  (2)  findet  man  durch  Gebrauch  der  B^[el  (12)  pg.  189, 
dass  die  rechte  Seite  der  Gleichung  (3)  dabei  in  sich  selbst  multi- 
pliciert  mit: 

übergeht.     Da  aber  dieser  Factor  wegen  f{u-\-  ©i)  =  f{u)   gleich  1 
ist^  so  Bchliessen  wir  auf  die  Gleichung: 

n  m 

(4)  Am^  +  1?!  (2  VkUk  —  ^(iißi)  =  —  2m,  xi , 
wo  fit)  eine  bestimmte  ganze  Zahl  ist.    Ebenso  gewinnt  man: 

n  m 

(5)  ^cö,  +  %  (2  Vk ajt  —  ^(ii  ß^  =  2fn^xi, 


t=i 


wo  auch  m^  ganzzahlig  ist. 

Man  multipliciere  nun  erstlich  diese  beiden  Gleichungen  mit  —  id, 
bez.  (Ol  und  addiere..   Es  folgt: 

n  m 

(©1%  —  cogi^i)  (^VkCCk  —  ^(itßi)  =  2xi  (mi©!  +  m,«,), 

woraus  wir  mit  Rücksicht  auf  die  Legendre'sche  Relation  (1)  die 
Gleichung  gewinnen: 

n  m 

(6)  ^VkCCk—^liißi  =  WjOi  +  m^m^ . 

Hiermit  ist  der  Satz  bewiesen:  Für  irgend  eine  doppeltperiodische  Func- 
tion f(u\  a>i,  coj)  ist  die  Summe  aUer  im  einzelnen  PardUdogramm  ge- 
legenen Ntdlpunkte  ß  abgesehen  von  ganzzahligen  Vielfachen  der  Perioden 
©1,  ©2  gleich  der  Summe  aller  im  Parallelogramm  befindlichen  Pole  a; 
jeder  Nuttpunkt  und  Pol  muss  hierbei  in  der  ihm  zukommenden  Multi- 
plicität  in  der  Summe  enthalten  sein. 

Combiniert  man  zweitens  die  Gleichungen   (4)  und  (5)  zur  Eli- 
mination der  links  stehenden  Summen^  so  folgt: 

M^i^i  —  0^2 ^i)  =  —  2t5r  {m^rii  +  m^ri^) , 

Daraufhin  ist  die  „Faetorenzerlegung'^  der  vorliegenden  doppdtperiodischen 
Function  f(u)  durch  die  folgende  Formd  geleistet: 


Factorenzerlegung  der  doppeltperiodischen  Functionen.  201 


(7)    f(u)  =  C-  e- ("*»'?i+'^ '?«>'*  • 


6''»  (u  —  a,)  6'*(tt  -«,)•••  6''«(tt  —  «^  ' 


WO  m^y  m^  zweij  etwa  durch  die  Gleichung  (6)  zu  definierende  ganze 
Zahlen  sind  und  G  eine  Constante  bedeutet  Diese  Formel  correspondiert 
genau  der  in  (8)  pg.  151  gegebenen  Factorenzerlegung  einer  rationalen 
Function.  Wir  entnehmen  aus  (7)  noch  das  Theorem:  Eine  doppdt- 
periodiscJie  Function  ist  durch  ihre  Pole  und  Nullpunkte  bis  auf  einen 
Constanten  Factor  eindeutig  bestimmt 

Die  durchlaufene  Entwicklung  ist  übrigens  auch  der  Umkehrung 
fähig  in  dem  Sinne,  dass  überhaupt  jeder  Ausdruck  von  der  Gestalt  der 
rechten  Seite  der  Gleichung  (7),  faüs  die  Gleichungen  (2)  und  (6)  erfüUt 
sindj  eine  doppeltperiodische  Function  /"(w;  Oi,  Og)  darstellt  Man  über- 
blickt also  hiermit  den  Oesamtumfang  der  doppeltperiodischen  Func- 
tionen f{u\  Oj,  (ög). 

Um  die  Darstellung  (7)  z.  B.  auf  p\{u)  anzuwenden,  erinnern  wir 
daran,  dass  diese  Function  ausschliesslich  in  den  Gitterpunkten  des 
Parallelogrammnetzes  Pole  besitzt,  und  zwar  solche  dritter  Ordnung; 
wir  setzen  dieserhalb  o^  =  0,  i/^  =  3,  w  =  1.  Für  die  drei  Nullpunkte 
ßif  ßif  ßz  ^^^^  d^^^  di^  Gleichung  mit  ganzzahligen  m^  m^: 

(8)  A  +  A  +  A  =  »^*iöi  +  WaÖ2 

gelten.  Mit  /J^  ist  auch  —  ß^  Nullpunkt  der  „ungeraden"  ^'-Function. 
Wäre  nun  —  ß^  mit  ß^  homolog,  so  wäre  (/Jj  -|-  A)  ®i^®  ganzzahlige 
Combination  der  Perioden,  und  dasselbe  würde  demnach  zufolge  (8) 
auch  Ton  ß^  gelten.  Das  aber  würde  der  Thatsache  widersprechen, 
dass  p'(u)  in  den  Gitterpunkten  Pole  hat.  Dieserhalb  muss  —  ß^  mit 
ßi  homolog  sein,  so  dass  ß^  =  ^'»i  -r  »*»Q>t  g^jj^  wird,   wobei  jedoch 

nicht]  beide  ganze  Zahlen  Wj,  n^  gerade  sein  dürfen.  Oflfenbar  werden 
sich  auch  ß^  und  ß^  in  dieser  Gestalt  darstellen  müssen.  Es  lässt  sich 
weiter  leicht  zeigen,  dass  von  den  drei  Nullpunkten  ß^,  /J,,  ß^  keine 
zwei  coincidieren  resp.  homolog  sein  können.  Wären  nämlich  ß^  und 
ß^  bis  auf  ganzzahlige  Multipla  von  (o^,  o,  gleich,  so  wäre  bei  dem 
ftb*  die  /I  gewonnenen  Gesetze  ß^^  -f~  A  ^^^^  ganzzahlige  Combination 
von  ©j,  (Dj,  und  dasselbe  würde  zufolge  (8)  von  ß^  gelten,  was  doch 
nicht  der  Fall  ist.  Damit  ist  bewiesen:  Die  (p'-Fu/nction  hat  nur  ein- 
fache NüUpunkte;  und  zwar  werden  diese  durch  die  mit  y,  y,  ^^  ^^* 
homologen  Stellen,  d.  i.  dwrch  die  Seitenmitten  und  Mittelpunkte  der  Paral- 
Idogramme  des  Netzes  geliefert.    Setzen  wir  jetzt  insbesondere  ß^  =  ^, 
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/Jg  =  Y ,  /J3  =  —  ^^  "^°'* ,  so  gilt  in  (8)  rechter  Hand  Wj  =  m,  =  0; 

und  man  hat  alsdann  den  constanten  Factor  C  (cf.  Formel  (7))  noch 
so  zu  bestimmen,  dass  lim.  w'^^'(ti)  =  — 2  wird.     Die  gesuchte  Dar- 

Stellung  der  j^'- Function  ist  daraufhin: 

«s(u-|)s(u-?)s(.+!^:^) 


(9)  p'iu)  =  - 


S(?)s(f)s(ü4f:*).5.(«) 


Aufgabe  1.    Ist  bei  u  =  a  eine  der  Nullstellen  der  |9-Function  gelegen,  so 
beweise  man  die  Gültigkeit  der  Formel: 

^^^>  ^^^  6»(a)6»(u) 

Aufgabe  2.    Man  beweise  die  später  zur  Verwendung  kommende  Formel: 


(11)  pM-p{v) 


6»(w)  6«(t?) 


§  9.   Abbildung  der  u- Ebene  durch  die  ^-Fnnotion. 

Zur  Abkürzung  verstehen  wir  unter  o^  die  Summe  o^  -f"  ®s*  ^^ 
Parallelogrammnetz  der  u-Ebene  möge  so  gelegen  sein,  dass  u  =»  0, 
(Dg,  Og;  c^i  die  Ecken  eines  ersten  Parallelogramms  sind.  Die  Function 
p(u)  als  zweiwertige  doppeltperiodische  Function  nimmt  den  einzelnen 
complexen  Wert  im  allgemeinen  in  zwei  getrennt  liegenden  Punkten 
des  Parallelogramms  an.     Man  kann  auch  sofort  angeben,  dass  zwei 

bezüglich  der  Parallelogrammmitte  y  ^z  diametrale  Punkte  u  und  (o,  —  u) 

immer  denselben  Wert  p  besitzen. 

Trennen  wir  hiemach  vermöge  der  einen  Diagonale  vom  Parallelo- 
gramm das  Dreieck  der  Eckpunkte  0,  (o^  o^  ab,  so  wird  dieses  gerade 
,^  ein  einfaches  und  vollständiges  Äbbäd  der  Ebene 

von  z  =  p{u)  sein  (cf.  Fig.  49).    Freilich  haben 
,    wir  betreffs  der  Eindeutigkeit  über  die  Rand- 
punkte des  Dreiecks  folgende  Zusätze  zu  machen. 
Halten  wir  an  der  Bezeichnung  p(u)  =^  b  weiter- 
Pig  49  hin  fest,  so  werden  erstlich  die  drei  Ecken  0, 

(D^,  o,  einen  und  denselben  Punkt,  nämlich 
^  =  cx),  liefern.  Überdies  werden  auf  der  einzelnen  Seite  je  zwei  von 
der  Mitte  gleich  weit  abstehende  Punkte  dasselbe  z  liefern,  wie  denn 
z.  B.  p(u)  =  p{p^  —  u)  ist 


Abbildung  des  Periodenparallelogramms  durch  p(u). 
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Man  kann  sich  hiernach  von  der  Beziehung  des  Dreiecks  auf  die 
0- Ebene  dadurch  ein  anschauliches  Bild  machen ,  dass  man  ersteres  in 
die  letztere  durch  mechanische  De- 
formation  in  der  Weise  umgestaltet, 
wie  Figur  50  näher  andeutet.    Setzen 
wir  zur  Abkürzung: 


(1) 


so  werden  die  drei  Seitenmitten  des 
Dreiecks  schliesslich  in  die  Punkte 
;8f  =  e^,  e^,  «3  der  xr-Ebene  rücken  \ 
Die  drei  Seitenmitten  haben  dieser- 
halb  bereits  gleich  anfangs  in 
Figur  50  die  Bezeichnungen  e^,  e^^ 
e^  bekommen.  Die  einander  cor- 
respondierenden  Hälften  jeder  Seite 
des  Dreiecks  kommen  schliesslich 
zum  Zusammenfall  und  liefern  eine 
Yom  betreffenden  Punkte  Ck  nach 
z=cx>  ziehende  Curve  (cf.  die  letzte 
Zeichnung  in  Figur  50). 

Aus  dieser  Darlegung  geht  her- 
vor, dass  die  Ecken  und  Seiten- 
miUen  des  Dreiecks  irreguläre  Punkte, 
und  zwar  VerBweigungspunkte,  der 
confarmen  JibUdung  sind.  In  der 
That  werden  die  Winkel  derti-Ebene, 
welche  diese  sechs  Punkte  zu  Scheitel- 
punkten haben,  auf  Winkel  doppelter 
Grosse  der  xr-Ebene  abgebildet.  Man 
kann  dies  auch  sehr  leicht  durch 
Rechnung  beweisen.  Erstlich  näm- 
lich gilt  f&r  u  =  0  in  erster  An- 
naherung.=  i,  und  also  «  =  ^ 

fOr  x^ascx).    Andrerseits  ergiebt  sich,  indem  man  in  (11)  pg.  202  für  v 

tßm  09. 

den  Wert  -^  einträgt,  für  die  nächste  Umgebung  von  y  bez.  e*: 


Fig.  50. 
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da  S ( M  +  Y )  tis  auf  einen  Exponential&ctor  gleich  (5\u  —  -^ )  ^^ 

wie  aus  der  Grundformel  (12)  pg.  189  fQr  die  S- Function  leicht  her- 
vorgeht. 

Das  Periodenparallelogramm  besteht  aus  zwei  Dreiecken  unserer 
Art.  Somit  wird  sich  das  Parallelogramm  vermöge  z  =^  p(u)  auf  eine 
zweiblättrige  Rienianrische  Fläche  über  der  z- Ebene  abbilden,  wdche 
offenbar  vier  bei  e^,  e^,  e,,  oo  gelegene  Verzweigungspunkte  besitzt  Bei 
der  Abbildung  des  Parallelogramms  sollen  je  zwei  homologe  Rand- 
punkte u  und  (w  +  ©i)  bez.  u  und  (m  +  o^),  insofern  sie  gleiche  Werte 
von  p{u),  und  ebenso  auch  von  p'{u)  liefern,  den  gleichen  Punkt  der 
Riemann'schen  Fläche  liefern.  Die  nähere  Betrachtung  zeigt,  dass  wir 
diese  Riemann'sche  Fläche  gewinnen,  wenn  wir  die  am  Schlüsse  in  Fig.  50 
gewonnene  xr- Ebene  in  zwei  Exemplaren  übereinander  schichten  und 
beide  Blätter  je  längs  der  von  e^,  c^,  ^  nach  cx>  ziehenden  „Veraweigui^- 

schnitte^^    S^,    S^,    5,    ineinander 
übergehen  lassen.    Die  in  Figur  51 
gezogenen,    auf    der    Flache    ge- 
schlossenen Gurven,  welche  längs 
ihres  Verlaufs  im   unteren   Blatte 
punktiert    sind,    mögen    den    Zu- 
^  sammenhang  der  Blätter  erläutern. 
Hiermit  vergleiche  man  nun 
die  geometrischen  Ausführungen  von 
pg.  167  ff.,  wo  wir  bereits  die  Mög- 
lichkeit erkannten,  eine  zweiblätt- 
rige Biemann'sche  Fläche  mit  vier 
Verzweigungspunkten    eindeutig   stetig   auf  ein   Viereck   zu  beziehen. 
Handelte  es  sich  aber  dort  nur  um  Überlegungen  der  „analysis  situs'^, 

so  haben  wir  darüber  hinaus  hier  mit  einer 
„conformen  Abbildung'^  zu  thun. 

Wir  hatten  damals  zwei  Verzweigungs- 
schnitte gebraucht,  welche  die  vier  Ver- 
zweigungspunkte paarweise  verbanden.  Es  ist 
ein  Leichtes,  xmser  jetziges  System  der  Ver- 
zweigungsschnitte Si,  iSj,  Sj  so  abzuändern, 
dass  wir  zum  früheren  Schnittpaare  zurück- 
kommen. Figur  52  möge  uns  ein  schemafeisches 
Fig.  6s.  Bild  der  Verhältnisse  auf  der  j?- Kugel  liefern. 


Fig.  61. 


Abbildung  des  Periodeoparallelogramms  durch  ^(u). 
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die  wir  zur  Veranschaulichung  des  Punktes  oo  heranziehen,  Führen 
wir  hier  den  e^  und  ^3  verbindenden  Schnitt  S^  durch  beide  Blätter 
und  vertauschen  die  beiden  durch  Sj,  Sg,  /Sj'  eingegrenzten  dreieck- 
formigen  Stücke  beider  Blätter  mit  einander^  so  hören  offenbar  S^  und 
Äj  auf,  Verzweigungsschnitte  zu  sein,  während  /S/  als  solcher  eintritt. 
Die  Querschnitte  (^j,  (^g,  welche  wir  früher  (pg.  167)  benutzten, 
lieferten  mit  ihren  vier  „Ufern**  die  vier  Seiten  des  Vierecks,  (^j,  Q^ 
waren  so  gewählt,  dass  sie  durch  keinen  Verzweigungspunkt  der  Rie- 
mann'schen  Fläche  liefen.  Hier  sind  wir  zunächst  zu  etwas  anderen 
Verhältnissen  geführt,  weil 
die  Parallelogrammseiten  ge- 
rade durch  die  irregulären 
Punkte  der  conformen  Ab- 
bildung hindurchlaufen.  Um 
auch  in  dieser  Hinsicht  Über- 
einstimmung zu  erzielen,  ver- 
schieben wir  zuvor  das  Paral- 
lelogramm, wie  Fig.  53  zeigt,  ^-/r 
ein  wenig,  so  dass  die  neuen        '  pig.  ss. 

Eckpunkte  m^,  Wq  4"  ^1  >  *  *  * 

nicht  auf  den  Seiten  des  bisherigen  Netzes  gelegen  sind.  Die  neue  von 
1*0  nach  {uq  +  co^)  laufende  Seite  wird  sich,  wie  man  aus  der  Stetig- 
keit der  Abbildung  leicht  schliesst,  auf  den  Schnitt  Q^  der  Figur  54 
übertragen;  und  entsprechend  liefert  die  von  u^  nach  Uq  4~  ^t  ziehende 


^  ,-- 


«•^?3i. — " 


,--'"^'^ 


Fig.  54. 


Fig.  55. 


Seite  den  Schnitt  Q^,  Ersetzen  wir  noch  die  Schnitte  S^,  S^  durch 
jS^',  so  verlaufen  die  jetzt  erhaltenen  Querschnitte  Q^,  Q^,  wie  Figur  55 
zeigt.  Diese  kommt  aber  im  wesentlichen  mit  der  früher  benutzten 
Figur  38  pg.  167  überein. 

Jedes  einzelne  Parallelogramm  des  Netzes  mit  den  Oitterpunkten 
ti^-{-m|(D^  -f-  fn^fo^f  die  wir  soeben  benutzten,  wird  vermöge  z  =  p(u) 
auf  eine  genau  ebensolche  zweiblättrige  Biemann'sche  Fläche  mit  zwei 
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Schnitten  Q^,  Q^  abgebildet,  wie  sie  Figur  55  darstellt  Um  hiemadi  das 
Abbild  der  gesamten  u- Ebene  vermöge  s  =  p{u)  m  gewinnen^  hat  man  aUe 
diese  Biemann' sehen  Flächen  über  einander  zu  lagern  und  nunmehr  längs 
der  yyVerzweigungsschnitte"  Q^,  Q^  in  der  Folge  ineinander  übergehen  zu 
lassen^  wie  ihre  Originale  ^  d.  i.  die  Parallelogramme  der  u- Ebene  vor- 
schreiben. Wir  haben  damit  „die  zur  unendlich-vieldeuHgen  Function 
u{z)  gehörige  unendlich  vielblättrige  Rietnann'sche  Flächet  gewonnen. 
In  den  unendlich  vielen  an  der  einzelnen  Stelle  übereinander  liegenden 
Punkten  hat  die  Function  die  Werte  (+  m  +  w»iGJi  +  ^^)f  zu  bilden 
für  beide  Vorzeichen  und  für  alle  Combinationen  ganzer  Zahlen  m^^m^. 
Die  Function  u(g)  hat  übrigens  auf  der  Riemann'schen  Flache 
einen  sehr  bekannten  Charakter.     Da  die  ^'-Function  an  den  Stellen 

Y ,  Y ,  Y  Nullpunkte  hat,  so  ist  die  Gleichung: 

p'\u)  =  4p\u)  -  g,  (f?(u)  —  ft  =  0 

erfüllt,  falls  man  w  =  y  ;  ^'  ^^^^  ^>  ^-  ^-  Pi^)'^^  ^d  ^  ^®^  ^  setzt 
Es  sind  hiemach  6^,  62,  e,  die  Wurzeln  der  eben  angegebenen  cubischen 
Oleichimg  für  p.    Merken  wir  also  an: 


(2)  ^'(«)  ='-fS?  =2 "K(^(«)-f{|))(f(«)-F  (?)) {p(u)-p (?)) 
oder,  falls  wir  uns  der  Bezeichnung  g  an  Stelle  von  p  bedienen: 


dz 


(3)  ^;-  =  2y(^-e,)(^-6,)(^-6i). 

Mit  Rücksicht  darauf,  dass  u  =  0  den  Wert  ^er  =  00  liefert,  werden 
wir  aus  der  Oleichung  (3)  die  Folgerung  ziehen  können: 

(4)  U^f^  ''      :.=  . 

OD 

Hieraus  entspringt  das  fundamentale  Resultat:  Auf  unserer  jnoeiblättrigen 
Biemann'schen  Fläche,  welche  tvir  vom  algebraischen  Standpunkte  aus  als 
die  zur  ztceideuUgen  algebraischen  Function  w  =  y(z  —  e^)(z  —  e^)  (e  —  e^) 
gehörende  Fläche  clmrdkterisieren  köfinen,  ist  u  eines  von  den  „0ur  Fläd\e 
gehörenden  Integralen^*  f^i^j  ^)  ^^-  Man  vergl.  hierzu  die  Angaben 
pg.  171  oben. 

Diese  Auffassung  macht  die  Eigenschaften  von  u  in  neuer  Weise 
verständlich.  Durch  die  Querschnitte  Q^y  Q^  wird  die  Flache  in  einen 
einfach  zusammenhängenden  Bereich  zerschnitten  (cf.  pg.  168  o.  £). 
Innerhalb  des  letzteren  ist  jede  zwischen  zwei  Punkten  yerlanfende 
Integrationscurve  in  jede  andere  die  gleichen  Punkte  yerbind^ide  Carre 


Integral  u  auf  der  Riemann'scben  Fläche.  207 

stetig  deformierbar.  Erlauben  wir  also  der  Integrationscurve  kein  Über- 
schreiten  von  Q^  oder  Q^y  so  ist  das  in  (4)  definierte  Integral  eine  ein- 
deutige Function  seiner  oberen  Grenze  z. 

Integrieren  wir  du  über  die  geschlossene  Ciirve  Q^  in  der  Pfeil- 
richtung der  Figur  55,  so  kommt  (cf.  Figur  53)  als  Integralwert  oj^, 
und  entsprechend  kann  man  o^  durch  das  über  die  geschlossene  Gurre 
Q^  genommene  Integral  definieren: 

Man  bezeichnet  dieserhalb  0}^,  a^  auch  wohl  als  „die  Perioden  des  Inte- 


^«^/Ä"- 


Bei  stetiger  Deformation  des  Weges  Qy^  resp.  Q^  bleibt  der  Inte- 
gralwert unverändert.  Hieraus  aber  ergiebt  sich  wiederum  eine  höchst 
wichtige  Folge  für  die  Function  u,  wenn  wir  sie  auf  die  längs  Q^^,  Q^ 
zerschnittene  Fläche  beschränken  und  damit  zu  einer  eindeutigen  Func- 
tion machen.  In  der  That  wolle  man  sich  etwa  mit  Figur  55  über- 
zeugen, dass  in  der  längs  Q^,  Q^  zerschnittenen  Fläche  ein  Weg, 
welcher  von  einem  TJferpunkte  des  Schnittes  Q^  zum  gegenüber- 
liegenden üferpunkte  hinführt,  im  wesentlichen  mit  dem  ,,Perioden- 
w^e^  Q^  aequivalent  ist.  So  gelangt  man  zu  dem  Ergebnis:  In  zwei 
einander  gegenüberliegenden  Uferpunkten  des  Schnittes  Q^  hat  jene  ein- 
deutige Function  u  Werte,  die  längs  des  Schnittes  immer  die  gleiche 
Differenz  o^  aufweisen;  und  entsprechend  findet  längs  Q^  die  constante 
Differenz  o^  statt. 

Daraufhin  ist  dann  auch  wieder  sofort  deutlich,  wie  der  allgemeinste 
Wert  des  Integrales  (4),  d.  i.  der  bei  einer  ganz  beliebig  auf  der  Rie- 
mann'scben zweiblättrigen  Fläche  zu  ziehenden  Integralcurve  entspringende 
Wert  u  aus  dem  correspondierenden  Werte  Uq  der  eben  gedachten  ein- 
deutigen Function  zu  bestimmen  ist.  Jede  für  u  vollzogene  Über- 
schreitung eines  Querschnitts  ^^  oder  Q^  bedingt  eine  Abänderung  des 
Uq  gegenüber  u  xxm  +o^  bez.  +ß'i-  Somit  wird,  wenn  wir  irgend 
eine  Anzahl  solcher  Überschreitungen  gestatten,  u  =  Uq  -{-  m^fo^^  +  m^cog 
sein,  unter  m^  und  m^  ganze  Zahlen  verstanden. 

Wir  machen  endlich  noch  auf  die  höchst  wichtige  Eigenschaft 
von  u  aiAnerksam,  auf  der  ganzen  Riemann'schen  Fläche  endlicJi  zu  sein; 

9 

/_  wird   in   diesem   Sinne   als   ein  „überall  endliches^^  Integral  der 

m 

Flä^Ae  bezeichnei    Wir  können  beweisen ,  dass  es  im  u>esenüichen  nur 
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ein  einziges  solches  Integral  JR  (w,  e)  dz  auf  unserer  Fläche  gi^t  Qikhe 
es  nämlich  noch  ein  zweites  überall  endliches  Integral  u=^JB'  (f€yB)dz 
auf  unserer  Fläche,  so  definiere  man  dessen  Perioden  (Dj',  cd/  genau 
nach  Analogie  der  Gleichungen  (5).  Man  erkennt  alsdann  sofort^ 
dass  ein  auf  der  Fläche  geschlossener  Weg,  welcher  u  überführt  in 
(m  +  »»lOJi  +  WjCDä),  vom  Integralwert  m'  zu  (ti'  +  m^(o^  +  m^(o{)  hin- 
führt, während  andrerseits  auf  der  längs  Q^  und  Q^  zerschnittenen 
Fläche  u  eindeutig  ist.  Fasst  man  hiernach  u  als  Function  ^>{u)  von 
u  auf,  so  handelt  es  sich  um  eine  eindeutige  und  für  alle  endlichen  u 
reguläre  Function  mit  den  Eigenschaften: 

9(tt  +  CDi)  =  q>{u)  +  cd/,       fp{u  +  CDjj)  =  (p{u)  +  CD,'. 

Hiemach  ist  die  erste  Ableitung  q>'{y)  doppeltperiodisch;  und  da  über- 
dies q>'(u)  frei  von  Polen  ist,  so  ist  q>'{u)  nach  pg.  179  mit  einer 
Gonstanten  identisch.  Man  hat  demnach  u'  =  at«  -j"  ^;  beide  Integrale 
werden  also,  abgesehen  davon,  dass  sie  verschiedene  untere  Grenzen 
haben  mögen,  nur  um  einen  constanten  Factor  a  von  einander  ab- 
weichen. Unter  diesen  Umständen  sehen  wir  aber  u'  als  von  u  nicht 
wesentlich  verschieden  an. 

§  10.    Abbildung   einer   sweiblättrigen   Bieniann*8cshen   FÜ&ohe  mit 
vier  Veraweigungspunkten  dnroh  das  überall  endlicshe  IntegraL 

Die  Überlegungen  des  vorigen  Paragraphen  sind  deshalb  für  die 
ganze  Theorie  der  elliptischen  Functionen  von  principieller  Bedeatung, 
weil  sie  im  vollen  Umfange  der  Umkehrung  fähig  sind.  Nicht  nur 
jedes  Periodenparallelogramm  wird  durch  die  zugehörige  doppelt- 
periodische Function  z{u)  auf  eine  Riemann'sche  Fläche  beschriebener 
Art  abgebildet,  sondern  umgekehrt  wird  jede  zweibläUrige  Bienunm^sdie 
Fläche  mit  vier  Verzweigungspunkten  vermöge  ihres  gleich  naher  £u  le- 
stimmenden  überall  endlichen  Integrals  u(z)  auf  ein  Viereck  abgebildet^ 
das  ein  PeriodenparaUdogramm  unserer  Art  vorstdU. 

Wir  gehen  zum  Beweise  dieses  fundamentalen  Satzes  auf  die 
pg.  164  ff.  definierte  zweiblättrige  Riemann'sche  Fläche  zurück,  welche 
zur  zweideutigen  Function: 


(1)  w=y(z  —  z^)  {z  —  z^)  {z  —  z^)  {z  —  O 

gehörte.  Die  Verzweigungspunkte  der  Fläche  liegen  an  .den  vier 
Stellen  z^,  z^,  z^,  z^,  welche  nur  der  einen  Bedingung  zu  genügen 
haben,  dass  keine  zwei  von  ihnen  coincidieren. 

Es  ist  alsdann  der  erste  Schritt,  dass  wir  durch  Ausführung  einer 
linearen  Substitution: 
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d.  i.  durch  eine  Transformation  der  Kreisverwandtschaft  (cf.  83),  die 
ii'Ebene  derart  mnformen,  dass  die  Yerzweigungspunkte  die  im  yorigen 
Paragraphen  benutzte  L^e  haben.  Die  Einzelheiten  der  hierbei  nötigen 
Rechnungen  werden  durch  die  Inyariantentheorie  der  binären  biquadra- 
tischen Formen  geliefert*).  Es  genüge  hier^  nur  die  Möglichkeit  der 
gewünschten  Transformation  aufzuweisen. 

Man  wird  zunächst  eine  solche  Transformation  (2)  ausüben^  dass 
einer  der  vier  bisherigen  Punkte  jer*  in  der  neuen  ;?- Ebene  an  die 
Stelle  cx>  rückt.  Des  weiteren  hat  man  zu  bedenken,  dass  zufolge  der 
Gleichung: 

4(«  —  O  (^  —  «i)  (^  —  «5)  —  A^—g^B  —  g^ 

die  Summe  der  drei  in  (1)  pg.  203  eingeführten  Werte  Ck  versch windet: 

(3)  ^  +  e,  +  e,  =  0. 

Indem  wir  die  drei  im  Endlichen  verbliebenen  Verzweigungspunkte 
jetzt  gleich  wieder  e^,  e^;  ^  nennen,  unterscheiden  wir  zwei  Falle,  je 
nachdem  die  vier  VerzvoeigungspmJcte  tmf  einem  Kreise  liegen  {Special^ 
fdO)  oder  nicht  (allgemeiner  FaO), 

Im  allgemeinen  Fall,  den  wir  vorannehmen,  interpretieren  wir  die 
Gleichung  (3)  dahin,  dass  die  im  Endlichen  liegenden  drei  Yerzweigungs- 
punkte ein  Dreieck  liefern  sollen,  dessen  Schvoerpmkt  der  Nullpunkt  jer «»  0 
ist  Diese  Lage  des  Dreiecks  ist  nötigenfalls  durch  eine  Translation  (cf. 
pg.  78)  sofort  erreichbar.  Die  gewonnene  Lage  der  Yerzweigungspunkte 
e^,  %,  e^f  oo  bleibt  ün.  wesentlichen  erhalten  gegenüber  jeder  Trans- 
formation 0'  SS  a0y  d.  i.  bei  einer  beliebigen  Drehung  um  den  Null- 
punkt, combiniert  mit  einer  beliebigen  Ahnlichkeitstransformation  (cf. 
pg.   79).      Wir  merken   sogleich   an,    dass   bei   Übergang   von  0  zu 

m'  ««  a0  die  Function  11?  in  u;'  =»  a^w  übergeht,  da  in  der  That]  w 
jetzt  durch: 

(4)  «'-V('-e.)('-«»)('-<^) 

ZU  definieren  ist  (siehe  die  allgemeinen  Entwicklungen  pg.  165). 

Liegt  der  Specialfall  vor,  dass  die  vier  Yerzweigungspunkte  auf 
einem  Kreise  liegen,  so  bleibt  dies  bekanntlich  bei  allen  Transforma- 
tionen (2)  erhalten.  Die  drei  im  Endlichen  verbliebenen  Yerzweigungs- 
punkte liegen  somit  auf  eiaer  Geraden.  Man  wolle  alsdann  nötigen- 
falls noch  eine  solche  Translation  vornehmen,  dass  diese  Grerade  die 


•)  Siehe  s.  B.  die  pg.  176  genannten  „Vorlesungen  Über  Modidfunctionen" 
von  Klein  und  Fricke,  Bd.  1  pg.  8if. 
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reeUe  z-Axe  wird^  und  dass  die  RdcUian  (3)  erfüüt  ist  Bei  dieser  Lage 
der  Verzweigungspunkte  wird  die  zu  betrachtende  Abbildung  besonders 
zuzüglich  sein. 

Wir  definieren  nunmehr  nach  Vorschrift  von  (4)  pg.  206  auf  unserer 
Riemann'schen  Flache  das  Integral: 

(5)  «=  f    ,  ^' 

und  behaupten  zuvorderst^  dass  dasselbe  eine  iXberdU  endliche  und  stetige 
Function  seiner  oberen  Grenze  z  ist 

Dass  nämlich  erstlich  die  Integration  bis  oo  ausgedehnt  werden 
kann  oder  auch  bei  cx>  begonnen  werden  darf^  geht  aus  der  bei  cx> 
gültigen  Entwicklung: 

±_.-i{H.5+J  +  J  +  ...) 
hervor^  welche  bei  unbestimmter  Integration  liefert: 


f 


dz  _^         1  Ol 


6.^ 


Z^         Sä* 


Da  für  das  durch  Gleichung  (5)  definierte  bestimmte  Integral  u  hier- 
nach bei  0  =  cx>  in  erster  Annäherung  u  =  —  z"^  gilt,  so  wird  die 
Umgebimg  des  Verzweigungspunktes  cx>  der  Biemann'schen  FUtche, 
welche  sich  erst  nach  zweimaligem  Umlaufe  schliesst,  auf  die  etn/ocA 
und  vollständig  bedeckte  Umgebung  des  Nullpunktes  der  fi-Ebene  ab- 
gebildet. 

Die  gleichen  Verhältnisse  treten  bei  den  drei  anderen  Verzweigungs- 
punkten ein.     So  berechnet  man  z.  B.  fQr  die  Umgebung  von  e^: 

M  =  6o  +  &1  (^  —  e^)^  +  62  (^  —  ßi)*  H , 

wo  der  flir  die  Natur  der  Abbildung  ausschla^ebende  Coe£Gcient  h^ 
den  endlichen,  von  null  verschiedenen  Wert: 


^(«1  —  «t)  («I  —  «s) 

besitzt.  Man  bemerke,  dass  in  der  eben  angegebenen  Potenzreihe 
negative  Exponenten  von  (z  —  e^  nicht  mehr  auftreten;  somit  bleibt 
u  auch  fdr  z  =  e^  imd  entsprechend  bei  e^  und  e^  endlidi. 

In  der  Umgebung  jeder  anderen  Stelle  Zq  des  einzelnen  Blattes  ist 
ur-^  regulär;  es  gilt  daselbst: 


Abbildung  der  Biemann'schen  Fläche  durch  das  Integral  u. 
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i-  =  Ci  +  Cs  (ir  —  iTo)  +  ^  (^  —  ^o)*  H ; 

w  =  ^0  +  ^  (^  —  ^o)  +  Y  (^  —  ^o)*  +  f  (^  -  ^o)'  H ; 

und  zwar  mit  c^^O,    Die  Umgebting  von  Zq  im  einzelnen  Blatte  wird 
sich  demnach  confarm  auf  die  u- Ebene  übertragen. 

Als  wichtigstes  Ergebnis  machen  wir  namhaft,  dass  das  Ahhüd 
der  Biemann'schen  Fläche  auf  die  u-Ebene  ganz  im  Endlichen  liegt,  und 
dass  sich  überdies  die  jedesmal  doppelt  überdeckten  Umgebungen  der  Ver- 
Bweigungspwnkte  a/mf  die  einfach  bedeckten  Umgebungen  der  correspon- 
dierenden  Stellen  u  übertragen. 

Wegen  der  Vieldeutigkeit  von  u  gelten  uneingeschnlnkt  alle  Über- 
legungen imd  Bestimmungen  des  vorigen  Paragraphen.  Wir  werden 
wie  in  (5)  pg.  207  zwei  Perioden  o^,  cd^  unseres  jetzigen  Integrals  u 
definieren,  wobei  die  geschlossenen  Integrationswege  Q^,  Q^  die  in 
Figur  54  oder  55  (pg.  205)  charakterisierte  Lage  haben  sollen.  Dem 
einzelnen  Punkte  der  Riemann'schen  Fläche  kommen  alsdann  den  ver- 
schiedenartigen zu  ihm  hinführenden  Integrationscurven  entsprechend 
unendlich  viele  Integralwerte  zu,  welche  sich  aus  einem  unter  ihnen  u 
wieder  in  den  bekannten  Gestalten  (u  -f-  %o>i  +  ^cog)  bestimmen. 

Bei  der  genauen  Untersuchung  der  Abbildung  der  Riemann'schen 
Flache  durch  u(z)  discutieren  wir  zunächst  den  allgemeinen  Fall,  dass 
Cij  e^y  e^  nickt  auf  einer  Geraden  liegen.  Die  Yerzweigungsschnitte 
wählen  wir  nach  Figur  51  (pg.  204);  und  zwar  ziehen  wir  vom  Null- 
punkte aus  drei  gerad- 
linige Strahlen  durch  die 
Punkte  e^y  e^,  e^  bis  cx>, 
wobei  die  von  Ck  nach  cx> 
ziehenden  Strecken  dieser 
Strahlen  als  Yerzwei- 
gungsschnitte 8k  benutzt 
werden  sollen.  Indem 
wir  8k  von  Ck  in  der  Rich- 
tung nach  00  durchlaufen, 
unterscheiden  wir  zwi- 
schen einem  rechten  und 
einem  linken  Ufer  dieses 
Schnittes  (cf.  Fig.  56). 

Der  die  Periode  a^  liefernde  geschlossene  Weg  Qj^  umgiebt,  wie 
Figur  54  (pg;  206)  zeigt,  den  Schnitt  8^  im  oberen  Blatte  und  darf 
beliebig  eng  um  diesen  Schnitt  zusammengezogen  werden. 


Fig.  66. 
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Figur  67  möge  andeuten,  wie  wir  uns  den  Integrationsw^  Q^  denken 
wollen.  Derselbe  besteht  aus  zwei  geradlinigen  Stücken,  die  am  linken  and 

Pig.  67. 

rechten  Ufer  von  8^  in  der  Richtung  von  c»  auf  e^  bez.  von  e^  auf  oo 
verlaufen,  sowie  aus  zwei  Kreisbogen  um  e^  und  cx>.  Ziehen  wir  Q^ 
um  Si  mehr  und  mehr  zusammen  und  lassen  hierbei  die  Radien  der 
eben  genannten  Kreisbogen  gegen  0  abnehmen,  so  i^em  sich  die 
beiden  Kreisintegrale  selbst  der  Grenze  0,  wie  aus  der  Abbildung  der 
Umgebungen  von  e^  und  cx>  durch  u  hervorgeht  Hieraus  ergiebt  sich 
fELr  m^  folgende  Gleichung: 

OD  «1 

WO  das  erste  Integral  längs  des  Unken  Ufers  von  S^  zu  erstrecken  ist, 
das  zweite  längs  des  rechten;  tci  seien  dieserhalb  die  Werte  von  w  am 
linken,  Wr  die  am  rechten  Ufer.  Nun  aber  gilt  fdr  zwei  gegenüber- 
liegende Uferpunkte  w;*  +  ^r  =  0.  Die  beiden  Integrale  in  (6)  er- 
weisen sich  demnach  als  gleich,  und  man  hat: 

«1  oo 

/'7\  r de  Cdß  «1 

^^  j2s;— J2^,  — "2- 

oo  «1 

Sind  Zi  und  Zr  zwei  einander  gegenüberliegende  Uferponkte  von 
S^j  so  setze  man: 


wo  beide  Integrale  von  oo  längs  des  Integrationswegee  Q^  in  der  durch 
Figur  57  angegebenen  Pfeilrichtung  geleitet  werden  sollen.  Nun  hat 
man  aber: 

u'+/l^=CD,         und      />-=fe. 

'r  'r  * 

Hieraus  geht  hervor,  dass  u'  =  —  «*  +  Oj  zutriflPt.  Hat  man  also  die 
Abbildung  des  linken  Ufers  von  S^  auf  die  «-Ebene  gewonnen,  welche 
eine  von  u  «=  0  nach  u  =  y  verlaufende  stetig  gekrümmte  Gurve  ist, 
so  wird  man  vermöge  einer  Drehung  der  letzteren  um  ihren  Endpunkt  y 
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durch  zwei  rechte  Winkel  sofort  das  Abbild  des  rechten  Ufers  von  S^ 
gewinnen. 

Bei  dieser  Sachlage  erscheint  es  zweckmässig;  zuvörderst  das  Ab- 
bild des  oberen  Blattes  unserer  Flache  allein  zu  untersuchen  ^  wobei 
wir  uns  also  die  Ufer  von  8^,  S^y  S^  thatsächlich  als  Schnittrander  des 
abzubildenden  Bereiches  zu  denken  haben.    Aus  der  Gleichung: 

(8)  du ^^         = 

geht  hervor^  dass  bei  Drehung  der  jer-Ebene  um  den  Nullpunkt  durch 

den   Winkel  ^,   d.  i.   bei  Ausübung  der  Substitution  0'  «=»  e^'jer,   die 

tk, 

ti-Ebene  sich  gleichfalls  um  den  Nullpunkt  durch  den  Winkel  —  -^ 

£ 

drehen  wird.  Es  wird  also  hierdurch  nur  eine  Veränderung  der  Lage, 
aber  nicht  eine  solche  der  Gestalt  der  gesuchten  Abbildung  bewirkt. 
Wir  orientieren  die  ^r-Ebene  demnach  etwa  so,  dass  e^  reell  und 
positiv  ist. 

Man  verfolge  nun  die  reelle  positive  jer-Axe  von  cx>  bis  0  und 
zwar  längs  S^  am  linken  (oberen)  Ufer.  Dabei  überlege  man  in  jedem 
Augenblick,  welches  die  Orientierung  des  Bogendifferentials  du  ist, 
d.  i.  welche  Amplitude  amp(äu)  die  complexe  Zahl  du  hat.  Die 
Function  w  soll  so  gewählt  sein,  dass  sie  am  linken  Ufer  fQr  weit 
entfernte  Punkte  nahehin  gleich  dem  positiven  Werte  jerj/jer  wird.  Die 
Amplitude  des  Differentials  d0  ist  längs  der  ganzen  positiven  reellen  Axe 
amp  (de)  =  sr,  da  wir  diese  Axe  in  der  Richtung  von  cx>  auf  0  durch- 
laufen wollten.    Weiter  haben  wir: 

amp  y0  —  ^1  =s  1       bez.      amp  j/xr  —  e^  =  -f-  y 

je  nachdem  0>  e^  oder  0  <  jsr  <  e^  ist.  Setzt  man  aber  unter  Be- 
nutzung der  Belation  (3): 

80  ist  klar,  dass  bei  der  gedachten  Durchlaufnng  der  positiven  reellen 
Axe  von  cx>  bis  0  die  Amplitude  amp  y(z  —  e^)  (js  —  e^),  sofern  (^  +  ^) 
einen  positiven  reellen  Betrag  hat,  stetig  und  ohne  Unterbrechung  ab- 
nimmt,  ohne  hierbei   die   Grenze o    ^^   erreichen,    dass   d^egen 

amp  y(M  —  Cj)  (b  —  6^)  gleichfalls  stetig  und  ohne  Unterbrechung 
von  0  bis  zu  einem  unterhalb  y  gelegenen  Werte  zunimmt,  falls 
( Y  +  4)  einen  negativen  reellen  Betrag  aufweist  (cf.  Figur  56).    Das 
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Abbild  der  positiven  reellen  Axe  ist  hiemach  aas  zwei  einander  bei 
u  s^s  Y  ^^^^  rechtem  Winkel  treffenden  Bogenstücken  zusammengeq^y^ 
die  überall  nach  dem  Innern  des  rechten  Winkels  convex  (concay) 
sind,  falls  der  reelle  Bestandteil  von  (y  +  ^)  positiv  (negativ)  ist, 
und  deren  Summe  der  Gesamtkrümmungen  den  Betrag  ^  lucht  er- 
reicht Es  braucht  kaum  bemerkt  zu  werden,  dass  bei  rein  ima- 
ginärem ( Y  -f-  e,]  die  beiden  Gurvenstücke  gerade  sind.    Im  Falle  der 

Figur  56  wird  hiemach  das  Abbild  der  reellen  Axe  etwa  die  in  Figur  58 
angedeutetete  Gestalt  haben.     Wie  man  sieht, 
ist  es  ganzlich  ausgeschlossen,  dass  die  beiden  ab- 
bildenden Gurvenstücke  jemals  sich  selbst  über- 
.,  /  kreuzen. 

^  Wir  beschreiben  jetzt   von   dem   eben   er- 

Fig.  58.  reichten  Punkte  js  =^0  aus   die  durch  e^  hin- 

durchlaufende Gerade,  indem  wir  uns  längs  des 
Schnittes  S,  auf  dessen  rechtem  Ufer  halten  (cf.  Figur  56).  Die  für  Ci 
und  S^  durchgefELhrten  Betrachtungen  bleiben  xmeingeschrankt  f&r  die 
beiden  anderen  Schnitte  S^ ,  S^  erhalten.  Die  fragliche  Gerade  wird  sich 
somit  auf  zwei  imter  rechtem  Winkel  zusammenhangende  Gurvenstücke 
übertragen,  über  deren  Erümmungsverhaltnisse  die  bisherigen  Regeln 
gelten.  Am  Ende  der  abzubildenden  Geraden  gelangen  wir  nun  zum  Aus- 
gangspunkte cx>  zurück,  der  der  gemeinsame  Endpunkt  des  linken  Ufers 
von  S^  und  des  rechten  von  S^  ist.  Wegen  der  Eindeutigkeit  von  u  auf 
dem  abgeschnittenen  Bereiche  werden  wir  somit  auch  in  der  u-Ebene  zum 
Ausgangspunkte  u  =  0  zurückkehren.  Dabei  wird  der  bei  jsr  »=  0  ge- 
legene Winkel  der  Strahlen  nach  e^  imd  e,  sich  auf  einen  Winkel  der 
gleichen  Grösse  in  der  Ebene  von  u  übertragen,  während  der  zwischen 
5j  und  S^  bei  0  =  00  (auf  der  jet- Kugel)  gelegene  Winkel  sich  bei  der 
Abbildung  auf  die  Hälfte  reduciert  Im  Falle 
^,^  der  Figur  56  werden  die  beiden  bislang  behan- 

^^;  y"         \  delten  Geraden,  wie   aus  der  Lage  der  Punkte 

/  \         (^  -f-  6jj  und  (e^  -f-  ^j  hervorgeht,  sich  auf  die 

/  \       vier  Seiten  eines   in  Figur  59   charakterisierten 

*    /i^  \     Vierecks   abbilden;   die   Seiten   sind   gegen    das 

Vierecksinnere   concav,   von   den  Winkeln   sind 

Fig.  69.  «,  «. 

zwei  rechte,  nämlich  die  bei  u  =  ^  ^*^d  ^5  ^® 
Grösse  der  beiden  übrigen  Winkel,  von  denen  der  eine  doppelt  so 
gross  wie  der  andere  ist,  wurde  bereits  festgestellt     Auch  wenn  zwei 
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> 

*^oder  alle  vier  Seiten  des  in  der  m- Ebene  gewonnenen  Vierecks  gegen 

das  Innere  conyex  sind^  zeigen  die  aufgewiesenen  Erümmungsyerhältnisse; 
dass  unter  keinen  ümsfönden  eine  Berührung  oder  ein  Schnitt  zweier 
Yierecksseiten  zu  befürchten  ist. 

Im  Innern  des  von  den  beiden  beschriebenen  Geraden  eingegrenzten 
Dritteiles  des  jer- Ebene  ist  nun  u,  wie  wir  sahen^  überall  regulär  und 
die  Abbildung  ohne  Ausnahme  conform.  Dieses  Dritteil  wird  sich 
demnach  in  der  t«-Ebene  auf  einen  Bereich  abbilden^  der  in  den  Rand 
des  soeben  umschriebenen  Vierecks  eingespannt  erscheint,  und  der  in 
seinem  Innern  frei  Yon  Verzweigungspunkten  oder  sonstigen  Irregu- 
laritäten ist.  In  der  einfach  bedeckten  Fläche  unseres  Vierecks  haben 
wir  somit  das  conforme  Abbild  des  Dritteiles  der  jSr-Ebene  Yor  uns. 

Auf  Grund  dieses  Ergebnisses  kommen  wir  leicht  zum  Ziele.  Die 
beiden  anderen  Dritteile  werden  entsprechende  Vierecke  in  der  Ab- 
bildung liefern,  welche  mit  dem  ersten  die  Umgebung  des  Punktes  u(0) 
gerade  yoUstöndig  und  einfach  bedecken.  Nach  einem  oben  bereits 
aufgewiesenen  Satze  werden  wir  die  Construction  dieser  weiteren  Vier- 
ecke Tom  ersten  aus  dadurch  einleiten  können,  dass  wir  die  von  0  nach 

~  und  Y  ziehenden  Seiten  des  ersten  in  Figur  59  gezeichneten  Vier- 
ecks um  die  Punkte  ^  resp.  ^  durch  zwei  rechte  Winkel  herumdrehen. 

In  der  That  war  dies  eine  Folge  des  Umstandes,  dass  unsere  die  Ab- 
bildimg  leistende  Function  z.  B.  in  einander  gegenüberliegenden  Ufer- 
punkten des  Schnittes  5^  Werte  u  und  u'  annimmt,  welche  durch  die 
Relation  w'  =  —  w  -[-  coi  verknüpft  sind.  Als  Hauptergebnis  aber  merken 
wir  an:  Das  längs  S^,  S^,  S^  durchr 
schnütene  obere  Blatt  unserer  jstoei-  J^ 

blättrigen     JRiemann' sehen     Fläche  //    V\ 

büdet  sich  durch  das  überall  endliche  //        y\ 

Integral  u  auf  ein  Dreieck  der  t^Ebene  //  \\^ 

dby  dessen  Ecken  bei  u  =  0^  Oi,  o^  1««»/  \ 

liegen,  dessen  WifMsumme  =  180®  '/\^  /^*^' 

ist,  und  dessen  Seiten  stetig  gekrümmt  //         ^^^^\^j^      \\ 

sind;  ieä/e  dieser  Seiten  ist  derart  //  /  '\ 

aus  awei  cangruenten  Hälften  zu-         V  /  \\ 

sammengesetetyd4iss  siedurchDrehung    uff^^- ^^^^^^^:":^^:^/  \ 

um  ihren  Mittelpunkt  durch  einen  '  i^*^^'"^^"'''-^  =^^ 

Winkd  von  180<>  in  sich  seihst  über-  ^*«  ^' 

geht    In  Figur  60,  welche  zur  Ver- 

anschanlichuiig  der  Abbildung  dienen  soll,  sind  die  Krümmungen  der 

Seiten  so  gewählt,  wie  es  der  Figur  56  pg.  211  entsprecheil  würde. 


r" 
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Übrigens  hindert  nichts^  an  Stelle  des  eben  gewonnenen  im  allgemeinen 
knmmilinigen  Dreiecks  das  geradlinige  Dreiedc  der  Ecken  0,  ei^,  a^ 
treten  zn  lassen ,  welches  in  Figur  60  punktiert  angedeutet  ist  Nu^ 
mdssen  wir  dann  die  ursprünglich  geradlinigen  Schnitte  S|y  /^^8^ 
unter  Festhaltung  ihrer  Endpunkte  in  ihrem  Verlauf  entsprechend  ab- 
ändern, was  ihre  Brauchbarkeit  nicht  beeinträchtigt.  Wir  denken  diese 
Abänderung  fortan  thatsächlich  yoUzogen. 

Um  nunmehr  auch  das  untere  Blatt  der  Fläche  zu  erledigen, 
ziehen  wir  Yon  jer  =»  oo  aus  in  beiden  Blättern  zwei  genau  unter  einander 
li^ende  Integrationscmren.  Führt  die  eine  zum  Integralwert  u,  so 
liefert  offenbar  die  andere  den  entgegengesetzten  Wert  — u.  Nun 
aber  wollen  wir  längs  der  geschlossenen  Linien  Q^,  Q^  die  FU^he  ler- 
schneiden,  was  nach  Fig.  54  pg.  206  dadurch  vollzogen  werden  kann,  dass 
wir  längs  S^  und  S^  durch  beide  Blätter  Schnitte  fELhren,  wahrend  in  S^ 
der  Zusammenhang  der  Blätter  bestehen  bleibt  Unter  einander  liegende 
Punkte  B  erhalten  dann  Integralwerte  u  und  u'  ^^  —  u  -|-  m^fo^  H~  ^®i» 
wo  «n^,  m^  ganze  Zahlen  sind.    Man  erkennt  leicht^  dass  m^  «« m^  «■.  1 

gilt;   denn   fftr  jir  =  6^  wird  t»  =  u'  =  y  «=  ^"^^^  •      Die   Oleichung 

w'  =  —  «*  +  Wj  oder  f w'  —  2)  '^  —  (**  —  2)  ^®^®^  ^^  *^^^  dahin 
interpretieren,  dass  zwei  über  einander  liegende  Punkte  b  zwei  bezüg- 
lich der  Stelle  ^  g^^^^^  diametrale  Punkte  u  liefern.    ErgänBen  wir 

deunnack  unser  Dreieck  über  seine  van  a^  nach  co^  äiehende  Seite  kinaus 
Bum  Parallelogramm  der  Ecken  0,  cd^,  od^^  -{^  o,,  o,,  so  erkennen  wir  im 
letzteren  das  conforme  Ahbüd  der  längs  Qj^j  Q^  Berscknittmen  Biemmm- 
sehen  Fläche.  Die  am  Anfang  des  Paragraphen  postulierte  Abbildung 
der  Biemann'schen  Fläche  ist  damit  wirklich  geleistet 

Die  Erledigung  des  Specialfalles,  dass  e^,  e^>  ^  alle  auf  der  reeUen 

Aze  liegen,  macht  jetzt 
keinerlei  Schwierigkeiten 
mehr.  Die  Lage  der  Yer- 
zweigungsschnitte  S^y  S^ 
und  der  Perioden  wq^  Q^ , 
Q^  entnehme  man  ans 
Figur  61.  Die  oberhalb 
der  reellen  ji-Axe  ge- 
legene „positive  Halbebene''  denke  man  in  beiden  Blättern  nchrafSert 
Innerhalb  des  einzelnen  Halbblattes  ist  u  eindeutig  und  die  Abbildong 
conform.  Man  findet  durch  eine  einfache  Discussion  der  Amplitude 
amp  (du)  längs  der  reellen  xr-Aze,  dass  sich  das  einzelne  HalbUatt  auf 


Flg.  61. 
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ein  Rechteck  der  u-Ebene  überträgt.    Insgesamt  wird  sich  die  längs  S^ 
sowie  längs  des  Bwischen  e^  und  —  <x>  verlaufenden  Teiles  der  reellen  Axe 
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gänzlidi  durchschnittene' Fläche  vermöge  u  auf  das  Bechteck  der  Figur  62 
abbilden,  wo  die  schraffierten  Teüe  den  posiHven  HaKblättem  entsprechen 
und  die  Bilder  der  oberen  Hdlbblätter  durch  Bo,  die  der  untern  durch 
Bu  bezeichnet  sind.    Damit  ist  auch  der  Specialfall  erledigt. 


§  11.    AlgebraiBOher  Aufbau  der  Theorie  der  elliptlBohen  Ftmotionen. 
Die  elliptisohen  Integrale. 

Auf  Grund  der  Ergebnisse  der  beiden  yorigen  Paragraphen  skiz- 
zieren wir  noch  kurz,  welche  Gestalt  die  Theorie  der  elliptischen  Func- 
tionen annimmt^  falls  man  die  Betrachtung  von  der  algebraischen  Seite 
beginnt;  d.  h.  auf  die  zweiblattrige  Biemann'sche  Fladie  mit  yier  Yer- 
Zweigungspunkten  gründet.  Zur  Vereinfachung  denken  wir  nötigenfalls 
durch  Ausübung  einer  linearen  Substitution  gleich  wieder  anfangs  die 
Yerzweignngspunkte  an  Stellen  e^  e^,  e^,  (X>  gebracht^  die  der  Relation: 

(1)  ^  +  ^  +  e,  =  0 
genügen.    Wie  bisher  setzen  wir: 

(2)  «'-V(«-Ci)(*-ei)(*-«^)  =  i-V4ir»-^,ir-i,,; 

es  handelt  sieh  also  fBr  uns  um  die  zur  algebraischen  Function  w  ge- 
hörende Biemann'sche  Fläche. 

Wir  geben  mm  folgende  Definition  ab:  Jede  zweideutige  Function 
Z  von  $j  welche  auf  unsere  Fläche  eindeutig  ist,  und  die  demgemäss 
höcMens  bei  «n  e^,  e^,  oo  aber  sonst  nirgends  verzweigt  ist,  sott  als  „eine 
wmt  Flädie  gehörige  algdmnsdke  FuncHon^^  bezeichnet  werden,  faUs  sie 
amf  dersdben  aUmOiafben  von  wesenttich  singulären  Stellen  frei  ist. 
Werden  nun  die  Werte  ii^end  einer  solchen  algebraischen  Function  in 
je  awei  über  einander  liegenden  Punkten  der  Flache  mit  Z  und  Z' 
bezeichne^  to  ist  ^Z  H-  ^0  ^  ^  eindeutig  und  also  nach  einem  pg.  150 
aiDi^estellten  Theoreme  rational   Mit  Z  ist  auch  Z-un^  eine  algebraische 
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Function  der  Flache;  die  Werte  der  letzteren  Function  in  über  ein- 
ander Kegenden  Punkten  sind  Z  -  w^  und  —  Z\  w~K  Wir  erkennen 
damit  die  Gültigkeit  der  beiden  Gleichungen: 

Z  +  Z'  =  iii(^),      Z—Z'  =  w^Il^(jg), 
wo  rechts  rationale  Functionen  Bi{is),  B^i^)  ^^^  ^  stehen.    Aus 
2Z=B^{0)'{'wB^(0) 

entspringt  daraufhin  das  folgende  Theorem:     Jede  algebraische  Func- 
tion der  Fläche  Uisst  sich  als  rationale  Function  RiWyZ)  von  w  und  b 
darstellen j  wie  denn  auch  umgekehrt  jede  Function  R(u),0)  als  eine  zur 
Riemann'schen  Fläche  gehörende  algebraische  Function  erkannt  wird. 
Auf  der  Flache  betrachten  wir  weiter  die  Integrale  der  algebraischen 

Functionen  R(Wyfs): 

» 

(3)  jR{y,,z)dz, 

wobei  die  untere  Grenze  z^  an  geeigneter  Stelle  der  Flache  fixiert  sein 
soll,  die  obere  Grenze  e  aber  yariabel  zu  denken  ist.  Die  Betrachtangen 
über  die  Vieldeutigkeit  und  die  Perioden,  welche  wir  oben  pg.  206  £F.  für 
das  überall  endliche  Integral  u  im  speciellen  ausführten,  sind  typisch 
für  alle  Integrale  (3).  Die  Zusammenhangsverhaltnisse  der  Flädie 
bringen  es  mit  sich,  dass  jedes  solche  Integral  0wei  den  a^,  a^  ^' 
sprechende  Perioden  bekommt,  sofern  durch  die  besondere  Natur  des  Inte- 
grals nicht  noch  der  Hinzutritt  weiterer  Perioden  bedingt  ist.  Als  specielle 
Beispiele  ordnen  sich  dem  Ansätze  (3)  jene  pg.  173  enivuhnten  Int^prale 
unter,  welche  in  den  allerersten  Anfangen  der  Theorie  der  elliptischen 
Functionen  von  der  Rectification  der  Ellipse  und  anderen  Angaben 
geliefert  wurden.  Die  Integrale  (3)  der  zweiblättrigen  Biemann*schen 
Fläche  mit  vier  Verzweigungspunkten  heissen  demnach  auch  schlechthin 
^^elliptische  Integralef'.  Sie  sind  eben  diejenigen  Grössen,  welche  Le- 
gendre  entgegen  dem  heutigen  Brauche  als  „Fonctions  elliptiques'^ 
bezeichnete. 

Wir  yerstehen  nun  auch  unmittelbar  den  mächtigen  Fortsehnt^ 
welcher  gegenüber  Legendre's  Auffassungen  durch  Jacobi's  und  Abel's 
Entdeckungen  gewonnen  wurde,  imd  welcher  auch  bei  Gauss  implioite 
vorlag.  Der  Fortschritt  ist  bedingt  durch  die  Verhältnisse,  welche  wir 
in  den  beiden  voraufgehenden  Paragraphen  antrafen.  Unter  allen  Inte- 
gralen (3)  giebt  es  eines  und  im  wesentlichen  nur  eines  (cf.  pg.  207  u.  t), 
welches  überall  endlich  war;  bei  der  von  uns  bevorzugten  Lage  der 
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Verzweigongspuukte  hatte  dasselbe  die  fortan  als  „Weierstrass'sche 
NormaJfonn^^  zu  bezeichnende  Gestalt: 

,  .V  ^  rd£  ^   /*  dz 

«O  OD 

Die  Abbildung  der  längs  Q^^  Q^  zerschnittenen  Flache  auf  die  u-Ebene 
lieferte  ein  Parallelogramm;  welches  mit  seinem  Innern  auf  der  u- Ebene 
einfach  auflag;  und  selbst  die  unendlichblattrig  über  der  jer-Ebene 
lagernde  Riemann'sche  Flache^  in  welcher  u  eindeutig  ist,  gab^  auf  die 
ti-Ebene  übertragen^  überall  nur  eine  einfache  und  bis  auf  die  Stelle 
u  =»  cx>  vollständige  Bedeckung  der  te -Ebene.  Der  einzelnen  Stelle  0 
der  zweiblattrigen  Flache  entsprachen  jeweils  unendlich  viele  homologe 
Punkte  (w  +  mja)i  +  tWjCOj)  im  Parallelogrammnetz  der  u-Ebene. 

Die  grosse  Einfachheit  dieses  Ergebnisses  wird  man  erst  recht 
schätzen,  falls  man  die  Abbildung  der  Riemann'schen  Fläche  durch  ein 
anderes  Integral  (3)  prüft.  Hier  wird  sich  notwendig  schon  das  ein- 
zelne Abbild  der  zerschnittenen  Fläche  in's  Unendliche  ziehen.  Bei 
Überschreiten  yon  Q^  und  Q^  kommen  wir  aber  zu  neuen  Abbildern^ 
welche  sich  jedenfalls  bei  cx>  über  jeues  erste  hinüberziehen.  Schliess- 
lich werden  wir  eine  imendlich  vielfache  Überlagerung  der  Ebene  des 
Integrals  gewinnen. 

Bei  dieser  Sachlage  ist  das  überall  endliche  Integral  u  vor  allem 
geeignet,  als  unabhängige  Variabde  in  das  System  der  hier  mit  ein- 
ander fdnctionentheoretisch  zusammenhängenden  Grössen  eingeführt  zu 
werden.  Indem  man  bei  analytischer  Fortsetzung  über  die  Fläche  hin 
den  W^  von  u  und  das  Verhalten  einer  algebraischen  Function  JR{w,d) 
vergleicht;  entspringt  als  Fundamentaltheorem :  Die  algebraischen  Func- 
tionen R(i€,0)  der  Fläche  werden  in  Abhängigkeit  von  u  eindeutige 
doppeltperiodische  Functionen  f(u]  Oj,  o^)  der  Perioden  o^,  c»,;  und 
es  deckt  sich  nach  der  pg.  176  und  178  gegebenen  Definition  hierbei  gerade  die 
Gesamtheit  der  doppeUperiodischen  Functionen  f  (u;  cdj,  co^)  mit  der  Ge- 
samtheit der  algebraischen  Functionen  R{WyZ),  Hiermit  haben  wir  den 
Standpunkt  AbeFs  und  Jacobi's  erreicht;  und  zwar  ist  derselbe 
gleich  in  solcher  Allgemeinheit  formuliert,  wie  es  der  neueren  nament- 
lich durch  Biemann  und  Weierstrass  ausgebildeten  Auffassung  der 
Theorie  der  algebraischen  Functionen  entspricht  (cf.  pg.  170).  Bei 
Jacobi  und  Abel  stehen  immer  specielle  algebraische  Fimctionen  im 
Vordergründe;  wir  machen  z.  B.  als  ein  für  gewöhnlich  nach  Jacobi 
benanntes  „Umkekrtheorem^  namhaft,  dass  die  obere  Grenze  z  des  überall 
endliehen  Integrals  eine  eindeutige  doppeltperiodische  Function  des  Inte- 
graiwertes  ist.    Auch  dienen  zum  Beweise  der  Eindeutigkeit  nicht,  wie 
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hier,  allgemeine  fanctionentheoretisch- geometrische  Erwägungen;  die 
Eindeutigkeit  wird  vielmehr  bei  Jacobi  aus  der  wirklichen  Darstellong 
der  einzelnen  Function  in  u  vermöge  eindeutiger  convergenter  Reihen 
oder  Producte  bewiesen. 

Da  übrigens  2to  als  Function  von  u  mit  p'(u)  identisch  ist,  so 
ergiebt  sich  aus  der  Darstellung  aller  algebraischen  Functionen  der 
FUbche  in  der  Gestalt  B{iCyZ)  noch  der  wichtige  Satz:  Jede  dappcU- 
periodische  Function  f(u;  (o^,  o,)  mit  den  Perioden  cd^,  m^  kann  als  eine 
rationale  Function  von  p{u;  a^y  o,),  p'(u;  to^,  co^)  dargestdU  werden: 

(5)  f(u',^,,a^,)  =  Il[p(u),p'{u)l 

Einige  wichtige  Ergebnisse  über  die  elliptischen  Integrale  (3)  ent- 
springen aus  der  in  Formel  (4)  pg.  198  geleisteten  Partialbruchzerlegung 
der  doppeltperiodischen  Functionen.  Ist  J  irgend  eines  dieser  Inte- 
grale,  und  bezeichnen  wir  die  zur  Flache  gehörige  algebraische  Func- 
tion 2u)R(Wy  e)  in  Abhängigkeit  von  u  durch  /*(u),  so  ist: 

(6)  J-=  T-BK^)  dg  =  Cf{u)  du. 

Setzen  wir  nun  für  f{u)  seinen  Ausdruck  (4)  pg.  198  ein,  so  kann  man 
das  erste  constante  Glied  Ay  sowie  alle  Glieder,  welche  p'  oder  eine 
noch  höhere  Ableitung  der  ^-Function  enthalten,  sofort  integrieren. 
Diese  letzteren  Glieder  mit  p'y  p"y'  "  liefern  dabei  doppeltperiodische 
Functionen;  man  hat  also: 

M  U 

J=  F{u)  +  Au  +^  [«*/s(«  -  «*)  <«»  +  <^kfp{*  -  «»)  <it»], 

wo  F{u)  eine  doppeltperiodische  Function  isi  Da  die  Summe  der 
Residuen  a^yO^y  -  -  y  a^  von  f(u)  verschwindet,  so  können  wir  hier  noch 
öt»  =  —  a^  —  o^ o»— 1  eintragen  und  finden  damit: 

u 

(7)  J  =  Fiu)  +  Ä«  +^  a,Jp{u  -  «»)  du 

*-»l  Mo 

+  ^  «*/[g(«  -  «*)  -  {(«-a.)]d». 

*=>1  Mo 

Jedes  einzelne  rechter  Hand  vorkommende  Int^pral  ist   fllr  sich 
allein  genommen  ein  elliptisches;  denn  die  Ausdrücke: 

F(«*  —  «*)  S>    [f(«*  —  «*)  —  s(«*— ««)]  Ji 
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stellen  sämtlich  doppeltperiodische  Functionen^  und  also  auf  der  Rie- 
mann'schen  F^U^he  algebraische  Functionen  dar.  Des  näheren  treten 
uns  auf  der  rechten  Seite  von  (7)  drei  verschiedene  GcMungen  eUiptischer 
Integrale  eotgegen^  welche  wir  nach  einander  besprechen. 

Zur  ergten  QaMung  rechnen  wir  dcts  überall  endliche  Integral  Äu, 
welches  im  zweiten  Gliede  der  rechten  Seite  yon  (7)  auftritt. 

Ein  Integral^  welches  an  irregulären  Punkten  nur  Pole  aufweist^ 
soll  als  ein  solches  von  der  gweiten  Gattung  bezeichnet  werden.  Hierher 
gehören  die  Integrale  der  ersten  in  (7)  rechts  stehenden  Summe.  Für 
das  einzelne  derselben  können  wir  nach  Formel  (1)  pg.  190  schreiben: 

(8)  —Jpiy'  —  cc)du  =  i(u  —  a)  —  e(tto  -  a)  • 

Mo 

Dieses  Integral  ist  dadurch  ausgezeichnet^  dass  es  nur  einen  bei  u^^»  a 
gelegenen  Pol,  und  sncar  von  der  ersten  Ordnung,  besitzt,  wnd  dass  es  sich 
insbesondere  bei  u  =  a  näherungsweise  wie  {u  —  a)"^  verhält;  dasselbe 
soll  als  ein  ,yElementaHntegral  zweiter  Gattung**  bezeichnet  werden.  Hier 
reiht  sich  offenbar  die  Function  i(u)  insbesondere  ein;  wir  erkennen 
zugleich  aus  Formel  (11)  pg.  189  in  den  Grössen  rj^,  rj^  die  Perioden  jedes 
Elementarintegräls  eweüer  Gattung.  Als  Function  auf  der  Riemann 'sehen 
Fläche  woUen  wir  das  Integral  (8)'  durch  Za  oder,  wenn  die  Integral- 
grenzen angedeutet  werden  sollen,  durch  ^''°  bezeichnen: 

u 

(9)  -Jp{u-a)du  =  Z';". 
Speciell  ftlr  a  ■■  0  entspringt  die  Formel: 

X 

(10)  Z^" f       '^'        ■ 

Hat  ein  Integral  neben  etwaigen  Polen  noch  logarithmische  Un- 
stetigheOspunktef  so  wird  es  als  ein  solches  dritter  Gattung  bezeichnet. 
Hierher  gehören  die  Integrale  in  der  letzten  Summe  auf  der  rechten 
Seite  der  Formel  (7),  fttr  deren  einzelnes  man  übrigens  zufolge  (4) 
pg.  186  schreiben  kann: 


(11)    jK(u-«)-g(u-«')]dti  =  log|g^j-log 


^K  — tt) 
6(Uo-«'j' 


Dieses  Integral,  welches  wir  als  ein  „Elementarintegral  dritter  Gattung^^ 
bezeichnen  wollen,  besitzt  überhaupt  keine  Pole,  wird  jedoch  an  zwei 
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durch  u  =  a  nnd  u^=  a  fixierten  Punkten  des  Parallelogramms  bez. 
der  Flache  logarithmisch  unendlich.  Bei  einem  Umlauf  um  die  Stelle 
ti  =  a  im  positiven  Sinne  wachst  das  Integral  um  2ix,  bei  einem  eben- 
solchen Umlauf  um  die  Stelle  us=  a'  nimmt  es  um  den  gleichen  Be- 
trag ab.  Hier  haben  wir  also  ein  Beispiel  dafür,  dass  ein  Integral 
neben  den  durch  den  Zusammenhang  der  Flache  bedingten  Perioden 
infolge  seiner  speciellen  Natur  noch  eine  driüe  Periode  hat.  Als  Func- 
tion auf  der  Riemann'schen  Flache  wollen  wir  das  Int^pral  (11)  durch 
77      ,  oder  77'*  *",  bezeichnen: 

df  et  et,  et 

u 

(12)  ßt(u  -  «)  -  e(«  -  «')]  du  =  77;;„'r- 

Die  Formel  (7)  wird  hiernach,  auf  der  Biemann'schen  Fläche  ge- 
dacht, folgende  Gestalt  annehmen: 

(13)  fB{w,z)dz=R,(w,z)+Äu'''o-yja;,Z'^,'^  +  yj  • 

wobei  auch  am  Integral  u  die  Grenzen  angedeutet  sind.  Hiemach  gilt 
das  Theorem:  Jedes  elliptische  Integral  lässt  sidi,  abgesehen  van  einer 
algebraischen  Function  der  Fläche  und  einem  Integral  erster  Gattung ,  als 
ein  Aggregat  von  Elementarintegralen  zweiter  und  dritter  Gattung  dar- 
stellen. Es  ist  hierdurch  zugleich  bewiesen,  dass  ausser  den  Integralen 
der  drei  genannten  Gattungen  keine  weiteren  mehr  vorkommen. 

Man  bemerke  noch,  dass  das  in  (13)  links  vorgel^^  Integral  zur 
dritten  Gattung  gehört,  falls  wenigstens  einer  der  Coefßcienten  a^ 
Oj,--,  a„_i  von  0  verschieden  ist.  Verschwinden  diese  Goefficienten 
aber  alle,  so  hat  man  ein  Integral  erster  Gattung,  falls  die  Function 
B^{w,  z)  mit  einer  Gonstanten  identisch  ist  und  zugleich  alle  o^', 
(hy"j  ^«  verschwinden;  anderenfalls  liegt  ein  Integral  zweiter  Gattung  vor. 

§  12.    Additionstheorem  der  Fnnotion  p(u)' 

Als   eine  interessante   Anwendung   der   Formel   (5)  pg.  220  soll 
hier  das  Ädditionsfheorem  der  Function  p(u)  aufgestellt  werden.     MaiL 
bilde  ^(w  +  v),   wo   als   Argument  die  Summe  (w  +  «')  zweier  com — 
plexen  Variabelen  gesetzt  ist.     Als  Function  von  u  bei  stehendem  e^ 
ist   ^  (w  +  t?)   doppeltperiodisch   und   stellt   im    speciellen   eine    zwei — 
wertige  Function  mit  den  Perioden  ©i,  cog  dar.     Zufolge  (5)  pg.  220 
ist  somit  p(u  -{-  v)  bei  stehendem  t;  als  rationale  Function  von  p{u}^ 
p'(u)  darstellbar.     Da  aber  aus  demselben  Grunde  J^(w  +  v)  rationa? 
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in  p(v),  P\^)  B®^  musSy  so  schliessen  wir  auf  die  Existenz  einer 
Formel: 

(1)  piu+v)  =  B  |j7(ti),  p{v\  p\u\  p\v)l 

um  zur  wirklichen  Kenntnis  der  rechts  stehenden  rationalen  Func- 
tion zu  gelangen  y  knüpfen  wir  an  die  Darstellung  (11)  pg.  202  f(ir 
die  Differenz  p{u)  — p(v)  an,  welche  wir  logarithmisch  nach  u  resp. 
V  differenzieren  wollen: 

-^£;|^=e(„  +  t;)-e(«-«)-2e(t;). 

Durch  Addition  ergiebt  sich  hieraus: 

«.+„)_{(.)+«„)+±t|=|>). 

Vermöge  erneuter  Differentiation  nach  u  und  v  und  Zeichenwechsel 
folgt  weiter: 

zwei  Formeln,  deren  Addition  anf  die  Gleichung  fOhrt: 

Hier  wolle  man  jetzt  noch  die  aus  (7)  pg.  192  entspringenden 
Relationen: 

(2)  p"{u)  =  6^(«)«  -  4-  y„      p"{u)  -  p"(y)  =  6  {p  («)« -  «?(«)«) 

benutzen  und  gewinnt  dann  unmittelbar  das  ,yÄdditionstheorem**  der 
P'FuncHany  dass  sich  nämlich  die  p-Fundion,  gebüdä  für  die  Summe 
(u  +  «^),  öfe  folgende  rationale  Function  von  p(u)y  p{v)y  p'{u),  p\v) 
darstellt: 

(3)  ^(«  + .)  - 1  i^E^)'-  F(«)  -  FW- 

Durch  Differentiation  nach  u  gewinnt  man  hieraus  leicht  das 
Additionstheorem  der  ^'-Function. 

Aufgabe  1.    Man  beweise  die  für  die  ^-Function  gültige  Formel: 

Aufgabe  2.  Für  drei  complexe  Zahlen  u,  t;,  u;  einer  verschwindenden 
Summe,  « -j'^H*^""^«  zeige  man  das  Bestehen  der  Gleichung: 
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der  man  auch  unter  Gebranch  einer  Determinante  dritter  Ordnung  die  Grestalt 
verleihen  kann: 

1,    PW,    ^'(P)      «0. 
1>    P(w),    |>'(io) 

§  13.    Die  Wnrselfunotionen  Ypiu)  —  Ck  luid  die  WeierstraaB^floheii 

Funotionen  6jb(ti). 

Der  Übergang  Yon  den  Weierstrass'schen  Functionen  zu  den  Jacobi- 
schen wird  durch  die  folgende  Betrachtung  angebahnt. 

Die  zweiwertige  doppeltperiodische  Function  (p(u)  —  a),  unter  a 
eine  Constante  yerstandeU;  hat  im  allgemeinen  aswei  Ton  einander  ge- 
trennt liegende  einfache  Nullpunkte  im  Periodenparallelogramm.  Nur 
faUs  a  mit  einer  der  drei  Gh-öesen  e^,  e^,  e^  identisch  ist^  ooinoidieren 
die  beiden  Nullpunkte  (cf .  pg.  202)  und  liefern  so  einen  NuUpunkt  zweiter 
Ordnung.    Es  wird  hiemach  jede  der  drei  Grossen: 

(1)  ypiu)-e„    yp,(u)-e„    yp(u)-e„ 

welche  wir  als  „Wurgdfunctianen^  bezeichnen  wollen *),  im  Parallelo- 
gramm einen  einfachen  Pol  (bei  ti  -s  0)  und  einen  dnfaeboi  Nullpunkt 

(resp.  bei  ^y  ^  oder  yj  haben.  Da  es  keine  einwertige  doppelt- 
periodische  Function  giebt  (cf.  pg.  180),  so  kann  Ypi^)  —  ejt  keine 
doppeltperiodische  Function  mit  den  Perioden  (d^,  co,  darstellen. 

Jedenfalls  gilt  aber  zunächst  der  Satz,  chss  die  Wurgdfunctianen 


(u)  —  Ct  eindeutige  Functionen  von  u  sind.  Zum  Beweise  dieser 
Behauptung  specialisieren  wir  die  Factorenzerlegung  (7)  pg.  201  für 
die  Functionen  (jp{u)  —  et).  Wir  gelangen  hierbei  zu  den  drei  Ton 
Weierstrass  eingefahrten  Functionen: 

—     /       « \ 
(2)  S*(«;  ©1,  a>,) )^v         ,  f*-i.  «1 «. 

wobei  wir  der  Bezeichnung  cd,  entsprechend  unter  i^i  die  Summe  (i}i-h%V 
verstehen.     Diese   drei  Functionen  sind  in  u  offenbar  eindeutig  undL^ 
werden  für  u  =  0  übereinstimmend  gleich  1: 

*)  Der  Name  ist  daher  genommen,  dass  man  auf  der  Riemann*8chen  Flftcli^ 


yg  —  e^  als  eine  „Wurzelfanction"  bezeichnet;  dieselbe  ist  auf  der  Fl&ohe 
unverzweigt,  aber  nicht  eindeutig,  was  im  Texte  sogleich  herfortreten  wird. 
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(3)  6x(0)  =  l,     S,(0)  =  1,    6,(0)  =  1. 

Daraufhin  wird  nach  der  genannten  Formel  (7)  pg.  201  die  Function 
(p{u)  —  ßk)  gleich  dem  Quadrat  des  Quotienten  von  (5k(u)  und  6(w); 
die  drei  Wurzelfanctionen  selbst  aber  werden  wir  durch: 

(4)  Vf(«)-«*  =  ^^ 

definieren  können  und  erkennen  sie  damit  in  der  That  als  eindeutige 
Functionen  von  u. 

Das  Verhalten  der  Qk{u)  bei  Vermehrung  des  Argumentes  u  um 
Perioden  (d^,  m^  ergiebt  sich  aus  den  entsprechenden  Formeln  (12)  pg.  189 
der  6-Function  mit  Rücksicht  auf  die  Legendre'sche  Relation  (1)  pg.  199 
sehr  leicht.     Man  findet: 

öi(«+"i) c"  ("'^^h.iu),    S,(«+a,0=+c*(""*"^)  Sx(«), 

(5)'   S,(tt+(DO=  +  c''(""^%(«),    S,(m+«d,) «''("+?)  S,(m), 

Setzen  wir  zur  Abkürzung  Ypiu)  —  e*  =  /i(w),  so  berechnet  man 
aus  (4)  und  (5)  als  Verhalten  der  drei  Functionen  fk(u)  bei  Vermehrung 
van  u  um  Perioden: 


(6) 


/i(«  +  «»i)  — /i(«),       ^»(«+«i)  =— /i(«),  /i(«  +  o>i)=— /■$(«), 


/i  (m  +  o»)  =  — /i  (m)  .  /"»(«  +  ös)  =  /i  (w),        /■»  (w  +  <»j) = —fs  (m)  • 
Eine  BesiStigong  dieser  Angaben  kann  man  aus  der  Formel: 
(7)  -^'(«)  =  2/i(M) /•,(«) /i(u) 

entnehmen,  nach  welcher  das  Product  der  drei  Functionen  fk{u)  die 
Perioden  (d^,  cd,  haben  muss. 

Aus  (6)  folgt  fi(u  +  äcDj)  =  /i(w)-  Es  ist  also  /^(m)  eine  doppelt- 
periodische Function  mit  den  Perioden  ©i  und  2(o^]  wir  schreiben  in 
diesem  Sinne  ^i(tt;  o^y  202). 
Ein  Periodenparallelogramm  für 
diese  Function  setzt  sich  aus 
zwei  Parallelogrammen  der  bis- 
herigen Teilung  zusanmien.  In 
Figur  63  ist  ein  Parallelogramm 
von  /i(u;  (Dl y  2  01^)  durch  Schraf- 
fierung ausgezeichnet;  innerhalb 
dieses  Parallelogramms  ist  f^(u) 
offenbar  sfweiioerHg.     Die  Null-  Fig.  es. 

^     Frieke,  •iiAljt.-ftaBOtlonenth.  Yorletungen.  16 
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punkte  und  Pole  von  f^(u)  sind  durchgehends  von  erster  Ordnung;  jene 
liegen  an  den  in  Figur  63  durch  kleine  Kreise  bezeichneten  Steiles^ 
die  Pole  sind  die  Gitterpunkte  des  ursprünglichen  Netzes. 

Ahnliche  Bemerkungen  gelten  fttr  f^{u)  und  f^{u).  Wir  b^pügen 
uns  mit  der  Angabe  der  Perioden,  welche  aus  den  ausführlichen  Be- 
zeichnungen f^  (m;  2(01,  cöj),  f^  (w;  0^1  +  ©8,  202)  hervorgehen. 


§  14.    Froduotformeln  für  die  Fnnotionen  6jk(u).     Disoriminante  ^. 

Wir    haben    bei    den    folgenden   Rechnimgen    mehrfach    die    Be- 
zeichnung: 


(1) 


%i7tu 


zu  benutzen.      Nach  pg.  97  ff.  ist  hierdurch  die  u* Ebene  1- 00 -deutig 
auf  die  Ebene   der   Yariabelen  t  bezogen.     Ein  einzelner  aus  einfach 

unendlich  vielen  Parallelogrammen  bestehen- 
der Streifen  der  ti-Ebene,  wie  ihn  Figur  64 
darstellt,  liefert  bereits  ein  volles  Abbild  der 
^-Ebene;  die  beiden  ins  Unendliche  ziehenden 
Zipfel  des  Streifens  ergeben  dabei  die  Punkte 
^  =  0  und  ^  =  00.  Einem  Werte  t  ent- 
sprechen insgesamt  die  unendlich  vielen 
Werte  w,  u  +  ®8>  **  i  ^o»,  •  •  •• 

Mit  Hilfe  von  t  schreibt  sich  nun  die 
Darstellung  (2)  pg.  194  der  S -Function: 


%»' 


(2)  6(u)  =  ??^6^sin^rr^ ^-^ 


Fig.  64. 


Das  Product  ist  convergent  für  alle  Werte 
von    t    ausser  ^  =  0    und   ^  =  00 ,    welche 
letztere  dem  wesentlich  singulären  Punkte  von  S(u)  entsprechen. 

Man   trage  jetzt  in  (2)  nach  einander  für  2ti  die  Werte  ©i,  c^ 

und  ojj  =  cDj  -J-  Oj  ein.     Dabei  werden  sich  t  und  sin  —  in  jedem  Falle 

leicht  durch  j  ausdrücken.  Zur  Vereinfachung  des  Exponenten  von 
e  machen  wir  überdies  im  ersten  und  dritten  Falle  von  der  Legendre- 
schen Relation  (1)  pg.  199  Gebrauch.  Man  gewinnt  auf  diese  Weise 
nach   leichter   Zwischenrechnung   als  Produddarstdlungen  für  die  drei 

mir  noch  von  Oj,  o^  obMngenden  Grössen  ö(y);  ®(^)»  ^(?)' 


(3) 


Productformeln  für  die  Fanctionen  (o^(u). 
«~7|  f  /iZIi 
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«(D-fte-^^-ncii^)" 


«=»1 


ll=:=l 


Es  ist  nun  sehr  bemerkenswert^  dass  wir  jedes  der  hier  rechts 
auftretenden  Producte  in  den  Quotienten  zweier  unendlicher  Producte 
spalten  können,  welche  unter  der  hier  bestandig  gültigen  Voraussetzung 
I  g  I  <  1  auch  fftr  sich  genommen  noch  convergieren.  Für  diese  noch 
mehrfSEtch  zu  benutzenden  Producte  führen  wir  die  abkürzenden  Be- 
zeichnungen ein: 


(4) 


A=27(i +«*")'  A=it(i +«"""')• 


»bI 


««1 


Die  Gonyergenz  dieser  vier  unendlichen  Producte  ergiebt  sich  in  der 
That  äusserst  leicht,  indem  wir  zunächst  nach  pg.  153  vom  einzelnen 
Product  zu  einer  correspondierenden  Reihe  übergehen,  deren  Con- 
vergenz  dann  aus  den  Rechnungen  von  pg.  184  unmittelbar  ersicht- 
Uch  ist. 

Mit  Hilfe   der  in  (4)  erklärten  Abkürzungen  schreiben  sich  die 
Formeln  (3)  so: 

r^^  r/"i\        •«.    ^    ~T    -^         /-/M        «,    ^    ^ 

(5)  0(^)  =  ,^,8     j      .._^         S(f)  =  ^6«      .^, 


«(?)-^ 


-^ — -e  »    q    *  .-^. 


2n 


Zwischen  den  Producten  Pk  besteht  eine  wichtige  Relation.  Multi- 
pliciert  man  nämlich  einmal  Pq  mit  P,,  sodann  P^  mit  Pg,  so  er- 
gebt sich: 

Durch  Multiplication  dieser  beiden  Gleichungen  folgt  weiter: 
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PoP,P,P,  =27(1  -g*-»)  (1-3*-)  =  27(1-3«.); 

und  da  sich  hier  rechter  Hand  wieder  Pq  eingefunden  hat,  so  besteht 
ßunschen  den  ZaMwerien  P^,  P^y  P,  beständig  die  Edation: 

(6)  P,P.P,-i- 

Man  wolle  jetzt  auf  die  Definition  der  drei  Weierstrass'schen  Func- 
tionen Sjb(w)  zurückgehen  (cf.  Formel  (2)  pg.  224),  um  aus  der  Product- 
darstellung  (2)  pg.  194   der   6 -Function   entsprechende   Darstellmigen 

für  die  St(tt)  zu  entwickeln.    Treten  an  Stelle  von  u  die  Werte  (u  —  yj, 
(u — Yj,  (u — Yj,  so  hat  man  an  Stelle  von  t  zu  setzen  tq~^  resp. 

—  ^,  -—  tgrK    Benutzt  man  die  schon  berechneten  Werte  von  Q\Y/' 

so  entspringen  nach  einfacher  Rechnung  die  für  äUe  Werte  van  t  ausser 
^  =  0  und  cx)  convergenten  Productenhoicklungen  der  Functionen  (5k(u): 


(7) 


0i(«) 
S.(«) . 


«.-.27 
e*"»cos  —  rr 


Aus  diesen  Productentwicklimgen  ergiebt  sich  im  speciellen: 


1 


s.(?) 


i±i 


Durch  Gombination  dieser  Formeln  mit  den  Gleichungen  (5)   drück^^ 
man  die  rechten  Seiten  der  aus  (4)  pg.  225  entspringenden  Formeln^ 


>v 


v?^- 


durch  die  Producte  P*  aus;  es  ergiebt  sich: 

v^.-i^)'  v^^-5(M)*  v5=?.-k"«^(W- 


Prodactdarstellangen  der  }/c^  —  Cj^  und  der  Discriminante  J.  229 

Durch  nochmaliges  Wurzelziehen  folgt  unter  Benutzung  von  (6): 

y^nr^^2q^PoPi. 

Der  Ausdruck: 

(9)  ^  =  16  [(c,  -  cj  (e,  -e,)(e,-  c,)]», 

welcher  als  ganze  symmetrische  Function  der  Wurzeln  e^,  e^,  Cj  der 
cubischen  Gleichung: 

(10)  Ax'  —  g^x  —  g^^O 

eine  rationale  ganze  Function  von  g^,  g^  ist,  wird  als  „Discriminante^* 
dieser  Gleichung  bezeichnet.  Das  Verschwinden  der  Discriminante  ^ 
zeigt  zufolge  (9)  an,  dass  zwei  Wurzeln  der  Gleichung  (10)  identisch 
sind.  Bei  den  f£Lr  uns  in  Betracht  kommenden  g^,  g^  wird  daher  be- 
ständig ^  4°  0  sein.  Dies  geht  direct  aus  der  folgenden  durch  die 
Gleichungen  (8)  gelieferten  Frodudentwicldimg  der  Discriminante: 

«»1 

herror.  Wir  finden  in  dieser  Formel  J  als  eindeutige  Function  von 
(Oj ,  o>,  dargestellt,  die  in  diesen  Grössen  homogen  von  ( — 12)'^  Dimension  ist. 

§  15.    Einführung  der  Thetafunotionen. 

Aus  dem  pg.  225  angegebenen  Verhalten  von  (o^iy)  bei  Vermehrung 
Ton  u  um  (Dg  geht  hervor,  dass  die  in  u  eindeutige  Function: 

(1)  r^.Sj(w) 

die  Periode  ©,  besitzt.  Teilen  wir  demnach  die  m- Ebene  in  der  pg.  226 
besprochenen  Weise  (cf.  Fig.  64  a.  a.  0.)  in  Parallelstreifen,  so  wird  die 
in  (1)  gebildete  Function  in  homologen  Punkten  ^^  u  +  Og,  ti  +  2o,,  -  -  - 
gleiche  Werte  haben.  Bei  der  Abbildung  vermöge  der  in  (1)  pg.  226 
angegebenen  Function  t  correspondieren  dem  einzelnen  Punkte  der 
^- Ebene  immer  unendlich  viele  solche  homologe  Punkte  der  Streifen 
xmd  keine  weiteren  Punkte  u.  Es  folgt,  dass  die  Function  (1)  eine  ein- 
deutige Function  f(t)  der  Variabeien  t  wird.  Übrigens  folgt  weiter  aus 
den  Eigenschaften  der  Function  (1),  dass  f(t)  für  alle  Werte  t  regulär 
isi,  abgesehen  van  <  =  0  tmd  t=<x>,  welche  wesenüich  singutä/re  Funkte 
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Nun  hat  man  offenbar: 

^0(2)  =  J7  (^  -  3'")  =  J7  (1  - «' '")  •  IT  (1  -  3*^'""'') ' 

«==1  «—1  «=1 

d.  h.  Po(?)  =  -Po(3*)A(?^5  ^^^  ^  °^*^  ^  ähnlicher  Weise  ans  den 
Formehl  (4)  pg.  227  die  Gleichung  P^  (g*)=Pi(g)Pj(g)  gewinnt^  so  gilt: 

Po(?0A(3*)^  =  i^o(?)Pi(«)i^»(«)- 
Nach  Multiplication  dieser  Relation  mit  der  Gleichung  (9)  folgt: 

9(20  P.(0'  PoCa«)  =  9(2)  P.(2)*  i*o(2)- 

Setzt  man  demgemäss  F{q)  =  9)(j)  PsCj)*  Po(s),  so  hat  die  hierdurch 
definierte  Function  F  {q)  die  Eigenschaft,  beim  Ersaia  von  q  durth  q^ 
unverändert  zu  bleiben. 

Nun  gilt  die  vorstehende  Betrachtung  für  jede  Zahl  q  mit  |  g  |  <  1. 
Aus  F(q)  =  F(q^)  werden  wir  demnach  sofort  folgern: 

2^(2)  =  -F(2')  =  -P'(2*)=-P'(2») =  F{q'')^.... 

Aber  es  ist  lim.  j*  =  0,  und  da  F{q)  für  |  j  |  <  1  eine  stetige  Func- 

«=00 

tion  von  2  ist,  so  folgt  mit  Rücksicht  auf  (8)  pg.  229: 

Den  hiermit  bestimmten  Wert  von  9  (q)  trage  man  in  die  Gleichung  (6) 
ein,  welche  dadurch  die  Gestalt  annimmt: 

(10)  y5Vv=^iS,(tt)  =  e«-2^(r*e  -    . 

MSB —  OD 

In  der  hier  rechts  stehenden  Summe  haben  wir  bereits  eine  der 
vier  ITietafu/ndionen  gewonnen,  über  deren  Auffindung  oben  (pg.  174) 
einige  historische  Angaben  gemacht  wurden.    Wir  setzen  zur  Abkürzung: 

(11)  ^=« 

und  bezeichnen  die  Summe  der  fraglichen  Reihe  als  Function  von  v 
und  q  durch  ^^{Vyq),  Die  drei  anderen  Thetafunctionen,  welche  den 
Functionen  S(ti),  Si(t«),  SjCw)  correspondieren,  erklaren  wir  alsdann 
von  ^s(t?,j)  aus  durch  folgende  Gleichungen: 

(12)  {    t,(v,q)  =  -iq^e^^-»,(v  +  ^l,q), 


\ 
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Die  vier  Thetafunctumen   sind  hiemach  durch  die  für   aUe   endlichen 
Werte  v  convergerUen  Beihen: 


(13) 


\ 


Nss — 00 


«=3 OD 

ns= — oo 


^2«4-l)/r»» 


*, 


(14)    { 


dargeste^y  denen  man  auch  die  Gestalt  verleihen  Jcann: 

^oiVf  ?)  =  1  —  2g  cos  2;r  t?  +  2g*  cos  4tstv  —  2q^  cos  6»t;  -] , 

i.                     £                       !5 
^Mi)  ~  2^*  sin  ;rt;  —  2g*  sin  3»t;  +  2g*  sin  5itv •  •, 

JL                     i.                        ?? 
^»(*^>ff)  =  2g*  cos»t;  +  2g*  cosS^rv  +  2g*  cosöäv  -\ , 

'^iC*^;?)**!  +  2gcos2«t;  +  2g*cos4«t?  + 2g®  cos  6«t;-] 

um   den   Zusammenhang  der  Thetafonctionen  mit  den  (5k(u)  zu 
finden,  muss  man  an  Formel  (10)  anknüpfen,  welche  63 (m)  mit  d'^(v) 

verbindet  und  hat  in  dieser  Formel  u  nach  einander  um  ^ ,  ~ ,  ^^  ^  "** 
zu  vermelirenL  Die  Veränderungen  der  rechten  Seite  bestimmen  sich 
aus  (12);  f&r  die  Veränderungen  der  linken  Seite  hat  man  auf  die 
Definition  (2)  pg.  224  der  (5k(u)  zurückgehen  und  muss  von  den 
pg.  228  gegebenen  Darstellungen  der  Yci  —  e*  sowie  von  der  Legendre- 
schen Relation  (1)  pg.  199  Gebrauch  machen.  Man  findet  folgende 
Besfiehungen  i^mschen  den  6jb(ti)  und  den  Thetafunctumen: 

yäv^ö(«)=e^ »,(«), 


(15) 


y^K'=^S,(«)  =  e«'^*,(t;); 


in  der  ersten  dieser  Formeln  bedeutet  J  die  am  Schlüsse  von  §  14 
pg.  229  eingeführte  Discriminante. 


(17) 
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Die  Formeln  (5)  pg.  225  lehren  vermöge  einer  kurzen  Zwischen- 
entwicklungy  d(iss  sich  die  Thetafunctionen  bei  Vermehrung  des  Argu- 
nientes  v  um  1  resp.  cd  folgendermassen  verhalten: 

(\&\  ^'^"^  +  ^^  ^  ^«^"^^^         ^'^"^  +  1)  =  -  ^iW, 

#o(v  +  o)  =  —  (r'e-«***>oW, 

^i(t;  +  cd)  =  —  2-ic--**»'>i(t?), 
^,(t;  +  o)  =  gr-^«^*''**'Ö',(t;), 
^«(v  +  o)  =  (r'e-««»'^3(t;) . 

Diese  Regeln  wird  man  aus  den  Reihenentwicklungen  (13)  leicht  be- 
stätigen. Durch  Combination  der  Gleichungen  (12),  (16)  und  (17) 
gewinnt  man  eine  Reihe  von  Formeln,  welche  das  Verhalten  der  Theta- 
functionen bei  Vermehrung  des  Argumentes  v  um  -^  und  -^  charak- 
terisieren. 

Aufgabe  1.  Man  drücke  durch  wiederholte  Anwendung  der  Regeln  (16^ 
und  (17)  die  Function  d^(t7  +  m4-*ö>)  in  ^^(t?)  aus. 

Aufgabe  2.    Man  stelle  auf  Grund  von  (12),  (16)  und  (17): 

^*(<'  +  »»  +  Y  +  »«),    ^»(t'  +  w  +  na  +  y),    ^^^„  +  »t4.y4.ni0  +  y) 

in  den  ursprünglichen  Functionen  ^o(^)^  ^i(^)^  ^t(^)>  ^s(^)  dar. 

Aufgabe  8.  Durch  Ausführung  des  Integrals  Td  log ^3  (t?)  über  den  Band 
des  Periodenparallelogramms  (unter  Benutzung  der  betreffenden  Formeln  (16),  (17)) 
zu  zeigen,  dass  dg  (p)  im  Parallelogramm  eine  einfache  Nullstelle  hat. 

§  16.    Die  Nullwerte  der  Thetafunctionen. 

Unter  den  vier  Thetafunctionen  sind  die  drei  ^^iv^q)^  ^»(^»fl)» 
^livjq)  gerade  Functionen  von  v,  ^i(v,  ä)  ist  dagegen  ungerade. 
Während  demnach  die  letztere  Function  f ür  t?  =  0  verschwindet,  sind 
die  anderen  „NuUwertef^  der  Thetafunäionen,  die  wir  d'k(q)  oder  kurz  d* 
nennen  wollen,  von  null  verschieden  und  gegeben  durch: 

^0  =  1  —  2g  +  2g*  —  23»  +  23^«  —  2g**  H 

(1)  ^,  =  2g^+2g^  +  2g"^  +  2g'^  +  -.- 

^,  =  1  +  23  +  2g*  +  23»  +  2g^«  +  2g**  +  •  •  • . 

Von  ^i(v,g)  wollen  wir  den  Nullwert  ^i'(?)  oder  d'i  der  ersten  nach 
t;  genommenen  Ableitung  d'i{v,q)  anreihen: 

(2)  d/  =  2«(g*-3«*4-5ä^-7ä^+-)- 
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Nehmen  wir  in  den  Formeln  (15)  pg.  233  für  u  den  Wert  0,  so 
zeigt  sichy  dass  uns  die  drei  Nullwerte  #o,  #2;  '^s  ^^^^  Darstellungen 
für  die  Differenzen  der  e*  ergeben: 

(3)  ]/5K^=*o,  i/?i/^"=^x=*,,  y^v^:=^=»^- 

Hieraus  geht  hervor,  dass  zwischen  den  drei  NuUwerten  t^j  ^^,  ^3  die 
Bdaäcn  besteht: 

(4)  »t  +  »t  =  »t. 

Durch  Differentiation  der  ersten  Gleichung  (15)  nach  u  ergiebt  sich 

Da  Q\0)  =  1  ist,  so  folgt  für  w  =  0  als  Darstellung  der  achten  Wurzel 
aus  der  Discriminante  J  durch  ^/: 

(5)  l/5v^=l*;  =  ^(jT_3,4  +  53T_73T  +  ...). 

Diese  Gleichung  liefert  im  Verein  mit  den  Formeln  (3)  auf  Grund 
der  Definition  (9)  pg.  229  der  Discriminante  als  weitere  Bdation  zwischen 
den  NuUwerten  der  Thetafunctionen: 

(6)  #/  =  «^0^2^3. 

Der  Quotient  von  ^g  und  ^,  ist  identisch  mit  der  vierten  Wurzel 
aus  derjenigen  Grösse  A;^  welche  bei  Legendre  und  Jacobi  die  Rolle 
des  „Integrdttnodal^*  spielt  (cf.  unten  §  18),  und  entsprechend  ist  der 
Quotient  von  ^^  und  ^g  gleich  der  vierten  Wurzel  aus  dem  „comple- 
mentären  Modul"  h'^: 

Beide  Moduln  sind  verbunden  durch  die  Relation: 
(8)  Ä«  +  i'*=l. 

Bemerkenswert  sind   die  aus  (8)  pg.  229  hervorgehenden  Productdar- 
Stellungen  für  die  achten  Wurzdn  der  Integrahnoduin: 


(9) 


Aufgabe  1.    Man  bestätige  die  drei  Formeln: 

indem  man  die  links  stehenden  Producte  durch  Ausmultiplication  ihrer  Factoren 
in  Reihen  entwickelt 
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Aufgabe  2.     Man  verfahre  ebenso  mit  der  aus  (11)  pg.  229  und   obiger 
Formel  (6)  entspringenden  Gleichung: 

JL     _«_  JL  ^  ^  ^ 

3*  (JJa--2'"))'-«'--«2'  +  6ff'--72*+.... 


§  17.    JaoobPs  elliptiflohe  Fimotionen  sii(w),  cn(tc;),  dn(«r). 
Durch  Gombination  der  drei  Oleichungen  (4)  pg.  225^  welche  die 
Wurzelfunctionen  Ypiu)  —  et  in  den  Qk(u)  darstellen^  erhalt  man: 

(e,-e,)S(u)«  =  6,(«)»-6,(«)», 
(^-e,)6(«)«  =  6,(«)'-S,(«)», 
(e,-^)S(«)«  =  6,(«)«-S,(«)». 

Rechnen  wir  diese  Relationen  yermoge  (15)  pg.  233  und  unter  Be- 
nutzung der  soeben  eingeführten  Grossen  Jc^^  k'^  auf  die  Thetafunctionen 
um,  so  nehmen  sie  die  Gestalt  an: 

(1)  r»,(vy  =  k»,(vy-»,{v)\ 

jc»,(vy  =  »^(vy  -k'^,(vy. 

Setzen  wir  jetzt  unter  Einführung  einer  neuen  Yariabelen  9: 

(2)  -F  ^4-T  =  sm  cp , 

so  können  wir  zufolge  der  ersten  Gleichung  (1)  schreiben: 

(3)  y_^  =  co89,. 

Definiert  man  femer  eine  Function  Jq)  von  q),  welche  natürlich  nicht 
mit  der  Discriminante  ^  zu  verwechseln  ist^  durch: 

80  ergiebt  die  dritte  Gleichung  (1): 


(5)  ^(p  =  yi— FsinV . 

Die  Yariabele  9  ist  übrigens  bei  gegebenem  u  bez.  v  durch  (2) 
imd  (3)  nur  erst  bis  auf  Multipla  von  2x  bestinmit;  man  konnte  q> 
dadurch  eindeutig  bestimmen  ^  dass  man  den  reellen  Bestandteil  ^0 
und  <  2n  wählt 

Wir  definieren  femer  an  Stelle  von  u  bez.  v  die  Yariabele 


(6)  w  =  M  y^j  —  Cj  =  vcög  Ye^  —  ^ , 

die  wir  unter  Benutzung  von  (8)  pg.  229  auch  schreiben  können: 
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OP 

(7)  w  =  ;rt;  JJ(1  —  3«-)«  (1  +  q^^-^y. 

«=1 

Die  Grösse  9  wird  auf  diese  Weise  eine  Function  von  Wy  welche  den 
Namen  ^^Amplitude  von  u^  tragt  und  durch  am  w  bezeichnet  wird. 
Diese  Benennung  hat  natürlich  nichts  mit  der  ^^Amplitude  einer  com- 
plexen  Zahl^  zu  thun^  sondern  rührt  von  einer  gewissen  mechanischen 
Bedeutung  des  bei  reellem  w  und  k^  eintretenden  ^^Winkels^'  9  her. 

Tragen  wir  jetzt  für  9  den  Ausdruck  am  w  in  (2),  (3)  und  (4) 
ein,  so  gelangen  wir  m  den  drei  Jacohi' sehen  Functionen: 

(8)  sinamir-^^,cosamu;  =  y-j^^,^amu;  =  l/F^^ 

von  denen  eufolge  (14)  pg.  233  die  erste  eine  ungerade  Function  von  w  ist, 
während  die  zweite  und  dritte  gerade  sind.  An  Stelle  der  etwas  um- 
ständlichen Jacobi'schen  Schreibweise  ist  es  neuerdings  üblich  geworden^ 
die  drei  Functionszeichen  (8)  durch  sn,  cn,  dn  zu  ersetzen: 

Die  zweite  und  dritte  Function  drücken  sich  durch  die  erste  so  aus: 

(10)  cn  M?  =  y  1  —  snuj^,     dn  w;  =  V 1  —  i*  sn  wK 

Wir  merken  gleich  auch  noch  die  Beziehung  der  Jacobi'schen  Functionen 
m  denpg.  224£F.  betrachteten  Wurzelfunctionen  Ypiu)  —  Ck  an;  die  Rech- 
nung ergiebt: 


(11)     sn  tc?  =  -jz^     ^    ,     cnw  =  y^  ^    — ,    dn  «;  ^J-T^  ^     ^. 
V^CÜT-e,'  y^(t*)-e/  V^W-e, 


Nimmt  u  um  ©i  resp.  coj  zu,  so  wächst  w  um  o^  ye^  —  e^  resp. 
®2  y^  —  ^-  Diese  beiden  Beträge  sind  identisch  mit  denjenigen  beiden 
Grössen,'  welche  Jacobi  2iK'  und  2K  nennt: 


(12)  »1  Ye^  —  e^  =  2iK\    0,  Ye^  —  Ci  =  2  JT. 

Die  Bezeichnung  motiviert  sich  so,  dass  im  Falle  reeller  6^,  e^,  e^  die 
Periode  o^  rein  imaginär,  o,  aber  reell  wird;  es  werden  alsdann  K  und 
K'  reell  (cf.  Figur  62  pg.  217). 

Das  Verhauen  der  Jacobischen  Fundionen  bei  Vermehrung  von  w 
um  2K  resp.  2iK'  bestimmt  man  aus  dem  entsprechenden  Verhalten 
der  Wurzelfunctionen  /i  (u)  =  Yp(y)  —  ^*;  welches  in  (6)  pg.  225  an- 
gaben ist;  man  findet: 
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Isn  (w  +  2E)  =  —  snw,  an(w  -{-  2iK')  =  +  sn  tr , 
cn  {w  -J-  2K)  =  —  cnw,  cn  {w  +  2iK')  =  —  cn  tr, 
dn(fi7  +  2E)  =  +  dn«;,     dn{w+2iK')  =  — dn  u;. 

Hiernach  ist  sn  w  eine  doppdtperiodische  FwnctUm  mit  den  Perioden 

.^/  4K.  2iK\  und  'zwar  er- 
weist  sie  sich  als  eine  gwth 
toertige  Function  dieser  Art 
Als  zugehöriges  Perioden- 
parallelogramm benutzen 
wir  dasjenige  der  Ecken 
0,  4JE:,  2iK',  4Jr+2tZ'. 
Die  Werteverteilung  von 
sn  tc;  in  diesem  ParaUelo- 
gramm  ist  in  Figur  65  an- 
gedeutet. Die  hier  in  Klammem  gesetzten  Werte  gehören  der  Func- 
tion an;  man  wird  die  Angaben  der  Figur  mit  Hilfe  der  entwickelten 


Hg.  65. 


Fig.  66. 

Darstellungen   der   Function   sn  w    ohne    besondere    Mühe    bestätigen 
können. 

Entsprechend  ist  cn  w  eine  zweiwertige  doppeltperiodische  Function 
.^.x-    ^^ii  clen    Perioden   AK,   2K  ^  2iK' 
und  dn  w  eine  ebensolche  Function  mit 
den  Perioden  2K,  4iK\    Das  Perioden^ 
Parallelogramm     mit     der    Wertever — ' 
teilung  von  cn  w  entnehme   man   aui^ 
Figur  66;  entsprechend  gilt  Figur  6'i^ 
für  dn  w. 

Die  Differentiation  der  Gleichung^ 
sn  w^  (p{u)  —  O  +  e^— €i  —  0 
Fig.  67.  n^b  u  ergiebt: 


^fp^) 


läzK^ZiK' 
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^y^  —  ^i  sn  u}  -j^  (p(u)  —  e,)  +  sn  w^  p\u)  =  0. 

Andrerseits  folgt  durch  Mnltiplication  der  drei  Gleichungen  (11)  unter 
Benutzung  von  (7)  pg.  225: 

8n«;-cnt<?-dn«;= V Ca  —  e.  •  .  ^  ,    ^  . , • 

Eliminiert   man   aus  dieser  und  aus  den  beiden  voraufgehenden  Glei- 
chungen fi\u)  und  (p{u)  —  e^),  so  folgt: 

d  sn  «;  =»  cn  M?  •  dn«;  •  dtv. 

Berücksichtigt  man  die  durch  Differentiation  von: 

cn  w*  +  sn  w*  =  1 ,     dnw^  '{'k^  snw*  =  1 
entspringende  Relationen: 

cn  w  den  m;  +  sn «?  dsn m?  =  0 ,     dn m;  ddnw  -j-  k^snw  dsnw  =  0, 

so    ergeben  sich  die  nachfolgenden  drei  Differentiairelationen  ztvischen 
den  JacöMschen  FtmcHonen: 


(14) 


dsnw  j 

_ —  s=  cnt«;  •  dnu;^ 

-j —  =  —  sn«?  •  dnu;, 

— - —  =  —  k^snw  •  cn «; . 
ato 


Durch  wiederholte  Differentiation  ergiebt  sich: 
^^ (1  +  *>)  sn  u;  +  2Ä«sn  < 

"^,^  =3  —  (1  -f  it*)  cn  «^  dn  m;  +  6it*sn  t«;^  cn  t«;  dn  «; , 


und  entsprechende  Formeln  wird  man  leicht  für  die  höheren  Ableitungen 
von  cn  w  xmd  dn  lo  au&tellen.  Indem  man  die  Nullwerte  dieser  Ab- 
leitungen bestimmt^  ergeben  sich  folgende  Potenji^eäienefUitnckhmgen  für 
die  Jacdbi'schen  Functionen: 

snw  =  w ir^  +"6i~^ 7! ^^«^'+- 

(15){  cuw^l-^w^  +  -^^t4^-    ^     g,^ «;«-f  ... 

dn«;— 1— 2j«?*H 4?—^ 6!  ^  ^^ * 


\ 
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Diese  Reihen  haben  als  gemeinsamen  Convergenzbezirk  einen  Kreis  um 
den  Nullpunkt  k;  =  0,  welcher  bis  zu  dem  am  Nullpunkt  nächst  ge- 
legenen Punkte  2mK'\-  (2m' -j-  i)iK'  des  Parallelogrammnetzes  ge- 
rade heranreicht. 

Aufgabe.  Man  bestimme  das  Verhalten  der  Jacobi'Rchen  Functioiieii  bei 
Vermehrung  von  w  um  K  und  um  %K\  indem  man  auf  das  Veriuüten  der 
Thetafunctionen  bei  Vermehrung  von  u  um  Periodenh&lften  zurückgeht. 

§  18.   Algebraisoher  Aufbau  der  Jacobi*8Chen  Theorie. 

Die   Jacobi'sche   Function    sn  w  hat  in  je  zwei  Punkten  w  und 
w'=2K — w  gleiche   Werte.     Ordnen   wir   demnach   das  Perioden- 
parallelogramm derart  an,   dass  es 
den  Punkt  w  =  K  zum  Mittelpunkt 
/^  und  demgemäss  die  vier  Eckpunkte 
—  K+  iK',  3 JC  +  »iT  bekommt, 
so    tragen    je   zwei    bezüglich    des 
Mittelpunktes  diametrale  Punkte  ir, 
w'=2K—w  (cf.  Figur 68)  gleiche 
Werte  sn  w.    Zerschneiden  wir  dem- 
Fig.  68.  *^(^  das  PardUdogramm  etwa  durck 

die  von  {K  —  iK')  nach  (JSr+  tJE") 
ziehende  Mittellinie  in  zwei  cangruente  Parallelogramme,  so  ist  das  ein- 
zelne dersetbeny  z.  B.  das  in  Figur  69  ausgewähUe  mit  dem  Mitteipunkte 

w  =  0,  bereits  ein  einfaches  und  vcUständiges 
conformes  Abbild  der  Ebene  von  jer  =  sn  tr. 
Dabei  tragen  jedoch  je  zwei  Randpunkte  dieses 
letzteren  Parallelogramms  gleiche  Functions- 
werte  z\  die  dergestalt  eintretende  Zuordnung 
der  Randpunkte  zu  Paaren  ist  in  Figur  69 
durch  die  Pfeile  angedeutet. 
Fig.  69.  Die  hier  in  Rede  stehende  Beziehung  wolle 

man  sich  wieder  durch  mechanische  Umgestal- 
tung des  Parallelogramms  zur  Ebene  von  je?  =  sn  tr  yeranschaulichen,  wi^ 
dies  Figur  70  ausfuhrt.    Je  zwei  zugeordnete  Randpunkte  des  anfang-— - 
liehen  Parallelogramms  kommen  hierbei  schliesslich  zur  Deckung.    Man^ 
wolle  an  der  Hand  dieser  Figur  feststellen^  dass  allein  die  vier  SteHenp^ 

je?  =  +  l,  i?  =  +  T"  irreguläre  Punkte  der  Abbildung  sind.    Hier  findete 

beim    Fortgang    von    der    ic?- Ebene    zur    £f -Ebene    Verdoppdung    der^ 
Winkd  statt. 

Man  bilde  jetzt  das  ganze  Parallelogramm  der  Figur  68  auf  die 
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Ebene  von  e  =  snw  ab,  wobei  zwei  entsprechende  Punkte  gegenüber- 
liegender Seiten  w  und  (m;  +  4JSr)  resp.  w  und  (w  +  2iZ"),  weil 
ihnen  gleiche  Werte 

jg  zukommen/ jeweils  ^_^  i^ 

ein  und  denselben 
Punkt  der  Abbil- 
dung liefern  sollen. 
Da  die  rechte  Hälfte 
des  Parallelogramms, 
f&r  sich  genommen, 
gleichfalls  ein  voll- 
ständiges Exemplar 
der  xr-Ebene  liefert, 
welches  wir  etwa 
unter  das  eben  schon 
gewonnene  lagern, 
so  stdÜ  die  gesuchte 
Abbildung  eine  Bwei- 
hläUrige  Fläche  mit 
vier  Vereweigungs- 
punkten   xr  =  +  1, 


X?  =  +  y  da/r. 


Zu- 


gleich  zeigt  der  Zu- 
sammenhang der  bei- 
den Hälften  des 
Parallelogramms  in 
Figur  68,  dass  die 
Vereumgungsschnitte 
unserer  Fläche  zwei 

k 


van  1   nach 


hez. 


van 


—  1  nach  —  -r- 


laufende  Curven  sind 
(cf.  Figur  71).  ^ 

Nach  (13)  pg. 
238  ist  cnw  '  dnw 
auch     eine    eindeu-  Fig.  70. 

tige       doppeltperio- 
dische  Function  mit   den  Perioden  4:K,  2iK\    Demnach  wird  diese 
Function   auf  der  eben   gewonnenen   Biemann'schen  Fläche  eindeutig 

Frioke,  Mial7t.-ftaaotioiiaiith.  Vorleiungen.  16 
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sein.     Sie  nimmt  daselbst  die  Gestalt: 


(1)  cnw^ .  dnt«;  =  >/(l  -  z^)  (1  —  l^e^) 

an,  mit  der  Vorschrift,  dass  für  js  =  0  im  oberen  ElaUe  der  Wert  + 1 
der  Wurzel  zutreffen  soll.    Wir  können  daher  das  Ergebnis  algebraisch 

so  formulieren,  dass  es  siA  hier  um 

^^'«'«S.^^  ^ die  zur  zweideutigen  (dgebraise^en 

Function  y(l  —  z^  (1—l^z^ 
gehörende  Riemann^scke  Flätke 
handelt.  Man  wird  die  Analogie 
dieser  Entwicklungen  zu  denen  von  pg.  21 8  ff.  erkennen.  Entsprechend 
wie  damals  gewinnen  wir  z.  B.  das  Theorem:  Jede  doppdtperiodische 
Function  mit  den  Perioden  4K,  2iK  ist  eine  rationale  Function  von 
sn  w  und  cnw  -  dn  w.  Die  ursprüngliche  unabhängige  Variabele  fr 
stellt  sich  nach  (14)  pg.  239  auf  der  Riemann'schen  Flache  so  dar: 


Fig.  71. 


(2)  u;^f-—=M^ 


vg^' 


wo  die  untere  Integralgrenze  im  Nullpunkt  des  oberen  Blattes  der 
Fläche  zu  fixieren  ist.  Wir  sind  hiermit  zur  ^yLegendre^ sehen  Narmal- 
form'^  des  elliptischen  Integrals  erster  Crottung  geführt 

Lassen  wir  an  Stelle  der  Function  sn  u^  in  der  yorau%ehenden 
Entwicklung  cn  w  oder  dn  w  treten,  so  gelangen  wir  zu  zwei  weiteren 
Biemanri sehen  Flächen^  welche  als  die  zu: 


(3)        ]/(l_5«)(l+|l;.«)     bez.    y(l_^«)(l_jl,^) 

gehörenden  algebraisch  definiert  werden  können.    Diese  drei  Riemann'schen 
Flächen  ordnen  sich  coordiniert  der  einen  in  §  9  pg.  202  gewonnenen 
Riemann'schen  Fläche  der  Verzweigungspunkte  ^,^,€^,<x>  unter,  wobei 
jede   einzelne   der   ersteren  Flächen  auf  diese  letztere    1-2- deutig  be- 
zogen ist.    Diese  Beziehungen  sind,  falls  wir  der  Unterscheidung  halb^^ 
Bnw  =  Zi,  cn  w  =  z^,  dn  «;  =  ;er,  und  p{u)  =  z  schreiben,  zufolge  (1%-) 
pg.  237  dargestellt  durch: 


Es  ist  eine  nützliche  Übung,  die  hierdurch  festgelegten  Abbildung^^ 
je  zweier  zweiblättrigen  Riemann'schen  Flächen  auf  einander  im  ei«^' 
zelnen  zu  verfolgen.  — 

Ist  eine  beliebige  Riemann'sche  zweiblättrige  Fläche  mit  vier  ge- 
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trennt  liegenden  Verzweigungspunkten  Zi,  z^,  js?,,  z^  gegeben,  so  würde 

der  Übergang  zu  einer  Flache  mit  den  Verzweigungspunkten  +  1>  i  v 

nach  dem  Bisherigen  durch  die  pg.  209  besprochene  lineare  Trans- 
formation im  Verein  mit  der  ersten  der  drei  in  (4)  g^ebenen  quadra- 
tischen Transformationen  vollzogen  werden.  Es  ist  aber  bemerkenswert, 
dass  man  der  vorgelegten  hdidngen  Fläche  auch  durch  Jineare^^  Trcms- 
formaücn  äUein  eine  Q-estalt  gd)en  kann,  bei  welcher  ihre  Vereweigungs- 

punkte  bei  +1  und  +  nr  liegen.    Jedoch  wird  hierbei  im  allgemeinen 

ein  anderer  Wert  k  herauskommen,  als  bei  der  zuerst  genannten  Methode. 

Wir  wollen  diese  lineare  Transformation  der  Fläche  auf  die  in  Rede 
stehende  „Normalform"  auch  hier  nicht  rechnerisch  durchführen,  sondern 
auf  Grund  der  Sätze  über  „Kreisverwandtschaft"  (cf.  pg.  78flF.)  die  frag- 
liche Transformation  nur  geometrisch  fixieren. 

Haben  wir  zuerst  den  allgemeinen  Fall,  dass  die  Verzweigungsstellen 
^1'  ^%}  h}  ^4  ^^^  ^^f  ^^'^^  Kreise  liegen,  so  nehme  man  zur  Er- 
leichterung der  Ausdrucksweise  e^  als  mit  oo  identisch  an,  was  nötigen- 
falls durch  eine  erste  lineare  Transformation  erreichbar  ist.  Man 
ziehe  nun  von  z^  die  beiden  geradlinigen  Strahlen  5^,  S^  durch  xr^  und 
B^  nach  CO.  Beide  Strahlen  werden,  da  z^,  z^,  z^,  z^  nicht  auf  einem 
Kreise  liegen  sollten,  weder  zusammenfallen,  noch  der  eine  die  Ver- 
längerung des  anderen  sein;  vielmehr  werden  sie  einen  concaven  und 
einen   convexen   Winkel    mit   einander   bilden   (cf.   Figur   72).      Man 


Flg.  78. 


ziehe  die  diese  Winkel  halbierende  Gerade  G.  Man  ziehe  femer  den- 
jenigen durch  Zi  und  z^  laufenden  Kreis  K,  für  welchen  die  in  der 
Figur   mit  a  und  ß  bezeichneten  Winkel  gleich  sind.     Zufolge  einer 


16' 
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elementaren  Betrachtung  ist  der  Winkel  a  durch  die  in  Figur  72  mit 
y  und  S  bezeichneten  Winkel  eingeschlossen;  K  wird  hiernach  ein 
endlicher,  den  Punkt  z^  umschliessender  Kreis  sein.  Die  Schnittpunkte 
von  K  mit  G  mögen  bei  z^  und  z^  liegen,  wobei  jer«  im  concayen 
Winkel  der  Strahlen  S^,  Sj  gelegen  sein  soll 

Man  gehe  nun  vermöge  der  linearen  Substitution: 


z  == 


^,  — ««     if  — «^« 


£f,  —  If«        Z  —  l^ 


ZU  der  kreisverwandten  £f'- Ebene  über,  in  welcher  die  bisherigen  Punkte 
^07   hy  ^*   rssjf^  0,   1,  oo  rücken.      In   dieser  Ebene,  die  wir  gleich 

wieder  als  xr-Ebene  bezeichnen,  hat 
Figur  72  die  hiemeben  in  Figur  73 
skizzierte  Gestalt  angenommen.  G 
ist  die  reelle  jer-Axe  geworden;  fi»^,  S^ 
sind,  da  sie  G  unter  gleichem  Winkel 
schneiden,  zwei  bezüglich  der  reellen 
Axe  symmetrische  Sj*eisbogen  ge- 
worden; K  ist  eine  durch  den  Null- 
punkt ziehende  Gerade.  Aus  der 
Gleichheit  der  Winkel  a  und  /3  folgt 
durch  elementare  Betrachtung,  dass 
der  Nullpunkt  Mittelpunkt  der  Figur 
sein  muss.  Der  bisher  bei  «  =»  oo 
gelegene  Yerzweigungspunkt  »^  ist 
somit  nach  —  1  gerückt,  die  bisherigeo 
Punkte  z^j  z^  haben  bezüglich  des  Null- 
punktes diametrale  Lage  angenommen. 
Merken  wir  somit  an:  Liegen  die 
vier    Verzweigungspunkte  nicht  auf  einem  Kreise,  so  Icann  man  durdi 

lineare    Transformation    von    z    dieselben    an   die    Stellen  +1>  ij 

bringen,  wo  1c  eine  von  0  verschicdefie  complexe  Zahl  mit  einem  Betrage 
\k\<Cl  ist.  Der  Ungleichung  |  Ä-  ]  <1,  die  nicht  wesentlich  ist,  wurde 
mit   Rücksicht    auf  bald    folgende    Rechnungen   entsprochen.       Wäre 

I  i  I  >  1,  so  würde  die  Transformation  z'  =  ^^  zu  der  von  uns  be- 
vorzugten Lage  der  Verzweigungspunkte  führen. 

Liegt  der  Specialfall  vor,  dass  die  Verzweigungspuhkte  auf  einem 
Kreise  liegen,  so  mache  man  diesen  zur  reellen  z-Axe  und  bezeichne 
die  Verzweigungspunkte  in  solcher  Anordnung  durch  ^i,  •  • ,  xf^,  dass 
^1  <  ^2  <  ^8  <  z^  ist.    Man  zeichne  alsdann  durch  z^  und  z^  einen  Kreis, 


Fig.  73. 
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dessen  Gentrom  auf  der  reellen  Axe  liegt^  und  lege  einen  ebensolchen 
Kreis  durch  e^  und  g^.  Es  giebt  einen  bestimmten  Kreis  K,  welcher 
in  der  durch  Figur  74  angedeu- 
teten Art  die  Winkel  der  beiden 
eben  gezogenen  Kreise  halbiert. 
K  schneidet  die  reelle  Axe  senk- 
recht in  zwei  Punkten  iSq,  b^^ 
von  denen  ersterer  zwischen  e^ 
und  B^  liegt. 

Gehen  wir  nun  wieder  durch 
die  vorhin  bereits  zur  Anwendung 
gebrachte  lineare  Substitution  zu 
einer  kreisverwandten  Ebene  über,  Fig.  74. 

in  welcher  b^^  z^,  z^  nach  0, 1, 00 

rücken,  so  geht  die  reelle  Axe  in  sich  selbst  über,  während  K  zur 
imaginären  Axe  wird.  Die  beiden  Ej-eise  durch  jer^,  jet,  bez.  z^,  z^ 
werden  jetzt  bezüglich  der  imaginären  Axe  einander  symmetrisch  sein. 
Liegen  die  vier  Verzweigungspunkte  auf  einem  Kreise,  so  kann  man  sie 

durch  lineare  TransformaHon  an  die  Sieden  +1;  iy  &^wgre«,  wobei 

k  eine  reelie,  dem  Intervalle  0  <  ä  <  1  angehörende  Zahl  ist. 

Haben  wir  nun  auf  eine  beliebige  Riemann'sche  Fläche  unserer 
Art  die  erste  oder  zweite  der  besprochenen  Transformationen  ausgeübt, 
so  würde  jetzt  ganz  analog,  wie  pg.  208,  die  Frage  auftreten,  ob  diese 
Fläche  in  jedem  Falle  durch  das  zugehörige  überall  endliche  Integral 
(2)  eine  Abbildung  auf  ein  Parallelogrammnetz  der  w;- Ebene  liefert, 
welches  die  letztere  (bis  auf  w  =  00)  überall  einfach  und  vollständig 
bedeckt.  Man  könnte  dies  nach  den  pg.  209  ff.  entwickelten  Methoden 
bejahend  entscheiden;  doch  ist  unsere  Frage  bereits  durch  die  damaligen 
Überlegungen  mitentschieden.  Bestimmt  man  nämlich  drei  der  Proportion : 
e,:e,:e,=^{k'+l):(k'-2):(l-  2k') 

genügende  Grössen  e*,  so  ist  c^  +  ^  +  ^  =  0?  ^^^  keine  zwei  dieser 
Zahlen  können  gleich  sein,  da  offenbar  k'  keinem  der  drei  Werte  0,  1,  00 
(wegen  der  Verschiedenheit  der  Verzweigungsstellen)  gleich  ist.  Das 
zu  diesen  ek  gehörende  Integral  u  leistet  alsdann  nach  pg.  215u.f.  eine 
Abbildung,  welche  vermöge  der  Transformation  w  =  u  Vv~^  ®*^®^ 
die  hier  postulierte  Abbildung  unserer  Riemann'schen  Fläche  ergiebt. 
Unter  diesen  Umständen  liefert  nun: 


(5) 


w 


_/•  dz 
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direct  diejenige  Gleichung,  auf  welche  sich  das  schon  pg.  219  be- 
sprochene Jacobi'sche  Umkehrtheorem  bezieht,  dciss  nämUeh  die  obere 
IfUegralgrensse  z  eine  eindeutige  doppeUperiodische  Function  des  JbUegrai- 
wertes  w  ist. 

Die  Perioden  selbst  würden  wir  nach  Riemann  als  Werte  des 


Su 


i 


'i 


Fig.  75. 


Integrals /'(iu;  definieren  können,  ausgeführt  über  die  beiden  in  Figur  7ö 
gezeichneten  geschlossenen  Gurren  Q^^,  Q^: 

(6)     AK=f--—      ^^ ■     ^JK'^f- ^^ 

Ziehen  wir  Q^  dicht  an  die  reelle  Axe  heran,  so  folgt  bei  der  Bauart 
unseres  Integrales  aus  Überlegungen,  wie  wir  sie  pg.  212  im  Anschluss 
an  Figur  57  ausführten,  dass  4K  das  Vierfache  des  im  oberen  Blatte 
längs  der  reellen  Axe  von  0  bis  1  ausgedehnten  Integrales  ist  So 
entspringt  die  von  Jacobi  gegebene  Definition  von  K: 

/'   _         dz 
V(i'- 5«)  (1 -*«.«)' 

0 

Für  iK'  würde  sich  entsprechend  zunächst  einstellen: 


J>/(i-0(i~ 


k^z*) 


Fig.  7«. 


Das  Integral  ist  im  oberen  Blatte  längs   der  in  Figur  76  mit  C  be- 
zeichneten Curve  zu  erstrecken.     Da  sich  jedoch  die  dementsprechende 
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Fizienmg  der  Wurzel  )/(l  —  e^)  (1  —  Ic^z^)  nur  etwas  umständlich  aus- 
sprechen lässty  so  soll  das  für  iK*  angegebene  Integral  erst  noch  eine 
Umformung  erfahren.  In  Figur  76  sind  di-ei  Curven  Cj,  C^,  Cg  hinzu- 
gesetzt, welche  mit  C  im  oberen  Blatte  einen  geschlossenen  Zug  bilden. 
Das  längs  dieses  Zuges  erstreckte  Integral  Jdw  verschwindet.  Bildet 
man  nämlich  das  längs  der  in  Figur  76  scharf  markierten  Linien  zer- 
schnittene Blatt  auf  die  w- Ebene  ab,  so  kommen  wir  zum  Viereck  der 
Figur  77,  in  welchem  die  correspondierenden  Curven  C*  einen  gleich- 


Flg.  77. 


Fig.  78. 

falls  geschlossenen  Zug  liefern.    Zugleich  ist  aus  Figur  77  im  einzelnen 
ersichtlich,  dass: 

jdw  —  —jdw  =  —  K,     jdw  =  —Jdw  =  iK' 
(CO  ic,)  (C)  (c.) 

zutrifft.    Wir  können  somit  zur  Definition  von  iK'  s,n  Stelle  der  Curve  C 
auch  Cj  benutzen  und  finden  auf  diese  Weise: 


(8) 


iE 


k^z*}' 


auszudehnen  längs  der  positiven  imaginären  Axe,  wobei  die  im  Nenner 
stehende  Wurzel  so  zu  fixieren  ist,  dass  sie  fttr  xr  =  0  gleich  +  1  wird. 
Wir  setzen  jetzt  wieder  wie  pg.  236  u.  f.  im  Anschluss  an  Jacobi: 
(9)  jer  =  sin  9 ,         9>  =  aresin  z. 

Ein  einzelnes  Bild  der  xr-£bene  in  der  ^-Ebene  ist  in  Figur  78  dar- 
gestellt; dasselbe  besteht  aus  einem  nach  oben  und  unten  unendlich 
ausgedehnten  Parallelstreifen  der  Breite  üt  und  entspricht  einer  Zer- 
schneidung der  jer-Ebene  längs  der  reellen  Axe  von  1  bis  cx>  und  von 
—  1  bis  —  oo.  Die  Randpunkte  des  Bildes  tragen  zu  Paaren  gleiche, 
und  zwar  reelle  Werte  js,  wie  dies  die  Pfeile  andeuten.    Die  eigent- 
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liehe   Bedeutung   dieser   Abbildung   besteht   darin,   dass   an    den    von 

j»  =  + 1  herrührenden  Stellen  m  =  +  ~ ,  +  -^,  +  -^,  •  •  •  die  Ebene 

von  ip  =^  smw  auf  die  t^- Ebene  conform  bezogen  ist.    Dagegen  haben 
wir  unendlich  viele  je  zweiblättrige  Yerzweigungspunkte  an  den  Stellen: 

+  90=*  ^^^®^(^)^        aresin  (^)  +  », , 

deren  beide  erste  in  Figur  78  markiert  sind. 

Tragt  man  xr  =  sin^  in  (5)  ein,  so  hat  man  zu  setzen: 


dz  =  cos  q>  d(p,      y(l  —  0^)  (1  —  k^0^)  =  cos  (p  yi  — k^BiD^g) , 


wo  an  der  unteren  Grenze  9)  =  0  die  Wurzel  Vi  —  t*  sin'qo  gleich  1 
zu  nehmen  ist,  da  die  untere  Grenze  xr  =  0  in  (5)  dem  oberen  Blatte 
angehören  sollte.     Wir  gewinnen  so  die  Jacobi'sche  Formel: 

(10)  w  =  f—JS=, 
^     ^  J  yi  — Ä;«8in>' 

0 

deren  Inversion  die  Function  (p  =^  amtv  liefert.     Wir  gewinnen  zugleich 

aus  (7)  und  (8): 

n 

(11)  K=f-—^^=^,      iK'  =  f^=M=, 

0  0 

wobei  das  erste  Integral  längs  der  reellen  9-Axe  von  0  bis  -r-  aus- 

zuführen  ist,  das  zweite  Engs  der  positiven  imaginären  qo-Axe  von  0 
bis  00. 

Im  letzteren  Integral  setzen  wir  endlich  noch  mit  Jacobi: 

sin<p  =  itgV',      cos<p(?9  =  ^^. 

Bilden  wir  hierbei  die  positive  imaginäre  9)-Axe  auf  die  zwischen  0 
und  ~  gelegene  reelle  V'-Axe  ab,  so  müssen  wir  setzen: 


cos  9)  =  +  yi  +  tg*  rl>  =  cos  ^—^ , 


VI  —  Hr  sm*op  = ^, 

wo  Ä'*  den  „canipletpientären  Integralnwdul^^  bedeutet  (cf.  pg.  235)  und 
yi — k'^sin^if  für  if  =  0  mit  1  identisch  zu  nehmen  ist.  Die  zweite 
Formel  (11)  liefert  daraufhin  Jacobi's  Definition  von  K': 


\ 

V 
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2 


0 

wobei  die  Integration   längs  der  reellen  ^-Axe  von  0  bis  y  auszu- 
dehnen isi 

§  19.  Additionstheoreme  der  Jacobi*8Chen  Fonotionen. 

Die  Function  sn(M;  +  w^),  bei  stehendem  to^  als  Function  von  w 
interpretiert,  hat  die  Perioden  4K,  2iK'  und  ist  somit  nach  einem 
pg.  242  ausgesprochenen  Satze  eine  rationale  Function  von  snw, 
cnw '  dnw.  Analog  wie  pg.  223  schliessen  wir  auf  die  Existenz  einer 
Gleichung: 

(1)  sn(M;  +  Wi)  =  JR[snfi7,  snWi,  cntr  •  dnw;,  cnw^  •  dnic?i], 

welche  das  ,yÄddiiionstheorem^'  der  Function  sn  w  ausspricht. 

um  die  explicite  Gestalt  der  Formel  (1)  zu  bestimmen,  bemerken 
wir,  dass  das  Product  sne<?  •  sn(M7  +  ^i)  ^^  ^  ®^^®  zweiwertige  doppelt- 
periodische Function  mit  den  Perioden  2Kj  2iK'  darstellt.  Im  zu- 
gehörigen Parallelogrammnetz  liegen  die  Nullstellen  an  den  mit  0  und 
mit  M?  =  —  w^  homologen  Stellen;  die  Pole  sind  die  mit  iK'  und 
( —  w^  +  iK')  homologen  Punkte.  Eben  dieselben  Nullpunkte  und 
Pole  hat  die  gleichfalls  zweiwertige  Function  [cnw;  •  cn(M;  +  ^i)  —  cnwj 
von  ien  Perioden  2-K',  2iK\  Da  eine  doppeltperiodische  Function 
durch  ihre  Nullpunkte  und  Pole  bis  auf  einen  constanten  Factor  be- 
stimmt ist  (cf.  pg.  201),  so  ergiebt  sich: 

cntr  •  im{w  -f-  w'i)  —  cntTjL  =  Csnw  •  sn(w  +  w^. 

Zur  Bestimmung  des  von  w  unabhängigen  Factors  C  entwickeln  wir 
rechts  und  links  nach  Potenzen  von  w,    Links  lautet  das  Anfangsglied 

_ — L  .  tc;  s=s  —  suM?!  dnM?jL  *  ^9  rechts  aber  Csnic?i  •  w?,  so  dass  der  Ver- 
gleich beider  Anfangsglieder  auf  C  =  —  inw^  fährt: 

(2)  cn«;  •  cn(t<?  +  w^)  =  cnt«?i  —  snw  •  sn(M;  +  w^  •  duM^i. 


Setzt  man  hier  cn(M;  +  w^  =  "J/l  —  m.{w  +  w^^y  so  liegt  eine 
quadratische  Gleichung  fär  sn(u;  -|-  w^  vor,  deren  Auflosung: 

/       ,        N         Bnw  •  cntr.  •  dnu;.  +  enw.  •  cntr  •  dnw 

snf«;  +  i/o^)  = ^- — ,,*      , ^— = 

^       '       ^  1  — Ä'aniü'-sniCi* 

ergiebt    Hier  kann  rechter  Hand  nur  das  obere  Zeichen  gelten,  da  die 
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Gleichung  in  w  und  w^  symmetrisch  sein  muss.     DciS  Additiansikearem 
der  Function  sn  ist  hiemach  gegAen  durch: 

/o\  /       ,        \         sntrcn«?,  dnu;.  +  sntTi  cnirdntc 

(3)  s^{w  +  w,) —1-^^^^ 

Setzt  man  diesen  Wert  sn(M7  +  *^'i)  *^  ^^^  rechten  Seite  von  (2) 
ein^  so  gewimit  man  nach  kurzer  Zwischenrechnung  als  AdäitionS' 
iheorem  der  Fundion  cn; 

/^x  /       ,         N  cnu;cnu;i  —  sntrdntrsntTi  dntr. 

(4)  cn(u7  +  w.)  = ~ — i^, i r^ • 

Auf  ähnlichem  Wege  gewinnt  man  endlich  als  Additionsüteartm 
von  dn: 

/Rv  j    /       I        \  dntrdniTi  —  ib'snwcntosntr,  cnio, 

(5)  dnfw;  +  w.)  = 7 — li i »— ^ — -^  • 

Aufgabe  1.  Man  bestimme  aus  den  Additionstheoremen  die  Werte  der 
Functionen  sn,  cn,  dn  för  tr  +  JT,  tr  +  i^\  w-\-  K  -{-  %K'  unter  Benatsong  der 
in  den  Figuren  65  ff.  pg.  238  angegebenen  Werte  snJT  =»  1,  •  *  -,  sowie  der  Rela- 
tionen cn'  =  1  -—  sn',  dn'  =1  —  ifc'sn' 

Aufgabe  2.  Es  sollen  sn2u7,  cu2ir,  dn2tr  in  snto,  cnto,  dnio  ausge- 
drückt werden. 

Aufgabe  S.  Man  entwickele  aus  den  Additionstheoremen  Ansdrficke  für 
sn(w  +  Wj)  +  8n(i(7  —  iTj),  cn(ir  +  ^1)  +  cn(ir  —  iTj),  dn(ir  +  w^  +  dn(to  —  «,); 
desgl.  far  sn(tr  +  iri)sn(w-trj),  cn(i(7+iri)  •  cn(tr— U7i),  dn(tr-ftPi)- dn («?—«,). 

§  20.   Integral  sweiter  Gkkttang  imd  Legendre'sohe  Belatfon. 

Die  Theorie  der  Integrale  der  drei  Gattungen  kann  man  auf  der 
zu  y{l  —  z^)  (1  —  k^z^)  gehörenden  Riemann'schen  Flache  gerade  so 
gut  durchf^ren^  wie  auf  der  oben  (pg.  220)  zu  Orunde  gelegten  Flache 
von  y(xf  —  e^  {z  —  e^{z  —  63) .  Wir  betrachten  hier  indessen  mit 
Rücksicht  auf  spätere  Anwendungen  nur  ein  einzelnes  Integräü  $u)^ 
Gattung,  welches  durch  die  Eigenschaft  ausgezeichnet  ist,  an  den  betden 
bei  z  =  00  über  einander  liegenden  Punkten  je  einfache  Pole  zu  besagen. 
Ein  solches  Integral  wird  uns  nach  den  Ansätzen  von  pg.  221  durch 

(1)  t(._a)__/^(._|),„ 

geliefert. 

Um  dieses  Integral  durch  die  Jacobi'schen  Functionen  auszudrücken, 
leiten  wir  aus  dem  Additionstheorem  der  ^-Function  (cf.  pg.  223)  »h- 

eine  Gleichung,  die  mit  Rücksicht  auf  (2)  pg.  206  liefert: 
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«^r        2;-^!+        ^(u)~«i 

Multipliciert   man  diese  Gleichung  mit  — Ye^  —  e^  du  und  integriert, 
so  folgt  mit  Benutzung  von  (6)  pg.  236  und  (11)  pg.  237: 

(2)         y^i  — Ci  5  (ti  —  y)  =  —  «1  w  +  (^1  —  ^)  /  ^T^w^dw. 

Als  algebraische  GestaU  des  rechts  im  zweiten  Glieds  auftretenden  Inte- 
grals zweiter  GxUtung  merken  unr  an: 

z^dz 


(3)  I  snw^dw  =  / - 


Man  wolle  jetzt  mit  Benutzung  der  aus  (7)  pg.  235  für  Ä*  ent- 
springenden Formel  die  Gleichung  (2)  noch  in  die  beiden  Gestalten 
umrechnen: 

(4)  >V=r7^g(u-  ^)  =  -  e,w  -  (e,  -  e,)J\l  -  dnw')dw, 

(5)  y^ZT^,  e(u -  I)  =  -  e,w  +  (e,-  e,)J\l  —  k^snw") dw. 

Zur  entsprechenden  Umrechnung  der  Perioden  i^^,  rj^  führe  man 
die  erste  dieser  beiden  Integralformeln  zwischen  den  beiden  Grenzen 

u?  =  JE"  +  iK'  und  w  =  K  aus,  wobei  gf w  —  ^j  ^™  V  ^^1»  ^  ^^  *  -^' 
abnimmt: 

—  Y^i  ^«2  —  ^  =  ^1^-^'  —  (^2  •—  ^)  /  (1  —  dn^'^jöf«;. 

Um  das  rechts  stehende  Integral  in  algebraische  Gestalt  umzusetzen, 
schreiben  wir  Torübergehend: 

dntr  =  ¥0,      k'dz  =  —  Ä^snM;cnM;dM;. 

I^ach  den  zwischen  sn,  cn,  dn  bestehenden  Relationen  gilt  aber: 

tsn«;  ^yV^^''^^      kcnw  =  —  iky\—z^, 

wo  zufolge  der  Werteverteilung  unserer  Functionen  (cf.  Figur  65  ff. 
pg.  238)  an  der  unteren  Grenze  w  =  K+  iE'  die  Wurzeln  "j/l — ¥^z^, 
yi  —  z^  übereinstimmend  gleich  +  1  und  z  =  0  werden,  während  für 
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w  =  K  der  Wert  e  =  1  zutrifft.    Man  findet  auf  diese  Weise: 

1 

(6)    -  4 ^1  v^r^t = e,iK' + j(c,  -  o/yii^'rf*. 

0 

Beziehen  wir  andererseits  die  Integralformel  (5)  auf  die  Grenzen 
t(;  SS  0  und  w  =  JT,  so  folgt: 

•D=»jr 

Für    dieses   Integral   kehren   wir  zur   Schreibweise  catv  ^=^ »   zurfidi^ 

welche  liefert: 

1 

(7)  Y '?« VV=^  =  -  e,^:  +  («i  -  eO/]/i^*rf*, 

0 

wo  hier  wie  in  (6)  an  der  unteren  Integralgrenze  die  Wurzel  =s  + 1 
genommen  werden  muss. 

Benutzen  wir  für  die  in  (6)  und  (7) '  vorkommenden  Int^pi^e  die 
Abkürzungen: 

0  0 

so  entspringen  folgende  Darstellungen  für  die  Perioden  %,  %: 

(9)  (^i>5^  =  -  2^»JS:'  -  2(e,  -  e,)iE\ 

'%y«2  — ^  =  —  2^8^     +  2(ei  —  6i)i;. 


Nun  hat  man  ©i  V^j  —  ^  =  2iJ?',  ß'2V^  —  ^  ™  2Ä1  Die 
pg.  199  bewiesene  Relation  0^^%  —  o^i^i  =  2»3r  gewinnt  jetzt  die 
Gestalt: 

(10)  KE'  +  k'e  —  kk:  =  ~. 

Dies   is^  cfie  ursprüngliche  von  Legendre  angegebene  BelaÜan  Bicisdkx» 
den  Perioden  der  Integrale  erster  und  zweiter  GiUtung. 

§  21.   Speoiälf811e  imd  Ausartungen. 

Für  die  Anwendimgen  ist  der  schon  öfter  betrachtete  Special&U» 
dass  die  vier  Vereweigungspiinkte  auf  einem  Kreise  liegen  ^  besonders 
wichtig.  Die  voraufgehenden  Entwicklungen  bieten  uns  in  diesem 
Falle  zwei  verschiedene  Ansätze^  je  nachdem  wir  die  ^^eare^  Trans- 
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formation  auf  die  Weierstrass'sche  Normalform  oder  diejenige  auf  die 
Legendre-Jacobi'sche  bevorzugen.  Wir  behandeln  diese  beiden  Mög- 
lichkeiten nach  einander. 

I.  Bei  Benutzung  der  Weierstrass' sehen  Theorie  hatten  wir  den 
Verzweigungspunkten  et  die  in  Figur  61  pg.  216  charakterisierte  Lage 
auf  der  reellen  Axe  gegeben,  so  dass  die  cubische  Gleichung: 

(1)  ^is'-9,e-g,  =  0 

reeUe  Coefficienten  und  drei  reelle  Wurzeln  hat,  die  wir  in  der  Anord- 
nung e^  <  63  <  e^  durch  et  bezeichnen.  Das  Periodenverhältnis  (o  wird 
zufolge  Figur  62  pg.  217  rein  iinaginär,  so  dass  q  mit  einem  reellen 
positiven  echten  Bruche  gleich  ausfällt.  Da  02  für  sich  genommen 
reell,  (o^  aber  rein  imaginär  ist,  so  liefert  (16)  pg.  185  für  i^^  einen 
reellen  Wert,  während  ly^  zufolge: 

(2)  ri  =!?L5Llzliü! 

rein  imaginär  wird. 

Es  gehen  hieraus  mit  Rücksicht  auf  die  Darstellungen  von  (5(u), 
S(**)>  FW>  F'W  ßi^^gö  Redlitätssätze  hervor.  Für  p(u),  und  damit 
auch  für  p\u)j  haben  wir  diese  Sätze  bereits  bei  Ableitung  der 
Figur  62  pg.  217  ausführlich  studiert:  Die  Seiten  der  Beehteckteüung 
der  U' Ebene  und  die  Mittellinien  dieser  Bechtecke  sind  die  Abbilder  der 
reellen  p-Axe^  wobei  die  in  den  Ecken  stattfindenden  Werte  00,  e^,  6^,  e^ 
in  Figur  62  aufgetragen  sind. 

Die  Wurzel  j/e^  —  e^  ist  im  vorliegenden  Falle  reeU  und  zufolge 

(3)  pg.  235  mit  positivem  Zeichen  zu  versehen.  Die  Brcchteckteilung 
der  tt;-£bene  entsteht  somit  durch  die  „Ähnlichkeitstransformation'^ 
w  =  uYe^  —  e^  aus  derjenigen  der  M-Ebene.  Dies  stimmt  damit  überein, 
dass  k^  zufeige  (l)pg*  235  gleich  einem  positiven  echten  Bruche  wird,  was 
demmich  auch  von  ä'*  =  1  —  k^  gut  In  der  That  liefern  demgemäss 
die  Jacobi'schen  Formeln  (11)  und  (12)  pg.  248  u.  f.  reelle  positive  Werte 
JT,  K,    Übrigens  zeigen  diese  Formeln,  dass  K<K\  K=  K',  K>  K 

ist,  je  nachdem  A;*  <  y ,  A;*  =  y ,  k^>  -^  ist  Im  Übergangsfall 
J^  s=zk'^  ^=Y  haben  wir  e^  =  0  und  demnach  ß,  =  0;  die  Parallelo- 
gramme sind  alsdann  Quadrate. 

Die  Figuren  65  ff.  pg.  238  liefern  uns  weiter  eine  Reihe  von  Realitäts- 
iheoremen  für  die  Functionen  snw,  cntr,  dnw.  Beispielsweise  finden 
wir,  dass  sn«?  auf  der  reellen  Axe  (xmd  den  mit  ihr  homologen  Linien 
der  BechteckteUung)  zwischen  —  1   und  -j-  1   hin  und  her  schwankt, 
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während  die  imaginäre  w-Axe  bereits  sswischen  —  %K'  und  +  iK  em 
vollständiges  Bild  der  imaginären  sn-Aive  liefert.  Der  ftand  des  der 
Fig.  69  correspondierenden  Rechtecks  liefert  im  Verein  mit  der  ron 
—  K  nach  -|-  K  ziehenden  Mittellinie  alle  reellen  sn,  wobei  die  reellen 
Werte  mit  |  sn  |  >  1  jeweils  in  zwei  correspondierenden  Bandpnnkten 
auftreten. 

Sehr  bemerkenswert  ist  die  hier  gleich  zu  besprechende  Ausartungj 
welche  durch  Zusammenfall  der  beiden  VergumgungspimUe  e^j  f, 
entsteht.  Hierbei  yerlieren  die  beiden  Stellen  e^^  e^  ihren  Charakter 
als  Verzweigungspunkte,  und  es  restiert  eine  zweibl&ttrige  FlSche 
mit  nur  zwei  Yerzweigungspunkten,  deren  Functionen  einen  weit 
elementareren  Charakter  haben.  In  der  That  arten  die  doppdi- 
periodischen  Functionen  jetzt  in  trigonometrisdkt  aus. 

Es  gilt  nämlich  jetzt  zufolge  (7)  pg.  235  speciell  l*  »»  0,  so  daas 

nach  den  Formeln  (11)  pg.  248  die  Werte  iST—  y,  ir  =  oo  zntreffm. 

Der  Quotient  oi  der  Perioden  ist  als  positiv  imaginäre  Grosse  über 
alle  Grenzen  gewachsen,  und  man  hat  9  «s  0.  Dies  Wachatam  hat 
sich  in  der  Weise  Tollzogen,  dass  a>,  endlich  geblieben  ist  nnd  «|  un- 
endlich gross  geworden  ist.  Nach  (16)  pg.  185  und  der  Legendre*sehen 
Relation  hat  man: 

(3)  ^«  =  ?ii'      ^i  =  «>. 

Die  Formeln  (2)  pg.  194  und  (3)fF.  pg.  196  liefern  wegen  {»0: 

♦'«— 5 +©'■(- ^r- 

so  dass  in  diesem  Falle  aus  den  doppeltperiodischen  Functionen  in  der 
That  trigonometrische  werden. 

Einen  noch  unmittelbareren  Anschluss  gewähren  die  Jacobi'scbeii 
Functionen.  Die  Formel  (10)  pg.  248  liefert  nämlich  fllr  Ä;'  =  0  offeabir 
%o  =  fp  ^=9iXRtVj  so  dass  die  Fimctionen  sntr,  cnir  die  trigonomrtii- 
sehen  Functionen  sinu;,  cost«?  liefern  (cf.  pg- 237),  wahrend  dnir  con- 
stant  gleich  1  wird.  Das  der  Figur  69  pg.  240  entsprechend  gebildete 
Rechteck  der  Ecken  +K+iK\  welches  ein  Abbild  der  Ebene  von 

z  ==  sum;  liefert,  artet  für  JK'=  y,   lim. -ff'  =  (X>  in  der  That  in  da 

durch  Figur  78  pg.  247  gegebenen  Streifen  aus,  welcher  ein  Abbild 
der  Ebene  z  =  sin  w  ist.  Die  Additionsformeln  der  Jacobi'achen  Func- 
tionen (pg.  250)  und  die  Formeln  über  Verhalten  von  sn,  cn  bei  Ver 
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mehrung  Ton  w  um  2K  bez.  um  K  gehen  im  gedachten  Specialfall 
in  lauter  wohlbekannte  Elementarformeln  der  Trigonometrie  über. 

n.  Bei  VoransteUung  der  Jacöbi'schen  Functionen  wollen  wir  die 
yier  auf  einem  Kreise  gelegenen  Yerzweignngspunkte  durch  lineare 
Transformation  von  g  jetzt  so  verschieben,  dass  sie  auf  dem  Kreise 

mit  dem  Radius  1   um  j?  =  0  die  Stellen  +  ^  y   i  T  g®^^"^®^-     ^^ 

soll  sich  also  um  einen  durch  \h\  =  \  anzudeutenden  GrenjsfaU  der  all- 
gemeinen pg.  243  u.  f.  besprodienen  TransformaMon  handeln,  während  die 
ebenda  pg.  245  eingeführte  specielle  Transformation  mit  einem  reellen 
zwischen  0  und  1  gelegenen  k  auf  die  soeben  unter  I  gewonnenen 
Ergebnisse  zurückführen  würde. 

Wegen  |  i  j  =  1  sind  jetzt  (^  —  e^)  und  (e^  —  e^)  complexe 
Zahlen  gleicher  absoluter  Betrage  (cf.  (7)  pg.  235).  Drehen  wir  also  die 
u- Ebene  um  ihren  Nullpunkt  derart  (cf.  pg.  209),  dass  e^  reell  und 
>  0  wird,  so  werden  e^  und  e^  wegen  ^  +  ^  +  «5  =  0  conjugiert 
complex.  Die  Gleichung  (1)  hat  demnach  auch  jetzt  reelle  Coefficienten, 
aber  nur  eine  reeUe  Wurzel,  untersucht  man  in  diesem  Falle  die 
pg.  211fF.  betrachtete  Abbildung  der  in  Figur  56  daselbst  längs  S^,  S^,  S^ 
zerschnittenen  jgr-Ebene  auf  das  Dreieck  der  Figur  60,  so  wird  sich  die 
reelle  jEf-Axe,  und  zwar  sowohl  rechts,  wie  links  vom  Nullpunkte 
geradlinig   auf  die  u -Ebene  abbilden.     Dabei  liefert  der  zwischen  e^ 

und  —  00  verlaufende  Teil  die  von  y  a>i  bis  cd,  verlaufende  Höhe  des 

Dreiecks,  die  zur  imaginären  u-Axe  parallel  geht;  die  beiden  Ufer  von 
S^  aber  bilden  sich  auf  die  beiden  Hälften  der  Basis  des  Dreiecks  ab. 
Wir   entschliessen   uns   hier,   das  Dreieck  längs   der   von  0  nach  co^ 
ziehenden  Seite  zum  Parallelogramm  zu  ergänzen,  was  darauf  hinaus- 
kommt,   dass    wir   m^  —  cd,  und   cd,    als    Perioden    brauchen    wollen 
(yergL  hierzu  §  22).    Dann  gilt  nämlich  der  einfache  Satz:  Das  Perioden- 
paraUdogramm  ist  ein  Ehombus,  dessen  Diagonalen  der  reellen  bez.  der 
imaginären  u-Axe  parallel  laufen. 

Unter  den  rhombischen  Periodenparallelogrammen  sind  nun  zwei 
besonders  ausgezeichnete  Specialfälle  enthalten.  Man  nehme  erstlich 
&>  -B«  —  1,  so  dass  die  Verzweigungspimkte  bei  +  1>  i  *  gelegen  sind. 
Ans  (7)  pg.  235  folgt  dann  e^  —  «1  =  «1  —  ^%>  so  ^^^  e^  =  0  wird 
xmd  €^,  e^  conjugiert  und  rein  imaginär  ausfallen.  Das  Perioden- 
paratteiogramm  der  u-Ebene  ist  ein  Quadrat,  dessen  Diagonalen  den 
Axen  paraUd  sind;  in  der  w-Ebene  gewinnen  wir  ein  quadratisches 
Net0,  dessen  Seiten  den  Axen  parallel  laufen.  Das  Integral  erster 
Qaitang  nimmt  die  Gestalt: 


258  t^-   Elliptische  Functionen. 

formationstheorie,  die  Gesamtheit  aller  linearen  Transformationen,  d.  i. 
die  Gesamtheit' aller  znm  gleichen  System  der  Gitterponkte  gehören- 
den Parallelogrammnetze  näher  zu  erforschen. 

Man  kann  das  gewonnene  Resultat  auch  dahin  aussprechen,  dass 
für   zwei    äquivalente  Paare  a^,  cd,  und  to^',  cd/  die  vennittelst  aller 


Fig.  79. 

Paare  ganzer  Zahlen  m^,  m,  zu  bildenden  oo^  Grössen  (fniOi4~^^) 
von  der  Reihenfolge  abgesehen  mit  den  Grossen  (wiCd/-|-  n^u^^  über- 
einstimmen. Aus  diesem  Umstände  entspringt  eine  höchst  wertrolle 
Folgerung  für  die  Wirkung  der  linearen  Transformation  auf  die  Func- 
tionen S(w),  f(ti),  p{u),  p\u).  So  finden  wir  z.  B.,  dass  die  Glieder 
der  Reihe  auf  der  rechten  Seite  der  Gleichung  (c£  pg.  190): 

p\u',  cd/,  cd/)  =  —  2^{u  —  m,a},'  —  im^cd,-)-» 

»»H.W»« 

mit  denjenigen  Yon: 

^'(«*;  CDi,  CD,)     =  —  2^(u  —  m^G),     —  tWjCDj)-» 

»"i » "»% 

abgesehen  von  der  Anordnung  übereinstimmen.  Aber  diese  Reihe  ist 
unbedingt  convergent,  und  also  ist  p'(u]  cd^',  cd/)  =  p'{u]  cd^,  cd,). 
Auch  die  entsprechend  gebildeten  Partialbruchreihen  für  ^(t«)  und  i{u), 
sowie  das  Product  (1)  pg.  186  der  S -Function  sind  unbedingt  con- 
yergent.     Auch  die  Doppelreihen: 
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besitzen  die  gleiche  Eigenschaft  der  unbedingten  Conyergenz.  So  ge- 
winnt man  das  Fundamentaltheorem:  Die  Grössen  der  Weierstrass'sdien 
Theorie  g^^  g^j  S,  f,  p^  p'  besitzen  die  Eigenschaft y  tmverändert  ihre 
Werte  au  bewahren,  faUs  man  das  Periodenpaar  cd^,  ojj  durch  irgend 
ein  äquivaientes  Paar  a^',  cd,'  ersetzt: 


(5) 


6  (w;  «Ol  +  /Joj,  ycöi  +  dcö,)  =  f  (u;  ©1,  ojj), 

J^(«*;  aß>i  +  /Jß>«,  y«i  +  *Ö2)  =^(«*5  0^1,  02), 
j^'(«*;  «ß>i  +  ß^2f  y^i  +  **»»)  =  f'(«*;  »i.  g>2); 

M^o&e»  a,  /J,  y,  d  irgend  vier  der  Bedingung  ad  —  j8y  =  1  genügende 
ganze  Zahlen  sind.  Hierin  besteht  der  auszeichnende  Charakter  der 
Weierstras^ sehen  Functionen  im  Gegensatz  zu  denjenigen  der  JacoM sehen 
Theorie,  weiche  gegenüber  der  linearen  Transformation  ein  complicierteres 
Verhauen  darbieten  werden.  Übrigens  ist  es  .allgemein  der  Gegenstand 
der  Theorie  der  elliptischen  Modolfunctionen  (cf.  pg.  175),  das  Ver- 
halten unserer  Functionen  bei  linearer  Transformation,  sowie  überhaupt 
deren  Abhängigkeit  yon  co^,  o^  näher  zu  erforschen. 

Die  Reihen  (17)  und  (15)  pg.  185  för  ly^  und  rj^  waren  nur  be- 
dingt convergent.  Fassen  wir  auf  Grund  dieser  Reihen  rj^  und  rj^  als 
Functionen  von  co^,  m^  auf^  so  werden  wir  zu  erwarten  haben,  dass 
sich  ri^,  71^  bei  linearer  Transformation  von  co^,  m^  ändern.  Welcher 
Art  diese  Veränderung  ist,  bestimmen  wir  aus  den  Gleichungen  (11) 
pg.  189.  Entsprechen  dem  äquivalenten  Paare  (Oi,  co^  die  Grössen  ly^',  ri^, 
so  gilt: 

Vi  =  5(«*  +  »/;  ß>i'>  ^i)  —  6(«*;  ^if  ^%)' 

Die  zweite  der  eben  aufgestellten  Gleichungen  (5)  liefert  somit: 

Für  die  rechte  Seite  dieser  Gleichung  findet  man  aber  durch  Wieder- 
holung und  Gombination  der  genannten  Gleichungen  (11)  pg.  189  den 
Wert  (arii  +  ß%).  Auf  demselben  Wege  findet  man  %  mit  yi?i  -f  d% 
identisch.  Die  Grössen  %,  %,  aufgefasst  als  Functionen  von  (o^,  o^, 
erfahren  bei  Ersatz  von  cd^,  Og  durch  G)/  =  aaji  +  /Jajg,  (o^^yfo^-^öo^ 
die  gleiche  Transformation: 

(6)  ij/  =  ari^  +  ßri^,      ri^  =  y^i  +  *%• 

Mit  Rücksicht  auf  ad — j8y=l  folgert  man©/ i^j' — <»2'^i=ß'i^2""<»«^i; 

17* 
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Die  durch  (7)  als  eindeutige  Functionen  von  Oi,  o^  dargestellten  Orössen 
ejt  gehen  bei  linearer  Transformation  der  Perioden  cd^,  cd,,  je  nach  dem 
vorliegenden  Falle  I,  II,  •  •  •,  w  folgende  e/  über: 


L 

fi'=<i, 

c,'  =  ^, 

e»'  =  c„ 

n. 

«i'  =  «i, 

V  =  <^. 

«»'  =  «», 

m. 

ei'  =  Cj, 

c»'=«i, 

V—c», 

IV. 

«!'=•%, 

V  =  ft., 

V=«i, 

V. 

Cl'=«S, 

V  =  <i, 

«.'  =  ^, 

VI. 

«i'  =  <t., 

<  =  *», 

V  =  «i- 

Es  finden  somit  den  sechs  Fällen  I,  II,  •  •  •  entsprechend  die  sechs  mög- 
lichen Permutationen  der  drei  Crrössen  e^^  e^,  e^  statt. 

Der  Quotient  k^  von  (e^  —  e^)  und  (e,  —  e^)  wird  bereits  aus 
Formel  (9)  pg.  235  als  eindeutige  Function  des  Periodenquotienten  o  er- 
kannt. Gegenwärtig  finden  wir,  dass  k^  hei  allen  linearen  Transformor 
üonen  des  Falles  I  unveräf^lert  bleibt,  sowie  dass  überhaupt  k^  entsprechend 
den  sechs  modulo  2  incongruenten  Fällen  I,  II,  •  •  •  der  linearen  Trans- 
formation übergeht  in: 

(9)  *«,    p,    1— Ä*,    YZTT^y     ^~r«'    *^^=T 

Auch  die  Untersuchung  des  Verhaltens  der  Jacobi'schen  Func- 
tionen gegenüber  linearer  Transformation  der  Perioden  o^,  o,  bez.  K, 
iK'  wird  die  Unterscheidung  der  sechs  Fälle  nötig  machen.  Wir  be- 
handeln als  Beispiel  etwa  den  Fall  lY  und  schreiben,  um  die  Ab- 
hängigkeit unserer  Functionen  von  den  Perioden  heryorzuheben,  im  An- 
schluss  an  die  Darstellungen  (15)  pg.  239  ausführlicher  sn(tt;,  k),  Qn(w,  k), 
dn(tt',  k).  Üben  wir  nun  eine  Transformation  des  Falles  lY  aus,  so 
geht  sn (ti;,  k)  über  in: 

Tragen  wir  hier  die  vorhin  angegebene  Bedeutung  der  et  ein,  so  nimmt 
diese  Gleichung  die  Gestalt  an: 

(10)  sn(«l/^:r^,     y^  =  sn{±ik'u>,^)  =  ±^^. 

Hierbei  ist  zu  bemerken,  dass  zufolge  (9)  der  transformierte  Wert 
von  k  zunächst  gleich  +  "p  ^iu  setzen  ist.  Wenn  wir  in  (10)  das  obere 
Zeichen  benutzten^  so  ist  dies  deshalb  erlaubt,  weil  ein  Yorzeichenwechsel 
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des  zweiten  Argumentes  in  sn(u7,  Je)  nach  (15)  pg.  239  ohne  Folge  fOr 
den  Wert  dieser  Function  ist.  Da  weiter  ein  Zeichenwechsel  des 
ersten  Argumentes  einen  Zeichenwechsel  der  Function  nach  rieh  zieht, 
so  liefert  (10):  

(11)  sn{ik'w,   y)=±    ^^  ""  ^' - 


als  eine  fiir  das  eine  der  beiden  Zeichen  richtige  FormeL    Man  kann 
der  letzteren  sofort  auch  die  Gestalt  yerleihen: 


sn 


welche  mit  Rücksicht  auf  (11)  pg.  237  übergeht  in: 

/.,,         1  \         11/  ßn(w,  *) 
Ba(tkw,  ip)  =  +  »^-  ^^y 

Nehmen  wir  hier  w  unendlich  klein^  so  erweist  sich  das  obere  Zeichen 
als  das  allein  gültige.  Weit  schneller  bestimmt  man  die  entsprechen- 
den Formeln  für  cn  und  dn;  insgesamt  findet  sich: 

(.7/         l\        -if  sn(w^k) 
^^^^  '    */  cn(io,*)' 

\         '    k/        cn(w,A;)'  \         '    k/        cn(w,t) 

Aufgabe  1.  Man  leite  aus  der  Formel  (11)  pg.  229  fOr  zl,  der  Fonnel  (16) 
pg.  185  ftir  Y2,  mit  Benatzung  der  Legendre'schen  Relation  und  auf  Grund  der 
Convergenzbetrachtnngen  von  pg.  124  und  184  die  nachfolgenden  Gleichungen  för 

''* '  ^'  *   '  _ni  dlogJ  ni  dlogd 

"^^  ~  6    a«,  '    ^* ""     6    a«, 

und  bestätige  von  hieraus  die  Formeln  (6)  über  das  Verhalten  von  iJt,  iji  bei 
linearer  Transformation  von  cdj  ,  », . 

Aufgabe  2.  Man  stelle  die  den  Gleichungen  (12)  entsprechenden  weiteren 
fünf  Gleichungssysteme  über  das  Verhalten  der  Jacobi'schen  Functionen  bei 
linearer  Transformation  der  Perioden  auf 

§  23.  Landen*80he  Transformation. 
Unter  den  nicht -linearen  Transformationen  behandehi  wir  mit 
Rücksicht  auf  die  vorliegenden  Zwecke  nur  einen  zum  zweiten  Grade 
gehörenden  Specialfall;  wir  wollen  nämlich  unter  geringfügiger  Ab- 
weichung vom  pg.  256  u.  f.  entwickelten  Ansätze  den  Übergang  zu  den 
neuen  Perioden  0/  =  cöi ,  02'=^  untersuchen.  Man  bezeichnet  diesen 
Übergang  als  die  Landerische  Transformation,  weil  sich  deren  Haupt- 
formeln in  der  That  bereits  bei  Landen  entwickelt  finden*). 

*)  In  den  Philosoph.  Transactions,  Bd.  65  (1775). 
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Die    zu    den    transformierten    Perioden    gehörende    S- Function 

6{t«;  cDi,  y)  ^®^  ®^^^  ganze  transcendente  Function  mit  den  Nullpunkten 

(m^oj^  +  Y^»)-     Eben  dieselben  Nullpunkte  hat  die  ganze  Function 

S(m;  ojj,  (öj)  •  62(14;  cDj,  cDj).  Gehen  wir  vermöge  (11)  und  (15)  pg.  233 
zu  den  Thetafanctionen  über,  so  erweisen  sich  ^i{2vy  q^)  xind  d'i(v) d-^^v) 
als  ganze  Functionen  gleicher  Nullpunkte.  Unter  d-kiv)  ist  hier  stets 
^kivy  2)  verstanden,  d.  h.  wir  geben  ein  zweites  Argument  der  Theta- 
function  nur  dann  an,  wenn  dasselbe  von  q  verschieden  ist;  för  die  Be- 
zeichnung der  Theta- Null  werte  (cf.  pg.  234)  behalten  wir  dieselbe 
Regel  bei,  so  dass  '9'*(0,  q)  kurz  durch  -Ö-*,  d'k{Oj  q^)  aber  durch  '9'*(^*) 
bezeichnet  wird. 

Zufolge  (16)  und  (17)  pg.  234  haben  nun  beide  Functionen 
'Ö'i(2t;,  5*)  und  ^t{v)d'^{v)  die  Periode  1  und  nehmen  bei  Vermehrung 
von  V  um  cd  übereinstimmend  den  Factor  — j-2g--4Äü<  ^^  p^j. 
Quotient  dieser  beiden  Functionen  hat  demnach  die  Perioden  1  und  C7, 
und  da  er  im  zugehörigen  Parallelogramm  überall  endlich  ist,  so  ist 
er  mit  einer  Constanten  identisch: 

^i(y)»,(v)  =  C^,(2v,q'y, 

doch  ist  C  nur  von  v  unabhängig,  kann  aber  q  noch  enthalten.  Man 
hat  sich  bei  den  hier  anzustellenden  Rechnungen  nur  immer  zu  ver- 
gegenwärtigen, dass  für  die  transformierte  Thetafunction  v'  =  2v, 
o)'=2cD  und  also  q'^^q^  ist,  wobei  die  pg.  234  aufgestellten  Regeln 
(17)  für  die  Functionen  der  Argumente  t;',  q'  und  den  Zuwachs  o' 
natürlich  erhalten  bleiben. 

In  der  letzten  Gleichung  wolle  man  t?  um  -^  wachsen  lassen  und 

beachte  das  nach  (12)  pg.  232  und  (17)  pg.  234  zu  bestimmende  Ver- 
halten der  'd'-Functionen.    Es  folgt: 

wo  C  dieselbe  Bedeutung  hat,  wie  in  der  voraufgehenden  Gleichung. 
Setzt  noian  speciell  1;  =  0,  so  folgt  unter  Benutzung  der  pg.  235  an- 
gegebenen Ausdrücke  der  -Ö'-Nullwerte  in  den  Producten  P*  (cf.  pg.  227), 
sowie  mit  Rücksicht  auf  die  pg.  232  bewiesene  Relation: 

dass  f&r  den  von  v  unabhängigen  Wert  C  die  Darstellung  gilt: 
Merken  wir  demnach  an: 
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(1)  *o(2*)»o(2f,0  =  V'')».(«'), 

(2)  *o(2*)  *i(2f ,  9*)  =  »r (f)  »,(»)• 

In  die  erste  dieser  Gleichungen  trage  man  iq  an  Stelle  Ton  q 
und  also  —  j*  an  Stelle  von  q^  ein.  Nach  (14)  pg.  233  und  (1 ) 
pg.  234  folgt: 

^^(q^M^v,  ««)  ==  do(t;,  iq)  d,(t;,  tg). 

Aber  nach  eben  denselben  Gleichungen  gilt: 

^»(t',  iq)  +  ^oi^y  iq)  =   »M  +   ^oW, 

^^(^7  iq)  —  ^o(^'>  iq)  =  i^M  —  i^o{^)y 
woraus  man  berechnet: 

2»,{v,  iq)  d,(t;,  «3)  =  fr,(r)»+  do(t;)«. 
Man  hat  also: 

(3)  2*,(a»)  d,(2t',  ff»)  =  d,(r)»+  doW 

Vermehrt  man  hier  v  uip  y,  so  gelangt  man  zu  einer  analogen 
Formel  für  d^^  (2v^  q*).  Zusammenfassend  haben  wir  das  Ergebnis:  Die 
Wirkung  der  Landen^ sehen  Transformation  auf  die  Functionen  ^q{v\ 
^i{v)  ist  in  (1)  und  (2)  angegeben;  ßr  ^^{v)^  ^^{v)  reihen  skh  die 
Gleichungen  an: 

(4)  2^,{q^)  ^,^2v,  q^  =  ^.{vf-  ^,{v)\ 

(5)  2d,(0^5(2t;,  q")  =  ^,{vy+  U^)\ 

An  Stelle  der  Grössen  w,  q).  Je,  k\  K^  K'  mögen  bei  den  trans- 
formierten Perioden  ©/ =  Oj,  02'==  y  ^^^^^  ^u  ^u  ^u  K'f  ^u  ^i- 
Es  sollen  alsdann  die  Relationen  zwischen  diesen  transformierten 
Grössen  und  den  ursprünglichen  aufgestellt  werden. 

Indem  wir  mit  dem  Modul  k  beginnen,  folgern  wir  aus  (7)  pg.  235: 

Vk=^i^  =  —'      =      ^ 
^  '      ^s(9*)       »l  +  ^l       1  +  *'' 

Andererseits  folgt  für  den  complementären  Modul: 

'       W,(3V       »i  +  ^i      i  +  r' 
Wir  merken  an:  Definiert  man  die   Wurzeln  Yk,  Yk'  aus  den  Integral- 
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modtdn  durch  die  Gleichungen  (7)  pg,  235  cUs  eindeutige  Functionen  von 
q,  resp.  o,  so  ist  die  Wirkung  der  Landen'schen  Transformation  auf 
dieselben  ausgedrückt  durch: 

(6)  k  -in*:     h'  -  ^y^ 

Für  IT  gilt  nach  (7)  pg.  237  die  Darstellung: 

ti;  =rs  —  ;rdj     und  also  ist    w^^= ^^sCs*)' 

Die  Benutzung  der  Formel  (5)  liefert: 

Da  07,  gleich  der  doppelten  transformierten  Periode  2(o^  ist^  so  ent- 
spricht dem  Wachstum  von  w  um  2K  eiu  solches  von  Wy^  um  ^K^\ 
man  hat  somit  2Zi  =  £"(1  +  Ä').  Hingegen  ist  (Di=cDi',  so  dass 
w  und  iTj  gleichzeitig  um  2iK'  resp.  2iK^  zunehmen.  Also  folgt 
der  Satz:  Die  Landen' sehe  Transformation  bewirkt  den  Übergang  von 
Wy  K,  K'  eu  w^y  K^y  JT/,  welche  mit  jenen  drei  Grössen  vermöge  der 
Bdationen  ausammenhängen: 

(7)  u;,  =  tr(l+*'),    K,  =  K'^y    K^=K\\  +  k'). 

Man  kann  diesen  Gleichungen  auf  Grund  der  ersten  Formel  (6)  auch 
die  Gestalt  verleihen: 

(8)  «;  =  «,,. l±i,    K=K,il  +  Jc,),    K'^K,'.'-±^. 
Endlich  entnehmen  wir  aus  (2)  und  (3)  pg.  236: 

tgg)  =  --=-^-)-^     und  also     tg  cp.  = —=■  ^7^-^  • 

Mit  Benutzung  der  Relationen  (2)  und  (4)  folgt  weiter: 

Setzt  man  noch  fär  k^'  seinen  in  (6)  gegebenen  Wert  ein,  so  ergiebt 
sich:  Der  bd  Landen'scher  Transformation  aus  9  entspringende  Wert  9^ 
hängt  mit  ip  vermöge  der  Gleichung: 

x^Msommeti,  ireZe^  man  ottcA  (2i6  Gestalt  geben  kann: 
(10)  tg(9,-9)  =  Ä:'tg9. 
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die  Gestalt  der  algebraischen  Relationen  (2)  haben  wir^  wenn  eben 
diese  Relationen  zur  Berechnung  der  transformierten  Theta  aus  den 
ursprünglichen  oder  umgekehrt  benutzt  werden  sollen^  mit  mehrdeutigen 
algebraischen  Operationen  zu  thun.  Welche  unter  den  Lösungen  zu 
unserer  ursprünglich  eindeutig  definierten  Landen'schen  Transformation 
v^  =  2v^_^,  q^  =  ql__^  bez.  zur  inversen  Transformation  gehört,  wird 
man  wenigstens  in  jedem  Specialfalle  reeller  Argumente  q,  v  ver- 
mittelst der  Thetareihen  (14)  pg.  233  ohne  besondere  Mühe  abschätzen 
können. 

Eine  interessante  Folgerung  entspringt  aus  dem  Formelsystem  (3). 
Durch  Multiplication  der  ersten  n  Gleichungen  der  ersten  Golumne  folgt: 

(4)  K^  Jr.(l  +  Ä0(1  +*,)(!  +  *i)  •••  (1  +  K). 

Nun  ist  !  2 1  <  1;  und  also  folgt  aus  (1),  dass  lim.  |  g,  |  =*  0  sein  wird, 

Msssoo 

was  zufolge  (7)  pg.  235  den  Schluss  auf  lim.  { j;^  |  =  0  erlaubt.  Nach 
Formel  (11)  pg.  248  findet  man  demzufolge: 


"=»j/  Vi  — Ä^  Sil 


Um.Z„  =  lim.    /   .      '^'^  =f 


Die  Gleichung  (4)  liefert  also  für  lim.  n  =  oo  folgende  Darstellung 
der  Grösse  K  durch  ein  unendliches  Produd: 

(5)  jr=f(i  +  Ä,)(i  +  *,)(i+Ä»)(i +  *.)••. 

Diese  Formel  ist  zumal  im  oben  gedachten  Falle  eines  gegebenen  reellen, 
zwischen  0  und  1  gelegenen  k  für  die  numerische  Berechnung  des  zu- 
gehörigen K  tauglich. 

Endlich  reihen  wir  den  bisherigen  Formelketten  das  aus  (8)  und 
und  (10)  pg.  265  entspringende  System  an: 

L±A  =  w  ,      tg(qp,  —  9  )  =  Ä'  tg<p  , 


(6) 


^'  2 


IT,   ^-'  =  w,,      tg(g),—  9^)  =  i/tgg)!, 


Für  lim.  n  —  (x>  wird  lim.  kn  =  0  und  lim.  kn  =  1,  so  dass  wir  mit  Be- 
nutzung von  (10)  pg.  248  auf  die  folgenden  Grenzfoniieln  schliessen: 

lim.  Wn  =  9«>      1™.  (-P^)  =  lim.  (-^)  =  2. 
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Die  Multiplication  der  ersten   n  Formeln  in  der  ersten  Columne  des 

Sy Sternes  (6)  liefert: 

Unter  Vermittlang  von  (5)  ergiebt  sich  hiemach  folgende  Oraufarmd 
für  w: 

(7) 


117  = lim.  l  -r  I  • 


Man  kann  diese  Formel  für  die  numerische  Berechnung  von  w  bei 
gegebenen  Werten  des  Moduls  l?  und  der  Amplitude  9  benutzen,  indem 
man  sich  wegen  der  successiven  Bestimmung  der  Zahlwerte  q>^^  9^1  *  " 
auf  die  Recursionsformeln  (3)  und  (6)  beruft  und  K  naherungsweise 
aus  (5)  berechnet. 

Die  hier  vorgetragenen  Entwicklungen  haben  ein  henrorragendes 
geschichtliches  Interesse.  Nachdem  nämlich  bereits  bei  Landen  selbst^ 
sowie  bei  Lagrange*)  die  Formeln  der  nach  dem  ersteren  benannten 
Transformation  zur  Behandlung  specieller  elliptischer  Litegrale  Ver- 
wendung fanden^  hat  Gauss^  wie  man  annehmen  muss^  noch  ohne 
Kenntnis  der  Untersuchungen  seiner  Voriger  in  seiner  Theorie  des 
arHhmetisch-geometrischen  Mittels**)  zwei  Algorithmen  definiert,  welche 
im  wesentlichen  auf  die  Recursionsformeln  (3)  und  (2)  zurückkommen. 
Im  Gebrauch  dieser  Algorithmen  ist  aber  Gauss^  wie  schon  pg.  174 
ausgeführt  wurde^  weit  über  Landen  und  Lagrange  hinausgegangen;  er 
hat  die  Algorithmen  des  arithmetisch-geometrischen  Mittels  zum  Funda- 
ment für  eine  ausgedehnte  Theorie  der  elliptischen  Functionen  gemacht 

§  25.   Numerische  Bereohnimgen. 

Bei  der  wirklichen  numerischen  Berechnung  irgend  welcher  im 
Yoraufgehenden  betrachteten  Grössen  aus  anderen,  von  denen  sie  ab- 
hängen, sind  von  praktischer  Bedeutung  meist  nur  diejenigen  Falle, 
bei  welchen  der  Radicand  der  Quadratwurzel  )/4j6r* — g^js  —  g^  resp. 
V(l  —  ^^)  (1  —  k^z*)  reelle  Coefficienten  besitzt.  Wir  machen  fÖr  solche 
numerische  Bestimmungen  die  beiden  folgenden  Hülfsmittel  namhaft: 

I.  Angenäherte  Berechnungen  aus  couTergenten  unend- 
lichen Reihen  oder  Producten. 

n.  Tafeln  für  elliptische  Integrale  und  deren  Perioden. 

*)  In  den  Abhandlungen  der  Turiner  Akademie  von  1784;  siehe  auch 
Lagrange  „Oeuvres  compl^tes*'  t.  2  pg.  253. 

*♦)  Siehe  Gauss'  Werke,  Bd.  3  pg.  361  und  387. 
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Beide  Hülfsmittel  sollen  nach  einander  besprochen  werden. 

L  Für  die  Praxis  hat  man  nicht  nur  convergente  Reihen,  sondern 
Yor  allen  Dingen  schnell  convergente  Reihen  nötig.  Solche  gewinnt 
man  nötigenfalls  durch  Heranziehung  der  linearen  hejs.  der  Landen'schen 
Transformation,  deren  Wirkung  auf  unsere  Functionen  oben  festgestellt 
wurde. 

1)  Ist  Tc^  reell  vorg^eben,  so  können  wir,  falls  0  <  Ä*  ^  y  noch 

nicht  zutreffen  sollte,  nach  (9)  pg.  261  durch  lineare  Transformation, 
welche  auf  unsere  Functionen  in  einer  a.  a.  0.  festgestellten  Weise 
wirkt,  zu  einem  in  jenem  Intervalle  gelegenen  Modul  gelangen,  den 

wir  gleich  selbst  wieder  V  nennen.    Dann  gilt  y^ä;'*<  1,  und  wir 

finden  aus  (11)  imd  (12)  pg.  248  reelle,  der  Bedingung  K-^K' 
genügende    Werte    JT,    K\       Durch     binomische     Entwicklung     von 

(1  —  Ä*  sin*  9)  *  und  Integration  entspringt  übrigens  für  K  die  Dar- 
stellung: 

(1)  ^-  f [' + ©■»• + (i-y*- + (f^)*»- + ■  ■]. 

der  eine  entsprechende  für  K'  parallel  geht. 

Wir  erlautem  nun  gleich  auch  die  Wirkung  der  Landen'schen 
Transformation  im  Anschluss  an  die  Aufgabe,  aus  gegebenem  k^  ver- 
mittelst der  Gleichung  (1)  den  Wert  von  K  zu  berechnen.  Die  Sach- 
lage ist  die,  dass,  nachdem  bereits  Ä;*  ^  y  ist,  die  hei  jener  Trans- 
formation folgenden  Moduln  h\y  Ä,,  •  •  sehr  schnell  abnehmen.  So  ist 
z.  B.  bereits  k^  im  Intervall  0  <  AJ  ^  0,029  •  •  •  gelegen.  Setzen  wir 
also* 

(2)  ■  z_  jr,(.  +j,)_ifi±i) [1 +  (!.)•*;+  (|J)'*;  +  ...], 

80  ist  die  hier  rechts  stehende  Reihe  weit  schneller  convergent  als  die 
Reihe  (1);  und  offenbar  wird  eine  noch  erhöhte  Wirkung  erzielt, 
wenn  man  die  Landen'sche  Transformation  wiederholt  ausübt. 

Ist  neben  ^  auch  noch  q>  als  reeller  Winkel  gegeben,  und  soll  w 
berechnet  werden,  so  gelten  entsprechende  Regeln  betreffs  der  An- 
Wendung  der  Landen'schen  Transformation  und  der  Reihenentwicklung 
der  rechten  Seite  der  hier  in  Betracht  zu  ziehenden  Formel  (10)  pg.  248. 

2)  Denken  wir  als  zweites  Beispiel  etwa  die  u-Ebene  mit  einem 
Periodenrechteck  gegeben,  so  haben  wir  ein  rein  imaginäres  Perioden- 
verbaltnis  cd  imd  dürfen  —  ico'^l  annehmen,  da  dies  nötigenfalls 
yermSge    der   linearen  Substitution    a>/=  —  m^,  o^'s^m^   erreichbar 


Bemerkungen  über  numerische  Berechnungen.  271 

Sind  hingegen  die  g^,  g^  gegeben^  so  wird  man  durch  Vermittlung  der 
^1,62,^  und  Ä*,  Ä*'  die  zugehörigen  JT,  K!  durch  Reihenentwicklungen 
der  Integrale  (11)  und  (12)  pg.  248  u.  f.  resp.  durch  Ketten  Landen'scher 
Transformationen  berechnen  und  gelangt  von  hieraus  zur  Kenntnis  des 
Periodenquotienten  und  des  Wertes  q. 

n.  An  Tafeln  elliptischer  Integrale  und  Perioden  teilen  wir  am 
Schlüsse  des  g^enwärtigen  Kapitels  folgende  mit: 

1)  Tafel  für  die  Werte  des  elliptischen  Integrals  erster  Gattung 
Wj  welches  man  in  seiner  Abhängigkeit  Yon  k  und  q>  (cf.  Formel  (10) 
pg.  248)  durch  F{tpj  k)  zu  bezeichnen  pflegt.  Die  Tafel  bezieht  sich 
auf  ein  Periodenrechteck^  d.  h.  auf  ein  reelles  zwischen  0  und  1  ge- 
legenes Ä*;  es  ist  A  =  sin  a  gesetzt,  und  es  sind  die  Werte  a  =  5®, 
10*^,  15®,  •  •  •  in  der  Tafel  direct  berücksichtigt.  Die  reellen  Werte  w 
entsprechen  den  reellen  Winkeln  (p  =  amw]  die  Tafel  giebt  die 
Werte  w   auf  5  Decimalstellen  für  die  Winkel  tp  =  1®,  2^,  3®,  •  •  •  90^ 

2)  Tafel  der  Werte  K  (und  damit  K')  beim  Periodenrechteök. 
Es  gilt  wieder  a  =  arc  sin  A;;  die  Angaben  beziehen  sich  auf  alle  Winkel 
«  =  1^20,...  90®. 

3)  Tafel  für  die  um  10  vermehrten  gemeinen  Logarithmen  von 
q  bei  gegebenem  a  =  arc  sin  k  nach  je  zehn  Minuten  fortschreitend 
wieder  für  das  Intervall  «  =  0  bis  a  =  90®. 

4)  Tafel  für  das  pg.  251  u.  f.  betrachtete  Integral  zweiter  Gattung: 

/!  ^ 

(3)  E{ip,  k)  =J  yi  — *^8in>  dtp. 

0 

Diese  Tafel  ist  ähnlich  gebaut  wie  diejenige  für  w  =  F{tpy  k),  jedoch 
nicht  so  ausführlich  gehalten. 

5)  Tafel  für  die  in  (8)  pg.  252  definierte  Periode  E  des  Integrales 
zweiter  Gattung,  für  welche  man  übrigens  die  der  Gleichung  (1)  corre- 
spondierende  Entwicklung  hat: 

w     ^_i[i_(±)V-(i^j)'|:-(i^)'|-...]. . 

Beim  Interpolieren  ist  die  einzelne  Tafel  durchaus  nicht  an  allen 
Stellen  gleich  brauchbar.  Will  man  z.  B.  bei  gegebenem  k^  die  Werte 
Ky  K'  bestimmen,  so  erweist  sich  bei  kleinen  Werten  a  die  Tafel  zur 
Bestimmung  von  K  als  tauglich,  für  Winkel  a  nahe  an  90®  jedoch  als 
wenig  brauchbar.  Da  nun  K'  der  zu  «'=90® — a  gehörende  Wert 
£*  ist,  so  wird  man  im  gedachten  Falle  eines  kleinen  Winkels  a  besser 
Üiun,  aus  der  Tafel  2)  nur  erst  K  abzulesen,  sodann  aber  vermittelst 
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der    ausf&hrlicher    angelegten   Tafel   3)    sogleich    erst    den    Perioden- 
quotienten zu  bestimmen,  womit  dann  auch  K'  bekannt  ist. 

Handelt  es  sich  um  Berechnung  von  Grossen  der  Weierstrass'schen 
Theorie,  so  wird  man  zum  Zwecke  des  Gebrauchs  der  Tafeln  yermoge 
der  oben  entwickelten  Relationen  immer  erst  zu  den  correspondieren- 
den  Grössen  der  Jacobi'schen  Theorie  gehen  und  von  diesen  dann  den 
Rückgang  zu  den  eigentlich  gesuchten  Werten  nehmen*). 


*)  Die  in  Rede  stehenden  Tafeln  sind  dem  schon  pg.  176  genannten  Werke 
▼on  Lucien  L^vy  ,^^ci8  eUmentaire  de  la  ihiorie  des  fonetions  dUptiguei^ 
(Paris,  bei  Gauthier- Villars,  1898)  entlehnt.  Dieselben  stammen  bis  auf  die 
Tafel  3  aus  dem  zweiten  Bande  yon  Legend re 's  ^,TraiU  des  fonetUms  etUpU- 
ques  etc/'  (cf.  pg.  173),  in  welchem  ein  höchst  ausgedehntes  und  wertroUes  Tafel- 
werk enthalten  ist.  In  derThat  schreiten  die  Legendre'schen  Tafeln  fSr  ^(9,  sin  a) 
und  F{(p,ana)  sowohl  für  a  als  9  yon  Grad  zu  Grad  fort,  und  zwar  sind  die 
Werte  E{<p^8ma)  und  F(qp,  sina)  im  Intervall  yon  a  =*  0®  bis  45*  auf  zehn  De- 
dmalsteUen,  yon  a  ^^  46*  bis  a  =»  90*  aber  auf  neun  Stellen  angegeben.  Für 
die  Perioden  K  und  E  giebt  Legendre  sogar  eine  auf  zwölf  Stellen  berechnete 
Tafel  fOr  alle  ganzzahligen  Grade  von  a  1=^  0*  bis  90*.  Für  logg  hat  Jacobi  am 
Ende  der  Abhandlung  „Über  die  zur  numerischen  Berechnung  der  eüipüadien 
Functionen  zweckmässigsten  Formeln"*  (Joum.  f.  Mathem.  Bd.  26,  1843  oder  Jaoobi's 
gresammelte  Werke,  Bd.  1,  pg.  343)  eine  fünfstellige  Tafel  mitgeteilt,  in  welcher 
a  nach  Zehnteln  eines  Grades  fortschreitet.  In  Bertrand  „TraiU  de  cäieul  m- 
tigrdl**  (Paris,  1870)  ist  eine  auf  ZwGlfteilung  des  Grades  beruhende  Tafel  für 
logg  mitgeteilt. 


Tafel  I:  Werte  des  Integrals  w  =  F{ip,  sin  et). 
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9 

«=5« 

a  =  10« 

0  =  15« 

«  =  20« 

a=26« 

«  =  30« 

1^ 

0,01746 

0,01745 

0,01745 

0,01745 

0,01745 

0,01745 

20 

0,08491 

0,03491  . 

0,08491 

0,08491 

0,03491 

0,03491 

8« 

0,05286 

0,05236 

0,05236 

0,05286 

0,05236 

0,05287 

4« 

0,06981 

0,06981 

0,06982 

0,06982 

0,06982 

0,06983 

6« 

0,08727 

0,08727 

0,08727 

0,08728 

0,08729 

0,08729 

6<> 

0,10472 

0,10473 

0,10478 

0,10474 

0,10476 

0,10477 

70 

0,12218 

0,12218 

0,12219 

0,12221 

0,12223 

0,12226 

8« 

0,13963 

0,13964 

0,13966 

0,13968 

0,18971 

0,13974 

9« 

0,15708 

0,15710 

0,15712 

0,15716 

0,15719 

0,15724 

10« 

0,17454 

0,17456 

0,17459 

0,17464 

0,17469 

0,17475 

U« 

0,19200 

0,19202 

0,19206 

0,19212 

0,19220 

0,19228 

12'> 

0,20945 

0,20949 

0,20954 

0,20962 

0,20971 

0,20982 

13« 

0,22691 

0,22695 

0,22702 

0,22712 

0,22724 

0,22738 

U« 

0,24436 

0,24442 

0,24451 

0,24463 

0,24478 

0,24495 

15« 

0,26182 

0,26189 

0,26200 

0,26216 

0,26233 

0,26254 

16« 

0,27928 

0,27936 

0,27949 

0,27967 

0,27989 

0,28015 

17« 

0,29674 

0,29684 

0,29699 

0,29721 

0,29748 

0,29779 

18« 

0,31420 

0,31431 

0,31460 

0,31475 

0,31607 

0,31544 

19« 

0,33166 

0,38179 

0,33201 

0,33231 

0,38268 

0,33312 

20« 

0,84912 

0,34927 

0,34953 

0,84988 

0,36031 

0,35082 

21« 

0,36658 

0,86676 

0,36706 

0,36746 

0,36796 

0,36865 

22« 

0,38404 

0,88425 

0,38459 

0,88505 

0,38563 

0,38630 

23« 

0,40151 

0,40174 

0,40213 

0,40266 

0,40331 

0,40408 

24« 

0,41897 

0,41924 

0,41968 

0,42027 

0,42102 

0,42189 

25« 

0,48648 

0,43674 

0,43728 

0,43791 

0,43876 

0,48973 

26« 

0,45390 

0,45424 

0,45479 

0,45556 

0,46660 

0,45761 

27« 

0,47137 

0,47174 

0,47286 

0,47321 

0,47427 

0,47651 

28« 

0,48883 

0,48925 

0,48994 

0,49089 

0,49207 

0,49345 

29« 

0,50630 

0,50677 

0,50753 

0,50868 

0,60988 

0,61142 

SO« 

0,52377 

0,52428 

0,52518 

0,62628 

0,52773 

0,52943 

31« 

0,54124 

0,54181 

0,54273 

0,54401 

0,54560 

0,54747 

32« 

0,55871 

0,55933 

0,56035 

0,66176 

0,66349 

0,56666 

33« 

0,57619 

0,57686 

0,57797 

0,57960 

0,68141 

0,68367 

34« 

0,59366 

0,59439 

0,59561 

0,59727 

0,59986 

0,60183 

35« 

0,61113 

0,61193 

0,61326 

0,61606 

0,61734 

0,62003 

36« 

0,62861 

0,62948 

0,63090 

0,63287 

0,63534 

0,63827 

87« 

0,64609 

0,64702 

0,64867 

0,65070 

0,66337 

0,65665 

88« 

0,66356 

0,66457 

0,66624 

0,66854 

0,67144 

0,67487 

39« 

0,68104 

0,68213 

0,68393 

0,68641 

0,68968 

0,69324 

40« 

0,69852 

0,69969 

0,70162 

0,70429 

0,70766 

0,71165 

41« 

0,71600 

0,71726 

0,71933 

0,72219 

0,72680 

0,73010 

42« 

0,73849 

0,73483 

0,78704 

0,74011 

0,74398 

0,74860 

48« 

0,76097 

0,75240 

0,75477 

0,75805 

0,76219 

0,76714 

44« 

0,76846 

0,76998 

0,77251 

0,77600 

0,78043 

0,78573 

45« 

0,78594 

0,78756 

0,79025 

0,79898 

0,79871 

0,80437 

Fr  icke,  analyt-funotionenth.  Vorlesangen. 
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Tafel  I:   Werte  des  Integrals  w~  F{(ip,täna). 


9 

«  =  6« 

«==10« 

«  =  15« 

«  =  20« 

ff  =*26« 

«  =  «0« 

46« 

0,80343 

0,80616 

0,80801 

0,81198 

0,81701 

0,82306 

470 

0,82092 

0,82276 

0,82678 

0,82999 

0,83636 

0,84178 

48<» 

0,83841 

0,84036 

0,84366 

0,84803 

0,86371 

0,86055 

49« 

0,85690 

0,86795 

0,86136 

0,86609 

0,87211 

0,87937 

60« 

0,87339 

0,87566 

0,87916 

0,88416 

0,89064 

0,89825 

61« 

0,89088 

0,89317 

0,89697 

0,90226 

0,90901 

0,91716 

62« 

0,90838 

0,91078 

0,91479 

0,92037 

0,92760 

0,93613 

63« 

0,92687 

0,92841 

0,93262 

0,93860 

0,94603 

0,95614 

64« 

0,94337 

0,94603 

0,96047 

0,96666 

0,96468 

0,97420 

66« 

0,96086 

0,96366 

0,96832 

0,97483 

0,98817 

0,99331 

66« 

0,97836 

0,98130 

0,98618 

0,99302 

1,00179 

1,01247 

67« 

0,99686 

0,99894 

1,00406 

1,01123 

1,02044 

1,03167 

68« 

1,01336 

1,01668 

1,02194 

1,02946 

1,03912 

1,06092 

69« 

1,03086 

1,03423 

1,03984  . 

1,04770 

1,06783 

1,07021 

60« 

1,04837 

1,06188 

1,06774 

1,06697 

1,07667 

1,08956 

61« 

1,06687 

1,06964 

1,07666 

1,08426 

1,09634 

1,10894 

62« 

1,08338 

1,08720 

1,09368 

1,10266 

1,11414 

1,12837 

63« 

1,10088 

1,10486 

1,11161 

1,12087 

1,13296 

1,14784 

64« 

1,11839 

1,12263 

1,12946 

1,13920 

1,16182 

1,16735 

66« 

1,13690 

1,14020 

1,14740 

1,16766 

1,17070 

1,18691 

66« 

1,16340 

1,15787 

1,16636 

1,17692 

1,18961 

1,20661 

67« 

1,17091 

1,17565 

1,18333 

1,19430 

1,20864 

1,22615 

68« 

1,18842 

1,19324 

1,20130 

1,21269 

1,22760 

1,24583 

69« 

1,20693 

1,21092 

1,21928 

1,23110 

1,24648 

1,26556 

70« 

1,22345 

1,22861 

1,23727 

1,24963 

1,26648 

1,28530 

71« 

1,24096 

1,24630 

1,26527 

1,26796 

1,28461 

1,30609 

72« 

1,26847 

1,26400 

1,27328 

1,28641 

1,30356 

1,32491 

73« 

1,27599 

1,28169 

1,29129 

1,30488 

1,32263 

1,34477 

74« 

1,29350 

1,29939 

1,30930 

1,32335 

1,34172 

1,36466 

76« 

1,31102 

1,31710 

1,32733 

1,34184 

1,36083 

1,38457 

76« 

1,32853 

1,33480 

1,34535 

1,36034 

1,37996 

1,40452 

77« 

1,34605 

1,35251 

1,36339 

1,37884 

1,39911 

1,42449 

78« 

1,36356 

1,37022 

1,38143 

1,39736 

1,41827 

1,44449 

79« 

1,38108 

1,38793 

1,39947 

1,41588 

1,43744 

1,46451 

80« 

1,39860 

1,40565 

1,41752 

1,43442 

1,45663 

1,48455 

81« 

1,41612 

1,42336 

1,43657 

1,45296 

1,47683 

1,50462 

82« 

1,43364 

1,44108 

1,45362 

1,47150 

1,49604 

1,52470 

83« 

1,45115 

1,45879 

1,47168 

1,49005 

1,61426 

1,54479 

84« 

1,46867 

1,47651 

1,48974 

1,50861 

1,53350 

1,56490 

86« 

1,48619 

1,49423 

1,50781 

1,52717 

1,55273 

1,58503 

86« 

1,50371 

1,51195 

1,52587 

1,54574 

1,67198 

1,60516 

87« 

1,52123 

1,52968 

1,54394 

1,56431 

1,59123 

1,62530 

88« 

1,53876 

1,54740 

1,56200 

1,58288 

1,61048 

1,64545 

89« 

1,55627 

1,66512 

1,58007 

1,60145 

1,62974 

1,66560 

90« 

1,57379 

1,68284 

1,59814 

1,62003 

1,64900 

1,68676 

Tafel  I:   Werte  des  Integrals  to  =  f  (9  sin  «). 
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9 

a»35« 

«  —  40« 

««46« 

«=-  50« 

«  =  55« 

«=60« 

1» 

0,01745 

0,01745 

0,01745 

0,01745 

0,01745 

0,01745 

20 

0,03491 

0,03491 

0,03491 

0,08491 

0,03491 

0,03491 

3<» 

0,05237 

0,05237 

0,05237 

0,05237 

0,05238 

0,05238 

4« 

0,06983 

0,06984 

0,06984 

0,06985 

0,06985 

0,06986 

5» 

0,08730 

0,08731 

0,08732 

0,08733 

0,08734 

0,08736 

6^ 

0,10478 

0,10480 

0,10482 

0,10483 

0,10485 

0,10486 

70 

0,12227 

0,12230 

0,12233 

0,12235 

0,12238 

0,12240 

8« 

0,13978 

0,13981 

0,13985 

0,13989 

0,13993 

0,13997 

90 

0,15729 

0,15735 

0,15740 

0,15746 

0,15761 

0,16757 

10<» 

0,17482 

0,17490 

0,17498 

0,17505 

0,17513 

0,17620 

11« 

0,19237 

0,19247 

0,19258 

0,19268 

0,19278 

0,19288 

120 

0,20994 

0,21007 

0,21021 

0,21034 

0,21047 

0,21069 

13« 

0,22753 

0,22770 

0,22787 

0,22804 

0,22821 

0,22836 

14« 

0,24514 

0,24535 

0,24556 

0,24578 

0,24599 

0,24618 

15« 

0,26278 

0,26303 

0,26330 

0,26356 

0,26382 

0,26406 

16« 

0,28044 

0,28075 

0,28107 

0,28139 

0,28171 

0,28200 

17« 

0,29813 

0,29860 

0,29889 

0,29927 

0,29966 

0,30001 

18« 

0,31586 

0,31629 

0,31675 

0,31721 

0,31766 

0,31809 

19« 

0,33360 

0,33412 

0,33466 

0,33520 

0,33574 

0,33624 

20« 

0,35138 

0,35199 

0,35262 

0,35326 

0,35388 

0,35447 

21« 

0,36920 

0,36990 

0,37063 

0,37137 

0,37210 

0,37279 

22« 

0,38706 

0,38786 

0,38871 

0,38956 

0,39040 

0,39119 

23« 

0,40494 

0,40687 

0,40683 

0,40782 

0,40878 

0,40969 

24« 

0,42287 

0,42392 

0,42503 

0,42614 

0,42724 

0,42829 

26« 

0,44084 

0,44203 

0,44328 

0,44455 

0,44580 

0,44699 

26« 

0,45885 

0,46020 

0,46161 

0,46304 

0,46445 

0,46680 

27« 

0,47690 

0,47841 

0,48000 

0,48161 

0,48320 

0,48472 

28« 

0,49500 

0,49669 

0,49846 

0,60027 

0,50206 

0,50377 

29« 

0,61315 

0,51503 

0,51700 

0,51902 

0,52102 

0,52293 

30« 

0,53134 

0,53343 

0,53562 

0,63787 

0,54009 

0,54223 

31« 

0,54969 

0,55189 

0,55432 

0,56681 

0,65928 

0,56166 

32« 

0,56788 

0,57042 

0,67310 

0,67586 

0,57860 

0,58123 

33« 

0,58623 

0,58902 

0,69197 

0,59501 

0,59803 

0,60095 

34« 

0,60463 

0,60769 

0,61093 

0,61427 

0,61760 

0,62082 

36« 

0,62308 

0,62643 

0,62998 

0,63364 

0,63730 

0,64085 

36« 

0,64159 

0,64524 

0,64912 

0,66313 

0,65716 

0,66104 

37« 

0,66016 

0,66413 

0,66836 

0,67273 

0,67713 

0,68141 

38« 

0,67879 

0,68309 

0,68769 

0,69246 

0,69727 

0,70195 

39« 

0,69747 

0,70214 

0,70713 

0,71232 

0,71756 

0,72267 

40« 

0,71622 

0,72126 

0,72667 

0,73231 

0,73801 

0,74368 

41« 

0,73502 

0,74047 

0,74632 

0,75243 

0,75862 

0,76469 

42« 

0,75389 

0,75976 

0,76608 

0,77269 

0,77940 

0,78600 

43« 

0,77282 

0,77914 

0,78594 

0,79308 

0,80035 

0,80762 

44« 

0,79182 

0,79860 

0,80592 

0,81362 

0,82149 

0,82926 

46« 

0,81088 

0,81815 

0,82602 

0,83431 

0,84281 

18* 

0,85122 
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Tafel  I:  Werte  des  Integrals  ir  —  f  (v,  sin  a). 


9 

a  =  36« 

«  =  40« 

a  =  45« 

«==50« 

«  =  56« 

«  =60« 

0,83001 

0,83779 

0,84623 

0,86516 

0,86481 

0,87342 

470 

0,84920 

0,85752 

0,86666 

0,87614 

0,88601 

0,89685 

48^ 

0,86846 

0,87734 

0,88701 

0,89729 

0,90791 

0,91858 

49<» 

0,88779 

0,89725 

0,90769 

0,91860 

0,98001 

0,94146 

60« 

0,90719 

0,91725 

0,92829 

0,94008 

0,96232 

0,9e466 

61« 

0,92666 

0,93735 

0,94912 

0,96171 

0,97484 

0,98811 

62« 

0,94618 

0,95755 

0,97007 

0,98362 

0,99769 

1,01186 

63« 

0,96678 

0,97784 

0,99116 

1,00660 

1,02066 

1,08687 

54« 

0,98546 

0,99822 

1,01237 

1,02766 

1,04874 

1,06018 

66« 

1,00519 

1,01871 

1,03371 

1,04998 

1,06716 

1,08479 

66« 

1,02499 

1,03928 

1,06619 

1,07248 

1,09082 

1,10971 

57« 

1,04487 

1,06996 

1,07680 

1,09617 

1,11472 

1,13494 

68« 

1,06481 

1,08078 

1,09864 

1,11803 

1,18886 

1,16060 

69« 

1,08482 

1,10169 

1,12042 

1,14108 

1,16825 

1,18638 

60« 

1,10490 

1,12256 

1,14243 

1,16432 

1,18788 

1,81854 

61« 

1,12504 

1,14361 

1,16467 

1,18773 

1,21277 

1,83916 

62« 

1,14625 

1,16476 

1,18685 

1,21134 

1,28792 

1,26606 

63« 

1,16662 

1,18601 

1,20926 

1,23613 

1,26888 

1,89338 

64« 

1,18586 

1,20736 

1,23180 

1,25910 

1,88898 

1,38094 

66« 

1,20626 

1,22877 

1,26447 

1,28326 

1,81491 

1,34898 

66« 

1,22672 

1,26029 

1,27727 

1,30760 

1,84109 

1,37728 

67« 

1,24724 

1,27190 

1,30020 

1,33212 

1,86758 

1,40600 

68« 

1,26782 

1,29369 

1,32326 

1,36683 

1,89423 

1,43610 

69« 

1,28846 

1,31637 

1,34642 

1,38171 

1,42119 

1,46457 

70« 

1,30915 

1,33723 

1,36972 

1,40677 

1,44840 

1,49441 

71« 

1,32990 

1,35917 

1,39313 

1,43200 

1,47587 

1,58463 

72« 

1,35070 

1,38118 

1,41666 

1,45739 

1,60869 

1,55522 

73« 

1,37165 

1,40328 

1,44030 

1,48296 

1,53155 

1,58618 

74« 

1,39244 

1,42544 

1,46404 

1,60867 

1,55974 

1,61760 

75« 

1,41339 

1,44767 

1,48788 

1,53465 

1,58817 

1,64918 

76« 

1,43437 

1,46997 

1,51183 

1,56056 

1,61682 

1,68120 

77« 

1,45540 

1,49232 

1,53686 

1,58672 

1,64669 

1,71866 

78« 

1,47647 

1,51474 

1,65999 

1,61302 

1,67476 

1,74625 

79« 

1,49757 

1,53721 

1,58419 

1,63943 

1,70403 

1,77924 

80« 

1,51870 

1,55973 

1,60848 

1,66597 

1,78347 

1,81253 

81« 

1,53987 

1,58230 

1,63283 

1,69261 

1,76309 

1,84609 

82« 

1,56106 

1,60491 

1,66725 

1,71935 

1,79286 

1,87991 

83« 

1,58228 

1,62756 

1,68172 

1,74618 

1,82278 

1,91895 

84« 

1,60352 

1,65024 

1,70625 

1,77809 

1,85281 

1,94821 

85« 

1,62478 

1,67295 

1,73082 

1,80006 

1,88296 

1,98264 

86« 

1,64605 

1,69569 

1,75542 

1,82710 

1,91820 

2,01723 

87« 

1,66734 

1,71844 

1,78006 

1,85418 

1,94361 

2,05194 

88« 

1,68864 

1,74121 

1,80472 

1,88129 

1,97388 

2,08674 

89« 

1,70994 

1,76399 

1,82939 

1,90843 

2,00429 

2,18161 

90« 

1,73125 

1,78677 

1,86407 

1,93658 

2,03472 

8,15662 

Tafel  I:   Werte  des  Integrals  lo  =  F(ip,  ein  u). 
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9 

a=66« 

a=70« 

a=76« 

a=80« 

a=86« 

a=90<' 

1« 

0,01746 

0,01746 

0,01746 

0,01746 

0,01746 

0,01746 

20 

0,03491 

0,03491 

0,03491 

0,03491 

0,03491 

0,03491 

8» 

0,06238 

0,06288 

0,06288 

0,05238 

0,05238 

0,06238 

4* 

0,06986 

0,06986 

0,06987 

0,06987 

0,06987 

0,06987 

5« 

0,08786 

0,08736 

0,08737 

0,08737 

0,08738 

0,08738 

€• 

0,10488 

0,10489 

0,10490 

0,10491 

0,10491 

0,10491 

70 

0,12242 

0,12244 

0,12246 

0,12247 

0,12248 

0,12248 

8» 

0,14000 

0,14003 

0,14006 

0,14007 

0,14008 

0,14008 

90 

0,16761 

0,16766 

0,16769 

0,15771 

0,15772 

0,15773 

10« 

0,17626 

0,17632 

0,17536 

0,17640 

0,17642 

0,17543 

!!• 

0,19296 

0,19304 

0,19310 

0,19314 

0,19817 

0,19318 

12« 

0,21071 

0,21080 

0,21088 

0,21094 

0,21098 

0,21099 

13* 

0,22861 

0,22863 

0,22873 

0,22880 

0,22886 

0,22886 

U^ 

0,24636 

0,24662 

0,24664 

0,24674 

0,24680 

0,24681 

16» 

0,26428 

0,26448 

0,26463 

0,26475 

0,26482 

0,26484 

16* 

0,28227 

0,28261 

0,28270 

0,28284 

0,28293 

0,28296 

170 

0,30034 

0,30062 

0,30085 

0,30102 

0,30112 

0,30116 

18<> 

0,31848 

0,31881 

0,31909 

0,81929 

0,31942 

0,31946 

lO» 

0,33670 

0,33710 

0,33742 

0,83766 

0,33781 

0,83786 

20» 

0,36601 

0,36648 

0,35586 

0,36615 

0,35632 

0,35638 

210 

0,37342 

0,37396 

0,37441 

0,37474 

0,37494 

0,37501 

22« 

0,39192 

0,39266 

0,39307 

0,39346 

0,39369 

0,39377 

23« 

0,41063 

0,41126 

0,41186 

0,41230 

0,41267 

0,41266 

24« 

0,42926 

0,43008 

0,43077 

0,43128 

0,43169 

0,43169 

26« 

0,44808 

0,44904 

0,44982 

0,45040 

0,45076 

0,46088 

26« 

0,46704 

0,46812 

0,46901  ' 

0,46967 

0,47008 

0,47021 

27« 

0,48612 

0,48736 

0,48835 

0,48910 

0,48966 

0,48972 

28« 

0,60634 

0,60672 

0,60785 

0,60870 

0,50922 

0,60939 

29« 

0,62470 

0,62624 

0,62762 

0,52847 

0,62906 

0,62926 

30« 

0,64420 

0,64693 

0,64736 

0,54843 

0,54908 

0,64931 

31« 

0,66386 

0,66679 

0,56739 

0,56858 

0,56931 

0,55956 

82« 

0,68367 

0,68682 

0,68760 

0,58893 

0,68975 

0,69003 

88« 

0,60366 

0,60604 

0,60802 

0,60960 

0,61042 

0,61073 

34« 

0,62381 

0,62646 

0,62866 

0,63029 

0,63131 

0,63166 

86« 

0,64416 

0,64707 

0,64960 

0,66132 

0,65245 

0,66284 

86« 

0,66468 

0,66790 

0,67068 

0,67260 

0,67386 

0,67428 

87« 

0,68640 

0,68896 

0,69131 

0,69414 

0,69562 

0,69699 

38« 

0,70633 

0,71023 

0,71349 

0,71594 

0,71747 

0,71799 

39« 

0,72746 

0,73176 

0,73583 

0,73804 

0,73972 

0,74029 

40« 

0,74882 

0,76362 

0,76745 

0,76043 

0,76228 

0,76291 

41« 

0,77041 

0,77666 

0,77987 

0,78313 

0,78517 

0,78686 

42« 

0,79224 

0,79786 

0,80268 

0,80617 

0,80841 

0,80917 

43« 

0,81482 

0,82046 

0,82662 

0,82954 

0,83200 

0,88284 

44« 

0,83666 

0,84333 

0,84898 

0,85329 

0,85698 

0,85690 

46« 

0,86926 

0,86663 

0,87270 

0,87741 

0,88037 

0,88137 
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Tafel  1:   Werte  des  Integrals  von  F(<p,äna). 


9 

ff -=66® 

«=70® 

ff  =76® 

ff— 80® 

ff  »86® 

«-=90® 

46® 

0,88213 

0,89006 

0,89678 

0,90198 

0,90617 

0,90628 

47® 

0,90629 

0,91390 

0,92124 

0,92687 

0,93042 

0,98163 

48® 

0,92876 

0,93811 

0,94610 

0,96226 

0,96614 

0,95747 

49® 

0,96262 

0,96267 

0,97139 

0,97810 

0,98236 

0,98381 

60® 

0,97660 

0,98762 

0,99711 

1,00444 

1,00909 

1,01068 

61® 

1,00102 

1,01297 

1,02329 

1,03129 

1,03688 

1,03812 

62® 

1,02678 

1,03872 

1,04996 

1,06868 

1,06426 

1,06616 

63® 

1,06089 

1,06491 

1,07711 

1,08666 

1,09274 

1,09483 

64® 

1,07637 

1,09166 

1,10481 

1,11621 

1,12188 

1,12418 

66® 

1,10223 

1,11866 

1,13307 

1,14442 

1,16171 

1,16423 

66® 

1,12848 

1,14624 

1,16190 

1,17480 

1,18229 

1,18606 

67® 

1,16613 

1,17433 

1,19136 

1,20488 

1,21864 

1,21667 

68® 

1,18220 

1,20296 

1,22146 

1,23623 

1,24682 

1,24916 

69® 

1,20970 

1,23212 

1,26223 

1,26887 

1,27890 

1,28267 

60® 

1,23764 

1,26186 

1,28371 

1,30136 

1,31292 

1,81696 

61® 

1,26604 

1,29219 

1,31694 

1,33624 

1,34796 

1,36240 

62® 

1,29490 

1,32314 

1,34897 

1,37008 

1,38407 

1,88899 

63® 

1,32426 

1,36473 

1,38281 

1,40694 

1,42136 

1,42679 

64® 

1,36409 

1,38699 

1,41763 

1,44288 

1,46989 

1,46691 

66® 

1,38443 

1,41994 

1,46316 

1,48098 

1,49977 

1,50646 

66® 

1,41629 

1,46360 

1,48976 

1,62031 

1,54112 

1,64866 

67® 

1,44668 

1,48800 

1,62738 

1,66096 

1,68404 

1,69232 

68® 

1,47860 

1,62317 

1,66606 

1,60303 

1,62868 

1,63794 

69® 

1,61107 

1,66913 

1,60686 

1,64661 

1,67518 

1,68667 

70® 

1,64410 

1,69691 

1,64684 

1,69181 

1,72372 

1,73642 

71® 

1,67768 

1,63362 

1,68906 

1,73877 

1,77460 

1,78771 

72® 

1,61182 

1,67198 

1,73266 

1,78759 

1,82774 

1,84273 

73® 

1,64663 

1,71132 

1,77743 

1,83844 

1,88370 

1,90079 

74® 

1,68180 

1,76166 

1,82371 

1,89146 

1,94267 

1,96226 

76® 

1,71763 

1,79269 

1,87146 

1,94682 

2,00499 

2,02769 

76® 

1,76401 

1,83473 

1,92073 

2,00470 

2,07106 

2,09732 

77® 

1,79094 

1,87768 

1,97167 

2,06629 

2,14136 

2,17212 

78® 

1,82840 

1,92164 

2,02403 

2,12878 

2,21644 

2,26280 

79® 

1,86637 

1,96630 

2,07813 

2,19538 

2,29694 

2,34040 

80® 

1,90484 

2,01193 

2,13390 

2,26627 

2,38366 

2,43625 

81® 

1,94377 

2,06840 

2,19131 

2,33866 

2,47748 

2,54209 

82® 

1,98313 

2,10568 

2,25035 

2,41569 

2,57964 

2,66031 

83® 

2,02290 

2,16371 

2,31097 

2,49648 

2,69109 

2,79422 

84® 

2,06303 

2,20244 

2,37309 

2,58106 

2,81362 

2,94870 

86® 

2,10348 

2,26178 

2,43668 

2,66936 

2,94869 

3,13130 

86® 

2,14421 

2,30166 

2,50129 

2,76116 

3,09782 

3,36467 

87® 

2,18616 

2,36198 

2,56703 

2,86612 

3,26198 

3,64253 

88® 

2,22627 

2,40265 

2,63357 

2,96366 

3,44116 

4,04813 

89® 

2,26760 

2,46354 

2,70068 

3,06304 

3,63279 

4,74135 

90® 

2,30879 

2,50466 

2,76806 

3,16339 

3,83174 

(X> 

Tafel  II:  Werte  von  JT  bei  gegebenem  a  =  a,icäiik. 
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a 

K 

€t 

K 

a 

K 

1« 

1,67092 

310 

1,69411 

61* 

2,18421 

20 

1,67127 

32° 

1,70284 

62* 

2,21319 

3« 

1,67187 

330 

1,71192 

63* 

2,24366 

i' 

1,67271 

34* 

1,72139 

64* 

2,27638 

b^ 

1,67379 

36* 

1,73126 

66* 

2,30879 

60 

1,67611 

36* 

1,74160 

66* 

2,34390 

70 

1,67668 

87* 

1,75217 

67* 

2,38087 

8« 

1,67849 

38* 

1,76326 

68* 

2,41984 

90 

1,68064 

39* 

1,77479 

69* 

2,46100 

10<» 

1,68284 

40* 

1,78677 

70* 

2,60465 

11« 

1,68639 

41* 

1,79922 

71* 

2,66073 

120 

1,68820 

42* 

1,81216 

72* 

2,69982 

130 

1,69126 

43* 

1,82660 

78* 

2,66214 

UO 

1,69467 

44* 

1,83967 

74* 

2,70807 

16^ 

1,69814 

46* 

1,86407 

76* 

2,76806 

160 

1,60198 

46* 

1,86916 

76* 

2,83267 

170 

1,60608 

470 

1,88481 

77* 

2,90256 

180 

1,61045 

48* 

1,90108 

78* 

2,97867 

190 

1,61610 

49* 

1,91800 

79* 

3,06178 

20*^ 

1,62003 

60* 

1,93668 

80* 

3,16839 

210 

1,62623 

61* 

1,96386 

81* 

8,26680 

22* 

1,63073 

62* 

1,97288 

82* 

3,86987 

230 

1,63632 

63* 

1,99267 

83* 

8,60042 

240 

1,64260 

64* 

2,01327 

84* 

8,65186 

260 

1,64900 

66* 

2,03472 

86* 

3,83174 

260 

1,66670 

66* 

2,06706 

86* 

4,06276 

270 

1,66272 

67* 

2,08036 

87* 

4,33865 

280 

1,67006 

68* 

2,10466 

88* 

4,74272 

290 

1,67773 

69* 

2,13002 

89* 

6,43491 

30* 

1,68676 

60* 

2,16662 

90* 

CX) 
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a 

0' 

10' 

20' 

30' 

40' 

60' 

0^ 

—  00 

3,72333 

4,32539 

4,67768 

4,92746 

6,12129 

1<> 

5,27966 

5,41356 

6,52956 

6,68187 

6,78839 

5,80619 

20 

6,88178 

5,95132 

6,01571 

6,07665 

6,13173 

6,18441 

30 

6,23408 

6,28106 

6,32564 

6,36804 

6,40847 

6,44711 

40 

6,48411 

6,51960 

6,55369 

6,68661 

6,61813 

6,64864 

6« 

6,67813 

6,70664 

6,73426 

6,76103 

6,78700 

6,81222 

6« 

6,83673 

6,86058 

6,88379 

6,90639 

6,92843 

6,94998 

70 

6,97091 

6,99140 

7,01143 

7,03100 

7,06016 

7,06888 

8° 

7,08723 

7,10520 

7,12281 

7,14007 

7,16700 

7,17361 

d^ 

7,18991 

7,20592 

7,22164 

7,23708 

7,26226 

7,86718 

10« 

7,28185 

7,29628 

7,31048 

7,32446 

7,38821 

7,85176 

11« 

7,36510 

7,37826 

7,39120 

7,40396 

7,41656 

7,42896 

12« 

7,44119 

7,45326 

7,46517 

7,47698 

7,48862 

7,49997 

13" 

7,51128 

7,62244 

7,53346 

7,54436 

7,66611 

7,56576 

U« 

7,57625 

7,58664 

7,59690 

7,60706 

7,61709 

7,68701 

lo*» 

7,63683 

7,64654 

7,65615 

7,66666 

7,67606 

7,68437 

16« 

7,69359 

7,70271 

7,71174 

7,72068 

7,72964 

7,73831 

170 

7,74699 

7,75560 

7,76402 

7,77266 

7,78093 

7,78928 

180 

7,79743 

7,80568 

7,81365 

7,82165 

7,82968 

7,88744 

id'^ 

7,84524 

7,85297 

7,86064 

7,86824 

7,87678 

7,88386 

20« 

7,89068 

7,89804 

7,90686 

7,91259 

7,91979 

7,98698 

21« 

7,93400 

7,94103 

7,94801 

7,95493 

7,96180 

7,96863 

22« 

7,97540 

7,98213 

7,98880 

7,99543 

8,00202 

8,00856 

23« 

8,01505 

8,02150 

8,02791 

8,03427 

8,04069 

8,04687 

24« 

8,05311 

8,05931 

8,06647 

8,07169 

8,07767 

8,08371 

25« 

8,08971 

8,09568 

8,10161 

8,10761 

8,11336 

8,11919 

26« 

8,12498 

8,13073 

8,13646 

8,14214 

8,14780 

8,16342 

27« 

8,15901 

8,16457 

8,17010 

8,17569 

8,18106 

8,18650 

28« 

8,19190 

8,19728 

8,20263 

8,20796 

8,21324 

8,21861 

29« 

8,22374 

8,22895 

8,23414 

8,23929 

8,24442 

8,24953 

30« 

8,25461 

8,25966 

8,26469 

8,26969 

8,27467 

8,87963 

31« 

8,28456 

8,28947 

8,29436 

8,29922 

8,30406 

8,30887 

32« 

8,31367 

8,31844 

8,32319 

8,32792 

8,33263 

8,33732 

33« 

8,34199 

8,34664 

8,35126 

8,35587 

8,36046 

8,36503 

34« 

8,36957 

8,37410 

8,37861 

8,38310 

8,38757 

8,39203 

35« 

8,39646 

8,40088 

8,40628 

8,40966 

8,41403 

8,41838 

36« 

8,42271 

8,42702 

8,43132 

8,43560 

8,43987 

8,44411 

37« 

8,45835 

8,45256 

8,45677 

8,46095 

8,46512 

8,46928 

38« 

8,47342 

8,47764 

8,48166 

8,48575 

8,48983 

8,49390 

39« 

8,49796 

8,50200 

8,60602 

8,61003 

8,51403 

8,61802 

40« 

8,52199 

8,52595 

8,52990 

8,53383 

8,53775 

8,54166 

41« 

8,54555 

8,54944 

8,55331 

8,55717 

8,56101 

8,56485 

42« 

8,56867 

8,57249 

8,57629 

8,58007 

8,58386 

8,68762 

•13« 

8,59138 

8,59512 

8,59886 

8,60258 

8,60629 

8,60999 

44« 

8,61368 

8,61737 

8,62104 

8,62470 

8,62836 

8,63199 

Tafei  ni;  Werte  von  ("logg +10)  bei  gegebenem  oc  =>  arcsin ifc. 
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a 

0' 

10' 

20' 

30' 

40' 

60' 

45^ 

8,63562 

8,63925 

8,64286 

8,64646 

8,65006 

8,65364 

46^ 

8,66722 

8,66078 

8,66434 

8,66789 

8,67143 

8,67496 

470 

8,67848 

8,68200 

8,68650 

8,68900 

8,69249 

8,69597 

48^ 

8,69944 

8,70291 

8,70636 

8,70981 

8,71326 

8,71669 

490 

8,72012 

8,72353 

8,72696 

8,73035 

8,73376 

8,73714 

60« 

8,74062 

8,74390 

8,74726 

8,76063 

8,76398 

8,75733 

61« 

8,76067 

8,76401 

8,76733 

8,77066 

8,77398 

8,77729 

62« 

8,78059 

8,78389 

8,78718 

8,79047 

8,79375 

8,70703 

63« 

8,80030 

8,80356 

8,80682 

8,81007 

8,81332 

8,81656 

64« 

8,81980 

8,82303 

8,82626 

8,82948 

8,83270 

8,83591 

56« 

8,83911 

8,84232 

8,84652 

8,84871 

8,85190 

8,85508 

66« 

8,85826 

8,86144 

8,86461 

8,86778 

8,87094 

8,87410 

67« 

8,87726 

8,88041 

8,88366 

8,88670 

8,88984 

8,89298 

68« 

8,89611 

8,89924 

8,90237 

8,90649 

8,90861. 

8,91173 

59« 

8,91484 

8,91795 

8,92106 

8,92417 

8,92727 

8,93037 

60« 

8,93347 

8,93666 

8,93966 

8,94274 

8,94583 

8,94891 

61« 

8,95200 

8,95508 

8,96816 

8,96123 

8,96431 

8,96738 

62« 

8,97046 

8,97352 

8,97669 

8,97966 

8,98272 

8,98570 

63« 

8,98886 

8,99191 

8,99497 

8,99803 

9,00109 

9,00414 

64« 

9,00720 

9,01026 

9,01331 

9,01637 

9,01942 

9,02247 

66« 

9,02658 

9,02868 

9,03163 

9,03469 

9,03774 

9,04079 

66« 

9,04386 

9,04690 

9,04996 

9,05301 

9,06607 

9,05912 

67« 

9,06218 

9,06624 

9,06830 

9,07136 

9,07442 

9,07748 

68« 

9,08065 

9,08361 

9,08668 

9,08975 

9,09282 

9,09690 

69« 

9,09897 

9,10206 

9,10613 

9,10821 

9,11130 

9,11439 

70« 

9,11748 

9,12067 

9,12367 

9,12677 

9,12987 

9,13298 

71« 

9,13609 

9,13920 

9,14232 

9,14644 

9,14857 

9,15170 

72« 

9,15484 

9,15798 

9,16113 

9,16428 

9,16743 

9,17069 

73« 

9,17376 

9,17693 

9,18011 

9,18330 

9,18649 

9,18969 

74« 

9,19289 

9,19610 

9,19932 

9,20265 

9,20578 

9,20903 

76« 

9,21228 

9,21554 

9,21880 

9,22208 

9,22637 

9,22866 

76« 

9,23197 

9,23528 

9,23861 

9,24194 

9,24629 

9,24866 

77« 

9,25202 

9,25540 

9,25879 

9,26220 

9,26562 

9,26906 

78« 

9,27260 

9,27697 

9,27944 

9,28294 

9,28645 

9,28997 

79« 

9,29361 

9,29707 

9,30065 

9,30424 

9,30786 

9,31160 

80« 

9,31515 

9,31883 

9,32263 

9,32625 

9,32999 

9,33376 

81« 

9,33766 

9,34138 

9,34523 

9,34910 

9,36301 

9,36694 

82« 

9,36091 

9,36491 

9,36894 

9,37301 

9,37712 

9,38127 

88« 

9,38545 

9,38968 

9,39395 

9,39827 

9,40263 

9,40705 

84« 

9,41162 

9,41604 

9,42063 

9,42527 

9,42998 

9,43476 

86« 

9,43962 

9,44466 

9,44966 

9,45466 

9,45986 

9,46514 

86« 

9,47064 

9,47605 

^9,48169 

9,48746 

9,49338 

9,49946 

87« 

9,50569 

9,51213 

9,61877 

9,62666 

9,53278 

9,64021 

88« 

9,54798 

9,65613 

9,56472 

9,67384 

9,68359 

9,59412 

89« 

9,60564 

9,61844 

9,63302 

9,65025 

9,67196 

9,70342 
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Tafel  IV:   Werte  des  Integrals  E(fp,mia). 


<p 

a  =  0« 

a=10« 

a  =  20« 

a=30« 

a  =  40« 

a=-60« 

«=60« 

«=70« 

«=80« 

«  =  90* 

20 

0,03491 
0,06981 
0,10472 
0,13963 
0,17453 

0,03491 
0,06981 
0,10471 
0,13961 
0,17451 

0,03491 
0,06981 
0,10470 
0,13957 
0,17443 

0,03490 
0,06980 
0,10467 
0,13961 
0,17481 

0,08490 
0,06979 
0,10464 
0,13944 
0,17417 

0,08490 
0,06978 
0,10461 
0,18936 
0,17401 

0,03490 
0,06977 
0,10468 
0,13929 
0,17887 

0,03490 
0,06976 
0,10465 
0,18923 
0,17876 

0,03490 
0,06976 
0,10453 
0,13919 
0,17367 

0,03490 
0,06976 
0,10453 
0,13917 
0,17365 

120 
140 
160 
180 
20« 

0,20944 
0,24436 
0,27925 
0,81416 
0,34907 

0,20939 
0,24427 
0,27914 
0,31401 
0,34886 

0,20926 
0,24406 
0,27883 
0,31357 
0,34826 

0,20906 
0,24874 
0,27886 
0,31289 
0,34733 

0,20881 
0,24336 
0,27777 
0,31206 
0,34619 

0,20866 
0,24293 
0,27714 
0,31116 
0,34496 

0,20830 
0,24263 
0,27666 
0,31032 
0,84881 

0,20809 
0,24221 
0,27606 
0,80963 
0,34286 

0,20796 
0,24200 
0,27575 
0,80917 
0,34224 

0,20:91 
0,24192 
0,27564 
0,3090^ 
0,34202 

220 

28« 
30« 

0,38397 
0,41888 
0,45379 
0,48869 
0,52360 

0,38370 
0,41852 
0,46333 
0,48813 
0,52292 

0,38290 
0,41749 
0,45203 
0,48651 
0,52094 

0,38167 
0,41590 
0,45002 
0,48402 
0,61788 

0,38015 
0,41394 
0,44753 
0,48092 
0,51409 

0,87863 
0,41188 
0,44486 
0,47769 
0,51000 

0,37699 
0,40983 
0,44232 
0,47441 
0,60609 

0,87672 
0,40819 
0,44023 
0,47180 
0,60287 

0,37490 
0,40711 
0,43885 
0,47007 
0,50074 

0,37461 
0,40674 
0,43837 
0,46947 
0,60000 

32« 
34« 
36« 
38« 
10« 

0,55851 
0,59341 
0,62832 
0,66323 
0,69813 

0,55768 
0,59243 
0,62716 
0,66188 
0,69658 

0,55630 
0,58959 
0,62382 
0,66798 
0,69207 

0,56161 
0,58620 
0,61864 
0,66193 
0,68606 

0,64703 
0,67972 
0,61217 
0,64436 
0,67628 

0,54207 
0,67379 
0,60515 
0,63612 
0,66671 

0,58733 
0,66811 
0,69841 
0,62820 
0,66746 

0,68341 
0,56340 
0,69280 
0,62169 
0,64974 

0,53082 
0,56028 
0,58909 
0,61720 
0,64459 

0,62992 
0,55919 
0,58779 
0,61566 
0,64279 

42« 
44« 
46« 
48« 
50« 

0,78304 
0,76794 
0,80285 
0,83776 
0,87266 

0,73126 
0,76592 
0,80056 
0,83518 
0,86979 

0,72609 
0,76003 
0,79390 
0,82770 
0,86142 

0,71804 
0,75085 
0,78350 
0,81699 
0,84832 

0,70793 
0,73931 
0,77040 
0,80121 
0,83173 

0,69688 
0,72666 
0,76699 
0,78490 
0,81338 

0,68619 
0,71435 
0,74196 
0,76896 
0,79688 

0,67722 
0,70401 
0,78010 
0,76646 
0,78007 

0,67124 
0,69710 
0,72215 
0,74636 
0,76971 

0,66913 
0,69466 
0,71934 
0,74314 
0,76604 

52« 
540 
56« 
58« 
60« 

0,90757 
0,94248 
0,97738 
1,01229 
1,04720 

0,90438 
0,93895 
0,97350 
1,00803 
1,04255 

1,11164 
1,14601 

1,18047 
1,21491 

0,89507 
0,92865 
0,96216 
0,99560 
1,02897 

0,88048 
0,91248 
0,94433 
0,97602 
1,00756 

0,86197 
0,89193 
0,92160 
0,95100 
0,98013 

0,84143 
0,86904 
0,89622 
0,92297 
0,94930 

0,82120 
0,84641 
0,87101 
0,89600 
0,91839 

0,80391 
0,82698 
0,84926 
0,87076 
0,89144 

0,79218 
0,81374 
0,83436 
0,85404 
0,87276 

0,78801 
0,80902 
0,82904 
0,84805 
0,86603 

020 
64« 
660 
68« 
700 

1,08210 
1,11701 
1,15192 
1,18682 
1,22173 
l725664 
1,29154 
1,32645 
1,36136 
1,39626 

1,06228 
1,09553 
1,12871 
1,16185 
1,19493 

1,03895 
1,07020 
1,10132 
1,13231 
1,16318 

1,00900 
1,03762 
1,06599 
1,09413 
1,12205 

0,97521 
1,00072 
1,02585 
1,05060 
1,07500 

0,94118 
0,96339 
0,98602 
1,00609 
1,02664 

0,91132 
0,93041 
0,94870 
0,96622 
0,98298 

0,89049 
0,90273 
0,92297 
0,93731 
0,95144 

0,88290 
0,89879 
0,913w 
0,92718 
0,93969 

720 
740 
76« 
78« 
80« 

1,24935 
1,28377 
1,31818 
1,35258 
1,38698 

1,22796 
1,26094 
1,29389 
1,32680 
1,35968 

1,19394 
1,22459 
1,25516 
1,28565 
1,31606 

1,14977 
1,17731 
1,20467 
1,23189 
1,25897 

1,09907 
1,12283 
1,14631 
1,16954 
1,19266 

1,04668 
1,06624 
1,08637 
1,10410 
1,12249 

0,99900 
1,01431 
1,02896 
1,04300 
1,05648 

0,96417 
0,97690 
0,98667 
0,99660 
1,00543 

0,95106 
0,96126 
0,97030 
0,97815 
0,98481 

82« 
84« 
86« 
88« 
90« 

1,43117 
1,46608 
1,50098 
1,53589 
1,67080 

1,42137 
1,45575 
1,49013 
1,52451 

1,55889 

1,39254 
1,42537 
1,45819 
1,49100 
1,52380 

1,34641 
1,37672 
1,40699 
1,43723 
1,46746 

1,28594 
1,31282 
1,33963 
1,36640 
1,39314 

1,21538 
1,23805 
1,26061 
1,28310 
1,30654 

1,14067 
1,16841 
1,17606 
1,19369 
1,21106 

1,06948 
1,08207 
1,09486 
1,10642 
1,11838 

1,01854 
1,02091 
1,02768 
1,08401 
1,04011 

0,99027 
0,99452 
0,99756 
0,99936 
1,00000 

Tafel  V:  Werte  von  E  bei  gegebenem  a  =  arcsin  k. 
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a 

E 

a 

E 

a 

E 

!• 

1,67068 

31« 

1,46077 

61« 

1,20164 

20 

1,67082 

32« 

1,46391 

62« 

1,19205 

3« 

1,66972 

33« 

1,44687 

63« 

1  18259 

4*> 

1,66888 

34« 

1,43966 

64« 

1,17318 

6« 

1,66781 

36« 

1,43229 

66« 

1,16383 

6^ 

1,56660 

36« 

1,42476 

66« 

1,16465 

70 

1,66496 

37« 

1,41707 

67« 

1,14535 

8« 

1,66296 

38« 

1,40924 

68« 

1,13624 

90 

1,66114 

39« 

1,40126 

69« 

1,12725 

10« 

1,66889 

40« 

1,39314 

70« 

1,11838 

11« 

1,66640 

41« 

1,38489 

71« 

1,10964 

12« 

1,66368 

42« 

1,37660 

72« 

1,10106 

13« 

1,65078 

43« 

1,36800 

73« 

1,09266 

U« 

1,64766 

44« 

1,36938 

74« 

1,08443 

16« 

1,64415 

46« 

1,36064 

76« 

1,07641 

16« 

1,64062 

46« 

1,34181 

76« 

1,06861 

17« 

1,63667 

47« 

1,33287 

77« 

1,06106 

18« 

1,63260 

48« 

1,32384 

78« 

1,06378 

19« 

1,62831 

49« 

1,31473 

79« 

1,04679 

20« 

1,62380 

60« 

1,30664 

80« 

1,04011 

21« 

1,61908 

61« 

1,29628 

81« 

1,03379 

22« 

1,61416 

62« 

1,28696 

82« 

1,02784 

23« 

1,60901 

63« 

1,27767 

83« 

1,02231 

24« 

1,60366 

64« 

1,26816 

84« 

1,01724 

26« 

1,49811  ^ 

66« 

1,26868 

86« 

1,01266 

26« 

1,49237 

66« 

1,24918 

86« 

1,00866 

27« 

1,48643 

67« 

1,23966 

87« 

1,00626 

28« 

1,48029 

68« 

1,23013 

88« 

1,00268 

29« 

1,47397 

69« 

1,22069 

89« 

1,00075 

30« 

1,46746 

60« 

1,21106^ 

90« 

1,00000 

Fünftes  Kapitel. 
Anwendangen  der  elliptisehen  Fanctionen. 

Gauss  spricht  gegen  Ende  des  Art.  8  seiner  nachgelassenen  Ab- 
handlung yyDe  origine  numerorum  mediorum  ari{hnieHc(hg€ameiricanim^^)y 
welche  mit  der  Theorie  der  elliptischen  Functionen,  wie  oben  bemerkt, 
aufs  engste  zusammenhängt,  die  HofiPhung  aus,  dass  durch  diese  Ab- 
handlung Denjenigen,  welche  die  göttliche  Schönheit  der  ewigen  Wahr- 
heiten jener  Entwicklungen  nicht  fassen,  die  jedoch  deren  Wert  aus  ihrer 
Verwendbarkeit  in  verschiedenen  Gebieten  der  angewandten  Mathematik 
zu  schätzen  wüssten,  ein  wärmeres  Interesse  an  den  fraglichen  Ent- 
deckungen verliehen  würde.  Seit  zu  Euler's  Zeiten  die  Bectification 
der  Ellipse  und  Hyperbel  den  Anlass  bot,  tiefer  in  die  Natur  der  „ellip- 
tischen Integrale^'  einzudringen,  hat  in  der  That  die  Theorie  der^ellip- 
tischen  Functionen  ebenso  sehr  das  Interesse  des  Theoretikers  gefesselt, 
wie  sie  im  Gebiete  der  Anwendungen  bei  zahlreichen  tiefer  gehenden 
Untersuchungen  zu  einem  wertvollen  Hilfsmittel  wurde. 

Es  ist  hier  nur  beabsichtigt,  von  den  bekanntesten  Anwendungen 
einige  Proben  zu  geben.  Wir  stellen  hierbei  das  Gebiet  der  Geometrie 
voran,  indem  wir  von  der  Beziehung  der  elliptischen  Functionen  zu 
den  „PoncdeS sehen  Polygonen^',  sowie  zur  „sphärischen  Trigonomeirüf 
handeln.  Auch  bei  den  dann  folgenden  Untersuchungen,  die  „g^h 
dätischen  Linien  auf  dem  SpMroid"  und  die  ^^elliptischen  CoordincUen^ 
betreflFend,  handelt  es  sich  zunächst  um  geometrische  Anwendungen. 
Doch  kommt  die  erstere  Entwicklung  unmittelbar  in  der  Geodäsie, 
letztere  in  verschiedenen  Gebieten  der  mathematischen  Physik  zur 
Geltung.  Aus  der  Mechanik  sollen  das  ,fipMrische  Penddf^  und  die 
,Jcräftefreie  Bewegung  eines  starren  Körpers  um  einen  Punkif*  behandelt 
werden.  Einige  auf  diese  Gegenstände  bezügliche  litterarische  Nach- 
weisungen  sollen  unten  nachgetragen  werden. 

Die  neueren  Lehrbücher  über  elliptische  Functionen  (cf.  pg.  175) 


•)  Gauss'  Werke,  Bd.  3  pg.  371. 
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behandeln  in  der  Regel  auch  einige  Anwendungen  derselben.  Wir 
erwähnen  in  dieser  Hinsicht  neben  den  a.  a.  0.  genannten  Büchern  auch 
noch  A.  G.  Greenhill,  The  applications  of  eUiptic  fundions*).  Allen 
voran  steht  der  zweite  Band  von  Halphen's  ^^Traite  des  fondions 
elliptiques  et  de  leurs  applications^^**),  wo  man  über  die  weitverzweigten 
Anwendungen  der  elliptischen  Functionen  den  umfassendsten  Über- 
blick findet. 

§  1.    Jaoobi*8  Theorie  der  Ponoelet*80hen  Polygone. 

In  der  Abhandlung  „Über  die  Anwendung  der  elliptischen  Trans- 
cendenten  auf  ein  bekanntes  Problem  der  Elenientargeometrief^  ***)  hat 
Jacobi  eine  Theorie  der  alsbald  näher  zu  definierenden  Poncelet'schen 
Polygone  entworfen,  welche  wir  von  den  Additionstheoremen  der  Func- 
tionen sn«;,  cnw;,  dnw;  aus  ohne  Mühe  verstehen  werden. 

Wir  knüpfen  an  ein  elliptisches  Integral: 


-A 


|/l  — Ä;«ßin>' 


in   welchem   k*  reell   und  0  <  i*  <  1    ist,   beschränken   w   auf  reelle 
Werte  und  können  demnach  tp  als  reellen  Winkel  deuten.    Der  doppelte 
Winkel  2g>  heisse  ^: 
(1)  ^  =  29  =  2am«c;. 

Wir  deuten  ^  als  Bogen  auf  einem  Kreise  vom  Radius  1  und  legen 
zur  Orientierung  in  der  Ebene  dieses  Kreises  rechtwinklige  Coor- 
dinaten  x,  y  zu  Grunde;  der  Kreismittelpunkt  soll  Nullpunkt  des 
Coordinatensystems  sein,  und  es  soll  ^  =  0  im  Punkte  rr  =  1,  y  =  0, 

sowie  ^  =  Y  ™  Punkte  a:  =  0,  y  =  1  zutreffen,  so  dass  x  =  cos  ^, 

y  SS  ain  ^  auf  dem  Kreise  gelten  wird. 

Die  reellen  Werte  w  und  diejenigen  von  ^  sind  vermöge  (1)  ein- 
deutig einander  zugeordnet.  Die  reelle  w-Axe  wird  damit  auf  die  Kreis- 
peripherie l-oo -deutig  bezogen  sein;  die  Punkte  w,w  +  2K,w  +  4:K,  •  •  • 
liefern  samtlich  die  gleiche  Stelle  der  Peripherie;  w  =  K  liefert  ^  =  ä. 

Man  wähle  jetzt  einen  beliebigen  reellen  Anfangswert  w^  von  w 
und  einen  gleichfalls  beliebigen  reellen  Zahl  wert  5,  welcher  letzterer 
jedoch  dem  Intervall  0  <  s  <  JT  angehören  soll.     Vom  Punkte  Wq  aus 


♦)  London  1892.  ♦^  Paris  1888. 

*^  Jonmal  für  Mathematik,  Bd.  3  pg.  376  oder  Jacobi's  gesammelte  Werke, 
Bd.  1  pg.  278. 
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trage  man  auf  der  reellen  ir-Axe  nach  rechts  und  links  unendlich  of" 
die  Strecke  s  ab,  wodurch  die  Punkte  ir^,  w^o  i  ^?  **^  i  2^,  Wn  rhA^** 
markiert  werden.     Die  zugehörigen  Punkte  der  Kreispei^jAliil^^wäi^ 
wir  Pq,  P^i, .  .,  wobei  also  P«  dem  Werte  (wq  +  ns)  und  damit  dem 
Winkel: 

(2)  ^«  =  29«  =  2 am  (^o  +  »»«) 

entspricht.  Indem  wir  jeden  Punkt  P«_i  mit  dem  folgenden  P,  durch 
eine  Sehne  des  Kreises  verbinden,  entspringt  ein  diesem  Kreise  ein- 
geschriebenes Polygon.  Wir  stellen  die  Aufgabe,  die  Qestalt  dieses 
Polygons  näher  zu  erforschen. 

Durch  Gombination  der  beiden  Formeln  (4)  und  (5)  pg.  250, 
welche  die  Additionstheoreme  für  die  Functionen  cn  und  dn  darstellen, 
findet  man: 

cn  {w  +  w^)  =  cn  u;  •  cn  Wi  —  sn  u?  •  sn  u^^  •  dn  («;  +  w^). 

Man  trage  hier  im  speciellen  ein  «;  =  «;o  +  ns,  «;i  =  —  to^  —  (n  —  1)^ 
wodurch  man  erhält: 

cn 5  =  cos  (pn  cos  fpn—i  -f"  siu  (fn  siu  g>n^i  dn Sy 

(3)  2cn  s  =  cos  (tpn  —  9«_i)  (1  +  dns)  +  cos (tpn  +  9,-1)  (1  —  dn s). 

Der  Punkt  P^  hat  aber  die  Coordinaten  cos  2  9m>  sin  29«,,  so  dass 
die  Gleichung  der  Sehne  Pn-iPn  die  Gestalt  gewinnt: 

(4)  X  cos  {(fn  +  9»_i)  +  y sin  (9«  +  (p^-i)  —  cos  (9,  —  fpn-i)  =  0. 

Man  berechne  den  Abstand  des  durch  Q  zu  bezeichnenden  Punktes  der 
Coordinaten: 

von  der  Geraden  (4)  und  findet  nach  einer  Elementarregel  der  ana- 
lytischen Geometrie: 

Da  wegen  0  <  5  <  JT  sowohl  dn  s  wie  cn  s  reell,  positiv  und  <  1  sind, 
so  ergiebt  die  Relation  (3): 
(6)  r 


l-fdn« 

Das  Bemerkenswerte  ist,  dass  sowohl  dieser  Atisdrtick  von  r  wie  (iuck  die 
Coordinaten  des  Punktes  Q  allein  von  s  abhängen:  die  sämüieJien  Polygon- 
seiten Pn-iPn  sind  Tangenten  eines  und  desselben  Kreises  mit  dem 
Badius  r  um  den  Mittelpunkt  Q, 

Dieser  neue  Kreis  liegt  gänzlich  innerhalb  des  schon  gejgeichneten 
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Kreises  vom  Badius  1  um  den  NuUpunli,  Nennen  wir  nämlich  die 
Abscisse  von  Q^  die  in  (5)  gegeben  ist,  kurz  x  =  —  l,  so  hat  man 
einmal  wegen  0  <  dn  s  <  1 : 

l~dns       . 
*— l  +  dn«^-^' 

sodann  mit  Rücksicht  auf  die  o£Penbar  gültige  Ungleichung: 


cn  s  =  )/l  —  sn  s*  <  yi  —  k^  sn  5*  =  dn  s, 


sowie  wegen  0  <  cn  5  <  1 : 

•  1  +  dn  8 

Wir  haben  damit  folgendes  sehr  elegante  Ergebnis  gewonnen:  Ist  s 
(und  übrigens  Jc^  gegä>enj  so  ist,  ganz  gleichgültig  von  welchem  Anfangs- 
werte Wq  resp.  ersten  Eckpunkte  P^  wir  ausgeJien,  das  Polygon  •  •  P_  i  Po  Pi  •  • 
einfach  dadurch  hestimmt,  dass  seine  Ecken  auf  dem  Kreise  des  Eadius  1 
um  den  NuUpunkt  liegen,  während  seine  Seiten  Tangenten  an  den  mit  s 
und  k^  eindeutig  bestimmten  Kreis  des 
Badius  r  um  Q  sind.  Figur  80  illu- 
striert die  Construction  unseres  Po- 
lygons. 

Das  erhaltene  Resultat  ist  um 
so  bemerkenswerter^  als  ma/n  k^  und 
s  stets  so  bestimmen  kann,  dass  der 
Meine  Kreis  mit  einem  ganz  beliebigen 
innerhaß)  des  grossen  Kreises  ver- 
laufenden Kreise  identisch  tovrd.  Den 
Fally  dass  beide  Kreise  concentnsch 
sind;  können  wir  als  elementar  bei 
Seite  lassen;  hier  ist  k^  =  0  zu 
nehmen  und  s  aus  r  =  cos  5  zu  be- 
stimmen.     Sind  aber  beide  Kreise 

nicht  concentrisch;  so  wähle  man  wie  oben  als  rr-Axe  die  Verbindungs- 
linie der  beiden  Centren  u.  s.  w.  Es  sind  dann  l  und  r  als  positive, 
der  Bedingung  Z  -j-  r  <  1  genügende  Grössen  gegeben.  Für  cn  s  und 
dn  5  findet  man: 


(7) 


cns 


l  +  V 


Ans  = 


l  —  l 

l  +  V 


so  dass  die  Relation  1 
(8)  *« 


-  du  s*  ^  Ä*  (1  —  cns*)  auf  Werte: 
41  ,„       (i-t)t_y» 


(l  +  O'-r*- 


Ä'*  = 


(l  +  O'-r* 
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fahrt,  die  wegen  1  —  l>r  positive  echte  Brüche  sind.  Weiter  be- 
stimmt sich  daraufhin  aus  der  ersten  Gleichung  (7)  mit  Rücksieht 
auf  die  Werteverteilung  der  Functionen  cn  und  dn  (cf.  pg.  238)  ein- 
deutig ein  zugehöriger,  im  Intervall  0  <  s  <  JT  enthaltener  Wert  s. 
Unsere  Behauptung,  es  gäbe  für  jeden  innerhalb  des  grossen  Kreises 
gelegenen  kleinen  Kreis  ein  Wertepaar  i*,  s,  ist  damit  bewiesen. 

Poncelet*)  hat  ganz  allgemein  geradlinige  Polygone  betrachtet, 
welche  einem  ersten  Kegelschnitt  eingeschrieben  und  zugleich  einem 
zweiten  umgeschrieben  sind,  Polygone,  die  eben  dieserhalb  als  ,J^on- 
celet'sche"  bezeichnet  werden.  Beide  Kegelschnitte  sollen  keinen  Punkt 
gemein  haben,  und  dabei  soll  der  eine  Kegelschnitt  den  anderen  in 
dem  Sinne  umschliessen,  dass  man  von  den  Punkten  des  ersteren 
(reelle)  Tangenten  an  den  letzteren  soll  ziehen  können,  aber  nicht  um- 
gekehrt von  den  Punkten  des  letzteren  solche  an  den  ersteren.  Übrigens 
ist  die  Poncelet'sche  Gonstruction  nur  scheinbar  allgemeiner  als  der 
oben  entwickelte  Ansatz;  denn  man  kann  zeigen,  dass  ein  solches  K^^el- 
schnittpaar  stets  collinear  in  ein  Kreispaar  unserer  Art  transformiert 
werden  kann.  Jacobi's  Anwendung  der  elliptischen  Functionen  gilt 
demnach  für  alle  Poncelet'schen  Polygone. 

Es  ist  eine  besonders  interessante  Frage,  unter  welchen  ümsüLnden 
sich  die  Gonstruction  eines  einzelnen  Poncelet'schen  Polygons  von  selber 
schliesst.  Tritt  der  Schluss  nach  Gonstruction  von  n  Seiten  ein,  so 
muss  der  Punkt  Pn  wieder  mit  dem  ersten  Eckpunkte  Pq  identisch 
sein,  sowie  dann  weiter  Pn-{-i  mit  P^  u.  s.  w. 

Die  Jacobi'sche  Theorie  wirft  auf  diese  Verhältnisse  ein  helles 
Licht.    Man  hat  folgende  Fallunterscheidung  zu  machen: 

1.  Die  Zahl  s  stehe  zu  2jr  in  irrationalem  Verhältnis.  Dann 
liefern  keine  zwei  unter  den  unendlich  vielen  Werten  i<?q,  u?n  +  25,-'- 
den  gleichen  Punkt  P  der  Kreisperipherie.  Die  Gonstruction  des 
Poncelet'schen  Polygons  führt  unaufhörlich  zu  neuen  Seiten,  welche 
(wie  man  leicht  beweisen  kann)  den  zwischen  unseren  beiden  Kreisen 
gelegenen  ringförmigen  Bereich  schliesslich  überall  dicht  bedecken. 

2.  Es  bestehe  die  Proportion  s:2K=  m:n,  wo  m  und  n  ganze 
Zahlen  ohne  gemeinsamen  Factor  sind.  Dann  ist  t«?^  +  ns  =  ir^  +  m  •  *^  K: 
unter  allen  Punkten  P  sind  nur  n  verschiedene  Pq,  P|,  •  •  •,  P«-i, 
während  P„  mit  Pq  zusammenfällt,  Pn+i  mit  P^  u.  s.  w.  Wir  ge- 
langen zu  einem  geschlossenen  Polygone  von  n  Seiten,  welches  sich 
m  Male  um  den  inneren  Kreis  herumwindet.    Interessant  ist^  dass  diese 


*)  Siehe   dessen   grundlegendes   Werk  „Tratte  des  propri^Us  projectires  des 
figxire^'  (Paris,  1822)  pg.  360  ff.' 
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Angabe  wieder  von  der  Auswahl  des  ersten  Eckpunktes  Pq  resp.  des 
Anfangswertes  w^  unabhängig  ist.  Es  entspringt  das  Theorem:  Hat 
man  von  einem  Punkte  Pq  des  äusseren  Kreises  aus  ein  geschlossenes 
m-fadi  gewundenes  Poncdefsches  Polygon  von  n  Seiten  gewonnen,  so 
liiert  jeder  andere  OMf  deni  äusseren  Kreise  gelegene  Anfangspunkt  Pq 
ein  m-fach  gewundenes  Poncdefsches  n-Eck.  Es  ist  hiermit  eines  der 
Hauptergebnisse  der  Poncelet'schen  Theorie  ausgesprochen. 

§  2.    Sphftrisohe  Trigonometrie  und  elliptisolie  Funotionen. 

Die  Werte  der  Jacobi'schen  Functionen  mit  reellen  Argumenten  w 
und  reellem  Modul  k^  gestatten  eine  sehr  interessante  Deutung  durch 
die  trigonometrischen  Functionen  der  Seiten  und  Winkel  sphärischer 
Dreiecke.  Diese  Beziehung  zwischen  der  Theorie  der  elliptischen  Func- 
tionen und  der  sphärischen  Trigonometrie  entdeckte  Lagrange*)  aus 
der  Analogie  in  der  Bauart  von  Formeln^  welche  in  den  beiden  ge- 
nannten Disciplinen  auftreten.  Es  soll  sich  hier  nur  um  die  Gnmd- 
lagen  der  gedachten  Beziehung  handeln,  wobei  wir  zur  Abkürzung  der 
Darstellung  von  einigen  gleich  zu  nennenden  beschränkenden  Voraus- 
setzungen Gebrauch  machen. 

Auf  der  Oberfläche  einer  Kugel,  der  wir  etwa  den  Radius  1  geben, 
sei  ein  sphärisches  Dreieck  gezeichnet,  dessen  Seiten  und  Winkel 
durchgehends  <  n  sein  mögen.  Die  Seiten  sollen  q)^,  q)^,  (p^  heissen, 
die   ihnen   gegenüberliegenden  Winkel   bez.  ^i,  ^g,  ^3.     Zufolge   des 

Sinussatzes  ist: 

^-N  sin  ijf^  sint/),  sini^, 

^    '  sin  9j        sin  9,        sin  9, 

Der  gemeinsame  Wert  dieser  drei  Quotienten  werde  k  genannt: 
(2)       sin  ^1  =  Ä  sin  y^,     sin  ^^  =  k  sin  tp^^    sin  ^3  =  k  sin  93, 

und  es  soll  die  beschränkende  Awnahne  gemacht  werden,  dass  A;  <  1  ist. 
Man  kann  diese  Forderung  in  die  Ungleichung: 


'« 


(3)  \^-9r   <    T-V'»   ,     1^  =  1,2,3 


11 


kleiden  und  findet  so  z.  B.,  dass  rechtwinklige  Dreiecke  ausgeschlossen  sind. 
Um  jedoch  weitere  Angaben  über  die  Dreiecke  mit  Ä  <  1  zu 
machen,  nehmen  wir  an,  ein  einzelnes  solches  Dreieck  habe  wenigstens 
einen  spitzen  Winkel,  etwa  ^j.  Die  gegenüberliegende  Seite  q)^  ist 
alsdann  >  ^j.     Denken   wir  daher  vorerst  das  Eugelzweieck  mit  den 


♦)  Siehe   das  Kapitel   XI  im  ersten  Teile  von  Lagrang e's  „Theorie  des 
fcntUcns  analytiques"  (Paris,  1813),  Oeuvres,  t.  9. 
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beiden  Winkeln  ^^  gezeichnet^  so  giebt  es,  wie  ein  Blick  auf  Figur  81 
lehrt;  wegen  q)^  >  ^^  zwei  einander  symmetrische  Scharen  von  Dreiecken 
mit  diesen  9^,  tlf^.  Einer  dieser  Scharen  gehört  das  gedachte  Dreieck 
an.     Ein  rechtwinkliges  Dreieck  kommt  in  keiner  der  beiden  Schare 


Fig.  81. 


v^or;  und  eben  deshalb  erkennt  man  wieder  unmittelbar  aus  der  Figur, 
dass  in  jedem  fraglichen  Dreiecke  neben  ^^  noch  ein  spitzer  Winkel 
auftritt,  während  der  dritte  Winkel  stumpf  ist. 

Man  bemerke  nun,  dass  ein  sphärisches  Dreieck  längs  jeder  Seite 
ein  benachbartes  Dreieck  besitzt,  welches  mit  jenem  zusammen  ein 
sphärisches  Zweieck  ausmacht.  Die  Bestimmungsstücke  zweier  solcher 
benachbarten  Dreiecke  können  aufs  leichteste  aus  einander  berechnet 
werden,  und  insbesondere  haben  beide  immer  dasselbe  k.  unter  den 
drei  benachbarten  Dreiecken  imseres  oben  gegebenen  Dreiecks  ist  nun 
offenbar  eines  enthalten,  welches  drei  stumpfe  Winkel  hat.  Merken 
wir  somit  den  folgenden  (übrigens  nicht  umkehrbaren)  Satz  an:  Em 
sphärisches  Dreieck  mit  i  <  1  hat  entweder  drei  stumpfe  Wifikei,  oder 
zwei  Winkel  sind  spitz  und  der  dritte  ist  stumpf. 

Es  ist  hiernach  keine  wesentliche  Einschrankung  mehr,  wenn 
wir  uns  zunächst  zur  Betrachtung  eines  Dreiecks  mit  drei  stumpfen 
Winkeln  wenden. 

Die  Beziehung  zur  Theorie  der  elliptischen  Functionen  wird  ab- 
dann  dadurch  vermittelt,  dass  wir  unter  Benutzung  des  hier  vorliegenden 
Wertes  k  für  die  Seiten  des  Dreiecks: 

(4)         9i  =  am  (m?!,  k*\    9^  =  am  (u;,,  Ä*),    9,  =  am  (w,,  k^ 

ansetzen,  wobei  die  Argumente  Wt,  die  dem  Intervall  0  <  11;,  <  2K  an- 
gehören sollen,  mit  q)^  eindeutig  bestimmt  sind. 
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Aus  ^»>  Y  folgt  co8^y<0.     Aus  (2)  aber  ergiebt  sich: 
cos*  ^y  ==  1  —  k^  sin*  (p^  =  (dn  Wpy. 

Da  nun  die  Function  dn  w  bei  reellem  t  <  1  för  alle  dem  Intervall 
0  <  w  <  2K  angehörenden  Argumente  w  reell  und  positiv  ist  (pg.  238), 
so  entspringt  als  erstes  Ergebnis:  Die  Cosinus  der  Winkel  ^^  des  sphä- 
rischen Dreiecks  stellen  sich  in  den  Argumenten  Wv  vermöge  der  Function 
^w  so  dar: 

(5)    cos  ^1  =  —  dn  w^j    cos  ^^  =  —  dn  w,,    cos  ^j  =  —  dn  w^. 
Aus  den  Additionsformeln  (3),  (4),  (5)  pg.  250  entnehmen  wir: 

cn  (m?!  +  w^  +  dn  {w^  +  w^  sn  w^  sn  w^  =  cn  w;i  cn  w^j 
cn  (Wi  +  ^%) ' *^ ^  ^i  sn  «^2  +  dn  (m;i  +  ^^2)  =  ^  ^'^i  ^  ^2> 
zwei  Gleichungen,  welche  wir  auch  in  die  Gestalt  setzen  können: 
cn  (Wi  +  w^)  +  dn  (w^^  +  ««72)  sin  9>i  sin  y^  =  cos  ^^  cos  9, , 
cn  (wi  +  w^g)  sin  tf/^  sin  ^^  +  dn  (w^  +  t^J^)  =  ^os  ^^  cos  V'g- 

Sieht   mau  diese  beiden  Gleichungen  als  solche  für  die  Unbekannten 
cn  (Wi  +  Wg),  dn(«<7i  +  Wg)  an,  so  erscheinen   diese  iOi  q>ty  92f  i'if  ^2 
eindeutig  bestimmt,  da  die  Determinante  der  Gleichungen  (6): 
1  —  sin  9i  sin  q)^  sin  ^^  sin  ^2  >  ^ 

ist.  Andrerseits  folgert  man  aus  dem  Cosinussatz  der  sphärischen 
Trigonometrie: 

coB  95  —  cos  ^3  sin  9i  sin  q)^  =5=  cos  q)^  cos 92; 

cos  93  sin  ^i  sin  ^2  —  <^os  ^3  =  cos  ^^  cos  ^^2  • 

Die  Übereinstimmung  der  Structur  zwischen  diesen  der  sphärischen  Tri- 
gonometrie entnommenen  Gleichungen  und  den  eben  aus  den  Additions- 
formeln der  elliptischen  Functionen  abgeleiteten  Relationen  li^  auf 
der  Hand;  und  in  der  That  waren  es  derartige  Analogien,  welche, 
wie  berichtet,  zuerst  Lagrange  erkannte.  Sehen  wir  in  (7)  Bestimmungs- 
gleichungen für  cos  93  und  — cos  ^3,  so  liegen  genau  dieselben  Coeffi- 
cienten  wie  bei  cn  (w^  +  ^2)  nnd  dn  (Wj^  +  ««72)  ^^  (6)  ^^^5  ^s  folgt: 
en(Wi  +  ^i)  =  cos 93  =  cnw^,    dn  (w^  +  «^2)  =  ~"  cos ^^3  ===  dn,tv^. 

Da  nun  w^  -|-  w^  im  Intervall  zwischen  0  und  4tK  gelegen  ist,  so  ergiebt 
sich  aus  diesen  Gleichungen  bei  der  Werteverteilung  der  Functionen 
cn  w  und  dn  ti;  f ür  reelle  «<?,  dass  entweder  w^  +  w^2  =  ^s  ^^®^ 
w^'{'W^='4tK — w^  stattfindet.  Beide  Fälle  schliessen  sich  aus,  da 
iTg  <  2 J^  ist  Wäre  nun  tc^  -{-  w^  =  w^,  so  würde  eine  der  bisherigen 
genau  analog  gebaute  Überlegung  auf  w^  •{-  w^  =  w^  und  damit  auf 

19* 


292  V.  Anwendungen  der  elliptaschen  Functionen. 

w»!  =  0  führen,  was  unmöglich  ist,  oder  aber  auf  tc^  -{'  tv^  =  4K  —  ir, 
und  damit  auf  w^  =  2K,  was  gleichfalls  unbrauchbar  ist.  Es  entspringt 
so  das  Hauptresultat,  welches  hier  abgeleitet  werden  sollte:  Für  die 
Seiten  jedes  durchaus  stumpftcinkligen  sphärischen  Dreiecks  mit  k<\ 
besteht  die  Bdation: 

(8)  tc^i  +  w;, +  w;s  =  4Z: 

Von  hieraus  sieht  man  ein,  dass  die  Additionsfamiein  der  eUiptisehen 
Functionen,  d.  i.  Gleichungen,  welche  die  Functionen  von  (w^^  +  ^t)  **♦' 
denen  von  w^  und  w^  einzeln  verbinden^  insgesamt  auch  als  Formein  der 
sphärischen  Trigonometrie  gedeutet  werden  können. 

Wir  kommen  endlich  nochmals  auf  eines  der  drei  mit  unserem 
stumpfwinkhgen  Dreieck  benachbarten  Dreiecke  zurück  und  wenden 
auf  dieses  gleich  wieder  die  bisherigen  Bezeichnungen  9,,  ^,,  ir,  an. 
Seien  etwa  ^^  und  ^^  ^^  beiden  spitzen  Winkel;  man  gewinnt  dann 
aus  (3)  für  unser  Dreieck  leicht: 

(9)  w,+w^  =  M^s, 

da  in  der  That  die  obigen  Seiten  9^,  9,  jetzt  durch  ihre  Supplemente 
zu  ersetzen  sind. 

Das  sphärische  Dreieck  liefert  hier  offenbar  ein  Mittel,  bei  An- 
gabe  von   k*^  q)^  =  am  w^   und   (p2  =  sasiw^    durch   Construction  zur 

Kenntnis  von  9,  =  am  (w^  -f"  ^a)  ^^  gelangen. 
Man  bestimme  nämlich  ^^  aus  sin^^ssftsin^i 
und  zeichne,  wie  Figur  82  ausführt,  das 
sphärische  Dreieck  mit  einem  Winkel  ^^ 
imd  zwei  Seiten  q)^,  9^,  wobei  der  von  den 
beiden     letzteren     eingeschlossene     Winkel 

>  —   sein  muss.     Die  dritte  Seite  AB^^  des 

Dreiecks  liefert  dann  93  =  am  (w^  +  ^i)-  ^ 
Figur  82  ist  die  gleiche  Construction  noch 
mehrfach  wiederholt.  Von  J5i  aus  ist  unter 
p.    gj  stumpfem    Winkel    gegen    ÄB^    die    Seite 

B^B^  =  q>i  erneut   eingetragen  und  von  B^ 

aus  wieder  unter  stumpfem  Winkel  gegen  AB^  wiederum  ^2^3  =  9i 

gemacht  u.  s.  w.     Man  erkennt  sofort,  dass 

AB2  =  am  (2wi  +  w?j),     AB^  =  am  (3t/?i  +  ^a)> '  •  * 

zutreffen  wird.  Diese  Construction  leistet  hiemach  in  beschrankterem 
Umfange  dasselbe,  wie  diejenige  des  Poncelet'schen  Polygones,  welches 
zum  vorliegenden  k  und  zu  s  =  w^,  Wq  =  w^  gehört. 
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§'^^    Geodätische  Linien  auf  dem  abgeplatteten  Botationsellipsoid. 

I.  Aufstellung  der  Differentialgleichungen. 

Eine  zunächst  beliebige  Oberfläche  sei  in  rechtwinkligen  Coordi- 
dinaten  Xy  y,  z  durch  f{Xy  y,  z)  =  0  gegeben.  Zwischen  zwei  auf 
dieser  Mäche  gelegenen  Punkten  P^  und  P^  sei  ein  elastischer  Faden 
gespannt;  der  gezwungen  sein  soll;  längs  seines  ganzen  Verlaufes  der 
Fläche  anzugehören.  Der  Faden  habe  eine  Lage  angenommen ,  in 
welcher  sich  jeder  seiner  Punkte  im  Gleichgewicht  befindet.  Würde 
man  alsdann  unter  Festhaltung  von  P^  und  P^  dem  Faden  auf  der 
Oberfläche  eine  Verschiebung  erteilen,  so  muss,  wie  die  letztere  auch 
vollzogen  wird,  zunächst  eine  Dehnung  des  Fadens  eintreten.  Der 
Faden  stellt  hiemach  eine  Verbindungslinie  von  P^  und  Pg  dar,  welche 
im  Vergleich  zu  aUen  in  seiner  nächsten  Umgebung  gleichfalls  auf  der 
Fläche  von  P^  nach  P^  laufenden  Linien  eine  ,Jkürzeste^^  ist.  Eine  Curve 
dieser  Art  heisst  eine  „geodätische  Idnie^*  auf  der  Fläche  f{x,  y,  z)  =  0. 

Wir  denken  uns  den  gespannten  Faden  als  eine  Kette  von  Punkten, 
von  denen  sich  je  zwei  benachbarte  in  Richtung  ihrer  Verbindungs- 
geraden anziehen.  Unter  drei  consecutiven  Punkten  wird  sonach  der 
mittlere  von  den  beiden  äusseren  mit  zwei  Eräfben  angezogen,  deren 
Richtungen  in  der  Ebene  durch  jene  drei  Punkte,  d.  i.  in  der  zum 
mittleren  Punkte  gehörenden  Osculationsebene  der  geodätischen  Linie 
gelegen  sind.  Die  Resultante  beider  Strafte  wird  gleichfalls  dieser 
Ebene  angehören.  Aber  diese  Resultante  ist,  da  sich  der  Punkt  im 
Gleichgewicht  beflndet,  senkrecht  gegen  die  Oberfläche  f{Xy  y^  z)  =  0 
gerichtet.  Wir  gelangen  damit  zu  einer  rein  geometrischen  Definition 
der  geodätischen  Linien:  Eine  auf  der  Fläche  f(x,  y,  jef)  =  0  gelegene 
Curve,  welche  die  Eigenschaft  hol,  dass  jede  ihrer  Osculationsebenen  die 
zugehörige  Flächennormale  enthalt^  heisst  eine  geodätische  Linie  der  Fläche. 

Die  Normalebene  der  geodätischen  Linie  im  einzelnen  Punkte 
enthält  offenbar  gleichfalls  die  zugehörige  Flächennormale.  Man  kann 
demnach  die  ausgesprochene  Eigenschaft  der  geodätischen  Linien  auch 
dahin  formulieren,  dass  der  Schnitt  der  Normal-  und  OscuUUumsebene, 
d.  i.  die  Hauptnormale  der  Curve  an  der  einzelnen  Stdle,  mit  der  Flächen- 
normale  zusammenfältt. 

Aus  dieser  letzteren  Abgabe  leiten  wir  die  Differentialgleichungen 
der  geodätischen  Linien  ab.  Die  Coordinaten  x^  y,  z  des  einzelnen 
Curvenpunktes  fassen  wir  als  Functionen  der  Bogenlänge  Sj  gerechnet 
von  irgend  einem  Anfangspunkte  auf  der  Curve,*  auf  Dann  zeigt  man 
in  den  Anwendungen  der  Differentialrechnung  auf  Raumgeometrie,  dass 
die  Richtungscosinus   der  Hauptnormale   sich   gerade  so   zu   einander 
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d'x    d'^M    d*z  W 

verhalten,  wie  j-i :  j-^  •  .n  •   Andererseits  verhalten  sich  die  ßichtuil- 
'  as*    ds^    as^ 

Cosinus    der    Flächennormale    an    der    einzelnen    Stelle    x,  y^,,^  wie 

1^  :  1^  :  1^  •    Als  DifferetUudgleuMngen  der  geodätischen  Linien  auf  der 

Fläche  f{Xf  y,  je^)  =  0  entspringen  somit: 

n\  ^  —  .K      ^  —  .K      ^"l  —  ^K 

^^)  d8*~^dx'    d8*~^dy'    d8^~^ds' 

unter  x  einen  (von  x,  y,  s  abhängenden)  Proportionalitäisfactor  verstanden. 
Man   wende   diesen  Ansatz   auf  den  Fall  an^   dass  die  g^ebene 
Fläche  ein  abgeplattetes  RotfxtionseUipsoid  ist;  nnd  setze: 

(2)  f(x,  y,  e)  =  ^b'ix*  +  y*)  +  4a«*«- 4-a«6», 

WO   2&  die  auf  der  z-Axe  des  Coordinatensystems  gel^ene  Rotations- 
^e    und    2a    die    gtosse    Axe    bedeuten,    und   wo    a>b    ist     Die 
Differentialgleichungen  für  die  geodätischen  Linien  auf  dem  abgqßaUeten 
RotationseUipsoid  (2)  sind: 
/o\  d*x  ,o         d^y  ,o  d*z  o 

(3)  d7»  =  ^**'    5?  =  *^^'     d7'  =  ^«*- 

Durch  Combination  der  beiden  ersten  Gleichungen  folgt: 

d*y  d^x d  /    dy  da:\  r^ 

^d8^~yd?~dirT8~y^8)~^' 

Die  Integration  liefert  von  hieraus: 

wo  c  eine  längs  der  einzelnen  geodätischen  Linie  constante  Grosse  ist. 
Um  die  Bedeutung  von  c  zu  erkennen,  projicieren  wir  das  Bogen- 
element  ds  auf  die  d?y- Ebene;  die  Projection  sei  ds^  =  ds  •  cos  17,  unter 
rj  den  Neigungswinkel  von  ds  gegen  die  xy -'Ebene  verstanden.  Das 
Element  ds^  verbindet  die  Punkte  {x,  y),  (a;  +  dXy  y  +  dy).  Diese 
beiden  Punkte  liefern  mit  dem  Nullpunkte  des  Coordinatensystems  ein 
Dreieck,  dessen  doppelter  Inhalt  bekanntlich  durch  +  (xdy  —  ydx) 
gegeben  ist.  Verstehen  wir  andererseits  unter  p  den  senkrechten  Ab- 
stand des  Nullpunktes  von  der  durch  ds^  festgelegten  Geraden,  so  ist 
jener  doppelte  Inhalt  auch  durch  pds^  darstellbar.  Es  folgt  demnacli 
cds  =  +p  cos  7]  ds,  so  dass  c  =  +  P  ^^  rj  gilt.  Der  geometrischen  An- 
schauung entnehmen  wir  damit  das  Resultat:  Es  ist  c  jedenfalls  absolut 
nicht  grösser  als  die  ludbe  grosse  Axe  a: 

(5)  !cl^«. 

An   einer  solchen  SteUe,  wo  die  geodätische  Linie  eine  jsur  xy-Ebene 
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parallele  Tangente  hesitsstj  JujU  diese  Linie  die  Enifemung  \c\  von  der 
^   B'Axe. 

Um  in  der  Integration  unserer  Differentialgleichuiigen  fortzufahren, 
bemerke  man  nun,  dass  folgende  Gleichimg  identisch  gilt: 

Hier  kann  man  setzen: 

dy  dx  dx    ,       dy  a*     dB 

ds        ^  ds  '  d8~^d8  b^     ds 

Es  entspringt  eine  Relation,  welche  nach  kurzer  Zwischenrechnung 
die  nachfolgende  gewöhnliche  Differentialgleichung  für  z^  ais  Function 
von  s  liefert: 

a'-&«  (d{B*)\*_         L        a«  ^  J 

(6)  6»       \d8  )  ~ 


1'  + 


•6» 


n.  Darstellung  der  geodätischen  Linien  durch  elliptische 
Functionen. 

Die  Gleichung  (6)  bietet  Anlass  zur  Einführung  der  elliptischen 
Functionen.  Wir  berechnen  erstlich  drei  reelle  Grössen  e^,  Cg,  6^  ver- 
schwindender Summe  durch: 

(7)  6«  =  ci  — 6^,       ^ '^ '  =  e^  —  e^. 

Aus  a>b  und  a ^  | c |  folgt  in  Übereinstimmung  mit  den  allgemeinen 
Festsetzungen  von  pg.  216«  die  Ungleichung  ^i  <  e^  <  c^.  Wir  setzen 
weiter: 

(8)  — 51— ^'  =  ^  — FW- 

Dabei  muss  p(u)  reell  und  ^e^  sein.  Andererseits  folgt  aus  der 
an   Gleichung  (4)  angeschlossenen  Betrachtung,  dass  für  alle  Punkte 

der  einzelnen  geodätischen  Linie  i»*  +  y*  ^  c*  und  also  ^*  ^  ^  (<*^  —  c*) 

ist.  Die  zweite  Gleichung  (7)  liefert  somit  FW^e^.  Merken  wir 
also  an:  Die  in  (8)  eingeführte  Function  p(u)  hat  redle,  dem  Intervall 
«1  ^  j^(w)  ^  ^  angehörende  Werte,    In  Anschluss  an  Figur  62  pg.  217 

setzen  wir  demnach  u  =  ti'  -f"  "t  ^^^  dürfen  alsdann  u'  als  reelle 
Yariabele  auffassen. 
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Die  Di£Perentialgleichung  (6)  transformiert  sich  jetzt  auf  die  Form: 

Benutzt  man  die  zwischen  p{u)  und  p\u)  bestehende  Relation  und 
f&hrt  die  Bogenmessung  auf  der  Curve  so  ein,  dass  s  mit  dem  reellen 

Argumente  u  =u  —  —  gleichzeitig  wächst,  so  ergiebt  sich .41}^ jsflüf^ 

rentialgleichung  für  die  Bogenlänge  s  der  geodätischen  Linie: 

(9)  d5  =  (^  —  p{u))du. 

Die  Integration  der  Gleichung  (6)  soU  jetzt  in  der  Art  ausgeführt 

werden,  dass  wir  w'  =  m  —  ^  ^  unabhängige  und  unbeschränkte  reelle 

Yariabele  ansehen  und  die  zugehörigen  Werte  e  und  s  als  Functionen 
von  u  resp.  u  darstellen.  Zur  Vereinfachung  der  Formeln  wollen  wir 
hierbei  noch  einen  weiteren  constanten  Wert  Uq  des  Argumentes  u 
einführen,  der,  in  die  Gleichung  (8)  eingetragen,  0  >=  6  liefert  und  also 
dem  Scheitelpunkte  des  EUipsoides  entsprechen  würde: 

(10)  a'-b'  =  e,-f{u,). 

Einen  eindeutig  bestimmten  Wert  Uq  dieser  Art  finden  wir  z.  R  auf 

der  imaginären  u-Axe  zwischen  -^coj^  und  Oi;    dieser  Wert  tA^  werde 

gewählt.     Für  w  =  y  wird  ^r*  zu  einem  Maximum.     Von  dieser  Stelle 

der  geodätischen  Linie  werde  der  Bogen  s  gemessen.  Aus  (8)  und  (9) 
ergiebt  sich  dann  sofort:  Im  Argumente  u  stylen  sich  die  z-Coordinate 
und  die  Bogenlänge  s  der  geodätischen  Linie  durch  die  folgenden 
Gleichungen  dar: 

s  =g(ti)  +  ejt«  — yi^i  — ye^öi.  • 

Um  diese  Formeln  numerischen  Berechnungen  zugänglicher  zu 
machen,  rechnen  wir  sie  auf  die  Jacobi'schen  Functionen  um.  Wir 
berechnen  aus  (7)  nach  den  Formeln  (7)  pg.  235  zugehörige  positive 
echte  Brüche  k  und  k'  und  setzen  übrigens: 

w  =  uye^  —  e,  =  (u—  ^)>^c,  —  e,,    «^o=  (^o  —  y)  V^^^. 

Aus  pg.  251  entwickelten  Formeln  entnehmen  wir  noch: 

9(^)  —  ^  =  («1  —  ^)^'yE~  =  (^  —  e»)  cnii;*, 
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während   aus   der  ebendort  unter  (5)  angegebenen  Relation  zwischen 
g(u)  und  dem  Legendre*schen  Integral  zweiter  Gattung: 


10 


sich  ohne  Mühe  die  Gleichung  folgern  lässt: 

g(u)  +  e,u  —  y  1^1  -  y e^cöi  =  ye^  —  e^E{tp,  Ä). 

Da  Wq  auf  der  imaginären  tc^-Axe  zwischen  0  und  iK'  liegt^  so  ist 
cnii^o  reell  und  positiv  (cf.  Formel  (15)  pg.  239).  Indem  wir  demnach 
für  t(?  =  0  die  Coordinate  z  positiv  wählen,  ergeben  sich  als  Ausdrücke 
von  z  und  s  durch  die  Legendre-Jacdbt sehen  Functionen: 

(12)  *  =  ^^'      s^^E(<p,k).- 

Um  jetzt  auch  x  und  y  zu  berechnen,   entwickeln  wir  zunächst 
aus  (7)  und  (10)  die  Darstellimgen  von  a*  und  c*: 

(13)  a«  =  e,-^K),      ^^^^^Zl^yßM. 

Erweitert  man  in  der  zweiten  Formel  rechts  mit  (^^(u^)  —  e^)  und 
multipliciert  mit  —  4,  so  folgt: 

^^^^^  ~  (Piu,)  -  e,y  —  \p{u,)  -  ej  ' 

Das  Vorzeichen  von  c  wird  zufolge  Formel  (4)  davon  abhängen,  ob 
die  Masszahl  s  des  Bogens  vom  gewählten  Anfangspunkte  u;  =  0  nach 
der  einen  oder  anderen  Seite  positiv  gerechnet  wird.  Wir  wählen 
c  >  0,  indem  wir: 


(14)  2ic  = 


P(«o)  — «. 


seiasen;  denn  ^''(''o)  ^^^  n^rativ  im^inär  und  ^{u^  reell  und  <e^. 
Nun  folgt  aus  (8)  und  (10): 

(15)  a;«  +  y«  =  i;  (6«  _  ;er»)  =  ^^.  (f?(«)  -  p(«„)). 

Die  linke  Seite  schreiben  wir  als  Product  der  beiden  Grössen 
X  =  x  •{-  iy^  F=ic  —  iy  und  finden  unter  Benutzung  einer  pg.  223 
aufgestellten  Relation: 

(16)  üstas  _  -^0L_  _  5(. + ^)  +  s(„  -^)-  n(u). 
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Andrerseits  hat  man: 

,,       /X\         YdX—XdY        2%(xdy  —  ydx)        2icd8 

Den  Zähler  2icds  wandele  man  jetzt  vermöge  (14)  und  (9)  mn, 
während  man  f&r  den  Nenner  die  Gleichungen  (15)  sowie  (13)  und  (10) 
benutze;  es  folgt: 

du    ö\y;     «,  — p(tto)  F(«*)—jp(Mo) 

Deuten  wir  die  rechte  Seite  dieser  Gleichung  f&r  beliebige  complexe 
Yariabele  u,  so  stellt  dieselbe  eine  zweiwertige  doppeltperiodische 
Function  dar.  Letztere  wollen  wir  nach  der  pg.  197  entwickelten 
Regel  durch   das  Integral  zweiter  Gattung  g  ausdrücken^  indem  wir 

den  (übrigens  elementaren)  Grenzfall  u^  =  y  einstweilen  ausschliessen. 

Unsere  Function  wird  an  allen  mit  Uq  und  —  Uq  äquivalenten  Stellen 
einfach  unendlich;  sie  gestattet  also  nach  der  genannten  Regel  die 
Darstellung: 

At(u-u,)-Ät(u  +  Uo)  +  B, 

wo  A  und  JB  von  u  unabhängig  siad.  Die  Differenz  p(u)  —  ff^iK) 
ist    in    nächster    Nähe    von   Uq   gleich   p'(u^  (u  —  ti^);    demnadi   ist 

A  =  —  1.  Zur  Bestimmung  von  B  setzen  wir  t*  =  ^,  wo  unsere 
darzustellende  doppeltperiodische  Function  verschwindet;  es  folgt: 

B  =  -2g(«„-^)-%. 

Man  hat  also  folgende  Gestalt  der  fraglichen  Function: 

Älog(D  =  g(«  +  «o)-g(«-«o)-2f(«o-?)-ih- 
Die  Combination  dieser  Gleichung  mit  der  Gleichung  (16)  ergiebt: 

li£|^  =  g(„  +  u„)_e(„)_g(„„_!^)_:^, 
l]£|Z=g(«-.0-g(«)  +  g(«o-f)  +  f- 

Die  Integration  nach  u  kann  hier  unmittelbar  geschehen  und  führt 
vermöge  (4)  pg.  186  auf: 

logX  =  log6(tt  +  «o)-logS(«)-«[g(«o-?J)  +  f]+C„ 

log  Y=  log6(«  -  ,0  -  log6(it)  +  H[t{uo  -?)  +  ?]  +  C„ 
unter   C^  und  Q   zwei  von  u  unabhängige  Grössen  verstanden.     Die 
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für  X  und  Y  selbst  sich  ergebenden  Ausdrücke  kleiden   wir  in   die 
Gestalt: 


(17) 


'^Ö(u)0(«,)* 


wo  C|,  Ol  zwei  neue  tod  u  unabhängige  Grössen  sind. 

Diese  Gonstanten  c^,  c^  müssen  so  bestimmt  werden,  dass  für  die 
Torschriflsmassigen  Werte  von  u  reelle,  der  Gleichung  (15)  genügende 
Werte  x,  y  aus  (17)  entspringen.    Dies  wird  der  Fall  sein,  wenn: 

isty  und  wenn  ausserdem  X  und  Y  complexe  Zahlen  gleicher  absoluter 
Beträge  sind;  denn  zufolge  der  ersteren  Bedingung  ist  XY  reell  und 
positiv,  so  dass  in  der  That  reelle  x^  y  sich  ergeben  werden.  Mit 
Bücksicht  auf  (11)  pg.  202  liefert  die  letzte  Gleichung: 


(18) 


<i<i»="  — STIT« 


während  sich  andrerseits  die  Forderung  der  Gleichheit  der  absoluten 
Beträge  Ton  X  und  Y  in  Gestalt  der  Bedingung  darstellt: 


um  zunächst  diese  letzte  Gleichung  zu  discutieren,  so  setze  man  wieder 
u  SB  u'  -f-  Y  ^lod  entnehme  aus  (12)  pg.  189: 

S(«'  +  |-«o)=--e"<"'-^0(«'-^-«^)- 

Da  u    reell  ist,  jedoch  (o^  und  u^  rein  imaginäre  Werte  haben,  so  sind 

zufolge  (12)  pg.  193  die  Werte  von6(w'  —^  —  u^  und  6(u'+^  +  Wo) 

conjugiert  complex  und  also  von  gleichen  Beträgen.  Da  ausserdem  ri^ 
gegenwärtig  rein  imaginär  ist,  so  können  wir  aus  der  zuletzt  an- 
g^ebeuen  Gleichung  unter  Rückkehr  zur  Bezeichnung  u  den  Schluss 


ziehen: 


|ö(u-j«b)  j 
|ö(u  +  u,)i 


=  er-»/i«o. 


Weiter  bemerke  man,  dass  u  Wq  —  ^)  +  ^  einen  rein  imaginäreu  Wert 
hat.     Ist  nämlich  fQr  den  Augenblick  u^  rein  imaginär  yariabel,  so 
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haben  wir  eine  Function  mit  reellem  DiflFerentialquotienten — P\%  —  Yr 

Für  Uq  =  0  aber  verschwindet  jene  Function,  wie  man  aus  der  Gleichung 
g(u  —  ©2)  +  5( —  w)  +  %  =  0  leicht  folgert.  Da  endlich  die  för  uns 
in  Betracht  kommenden  Werte  2u  den  imaginären  Bestandteil  o^  be- 
sitzen^  so  folgt: 


-^-.+».[t(-.-?)+?] 


Diese  Gleichung  im  Verein  mit  der  Bedingung  (18)  liefert: 


WO  y  ein  tcälkürlich  wählbarer  reeller  Winkel  ist. 

Durch  Eintragung  dieser  Werte  Cj,  c^  in  (17)  kommen  wir  end- 
lich zum  gewünschten  Resultat:  Die  CoordincUen  x,  y  der  Punkte 
unsere  geodätischen  Linien  sind  als  Functionen  von  u  durch  die 
Gleichungen  gegeben: 

^^—      y5^=pS(u)6(Uo)^ 

Diese  Gleichimgen  im  Verein  mit  der  in  (12)  gegebenen  Dar- 
stellung von  ^  liefern  das  endgültige  Ergebnis  der  Int^ration  der 
unter  I  entwickelten  Differentialgleichungen  der  geodätischen  Linien; 
es  haben  sich  dabei  die  beiden  Integrationsconstanten  u^  und  y  oder, 
was  auf  dasselbe  hinausläuft^  c  und  y  eingefunden. 

ni.  Verlauf  der  geodätischen  Linien. 

Von  den  beiden  Integrationsconstanten  c  und  y  ist  die  letztere 
als  unwesentlich  anzusehen.  Zwei  Curven  mit  gleichen  c,  aber  ver- 
schiedenen y  sind  congruent  und  können  durch  Drehimg  um  die  ^-Axe 
in  einander  übergeführt  werden.  Wählen  wir  zur  näheren  Discussion 
etwa  y  =  — : 


(20) 


ai 
Va'- 

-yS(u)5K) 

rV-(- 

-tM 

ai 

S(u-u.) 

■y»S(u)S(«,) 

/r+(- 

tM- 

^^+^' 

«;+«j, 
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80  kommt  dies^  wie  man  leicht  näher  nachweist,  darauf  hinaus,  dass 

die  geodätische  Linie,  dem  Werte  w  =  y  enisprecliend,  in  der  xz-Ebene 

einen  ersten  höchsten  Punkt  bekommt.  Die  Entfernung  dieses  Punktes 
von  der  Rotationsaxe  ist  durch  c  gegeben.  Wir  werden  gleich  sehen, 
dass  die  geodätische  Linie  weitere  höchste  Punkte  mit  dem  gleichen  i3 
und  also  derselben  Entfernung  c  von  der  ^r-Axe  bekommt.  Vorgreifend 
können  wir  also  sagen:  Die  geodätische  Linie  ist  durdh  die  Lage  eines 
ihrer  höchsten  Punkte  bereits  vollständig  bestimmt 

Zum  Zwecke  weiterer  Angaben   machen   wir  Gebrauch   von   der 
Formel  (cf.  (2)  pg.  224): 


mit  deren  Hülfe  sich  die  Gleichungen  (20)  so  darstellen: 
(21) 


^  +  *J'-yS5^rF«s,(«')S(u.)   * 

unter  w'  wie  bisher  die  reelle   Variabele  iu — —)  verstanden.    Nun 

ist  Si(w)  eine  gerade  Function  von  u.  Bei  Zeichenwechsel  von  u' 
tauschen  sich  demnach  {x  +  iy)  und  {x  —  iy)  aus,  während  z  un- 
veiundert  bleibt.  Die  in  Discussion  gezögert  geodätiscl^e  Linie  zeigt  einen 
bezüglich  der  xz-Ebene  symmetrischen  Verlauf, 

Lassen  wir  u  oder  u'  um  m^  wachsen,  so  wechselt  z  sein  Zeichen, 
während  (x  +  iy)  und  (x  —  iy)  bez.  in  sich  selbst,  multipliciert  mit 
den  beiden  conjugiert  complexen  Factoren: 

übergehen.    Es  sind  nämlich,  wie  wir  sahen,  Uq  und  ^lu^  —  ^1  H"  ^ 

rein  imaginär,  rj^  und  (o^  aber  reell.  Man  kann  sagen,  der  Übergang 
von  tt  zu  (u  -|-  cog)  komme  hinaus  auf  eine  Drehung  des  Punktes  (x,  y,  z) 
um  die  jEf-Axe  durch  den  reellen  Winkel: 

(22)  t  =  %(-  i«o)  +  «,,t[g(«o  -  ?)  +  f  ], 

vereint  mit  der  Spiegelung  des  Punktes  an  der  a;y-Ebene.  Bei  dieser 
Transformation  geht  die  geodätische  Linie  in  sich  selbst  über.  Sie 
wird  demnach  abwechselnd  oberhalb  und  unterhalb  der  xy- Ebene  ver- 
laufen und  iibrigens,  gerade  wie  die  Sinuslinie,  durch  periodische  Wieder-^ 
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hclung  congrumter  Stücke  entstehen,  dereti  eimdnes,  etwa  dem  JbUervoM 
0^ti'^2G)2  entsprechendes,  aus  vier  teüs  symmetrischen,  teüs  ctm- 
gruenten  Vierteln  besteht.  Als  Bogenlänge  eines  einednen  Viertels  be- 
rechnet man  aus  (12)  den  Wert  j^E,  unter  E  die  durch  (4)  j^.  271 

dargestellte  Periode  des  Integrals  zweiter  Gattung  yerstanden"^). 

In  den  beiden  Grenzföllen  c  =  0  und  C'^  a  kommen  wir  zu  ele- 
mentaren   Verhältnissen.      Den    ersten    Fall    treffen    wir,    wenn    wir 

lim. tto  =  y  setzen  und  die  c*  aus  a*=Ci  —  Cj,6*— e^  —  e^  berechnen. 
Der  Grenzwert  von  ffwo  —  —j  wird  in  diesem  Falle  gleich  ^*-^-^,  so 

dass  die  Formel  (22)  vermöge  der  Legendre'schen  Relation  (1)  pg.  199 
fftr  if  den  Wert  x  liefert.  Die  rechten  Seiten  der  Formeln  (21)  werden 
zufolge  (5)  pg.  225  einander  genau  entgegengesetzt^  so  dass  notwendig 
x  =  0  sein  muss:  Die  geodätische  Linie  ist  im  GrenssfaUe  c^'O  die 
durch  x  =  0  ausgeschnittene  Meridiancurve  unseres  BdatianseU^^saides. 

Im  anderen  Falle  (c  =  a)  stellt  die  geodätische  Linie  den  Äquator 
des  Ellipsoides  dar,  d.  h.  den  durch  die  :ry>£bene  ausgeschnittenen 
Kreis.  Es  ist  wichtig^  dass  wir  den  zugehörigen  GFrenswert  des 
Winkels  ^  berechnen.  Dies  ist  deshalb  etwas  umständlich^  weil  im 
gedachten  Falle  lim.  (e^  —  6^)  «=»  0  ist  und  also  die  pg.  254  besprochene 
Ausartung  der  elliptischen  Functionen  in  trigonometrische  vorli^^ 

Soll  aber  lim.  (^  —  6^)  =  0  sein,  so  lehrt  die  erste  Formel  (7): 

1  2 

lim.  e^  =  lim. c^  ==  —  T ^*'      ^™'  ^  "^  T^** 

Die  Gleichung  (10)  im  Verein  mit  der  letzten  Formel  (4)  pg.  254 
ergiebt  weiter  nach  kurzer  Zwischenrechnung**): 

lim.,<^(«„)  =  |6«  -  a«  =  -  ^  +  H^^^T' ■ 

*)  Steht  der  Wert  '^  zu  sr  in  einem  rationalen  Verhältnis,  so  schliesst  sich 
die  geodätische  Linie  und  besteht  aus  endlich  vielen  congruenten  Stücken.  Wir 
bemerken  jedoch  nebenher,  dass  selbst  in  diesem  Falle  die  geodätische  Linie 
keine  algebraische  Curve  vorstellt,  vorausgesetzt,  dass  nicht  einer  der  beiden 
im  Texte  sogleich  näher  zu  betrachtenden  Grenzfälle  c  =  0  und  c  =  a  vorliegt. 
^*)  Man  bemerke,  dass  sich  die  eben  citierte  Formel  so  schreiben  lässt: 


,<.,__»[._3(.i„^)-]. 


Setzt  man  hier  u  »  -^  ein,  so  folgt: 


2-"'. 


woraus  die  im  Texte  für  lim.^(uQ)  angegebene  Gleichung  leicht  folgt. 
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Wir  berechnen  hieraus: 

^  CD,  '     a 

mit  Berücksichtignng  des  XTmstandeS;  dass  wegen  des  positiv  imaginären 
Wertes  Uq  der  Wert  tg — -  selber  positiv  imaginär  ist.  Nun  liefert 
die  zweite  Gleichung  (4)  pg.  254: 

H«o-f)-^(«o-f)  =  -ct«(^-^) -tg^, 

*  =  %(-»«o)  +  «««[s(«o-?)  +  f] «itg^  =  |«. 

Wir  haben  also  das  Ergebnis:  Für  lim.  c  =  a  nimmt  der  Winkel  if 

den  Oreniswert  —x  an. 
a 

Die  Abhängigkeit  des  Winkels  ^  von  c  ist  deshalb  eine  nicht 
ganz  einfache^  weil  bei  veränderlichem  c  nicht  nur  ti^,  sondern  auch 
die  er  und  also  die  Perioden  co^f  Oj;  i^j,  %  variabel  sind.  Wir  be- 
gnügen uns  mit  der  Angabe  ^  dass  ^  stetig  von  ;r  bis  —  ;r  abnimmt; 

falls  c  von  0  bis  a  wächst.  Zeichnen  wir  die  den  Gleichungen  (21)  ent- 
sprechenden Linien  für  alle  c  des  Intervalls  0  <  c  <  a  von  ihren 
höchsten^  in  der  :rjer- Ebene  gelegenen^  Punkten,  bis  sie  zum  ersten  Male 
den  Äquator  erreichen,  so  erscheint  der  durch  a?>0,  y>0,  0>O 
charakterisierte  Octant  des  EUipsoids  schlicht  bedeckt  von  geodätischen 
Linien,  welche  auf  diesem  Octanten  längs  des  durch  y  =  0  dargestellten 
Ellipsenquadranten    beginnen    und   längs   des  Äquators   zwischen   den 

beiden  Punkten  ic  =  a cos ^- ,  y  =  asin^-  und  a;  =  0,  y  =  a  endigen. 

Wir  berechnen  endlich  noch  das  AjgimtU  einer  einzelnen  geodä- 
tischen Linie  in  einem  ihrer  Punkte  P;  hiermit  ist  der  Winkel  a  ge- 
meint, welchen  die  geodätische  Linie  in  Richtung  wachsender  Bogen  s 
gegen  den  nach  dem  Pole  jer  =  +  6  gerichteten  Meridian  von  P  bildet. 
Offenbar  kann  man  sina  auch  als  Cosinus  des  Winkels  zwischen  der 
geodätischen    Linie    und    dem    Parallelkreis    von   P   auffassen.     Jene 

besitzt  bezüglich  der  Coordinatenaxen  die  Richtungscosinus  -j-,  ~,  j-, 
dieser  hat  als  solche ^       ,  ,  0.    Wir  gewinnen  direct: 

n  dx    .  X  du 

sm  a  = '  -r; — — .  •  -^ , 

yx^+  y*     ^«       yx*+y*    »« 

80   dass  die  Benutzung  der  Gleichung  (4)  auf  den  Satz  führt:   Das 
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Azimut  einer  mm  Werte  c  gehörenden  geodätischen  Linie  in  ihrem 
einzelnen  Punkte  (x,  y,  e)  bestimmt  sieh  aus: 

(23)  sin«  =  ^=J=  =      /"^       ♦ 

Da  man  hiernach  aus  den  Coordinaten  von  P  und  der  Grosse  Ton  a 
das  zugehörige  c  berechnen  kann,  so  folgt  noch:  Jede  geodätische  Link 
ist  aus  einem  eineeinen  ihrer  Bogendemente  bereits  vollständig  bestimmt 

Beispiel.  Ihre  wichtigste  Anwendung  finden  die  Yorstehenden  EIniwick- 
lungen  innerhalb  der  Geodäsie  bei  Betrachtung  der  geodätischen  Linien  anf  dem 
Erdsphäroid.    Wir  wollen  die  entwickelten  Formeln  hierauf  anwenden. 

Man  hat  dabei  mit  einem  von  der  Kugel  nur  wenig  abweichenden  Rotations- 
ellipsoid zu  thun,  und  zwar  gilt  nahehin  a  :h  ^  298  :  292.  Etwas  genauer  hat 
man,  wenn  der  Halbmesser  a  des  Äquators  gleich  1  gesetzt  wird,  fdr  die  halbe 
Erdaxe  b  und  för  das  Quadrat  der  Excentricität  s  eines  einzelnen  Meridians: 

6  =  0,996639    •  • ,         c«  =  0,006710  ... 

Die  Orientierung  auf  der  Erdoberfläche  geschieht  durch  die  „Länge**  1  und 
„Breite**  ß  des  einzelnen  Punktes  P.     Jene  können  wir  unter  Beibehalinng  des 

bisherigen  Coordinatensystems  sofort  durch  X  =»  arc  tg  ~  definieren.   Unter  ß  aber 

soll  die  sogen,  „reducierte  Breite**  des  Ortes  P  verstanden  sein,  gegeben  dorch 
p  =B  arc  cos  r,  unter  r  =»  yx*  +  y*  den  Radius  des  Parallelkreises  von  P  ver- 
standen. Unter  Breite  ß'  im  gewöhnlichen  Sinne  ver- 
steht man  den  Neigungswinkel  einer  in  P  anf  dem 
Sphäroid  errichteten  Normalen  gegen  die  Äquatorebene. 
Figur  83  erläutert  diese  Verhältnisse  in  der  Meridian- 
ebene von  P;  man  findet  leicht,  dass  z  ^^  b  auf  und 
tgß  =>  b  igß'  ist,  so  dass  zwischen  Äquator  und  Pol  ß 
immer  etwas  kleiner  als  ß'  ausfällt. 

Diö  einzelne  geodätische  Linie  auf  dem  Erdsphäroid 
geben  wir  jetzt  durch  die  Breite  ß^^  eines  ihrer  höchsten 
Punkte;  von  hieraus  folgt  dann  sogleich  c  =  co8^^. 
Für  die  Constanten  der  einzelnen  geodätischen  Linie  hat 
man  erstlich: 

6,  —  Cj  =  1  —  «•,        Cj  —  e^  =  «•  sin'jJo»        e,  —  Cj  =  1  —  f  •  cos«ft. 
Die  Division  der  zweiten  Gleichung  durch  die  dritte  liefert  den  Integralmodul  V. 

Für  (Jo  <  "S"  is*  **  <  **  ^"^^  ^80  • 

ik*<  0,006710  .  .  .; 

man  hat  sonach  hier  durchgängig  mit  den  Werten  k*  und  q  zu  thun,  fSr  welche 
die  Reihenentwicklungen  der  elliptischen  Functionen  gpit  convergieren. 
Ist  ß^  gegeben,  so  bestimmt  sich  u^  aus: 

^(Wo)  =  e,  —  ««  co8«ft,        u^  =  ^  +    /       .  ^  =z. 


Fig.  83. 
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wo  t  eine  Integrationsvariabele  ist  und  das  Integral  längs  der  reellen  ^-Axe  zu 
erstrecken  ist.  Für  Länge,  Breite  und  Azimut  des  einzelnen  Punktes  der  zuge- 
hörigen geodätischen  Linie  hat  man  dann  die  Darstellungen: 

.=.v['(--?)+-?]+n'»«i:l^. 

sinÄ  =  sm  Po    *'   ,;  ,       sin  a  = ^  • 

^  ^^  61  (i* )  cos  jj 

§  4.   Confooale  Fl&ohen  sweiten  Grades  und  elliptisohe  Coordinaten. 

Es  seien  a,  b^  c  drei  reelle  positive  Grossen;  welche  die  Bedin- 
gungen a  >  &  >  c  befriedigen,  und  es  bedeute  A  einen  variabelen  reellen 
Parameter.     Deuten  wir  die  Gleichung: 

in  rechtwinkligen  Coordinaten  x,  y,  jßf,  so  gewinnen  wir  ein  sogen. 
„System  confoccUer  Flädien  zweiten  Grrades^^  Des  näheren  gewinnen  wir 
eine  Schar  von  Ellipsoiden,  welche  für  sich  genommen  bereits  den 
ganzen  Raum  ausfüllen ,  falls  wir  den  Parameter  A  von  —  00  bis  c^ 
wachsen  lassen.  Für  lim.  A  =*  c^  wird  das  Ellipsoid  unendlich  flach 
und  geht  in  das  doppelt  überdeckte  Innere  der  ,^ocaMlipse^': 


».<  4it 


(")  a*^c*  ^"  b*  —  c*  ~ 

über.  Den  Werten  A  des  Intervalls  c*  <  A  <  &*  entsprechen  einschalige 
Hyperboloide,  deren  Schar  wieder  den  ganzen  Raum  ausfüllt.  An  der 
Grenze  lim.  A  =  c^  dieses  Intervalls  kommt  das  doppelt  überdeckte  Äussere 
der  Ellipse  (2)  als  unendlich  flaches  Hyperboloid,  während  wir  an  der 
anderen  Grenze  lim.  A  =  6*  den  zwischen  den  Zweigen  der  jyFocdlhyperbel": 

W  a*— ft*  ~  6»— c«  ^ 

gelegenen  Teil  der  a;jer- Ebene,  doppelt  überdeckt,  als  unendlich  flaches 
einschaliges  Hyperboloid  gewinnen.  Die  beiden  übrigen  Stücke  der 
a:jer-Ebene  liefern,  wieder  doppelt  bedeckt,  den  Grenzfall  eines  Hyper- 
boloids mit  zwei  Mantelflächen.  Es  reiht  sich  für  6*  <  A  <  a*  eine 
ganze  Schar  solcher  Hyperboloide  an,  welche  gleichfalls  wieder  für 
sich  genommen  den  ganzen  Raum  ohne  Lücke  ausfüllt.  Den  Werten 
A  >  a*  entsprechen  keine  reellen  Mächen  zweiten  Grades. 

Durch  jeden  Punkt  P  des  Raumes  zieht  je  eine  Fläche  der  drei 
genannten  Arten  hindurch.  Das  Ellipsoid  durch  P  habe  A^  als  Wert  des 
Parameters,  dem  einschaligen  Hyperboloid  durch  P  komme  A^,  dem  zwei- 

Friek«,  •aaljt.-Aiiiotloiienth.  Vorleiungen.  20 
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schaligen  Hyperboloid  durch  P  der  Wert  A,  zu.  Es  werden  alsdann 
die  Ungleichungen  gelten: 

(4)  ^^c«^  Aj^6^^A,^a«. 

Diese  drei  Werte  A^^  A^,  i^  bezeichnet  man  als  die  elliptischen  Coardi' 
naten  des  Punktes  P.  Die  in  Kede  stehenden  drei  Flachen  schneiden 
sich  aber  ausser  in  P  noch  in  weiteren  sieben  Punkten,  welche  aus  P 
durch  fortgesetzte  Spiegelung  an  den  Coordinatenebenen  entstehen. 
Sind  (x,  jfj  z)  die  Coordinaten  von  P  im  ursprünglichen  System,  so 
sind  die  Coordinatentripel  aller  dieser  acht  Punkte  offenbar  durch 
(ib^y  ib^i  ib^)  g%^^^^;  ^^  bilden  fOr  alle  acht  Zeichencombinationen: 
Das  einzelne  in  Übereinstimmung  mit  (4)  gewählte  System  eUiptiseher 
Coordinaten  (A^,  A,,  A,)  liefert  immer  acht  Punkte  (+a:,  +y,  +z) 
des  Baumes. 

Die  beiderlei  Coordinaten  (a?,  y,  z)  und  (A^,  A,,  A,)  Ton  P  sind 
verbunden  durch  die  drei  Gleichungen: 

(5)  s^+A:+^,=i,  ('-.^'^ 

Die  Subtraction  zweier  unter  diesen  Gleichungen  Ton  einander  liefert: 

Nun  hat  man  für  die  Richtungswinkel  a^,  /)«•,  yt  der  Normalen  des 
Ellipsoides  resp.  einschaligen  oder  zweischaligen  Hyperboloides  in  P 
die  Proportion: 

cos«, :  cos/5, :  cosy<  =  ^y^  :  ^j^  :  ^rzi;/ 

Nach  (6)  gilt  also  die  Gleichung: 

cos  a,  cos  ak  +  cos  /5,-  cos  /Sa  +  cos  y,-  cos  y*  =«  Q, 

d.  h.  die  drei  Normalen  stehen  auf  einander  senkrecht.  Das  System  der 
confocalen  Flächen  (1)  besteht  hiemach  aus  drei  Sctiaren  einander  aUent- 
halben  orthogonal  schneidender  Flächen  zweiten  Grades. 

Giebt  man  Xy  y,  z,  so  bestimmen  sich  A^,  A,,  A,  als  die  drei 
Wurzeln  der  für  A  cubischen  Gleichung  (1).  Die  folgende  Gleichung 
wird  demnach  in  A  identisch  bestehen: 

(«»-A)(6«-A)(c«-A)yl-,  +  P?;^,  +  ^-l] 

=  (A_A,)(A-A,)(A-A,). 

Indem  wir  der  Reihe  nach  A  =  a*,  &*,  <?  eintragen,  entspringen  folgende 
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Darstellungen    der    rechtwinkligen   in    den    elliptischen   Coordinaten    des 
einzdnen  Punktes: 


(7) 


,_(a«-XJ(a«-X,)(a«~X,) 
•^   ~"         (6«  — a«)(c«  — a«)         ' 

,_(6'-A,)(6«~-Z,)(6'~Z.) 
y  (a«_.6«)(c»--6«)         ' 

(c«-X,)(c'-X,)(c«~X,) 
(a«  —  c')  (&*  —  c«) 


Die  vorstehenden  Entwicklungen  können  nun  in  interessanter  Weise 
mit  den  elliptischen  Functionen  in  Zusammenhang  gebracht  werden. 
Wir  berechnen  erstlich  drei  reelle  Grössen  e^  verschwindender  Summen 
aus: 

(8)  ft,  —  e^  =  a*  —  6*,    e^  —  e^  =  a*  —  <^,    e^  —  ^8  =  6*  —  c*; 

wir  gewinnen  die  mit  den  Ungleichungen  «i  <  63  <  eg  in  Übereinstim- 
mung befindlichen  Werte: 

es  =  |(a* +  6^  +  ^0-2^*. 

Wir  bestimmen  femer  für  das  einzelne  System  elliptischer  Coordinaten 
^u  ^29  ^  d^i  Functionswerte: 

p{Ui)  =  i-  (a*  +  6^  +  c«)  —  Xi,  (.=1, 2, 8), 

woraus  wir  unter  Rücksicht  auf  die  drei  voraufgehenden  Gleichungen 
gewinnen: 

(9)  p{ui)  —  ei  =  a^  —  ki,    fp(u,)  —  e^  =  c^  —  Xi,    p{ui)  —  e^  =  b^—ki. 

Hiernach    haben    wir    den    Bedingungen    (4)    entsprechend    die    Un- 
gleichungen: 

(10)  p{u,)  ^e^:>  p{u,)  >e^>  p{u^)  ^  e,. 

Solche  Werte  p  werden  wir  z.  B.  dadurch  gewinnen  ^  dass  wir  för  u^ 

in  der  f4-Ebene  die  Verbindungsgerade  der  Punkte  w  =  0  und  u  =  y 

als  Intervall  festsetzen,  für  t«^  die  Verbindungsgerade  der  Punkte  y 

und  Y,  endlich  für  u^  diejenige  der  Punkte  y  und  y- 

Für  die  rechtwinkligen  Coordinaten  des  einzelnen  Punktes  erhält 
man  aus  (8)  und  (9)  die  Darstellungen: 

20* 
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(11) 


(«1  —  ^t)  (<?i  -  «i)  ' 


Die  Einführung  der  Jacobi'schen  Functionen  gestattet  die  Dar- 
stellung der  Xy  y,  z  selbst.  Den  Argumenten  ti|;  u^,  f«^  sollen  w^y  «Tg, 
w,  entsprechen.  Wir  verstehen  femer  unter  f^,  f,,  f,  die  Excentrici- 
taten  der  drei  Büschel  confocaler  Kegelschnitte;  welche  die  Goordinaten- 
ebenen  aus  dem  Flachensystem  (1)  ausschneiden: 

(12)   5,  =  +v&rr^,  ,^  =  +y^rz:?,  ^,  =  +ysrr65. 

Die  Formeln  (11)  pg.  237  ergeben  alsdann  nach  kurzer  Zwischen- 
rechnung folgende  Darstellungen  der  rechtwinkligen  Caordinaten  der 
Punkte  des  Raumes  als  elliptische  Functionen  dreier  Argumente  ic^fi^tf  w^: 


(13) 


X  = 


y  = 


e  = 


an  IC,  snir,  snir,  ^ 
dntTj  dntr,  dntc. 


ikk'      snir,  snir,  snK?, 


**' 


cnir,  entr,  cntr, 
an  147,  ante,  anirg 


Die  Werte  Ic  und  /:'  sollen  in  diesen  Formeln  positiv  fixiert  sein. 

Während  einem  Wertsystem  u^y  u^^  u^  immer  acht  Punkte  des 
Raumes  zugeordnet  waren,  ist  es  ein  Vorzug  der  Formeln  (13),  dass 
dem  einzelnen  Wertsystem  w^y  w^,  tc^  ein  einziger  Punkt  (x,  y,  e)  ent- 
spricht. Indessen  müssen  wir,  um  die  gesamten  Punkte  des  Raumes 
zu  gewinnen,  die  oben  für  w^,  m^,  Wj  ausgewählten  geradlinigen  Inter- 
valle je  verdoppeln.  Würden  wir  an  der  bisherigen  Beschränkung 
festhalten,  so  würde  aus  der  Werteverteilung  der  Jacobi'schen  Func- 
tionen .'?*  ^  0,  y  <^  0,  z  <0  folgen,  so  dass  wir  nur  erst  einen  Raum- 

octanten  beherrschen  würden.   Wir 
woUen  vielmehr  jetzt  die  Intervalle 
der  w^y  w^y  w^  nach  Massgabe  der 
Figur  84  wählen,  d.  h.  es  soll  ifj 
reell  und  absolut  nicht  grosser  als 
K  sein  u.  s.  w.    Mit  w^  wird  dem- 
nach auch  w^  =  —  w^   dem  vor- 
geschriebenen Intervall   angehören,   mit  w^  auch  w;j'=  u?,  +  22^  für 
das    eine   der   beiden    Zeichen,   mit  w^   endlich   w^  =  —  «^t  +  2tÄ^. 
Man  zeigt  dann  aus   den   Grundeigeuschaften  der  Jacobi'schen  Func- 


JK' 


ir^nc' 


'K 


Flg.  M. 
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tionen  leicht:  Der  Ersatz  van  (w^,  w^,  w^)  dtwch  {w^,  tv^,  ti\)  fiihrt 
von  {Xy  y,  z)  zu  ( — x,  y,  z)y  derjenige  von  {w^,  tv^,  w^)  durch  {u\,  w^,  w^) 
fuhrt  von  (x,  y,  z)  zu  (x,  — y,  z),  endlich  folgt  beim  Ersatz  von  (wi,  w^,  w^) 
durch  (w^y  w^j  w^  den  Übergang  von  (x,  y,  z)  zu  {x,  y,  —  z). 

Wählt  man  w^^  speciell  und  lässt  ausserdem  nur  noch  w?/  =  —  w^ 
zw,  während  w^  und  w^  ihre  Intervalle  unabhängig  von  einander  durch- 
laufen, so  beschreibt  der  Punkt  (x,  y,  z)  die  Oberfläche  eines  w^  zu- 
geordneten Ellipsoids  (und  entsprechend  kann  man  natürlich  das 
einzelne  der  Hyperboloide  fixieren).  Auf  jenem  Ellipsoide  schneiden 
die  beiden  Systeme  der  Hyperboloide  (1)  zwei  einander  orthogonal 
kreuzende  Scharen  von  Curven  aus;  die  einzelne  dieser  Gurren  wird 
durch  weitere  Fixierung  von  w^  bez.  w^  festgelegt  sein.  Wir  haben 
hier  mit  den  beiden  Scharen  der  sogen.  ,yKrümmungsUnien"  auf  der 
Oberfläche  des  Ellipsoids  zu  thun. 

§  5.    Anwendung  auf  die  Wärmetheorie. 

Die  elliptischen  Coordinaten  werden  in  verschiedenen  Gebieten  der 
mathematischen  Physik  mit  Vorteil  zur  Anwendung  gebracht,  so  z.  B. 
in  der  Potentialtheorie  sowie  in  der  Theorie  der  Wärme.  Einige 
hierauf  bezügliche  Andeutungen  sollen  hier  eingefügt  werden. 

In  den  Gleichungen  (11)  pg.  308  sind  die  rechtwinkligen  Coordi- 
naten Xy  y,  z  Bis  Functionen  der  ti^,  Ug,  u^  dargestellt.  Man  kann  das 
Sachverhältnis  auch  umkehren  und  die  einzelne  der  Grössen  u^,  u^,  u^ 
ais  Function  der  drei  Argumente  Xy  y,  z  betrachten,  wo  alsdann  z.  B. 
durch  eine  Gleichung  u^(x,  y^  z)  =  Const.  bei  geeigneter  Auswahl 
dieser  Constanten  ein  einzelnes  unserer  Ellipsoide  dargestellt  wird. 

Es  ist  nun  eine  fundamentale  Thatsache,  dass  jede  einzelne  dieser 
drei  Functionen  u^,  w^,  u^  ein  Integral  der  Laplace' sehen  IHfferential- 
gleickung  zweiter  Ordnung  (cf  pg.  25): 

(^)  äF'  +  äp  +  äT»""^ 

darsteUL  Die  linke  Seite  dieser  Differentialgleichung  bezeichnen  wir 
abgekürzt  durch  Au. 

Um  das  aufgestellte  Theorem  zu  beweisen,  erinnern  wir  daran, 
dass  Aj,  Ag,  A,  die  Werte  der  dreideutigen  Function  A  von  x,  y,  z  sind, 
welche  durch  die  Gleichung: 

definiert  ist.  Die  linke  Seite  dieser  Gleichung  sei  als  Function  von  A 
kurz  durch  <P(A)  bezeichnet;  unter   *'(^);  *"W  sollen  die  bei  con- 
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stanten  x^  y,  z  in  Bezug  auf  l  bereclmeten  partiellen  Ableitungen 
gemeint  sein. 

Bei  partieller  Differentiation  nach  x  finden  wir  nun  aus  (2): 

wo  der  in  Klammem  stehende  Ausdruck  —  *'(^)  ^*5  ^^  haben: 

W        ^  W  ^a;  —  a«-X'      ^  W  ay  —  6«-X'      ^  W  g-f  —  c«_  1 

Durch  Quadrieren  und  Addieren  dieser  drei  Gleichungen  folgt  rechts 
offenbar  —  4<ß'(A)^  so  dass  wir  anmerken  können: 

Differenziert  man  die  erste  Gleichung  (3)  nochmals  partiell  nach  x^  so 
beachte  man^  dass  $'(^)  i^icht  nur  durch  A  implicite  von  x  abhängt^ 
sondern  im  ersten  Gliede  x  noch  explicite  enthält: 

Bilden  wir  die  beiden  entsprechenden  Gleichungen  fEir  y  und  e  und 
addieren  alle  drei^  so  folgt  unter  Benutzung  von  (4): 

<i>'m .  Aw  -  ^-^^  =    *^   ^  +    *y   gl  +  _ü_£i 
+  ^-  +  -"—  +  -* 


Ersetzt   man   in   den  drei   ersten  Gliedern  rechter  Hand  die  partiellen 
Ableitungen  von   A  durch  ihre  aus  (3)  hervorgehenden  Ausdrücke,  so 

findet  man  nach  kurzer  Rechnung  als  Summe  dieser  Glieder ,  ^.  • 

Die  letzte  Gleichung  zieht  sich  demnach  auf: 

oder  unter  Benutzung  von  (4)  auf: 

(5)    A,  _  _  I  (j,.L,  +  ^L_  +  ^^L^)  ((!_>)■+  (!)■+  (H)') 

zusammen.     Diese  Relation  gilt  für  jeden   der  drei  Zweige  A^,  A,,  A, 
unserer  Function  A. 

Die    erste   Klammer    rechter   Hand    soll  jetzt   in   u   ausgedrückt 
werden.     Durch  logarithmische  Differentiation  von 

<p'{uY  =  A{sp{ii)  -  e,)  (^;(M)  -  e,)  (v>(u)  -  e^) 
folgt: 
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Schreiben  wir  daraufhin  in  der  eben  gewonnenen  Relation  (5)  ins- 
besondere li  statt  l,  so  folgt  mit  Rücksicht  auf  (9)  pg.  307: 

Indem  wir  jetzt  andererseits: 

A,  =  a^  +  ei  —  p{ni) 
zweimal  partiell  nach  x  difiFerenzieren,  gewinnen  wir: 

Bildet  man  die  entsprechenden  Gleichungen  für  y  und  js  und  addiert 
alle  dreiy  so  folgt: 

Ferner  aber  ist: 

(')  ©'+  (S)'+  (Ä)'=  *'■«•[©■+  0'+  CM 

SO  dass  sich  die  voraufgehende  Gleichung  umwandelt  in: 

Der  Vergleich  dieses  Resultates  mit  Formel  (6)  liefert  unmittelbar 
das  Bestehen  der  Laplace'schen  Gleichung  Aui  =  0,  was  bewiesen 
werden  sollte.  — 

Die  Laplace'sche  DifiFerentialgleichung  ist  nun  nicht  nur  die  Grund- 
lage der  Potentialtheorie;  sondern  tritt  auch  bei  der  Untersuchung  der 
Bewegung  der  Wärme  im  Innern  der  Körper  wieder  auf  Es  handele 
sich  um  einen  Körper,  der  an  jeder  Stelle  und  in  jeder  Richtung 
gleichmässig  für  Wärme  durchlässig  ist,  und  in  dessen  Innern  keine 
Wärmequelle  sich  findet.  Ist  alsdann  1'  die  Temperatur  an  der  Stelle 
X,  y,  z  im  Innern  des  Körpers  zur  Zeit  t,  so  genügt  T  als  Function  von 
t,  X,  y,  z  der  partiellen  Differentialgleichung  zweiter  Ordnung*): 

dt  ~^  \dx*'^  dy^  "f"  dz*)' 
unter  x^  eine  positive  Constante  verstanden.     Ist  T  von  t  unabhängig, 


*)  Wegen  des  Beweises  dieser  Differentialgleichung  verweisen  wir  auf 
Biemann^s  „Vorlesungen  über  partielle  Differentialgleichungen**,  herausgegeben 
von  Hatten dorf,  pg.  122  der  dritten  Auflage. 
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so  sagt  maU;  die  Temperatur  sei  im  Gleichgewicht,  oder  es  handele 
sich  um  eine  ,ßiati(mär&^  Wärmeströmung;  in  diesem  Falle  genfigt  T 
der  Laplace'schen  Gleichung: 

Als  Beispiel  denken  wir  jetzt  einen  nach  allen  Richtungen  un- 
endlich ausgedehnten  Körper  und  wollen  den  Wärmezustand  desselben 
für  den  Fall  beschreiben ,  dass  wir  als  Integral  der  Gleichung  (8) 
unsere  Function  T  =Uy{x^  y,  z)  heranziehen.  Dieser  Auswahl  ent^ 
spricht  die  Annahme,  dass  die  Temperatur  der  in  der  xy-Ebene  von 
der  Focalellipse  (2)  pg.  305  eingeschlossenen  elliptischen  Platte  allent- 
halben constant  gleich  —  (o^  erhalten  werde,  während  auf  der  Ober- 
fläche einer  unendlich  grossen  Kugel  um  den  Nullpunkt  die  Temperatur 
allenthalben  constant  gleich  0  ist.  Es  gid>t  alsdann  einen  staHonärm 
Zustand,  hei  dem  die  confocalen  EUipsoide  (1)  pg.  305  die  sogen,  „iso- 
thermischen^^  Flächen,  d.  h.  die  Flächen  gleicher  Temperatur  sind;  und 

etvar  findet  sich  eine  beliebige^  dem  Intervaü  0  <  u,  <  y  entnommene 

Temperatur  T  =  u^  auf  der  Oberfläche  desjenigen  EUipsaides,  wdches  eum 
Parameter: 

gehört,  — 

In  ausgedehnter  Weise  hat  Lam^  von  den  elliptischen  Coordinaten 
Gebrauch  gemacht  bei  seinen  Untersuchungen  über  das  Gleichgewicht 
der  Wärme  im  Inneiii  eines  homogenen  Ellipsoides,  falls  die  Tempe- 
ratur auf  der  Oberfläche  des  letzteren  gegeben  ist*).  Wir  können 
hier  nur  eine  ganz  kurze  Einführung  in  Lame's  berühmte  Untersuchung 
skizzieren,  bedienen  uns  dabei  übrigens  zum  Unterschied  gegen  Lame 
der  Weierstrass'schen  Functionen. 

Wir  wollen  zunächst  die  Laplace'sche  Gleichung  (8)  auf  ellip- 
tische Coordinaten  resp.  auf  die  Variabelen  u^,  t^y  u^  transformiereo. 
Die  Grössen  u^,  u^,  u^  als  Functionen  der  a:,  y,  z  genügen  erstlich 
der  Gleichung  (1),  und  überdies  gilt: 

c  u .  r  u.        d  n.  d  u.        d  u.  d  u^ 

—L  5-J i 5j l ^  =  0 

cx  dx     ^    dy   cy    ^     dz    dz 

für  irgend  zwei  verschiedene  Zahlen  i,  h  aus  der  Reihe  1,  2,  3;  denn 
durch  diese  Gleichungen  kommt  zum  Ausdruck,  dass  die  drei  Flächen- 

*)  Siehe  LamtS  „Memoire  mr  V^quilibre  des  temp^rtUures  dans  un  eUipsoide 
ä  irois  nxes  Mgaxixf',  Joum.  de  Math.,  erste  Serie  Bd.  4,  pg.  126. 
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büschel  Ui  =  Cj;   w,  =  Cg,  Wj,  =  G,    einander   orthogonal    schneiden. 
Wir  haben  nun: 


dx        duj,  dx    '    auj  aa;    •    gu,  ^a:  ' 


a»r  at*j  au, 


18  8 

4. 9  ^'^  ?^  ?i^  4. 2  ^'^  au,  au,     ara'tf,  .  ara'u,  ,  dTd*u, 

*       dUj,dUi  dx  dx  "^      du^duj^  dx  dx    •   äu^  dx*    '    au,  ao;«    '   au,  dx*  * 

Bildet  man  entsprechend  die  zweiten  Ableitungen  von  T  nach  y  und  jer 
und  addiert  alle  drei  Gleichungen,  so  folgt  mit  Rücksicht  auf  die  eben 
genannten  Relationen: 

(9)       ^^-i:f[(i5)'+(i?)'+f^n 
+ üf  [(i5)'+  (^)'+ (^n + i:f  [(!?)■+  a"+  fö)"]- 

z  9 

Nun  folgt  aus  den  Gleichungen  (4)  und  (7): 

<""    *''«'[a"+(^)"+(^)]=-^- 

Schreiben  wir  aber  4>(A)  in  der  Gestalt: 

^/,N  _  _  (X~^)(X-X,)(X-X.) 
^^^^  ~        (a*—  X)  (b* -  X)  (c«  —  X) ' 

so  haben  wir  fQr  die  partiell  in  Bezug  auf  X  gemeinte  Ableitung  9'(k): 

^  w      (a«—  X)  (6« — I)  (c«  _  X)  "T  v'^      'h;  dl  L(««-  X)  (&«  -  X)  (c*  -  X)J 
Tragen  wir  hier  speciell  A  =»  A^  ein,  so  folgt: 

ih'fi  \ (^  —  ^)  (^  ~~  h) 

Führt  man  rechts  auf  Grund  von  (9)  pg.  307  die  Ui  ein,  so  entspringt; 

i__ p\^y 

Eine  entsprechende  Rechnung  gilt  für  Ag  imd  A3.  Die  Gleichung  (10) 
geht  damit  über  in: 


(»)■+©)■+ a* 


Diese  Werte  für  die  in  (9)  rechts  stehenden  Klammerausdrücke 
trage  man  daselbst  ein  und  findet  so  das  Resultat:  Führt  man  in  die 
LapUice^sche  Oleichwng  (8)  die  %,  u^y  v^  an  Stelle  der  x,  y^  e  als  un- 
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abhängige  Variäbde  ein,  so  transformiert  sich  diese  Gleicfumg  euif  tUe 
Gestalt: 

(11)   [v.(«,)-p(«,)]|^+[^(«,)-p(«,)]|!|  +  [f.(«,)-i^(«,)]|!|  =  0. 

Auf  die  Gestalt  dieser  Differentialgleichung  gründen  sich  die  Ton 
Lam^  gezogenen  Folgerungen.     Ist  F{u)  eine  sogleich  naher  zu   be- 
zeichnende  Function^   so   versuche   man   ein   particulares  Integral  der 
•  Gleichung  (11)  in  der  Form  T=  F(tii)  •  F{u^)  •  F{u^)  anzusetzen.    Zu 
diesem  Ende  muss  offenbar  folgende  Gleichung  bestehen: 

[pK)  -  PiO]  ^  +  LfK)  -  F(«.)]  ^ 
+  [f(«i)-fW]?^^  =  o. 

Dieser  Forderung  wird  aber  in  der  That  genügt,  falls  die  Gleichung: 

mit  Constanten  Coefficienten  -4.,  B  für  alle  Werte  u  identisch  gilt 
Setzen  wir  Z=  F{u)f  so  ist  die  IntegraHon  der  parUeUen  DifferetUiol' 
gleichung  (11)  auf  diese  Weise  ssurückgcßihrt  auf  die  Integration  der 
sogen,  „Latne" sehen''  gewöhnlichen  Differentialgleichung  eweiter  Ordnung: 

(12)  ^={Ap(u)  +  E)Z. 

Da  die  Differentialgleichung  (11)  in  T  linear  und  homogen  ist, 
so  wird  man  aus  mehreren  particulären  Integralen  der  gekennzeichneten 
Art  allgemeinere  Integrale  in  der  Gestalt: 

(13)  T=C,  I'\iiH)F,(u,)F,(u,)  +  C,F,(«.)  J',(«,)F,(«,)  +  •  •  • 

aufbauen.  Des  näheren  gilt  hierbei  folgende  Überlegung.  Man  nimmt 
an,  dass  T  im  Innern  des  zu  Grunde  liegenden  EUipsoides  als  Func- 
tibn  von  Xy  y,  z  in  eine  Mac  Laurin'sche  Reihe  entwickelbar  ist: 

T=To  +  ri  +  T,  +  T,  +  .-., 

wo  Tn  eine  ganze  homogene  Function  n*®"  Grades  von  a;,  y,  z  ist. 
Dann  zeigt  sich  leicht,  dass  Tn  für  sich  genommen  der  Gleichung  (8) 
und  also  auch  (11)  genügt.  Ein  solches  Tn  würde  als  Function  von 
«1  nach  (11)  pg.  308  für  u^  =  0  einen  Pol  n^^  Ordnung  bekommen, 
so  dass  wir  für  die  diesem  Tn  zugehörige  Function  Z  =  F{u)  die  Ent- 
wicklung ansetzen  müssen: 

F{h)  =  c^u-''  +  qu-"+i  +  Cg?*— +•  H . 


\an, 
tibn 
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Das  Anfangsglied  der  Potenzentwicklung  für  die  linke  Seite  von  (12) 
wird  damit  n{n'\'  l)Cit*~»"~*,  wahrend  wir  nach  (9)  pg.  193  rechts 
als  Anfangsglied  gewinnen  J.Cit*"~""~^  Es  folgt,  dass  -4  =  w(n+  1) 
sein  musSy  und  also  nimmt  die  Lame' sehe  Di/ferentidlgleichung  die  Ge- 
stalt an: 

(14)  ^^[n(n+l)p(u)  +  E]Z, 

WO  n  eine  positive  ganze  ZaM  ist. 

Lam^  erkannte  in  jedem  Falle  n  für  gewisse  (2n  -}-  1)  specielle 
CoefGcienten  B  die  Existenz  yon  Integralen,  welche  abgesehen  von 
etwaigen  Factoren  Ypiu)  —  e,-  ganz  und  rational  in  p{u)  aufgebaut 
sind  (Lame'sche  Polynome).  Hermite*)  stellte  bei  beliebigem  B  ein- 
deutige Integrale  von  (14)  aus  S-  resp.  -ö*- Functionen  durch  Product- 
bildungen  her.  Wegen  der  weiteren  Ausführungen  verweisen  wir  auf 
die  pg.  175  genannten  Werke  von  Halphen  (Bd.  2  pg.  457)  und 
Burkhardt  (pg.  342). 

§  6.   SphärisoheB  Pendel. 

Ein  materieller  Punkt  von  der  Masse  1  sei  an  dem  einen  Ende 
eines  gewichtlosen  starren  Stabes  von  der  Länge  l  befestigt,  der  sich 
um  seinen  anderen  Endpunkt  frei  bewegen  kann.  Der  materielle  Punkt 
sei  der  Schwerkraft  unterworfen;  es  soll  die  Bewegung  des  materiellen 
Punktes  untersucht  werden. 

Wir   wählen   das  fixierte  Ende  des  Stabes  zum  Nullpunkt  eines 
rechtwinkligen    Coordinatensystems,    dessen    xf-Axe    vertical    aufwärts 
gerichtet  sei.     Für  die  Coordinaten  x,  y,  e  des  materiellen  Punktes  ist 
dann  bestandig  die  Gleichung: 
(1)  x^  +  y^  +  0^  —  P=O 

erfüllt.  Der  Punkt  bewegt  sich  auf  der  Oberfläche  einer  Kugel  des 
Radius  l  um  den  Nullpunkt;  und  in  diesem  Sinne  bezeichnet  man  die 
gedachte  Vorkehrung  als  ein  „sphärisches  Pendel". 

Möge  nun  zur  Zeit  t  der  materielle  Punkt  auf  den  Stab  die  Span- 
nung 8  ausüben,  die  >  0  oder  =  0  oder  <  0  sein  kann.  Die  Richtungs- 
winkel  dieser  Spannkraft    gegen    die   Axen   haben   folgende    Cosinus: 

-j,  y,  y     Es  wird  alsdann  unser  materieller  Punkt  ohne  die  durch 

den  Stab  hergestellte  starre  Verbindung  mit  dem  Nullpunkte  ofiFenbar 


•)  Siehe  die  Mitteilungen  „Sur  quelgues  applications  des  fonctiom  elUptiquea** 
in  den  Pariser  Comptes  Rendus  von  1877  bis  1882. 
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genau  die  gleiche  Bewegung  ausführen^  &lls  wir  der  Schwerkraft  eine 

mit  S  gleiche  aber  entgegengesetzt  gerichtete  Kraft  hinzngesellen.    Die 

Differentialgleichungen  der  Bewegung  unseres  Punktes  haben  hiernach 

die  Gestalt: 

t9\  d^x  _        ^x       d*y  _        ^y       d^z  ^g 

^2)  di^  =  -^T    di^ ^T'    di^ S-^—g, 

wo  g  die  Beschleunigung  durch  die  Schwerkraft  ist 

.Die  Integration  dieses  Systems  bei  Gültigkeit  der  Relation  (1) 
gestaltet  sich  nun  ganz  ähnlich ,  wie  die  oben  an  die  Gleichungen  (2) 
und  (3)  pg.  294  angeschlossene  Behandlung  der  geodätischen  Linien 
auf  dem  Sphäroid.     Wir  finden  erstlich  wie  dort  die  Relation: 

(3)  xdy  —  ydx  =  cdt, 

wo  c  eine  Constante  ist.  Setzen  wir  unter  Einführung  Ton  Polar- 
coordinaten  r,  q>  in  der  xy-lSbene  a;  =  r  cosy,  y  =  rmnq>j  so  nimmt 
die  Gleichung  (3)  die  Gestalt  an: 

(4)  t^dfp  =  crf<; 

sie  bringt  einen  der  ^^ächensätze^'  zum  Ausdruck.     Man  nehme  an, 
dass  c  ^  0  sei;  es  wird  alsdann  q>  mit  wachsendem  t  nicht  abnehmen. 
Aus  der  Gleichung  (1)  folgt: 

Multiplicieren  wir  denmach  die  Gleichungen  (2)  der  Reihe  nach  mit 
2 -ji,  2^,  2-jI  und  addieren,  so  folgt: 

Links  in  der  Klammer  steht  das  Quadrat  der  Geschwindigkeit  t;  unseres 
Punktes.     Durch  Integration  folgt  somit: 

(5)  v^  =  h—  2gz, 

wo  h  eine  Constante  ist;  man  kann  die  letztere  in  der  Gestalt: 

(6)  h  =  vi  +  2gz, 

darstellen,  unter  v^  und  z^  die  Werte  von  v  und  z  zur  Zeit  ^  =  0  ver- 
standen. Die  Gleichung  (5)  enthält  den  ^^Satz  von  der  lebendigen 
Kraft". 

Wir  gelangen  nun  sehr  leicht  zu  einer  Differentialgleichung 
zwischen  z  und  t  Drücken  wir  das  Quadrat  des  Bogenelementes  ds 
erstlich  durch  r,  g),  z,  sodann  durch  v^df  aus,  so  ist: 

ds^  =  dr*  +  r^dq>^  +  dz^  =  v^df^. 


Sphärisches  Pendel.  317 

Hier  multipliciere  man  nochmals  mit  r^  und  berücksichtige^  dass  die 
Gleichungen  gelten: 

r«  +  j?«  =  P,    rdr  +  gd0=O,    f^dq>^  =  c'dfi -, 

es  ergiebt  sich: 

g^dß^  +  c^dfi  +  (P  —  g^djs^  =  (Ä  —  2g  z)  (P  —  e'^dfi, 

Verstehen  wir  wie  vorhin  unter  0q  den  Anfangswert  von  z,   so 
zeigt  sich  zunächst,  dass  die  Constante  c  die  Bedingung: 

(8)  <^^(h-2gg,)(p-gl) 

befriedigen  mtiss.  Weiter  aber  folgt,  dass  z  innerhalb  solcher  Grenzen 
variabel  sein  muss,  dass  die  rechte  Seite  der  Gleichung  (7)  bestandig 
positiv  oder  null  ist.  Verschwindet  die  rechte  Seite  von  (7),  so  wird  z 
zu  einem  Maximum  oder  Minimum.     Aber  die  cubische  Gleichung: 

(9)  (Ä  —  2gz)(P  —  ^8)  -  c*  =  0 

hat  für  c*>0  zwei  reelle  Wurzeln  z^,  z^  zwischen  —  l  und  +  l  und 
eine  dritte  z^  oberhalb  l;  denn  die  linke  Seite  der  Gleichung  wird  für 
xf  =  +  Z  negativ,  ist  dagegen  positiv  für  Zq  und  +00.  Sind  die 
Wurzeln  z^,  z^  verschieden,  so  sei  z^  die  kleinere;  es  gilt  also  z^^z^. 
Für  lim.  c*  ==  0  wird  z^=^  —  l,  und  entweder  eine  der  beiden  Wurzeln 
Z2,  ^8  oder  beide  werden  gleich  +  l-     Merken  wir  somit  an: 

(10)  — ^<^1^^2^  +  ^^^8- 

Der  Wert  von  z  aber  wird  z^  als  Minimum  und  z^  als  Maximum  be- 
sitzen, mithin  auf  das  Intervall  ^1  ^  ^  ^  ^g  eingeschränkt  erscheinen. 
Zur  Einführung   der   elliptischen  Functionen  berechnen  wir  drei 
reelle  Grossen  e^,  e^^  e^  verschwindender  Summe  aus: 

t(e^  —  e,)  =  z^  —  z^,    t{e^  -  e^)  =  z^  —  z,y    t{e^  — e^)  =  z^  —  z^, 

wo  T  ein  gleich  näher  zu  bestimmender  positiver  constanter  Factor  ist. 
Es  ergiebt  sich: 

(11)  re,  =  z,--^,    re,  =  z,-^,    res  =  z,-^, 

so  dass  der  Bedingung  ^1  ^  Cg  ^  e^  genügt  wird.  Weiter  definieren 
wir  p{u)  durch: 

(12)  rp(u)^z-^ 

und  entsprecbeo  der  Forderung  e^^e^e^  genau  wie  pg.  295  dadurch, 
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dass  wir  (u  —  ~  j  als  reell  yeranderlich  annehmen.  Wir  können  vor- 
schreiben, dass  ( t*  —  ~ j  mit  t  wachse,  und  wollen  übrigens  als  Wert 
von  jer  für  ^  =:  0  den  Minimalwert  0^  annehmen,  als  ssugehorigen  Wert 
von  u  aber  y«     Gleichung  (7)  liefert  jetzt: 

Setzen  wir  denmach  den  Proportionalitatsfactor  r  «^  — ,  so  folgt 
du^  =  dt^f  mithin  bei  Berücksichtigung  der  soeben  über  u  getro£Fenen 
Bestimmungen  u  =  ^  4~  "^ '  -2^  0-CoordincUe  stdU  sich  ais  dUptistht 
Function  der  Zeit  in  der  Gestalt  dar: 

(B)  ._^  +  EV(,  +  ^). 

Wir  merken  auch  noch  die  Darstellung  von  0  durch  Jacobrsche 
Functionen  an.  Erstlich  finden  wir  aus  (13)  mit  Benutzung  einer 
pg.  251  (dritte  Zeile)  aufgestellten  formel: 

— .-f[*'('+?)-^]-fsf^'- 

Die  Division  durch  {z^  —  0^  liefert  weiter: 

^«  -  «1        »>W  -  «1 

Setzen  wir  w  =  tye^  —  Cj,  so  folgt  unter  Vermittlung  von  (11)  pg.237: 
Die  0-Coordinate  des  materiellen  Punktes  gestattet  als  Function  der  Zeit 
die  Darstellung: 

(14)  JE:|  =  (8°«')S 

ICO  das  Argument  w  und  der  Modtd  k^  gegeben  sind  durch: 


(15)  ,«,  =  <-|/£(^,    Ä«  =  J^^1.- 

Auch  bei  der  Darstellung  von  x  und  y  schlagen  wir  einen  ähn- 
lichen Weg  ein,  wie  pg.  297  S.    Nimmt  u  auf  der  imaginären  Axe  von 

Y  bis  0  ab,   so  nimmt  p(u)  von  e^  bis  —  00  ab  und  also  die  durch 

(12)  als  Function  von  u  zu   definierende   Grösse  0  von  0^^  bis  —  00. 
Dabei  passieren   wir  einmal  einen  Wert  u^,  für  welchen  £f  =  —  /  ge- 
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worden  ist.  fintsprechend  giebt  es  auf  der  Yerbindungsgeraden  der 
Punkte  ~,  "^^  ^"'^  einen  eindeutig  bestimmten  Punkt  m^,  für  den 
jgr  =  -j-  Z  wird.     Für  diese  beiden  Argumente  folgt  aus: 

PtV'K  =  (ä  —  2gz)  {P  —  z^  —  c^ 
durch  Eintragung  von  u  =  u^  resp.  u^  und  ^er  =  +  Z: 

Da  nun  ^'(^i)  i^^g^^i^  imaginär,  p'i^%)  positiv  imaginär  ist,  so  ziehen 
wir  die  Polgerungen: 

(16)  p'iu^) i|f„    F'K)=..-|f.; 

man  erinnere  sich  nur,  dass  bereits  im  Anschluss  an  Pormel  (4)  die 
Annahme  c  ^  0  formuliert  vmrde. 

Da  r  sofort  aus  z  bestimmt  werden  kann,  so  haben  wir  zur  Ge- 
winnung von  X  und  y  nur  noch  die  Kenntnis  von  (p  notig.     Aus  (4) 

aber  folgt: 

,  cdt         cdt  c  /    1       ,       1    \  ,. 

Rechts  können  wir  setzen  dt  =  du  und: 

e  +  l  =  t  \p(u)  —  ^(ttj],    e  —  l  =  x\p{u)  —  p(u,y], 
wodurch  wir  gewinnen: 

Die  Anwendung  der  vorausgeschickten  Gleichungen  (16)  liefert: 

d.  i.  nach  einer  pg.  223  aufgestellten  Gleichung: 

^9  =  ^K(«  +  «i)  —  t(u  —  Ml) 

+  5(«  +  u,)  -  g(«  -  «,)  -  2g(«i)  -  2g(«,)]<i«*- 

Die  Integration  ist  hier  nach  (4)  pg.  186  sofort  durchführbar  und 
ergiebt: 

Setzt  man  noch  w  =  ^  +  y>  ^^  gelangt  man  gerade  wie  pg.  301 
zur  Function  6^;  es  ist: 
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wo  C  eine  neue  Constante  bedeutet.  Setzen  wir  fest^  dftss  zur  Zeit 
^  =  0  der  Winkel  q>  =  0  sein  soll^  so  ergiebt  sich  folgende  DarsidUmg 

des  Winkels  g)  =  arc  tg  (— )  als  Function  der  Zeit  t: 

Lasst  man  t  um  lOg  zunehmen ,  so  nimmt  e  seinen  Anfangswert 
wieder  an,  während  ip  um  den  leicht  als  reell  erkennbaren^)  Beirag: 

(19)  9)0  =  «2*K(t*i)  +  g  W]  -  %<(wi  +  ^,) 

zunimmt.  Wesentlich  ist^  dass  dieser  Winkel  tp^  von  t  unabhängig  ist 
Da  zufolge  (5)  auch  die  Geschwindigkeit  v  nach  Verlauf  der  Zeit  o, 
wieder  die  gleiche  ist,  so  ergiebt  sich,  dass  der  eu  untersuchende  Be- 
wegungsvorgang  ein  periodischer  ist.  Die  Curve,  welche  der  materielle 
Punkt  auf  der  Eugel  (1)  beschreibt^  setzt  sich  aus  lauter  congmenten 
Stücken  zusammen,  deren  einzelnes  wir  etwa  von  einem  höchsten 
Punkte  bis  zum  nächst  folgenden  rechnen.    Ein  erstes  dieser  Stücke 

wird   also  z.  B.   wahrend   der  Zeit   von   t  =  —  —  ^^  '  =  +  ^  ^ 

schrieben.  Da  aber  zufolge  (13)  und  (18)  bei  Zeichenwechsel  von  / 
der  Wert  e  unverändert  bleibt,  während  —  9)  an  Stelle  von  9  tritt, 
so  seid  sich  das  einssdne  Stück  unserer  Curve  aus  Mwei  Sffmm^ris(^en 
Hälften  zusammen. 

Die  Zeitdauer  coi,  welche  der  Punkt  braucht,  um  von  einem 
höchsten  Punkte  seiner  Bahn  bis  zum  nächsten  zu  gelangen,  heisse  die 
ffSchunngungsdauer*'  des  sphärischen  Pendels  und  werde  als  solche  auch 
durch  T  bezeichnet.  Wir  merken  für  dieselbe  noch  die  aus  (15)  ent- 
springende Darstellung  an: 

(20)  r=2i:l/II^il-.. 

Erster  Specialfall. 

Ist  c  =  0,  so  ist  zufolge  (3)  der  Quotient  --  constani    Der  Punkt 

bewegt  sich  demnach  in  einer  Verticalebene,  d.  h.  wir  haben  den  Fall 
des  einfacJien  Pendels.  Jetzt  ist  £^1  =  —  l]  wir  hatten  aber  weiter 
schon  vorhin  für  diesen  Fall  die  beiden  Möglichkeiten  genannt,  dass 
entweder  z^  =  l  oder  e^  =  l  wird,  und  müssen  hier  auch  noch  den 
Übergangsfall  jgTj  =  jgr ^  =  i  betrachten. 

*)  Siehe  die  analogen  Überlegungen  pg.  299  unten  und  pg.  800  oben. 
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I.  Es  mögen  erstlich  die  Annahmen  gelten: 
Die  Formeln  (15)  nehmen  die  Gestalt  an: 


w 


4:gl 


Die  Ebene  des  Pendels  ist  hiemeben  in  Figur  85  so  orientiert  gedacht, 

dass  es   zur  Zeit  ^  =  0  die  tiefste  Stelle  seiner 

Bahn  in  der  nach  rechts  weisenden  Pfeilrichtung 

durchläuft.    Der  (nach  rechts  positiv  gerechnete) 

Ausschlagswinkel  if   möge    zur   Zeit  t    erreicht 

sein.    Das  zur  Zeit  y  T  erreichte  Maximum  von 

^  ist  in  Figur  85  mit  a  bezeichnet;  hier  ist  i?  =  0 

geworden,  und  der  Punkt  kehrt  um. 

Man  liest  nun  aus  der  Figur  sofort  ab: 
z  z  .       z^  h 


z  z  ,        z^  h 


Fig.  85.' 


Die  Gleichung  (14)  sowie  'die  zweite  Gleichung  (15)  liefern  damit  nach 
kurzer  Zwischenrechnung: 


sm  Y  =  sm  Y  •  sn  «;,     <50S  y 


dn  w,     k  =  sin  y 


Für  die  Schwingungsdauer  ergiebt  Gleichung  (20): 

oder,  falls  wir  die  Reihenentwicklung  (1)  pg.  269  für  K  eintragen: 

^-'y7['+(T)'--f+(H)'"»'T+Crfir-'i+-]- 


IL  Im  zweiten  Falle  gelten  die  Voraussetzungen 
£?!  =  —  l 
Die  Formeln  (15)  ergeben 


0i  =  —  h      ^i  =  h      ^s  =  2^  >  ^• 


Je'- 


^gl 


w 


k  V   l 


h  +  igV 
Die  Schwingangsdauer  stellt  sich  jetzt  dar  durch: 

r-2«yi-.i/i[j+(i)',-+(H)'p+(!4^;)V+...]. 


9  f    9 

Friok«!  analTl.-ftinetionentli.  Vorletnngen. 
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Gebraucht  man  den  Winkel  ^  im  biaherigen  Sinne^  so  ergiebt  Fonii£]^i4) 
nach  leichter  Zwischenrechnung  sin  ^  '^^  sntv  und  also: 

^  =  2  am«;  =  2  am— =?-• 

Der  Winkel  if  wächst  jetzt  mit  t  unaufhörlich,  so  dass  der  materielle 
Punkt,  ohne  die  Richtung  zu  ändern,  fortdauernd  die  Peripherie  eines 
vollen  Kreises  beschi*eibt;  dabei  wird  derselbe  einen  einmaligen  Umlauf 
während  der  Zeit  T  ausfähren. 

ni.  Die  beiden  bisher  besprochenen  Möglichkeiten  haben  ab  ge- 
meinsamen Grenzfall  denjenigen,  dass  jer^  =  fr,  =  Z  zutrifft  Hier  wird 
h  =  l,  und  es  tritt  eine  Ausartung  der  elliptischen  Functionen  in 
Exponentialfimctionen  resp.  hyperbolische  Functionen  ein  (cf.  pg.  99  ff.). 
Setzen  wir  nämlich  saw  =  s,  so  gilt  nach  (2)  pg.  242  wegen  jk*  «»  1: 


w  = 
woraus  wir  berechnen: 


-/l^-T'»»(Ä). 


snw 


Andrerseits  folgt  aus  (15),  wie  im  Falle  I,  die  Darstellung  u?  =«  'Vt" 

von  w  in  t    Der  wieder  im  bisherigen  Sinne  gedachte  Winkel  ^  stellt 
sich  damit  in  der  Gestalt  dar: 


^  =  2  arcsm  1  ;= ;=  I 


Wir  haben  hier  die  sogen,  „asymptotische*^  Bewegung  des  Pendels;  der 
.Winkel  ^  wächst  mit  wachsendem  ^,  indessen  verlangsamt  die  Be- 
wegung des  materiellen  Punktes  immer  mehr,  so  dass  erst  fQr  lim.  ^=00 
der  Winkel  ^  die  Grenze  ä  erreicht. 

Zweiter  Specialfall. 

Ist  c^  >  0,  so  kann  nur  noch  in  dem  einen  Falle  eine  Ausartung 
der  elliptischen  Functionen  eintreten,  dass  die  beiden  Wurzeln  js^  und 
0^  der  cubischen  Gleichung  (9)  identisch  ausfallen.  Alsdann  gilt 
lim.  (63  —  ^)  =  0,  so  dass  die  pg.  254  behandelte  Ausartung  vorliegt 
Der  BewegungSYorgang  ist  jetzt  ein  elementarer;  man  erkennt  leicht^ 
dass  der  materielle  Punkt  mit  constanter  Geschwindigkeit  die  Peripherie 
eines  Horizontalkreises  unserer  Kugeloberfläche  beschreibt 
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§  7.   Drehung  eines  starren  Körpers  um  einen  Funkt. 

Es  sei  ein  starrer  Körper,  d.  i.  ein  System  endlich  oder  unendlich 
vieler  fest  mit  einander  verbundener  materieller  Punkte,  gegeben;  und 
es  sei  einer  dieser  Punkte  oder  auch  ein  sonstiger  starr  mit  dem 
Körper  verbundener  Punkt  im  Räume  fest  gedacht.  Der  Körper  soll 
ohne  Einwirkung  äusserer  Kräfte  um  diesen  Punkt  frei  beweglich  sein. 
Die  Bewegimg,  welche  er  ausfahren  wird,  soll  untersucht  werden*). 

I.  Rein  geometrische  Betrachtung  der  Drehung  des  starren 
Körpers. 

Das  Centrum  der  Drehung  sei  der  Nullpunkt  eines  Systems  recht- 
winkliger Coordinaten  rv,  y,  0,  Neben  diesem  Systeme,  das  seine  Lage 
dauernd  im  Räume  behalten  soll,  führen  wir  ein  zweites  System  recht- 
winkliger Coordinaten  X,  Y^  Z  mit  dem  gleichen  Nullpunkte  ein,  welches 
mit  dem  Körper  fest  verbunden  sein  soll  und  demnach  mit  ihm  die 
hier  zu  untersuchende  Bewegung  ausführt.  Die  positiven  Axenrichtungen 
werden  wir  so  wählen,  dass  das  bewegliche  System  durch  Drehung  in 
das  feste  überführbar  ist. 

Beide  Systeme  hängen  zusammen  vermöge  der  Gleichungen: 

(1)  y  =  a,X  +  b,Y+c,Z, 

z  =  a,X-{-b,Y+c,Z, 

wo  die  neun  Coefficienten  Functionen  der  Zeit  sind.  Geometrisch  be- 
deuten diese  Coefficienten  die  Cosinus  der  Winkel  zwischen  den  festen 
und  beweglichen  Azen;  es  gelten  demnach  die  wohlbekannten  Relationen: 

hl  +  bl+bl^l, 
biCi  +  6jCj  +  6,Cj  =  0, 

Vermöge  derselben  berechnet  man  aus  (1) 


(2) 


•)  Ein  schwerer  geworfener  Körper  wurde,  falls  der  Luftwiderstand  ver- 
schwindend klein  wäre,  um  seinen  Schwerpunkt  die  im  Texte  zu  untersuchende 
Bewegung  ausführen,  während  der  Schwerpunkt  selbst  die  parabolische  Wurfbahn 
beschreiben  würde. 

21* 
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(3) 


Y=  b^x  +  b^y  +  b^z, 
Z  =  c^x  +Cjy  +0^«' 


Löst  man  das  System  (1)  ohne  Benutzung  von  (2)  nach  X,  Ty  Z 
auf  und  vergleicht  das  Ergebnis  mit  (3),  so  folgt: 

Doi  =  fegCj  —  6sCj,    Da,  =  63^  —  6^^,    Da^  =  \e^  —  b^c^,  -  •  -, 

unter  D  die  Determinante  des  Gleichungssystems  (1)  verstanden.  Wenn 
man  diese  drei  explicite  angegebenen  Gleichungen  quadriert  und  addiert, 
so  folgt  bei  Benutzung  von  (2): 

I^  -  Ki<:\  +  cl)  +  hlicl  +  c\)  +  blicl  +  c\)  -  2b,cjb,c, 

Es  ergiebt  sich  D  =  +  1,  wo  indessen  nur  das  obere  Zeichen  brauchbar 
ist;  denn  bei  continuierlicher  Überführung  des  beweglichen  Systems  in 
das  feste  kann  D  keine  unstetige  Abänderung  erfahren  und  hat  doch 
schliesslich  den  Wert  4~  1*     Merken  wir  denmach  die  Relationen  an: 

(4)    ai  =  fcjC3  — ftgC,,    a^  =  hc^  —  \c^,    (h  =  h^  —  h^f'', 
welche  später  Verwendung  finden  sollen.  — 

Um  Geschwindigkeiten  einführen  zu  können,  müssen  wir  die  Be- 
trachtung unendlich  kleiner  Dreliungen  yoraussenden.  Weicht  demnach  das 
System  der  X,  Yy  Z  von  dem  der  Xy  y,  z  nur  erst  unendlich  wemg 
ab,  so  sind  a^,  b^y  c^  üq  Cosinus  unendlich  kleiner  Winkel,  wahrend 
die  übrigen  sechs  Coefficienten  in  (1)  die  Sinus  solcher  Winkel  sind 
Wegen  der  bekannten  Natur  der  trigonometrischen  Functionen  Sinus 
und  Cosinus  entsprechen  wir  diesen  Verhältnissen,  indem  wir: 

«1  =  62  =  C3  =  1 

setzen,  die  übrigen  sechs  Coefficienten  in  (1)  oder  (3)  aber  mit  un- 
endlich kleinen  Grössen  identificieren.  Die  Relationen  (2)  liefern  dann 
(bei  Vernachlässigung  unendlich  kleiner  Grössen  höherer  Ordnung): 

&i  +  0«  =  0,      ^1  +  «8  =  0,      c,  +  63  =  0. 

Unter  Benutzung  geeigneter  neuer  Bezeichnungen  merken  wir  somit 
den  Satz  an:  Eine  unendlich  Meine  DrelmfUf  lässt  sich  darstellen  durch: 
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a;  =  +     X  —  iiY+XZ, 

(5)  {    y  =  +  iiX+     Y-xZ, 
;ef  =  — AX+  xY+    Z, 

wo  Xf  X,  fi  unencUich  Meine  Grössen  sind. 

Bei  dieser  Drehung  bleibt  natürlich  der  Nullpunkt  fest.  Soll 
überdies  ein  weiterer  bestimmter  Punkt  (a;,  y,  ss)  eine  Verschiebung 
nicht  erfahren,  so  müssen  die  zugehörigen  X,  Y^  Z  bez.  den  x^  y,  0 
gleich  sein.    Dies  ist  stets  und  nur  der  Fall,  wenn 

—  fty  +  Aißf  =  0,    (IX  —  xjs  =  0,     —  Xx  -{-  xy  =  0 
iBt,  drei  Gleichungen^  die  sich  auch  so  schreiben  lassen*): 

(6)  ^  =  4  =  i.. 

Die  tmentUich  Meine  Drehung  stellt  sich  als  eine  solche  um  die  durch  (6) 
gegebene  Axe  da/r. 

Zur  Berechnung  des  unendlich  kleinen  Drehungswinkels  dtp  be- 
merke man,  dass  die  zur  Axe  (6)  normale  Ebene  der  Gleichung: 

(7)  xa:  +  Ay  +  ftjer  =  0 

eine  Drehung  in  sich  um  den  Winkel  dtp  erfährt.  Der  dieser  Ebene 
angehörende  Punkt  a;  =  A,  y  =  —  x,  xr  =  0  hat  nach  der  Drehung 
die  Coordinaten  X  =  A,  Y  =  —  x,  Z  =  0  und  also  a;  =  A  +  ^c/it, 
y  s=z  X^  —  X,  jer  =  —  A*  —  x*.  Die  beiden  vom  Nullpunkte  nach  den 
Punkten  (A,  —  x,0),  (A  +  xft,  A/it  —  x,  — x*  —  A')  ziehenden  Strahlen 
bilden  mit  einander  den  Winkel  dq>.  Berechnet  man  sin  d(p  =  d(p 
nach  einer  bekannten  Grundformel  der  analytischen  Geometrie^  so  er- 
giebt  sich  als  Grösse  des  Drehungswirikels: 


(8)  dq>  =  ]/x«  +  A«  +  ^». 

Eine  sehr  brauchbare  geometrische  Darstellung  der  fraglichen 
Drehung  gewinnt  man  auf  folgende  Art.  Man  markiere  auf  der 
Drehungsaxe  (6)  den  Punkt  (rx,  tA,  r/it),  unter  r  einen  positiven  fest- 
gewählten Proportionalitätsfactor  verstanden;  man  denkt  denselben 
zweckmässig  derart  unendlich  gross  gewählt^  dass  der  fragliche  Punkt 
(rx,  rAy  Tft)  vom  Nullpunkte  endliche  Entfernung  bekommt.  Die 
Drehung  (5)  wird  alsdann  durch  einen  Pfeil  dargestellt,  der  vom  Null- 
punkte bis  zum  Punkte  (rx,  rA,  tfi)  reicht  und  gegen  letzteren  Punkt 
gerichtet  ist.     Eine   solche   nach  Richtung  und  Länge  fixierte  Strecke 

*)  Vorausgesetzt,  dass  keine  der  Grössen  x,  X,  ;&  mit  0  identisch  ist.  In 
diesem  Falle  tritt  eine  leicht  erkennbare  Abänderung  der  Gleichungen  (6)  ein. 
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nennt  man  einen  „Fetrtor";  wir  sprechen  demnach  fortan  von  einem  zu 
unserer  Drehung  (5)  gehörenden  y^Drekungsvector^^. 

Ein  solcher  Yector  ist  in  der  That  zur  Darstellung  der  einzelnen 
Drehung  sehr  geeignet.  Erstlich  nämlich  fixiert  der  Yector  die  Drehongs- 
axe.  Andrerseits  giebt  die  Länge  t  -  dq)  des  Vectors  die  GrOsse  des 
Drehungswinkels.  Um  aber  den  Drehungssinn  in  Erfahrung  zu  bringen, 
ziehen  wir  nochmals  die  Ebene  (7)  heran,  auf  welcher  der  Yector 
normal  steht.  Man  vergegenwärtige  sich  in  dieser  Ebene  die  Lage 
des  Punktes  (tX,  —  tx,  0),  welcher  nach  der  Drehung  die  jer-Coordinate 
—  r  (x*  +  ^^)  bekommt  und  also  unier  die  xy-Ehene  rückt.  Der 
Drelmngssinn  der  Ebene  (7)  ist  demnacli,  von  Seiten  des  Vedors  aus  ge- 
sellen, entgegen  dein  Drehungssinn  des  Uhrzeigers.  Die  Pfeilrichiong  des 
Yectors  legt  solchergestalt  zugleich  den  Richtungssinn  der  Drehung  fest 

Eine  erste  Benutzung  des  Drehungsvectors  findet  bei  folgender 
Überlegung  statt.  Möge  das  bewegliche  Coordinatensystem  nach  Aus- 
führung der  Drehung  (5)  einer  zweiten,  gleichfalls  unendlich  kleinen 
Drehimg  unterworfen  werden.  Auf  die  dadurch  erreichte  Lage  der 
beweglichen  Axen  beziehe  man  die  Coordinaten  X',  Yy  Z'\  dann  gilt: 

X  =  +     X'  — ^T'  +  rZ', 

z=— A'X'  +  x'r'+    z\ 

wo  k\  X,  \i  unendlich  klein  sind.  Mit  Berücksichtigung  dieses  Um- 
Standes  berechnet  man: 

X  =  +  X' -  (p  +  ^')  y '  +  a  +  A')  ^', 

J/  =  +  (^  +  ^')x'  +  I^'-(''  +  o^', 

Die  heiden  hinter  einander  ausgeübten  Dreliungen  können  hiemach  durch 
eine  einzige  ersetzt  werden,  von  welcher  man  sagt,  sie  entstehe  durch 
„Comi)osition^^  jener  beiden  Drehungen.  Die  Lage  der  drei  Punkte 
(rx,  rA,  r^),  (tx',  xk\  t^'),  (tx  +  'f^',  '^X  +  xX\  tfi  +  ^f*');  'W'elche 
mit  dem  Nullpunkte  die  Ecken  eines  ebenen  Parallelogramms  bilden, 
liefert  aber  unmittelbar  den  Satz :  Der  Vector  der  cofnponierten 
Drehufig  etitsteht  nach  dem  „PardUelogramnigesetz^^  der  Mechanik  cms  den 
Vectoren  der  componierenden  Drehungen.  Hierin  ist  zugleich  das  weitere 
Theorem  enthalten:  Die  componierte  Drehung  ist  unabhängig  von  der 
Anordnung  der  componierenden  Drehwngen.  Diese  Sätze  bleiben  o£Fenbar 
bestehen,  falls  es  sich  um  die  Composition  von  mehr  als  zwei  unend- 
lich kleinen  Drehungen  handelt. 

Man  kann  hiemach  die  Drehung  (5)  zusammengesetzt  denken  aus 
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drei  Drehungen,  deren  Vectoren  durch  Prcjection  des  Vectors  der 
Drehung  (5)  auf  die  Axen  der  Coordmaten  x,  y,  z  gewonnen  werden. 
Zufolge  (8)  werden  die  Drehungswinkel  dq)^,  dtpy,  dq>,  dieser  drei 
yjfiadh  den  Axen  der  Xj  y,  0  genommenen  Componenten^^  der  Drehung 
(5)  einfach  durch: 

(9)  dq)x  =  X,     dq)y  =  A,     dq)^  =  ft 

gegeben  sein,  womit  die  x,  A,  ft  eine  unmittelbare  geometrische  Be- 
deutung gewonnen  haben«  Der  positive  Drehungssinn  um  die  einzelne 
Coordinatenaxe  ist  nach  den  bezüglichen  obigen 
Festsetzungen  zu  wählen.  Dem  leichteren  Über-  ^'■-'^^ 
blicke  dient  Figur  86*);  eine  positive  Drehung 
um  die  rv-Axe,  d.  i.  eine  solche  mit  positivem 
x=d(pxf  befolgt  denjenigen  Drehungssinn,  welcher 
durch  die  Pfeilrichtung  des  in  der  j^;8r-Ebene 
gezeichneten  Ereisquadranten  festgelegt  ist  u.  s.  w. 

Ein  beliebiger  Punkt  {x,  y,  z)  hat  nach  der  FilTsß" 

Drehung  im  bewegten  System  die   Coordinaten 
X  =  Xy  Y=^yy  Z=z  und  also  im  festen  System  die  durch: 
x  —  y  d(p,  +  edfpyy    xd(p,  -f-  y  —  zdq)xi     —  xdq)y  +  yd9>x  +  ^ 

gegebenen.  Man  kann  sagen,  der  Punkt  {x,  y,  e)  sei  nach  der  Stelle 
(x  +  dx,  y  +  dy,  z  +  dz)  verschoben,  wobei  dx,  dy,  dz  sich  be- 
stimmen zu: 

dx  =  —  y  dfpz  -f"  ^  ^9^y» 

(10)  dy  =  —  z  dffx^  xdfpg^ 
dz  =  —  X  dq>y  +  y  dq)x' 

Die  während  endlicher  Zeit  vollführte  Rotation  des  starren  Körpers 
um  den  Nullpunkt  denkt  mau  aus  einer  Reihe  unendlich  kleiner 
Drehungen  zusammengesetzt.  Die  Axe  der  einzelnen  dieser  Drehungen 
bezeichnen  wir  als  die  augenblickliche  oder  „instantane  Drehaocef^.  Bei 
der  hier  zu  untersuchenden  Bewegung  wird  nun  die  instantane  Dreh- 
axe  ihre  Stellung  mit  der  Zeit  stetig  ändern.  Sie  beschreibt  dabei 
die  Mantelfläche  eines  Kegels  mit  der  Spitze  im  Nullpunkte;  man  be- 
zeichnet diesen  Kegel  als  den  ,,Herpolodiekegel"  der  fraglichen  Be- 
wegung. Auch  im  starren  Körper  wird  die  Drehungsaxe  ihre  Lage 
stetig  ändern;  man  kann  sagen,  dieselbe  beschreibe  im  beweglichen 
System  der  X,  Y,  Z  gleichfalls  die  Mantelfläche  eines  Kegels  mit  der 
Spitze  im  Nullpunkte,  des  sogen.  „Pclodiekegels^^, 

*)  Dieselbe  ist,  wie  üblich,  so  gedacht,  dass  die  xx;- Ebene  mit  der  Papier- 
ebene zusammenfällt,  und  die  positive  y-Axe  vom  Beschauer  abgewandt  ist. 
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Beide  Kegel  haben  die  Spitze  gemeinsam  und  berühren  einander 
zu  jeder  Zeit  längs  einer  der  geradlinigen  Erzeugenden.  Indem  diese 
Berührungsgerade  fortwährend  stetig  wechselt,  andrerseits  aber  ab  in- 
stantane  Drehaxe  die  für  den  Augenblick  festbleibenden  Punkte  Ter- 
einigt,  entspringt  die  Anschauung,  dotös  der  bewegliche  Pclodklsegd  (wf 
dein  festen  Herpohdiekegel  ohne  Gleitung  äbroUt*), 

n.    Die  Euler'schen  Differentialgleichungen. 

Die  Bewegung,  welche  der  starre  Körper  während  des  Elementes 
zwischen  den  Zeiten  t  und  (t  -j-  ^0  ft^isf^^brt,  ist  eine  unendlich  kleine 
Drehung.    Ist  dq>  deren  (absolut  genommener)  Drehungswinkel,  so  ist 

^  as  CO  die  Winkdgeschunndigheit  zur  Zeit  t  Entschliessen  wir  uns, 
den  vorhin   unbestimmt   gelassenen  Proportionalitätsfactor  r  «=  ^  zu 

setzen,  so  wird  die  Länge  des  Drehungsvectors  offenbar  x  dg>  »s  o^ 
d.  i.  er  stellt  vermöge  seiner  Länge  direct  die  Grösse  der  Winkd- 
geschwindigkeit  dar.  Die  Richtung  des  Vectors  liefert  Axe  und  Drehungs- 
sinn der  Geschwindigkeit.  Es  erscheint  denmach  gerechtfertigt,  wenn 
wir  den  fraglichen  Yector  fortan  als  den  „Vectar  der  CreschwiHdigßceä" 
zwr  Zeit  t  bezeichnen. 

Es  übertragen  sich  nun  die  Theoreme  über  Zusammensetzung  und 
Zerlegung  der  unendlich  kleinen  Drehungen  unmittelbar  auf  die  (Ge- 
schwindigkeiten.    Setzen  wir: 

(wobei  offenbar  diese  cj,,  cjy,  cj,  durchaus  nicht,  wie  cd,  auf  positive 
Werte  eingeschränkt  sind),  so  haben  wir  „die  nadi  den  Axen  der  x, 
y,  IS  genommenen  Componenten^'  der  WinkelgeschtoindigJceit  m.  Man  ge- 
winnt dieselben  direct  durch  Projection  des  Geschwindigkeitsvectors  auf 
die  Axen  und  hat  übrigens: 


(12)  a,  =  +  l/a,|  +  a,J  +  ai». 

Von  den  sechs  Differentialgleichungen  der  Bewegung  eines  starren 
Körpers**)  kommen  hier  nur  diejenigen  drei  zur  Geltung,  welche  die 
Drehungsmomente  um  die  Axen  betreffen.  Wir  denken  den  Körper  aus 
materiellen  Punkten  zusammengesetzt  und  nennen  generell  m  die  Masse 

*)  Diese  Vorstellung  wurde  zuerst  von  Poinsot  entwickelt;  siehe  dessen 
„Tl^orie  nouvdU  de  la  rotation  des  corps"  (Paris  1834). 

*•)  Siehe  hierüber  die  Lehrbücher  der  Dynamik,  z.  B.  E.  J.  Routh,  ,J>ie 
Dynamik  der  Systeme  starrer  Körper*',  übersetzt  von  A.  Schepp  (Leipzig  1S98). 
Bd.  1  pg.  68. 
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des  einzelnen  Punktes,  x,  y,  z  aber  dessen  Coordinaten.  Da  es  sich 
um  die  knlftefreie  Bewegung  des  Körpers  handeln  soll,  so  sind  die 
fraglichen  Drehungsmomente  gleich  null,  und  die  Differentialgleichungen 
haben  daraufhin  die  Gestalt: 


(18) 


"^TT       /    d^x  d^z\        ri 


Nun  folgt  aus  (10)  und  (11): 

dx  i  dy  dz  , 

—  =  —  y©,  +  0Oy,        -^  =  X(0,  —  ZfO^,         d?  ""  ~  ^^y  +  y^'' 

Man  differenziere  nach  t  und  ersetze  die  rechts  auftretenden  Ableitungen 
von  Xy  y,  z  nach  t  wieder  durch  — y©,  +  xfOy,  •  •  •;  man  findet  so 
nach  kurzer  Zwischenrechnung: 

j'  5? ""  ^  S = (^'  +  ^')  "^  ~  (^*  ~  y')  ®y  '^'  —  y^  ('*''  ~  '^') 

+  ^y  \^xOi,  —  -^j  —  xz  (co^coy  +  -^J, 

sowie  zwei  entsprechende  Ausdrücke  für  die  linken  Seiten  der  zweiten 
und  dritten  Oleichung  (13). 

Setzt  man  daraufhin  die  erste  Gleichung  (13)  an,  so  berück- 
sichtige man,  dass  die  Componenten  co«,  (Oy,  o«  der  Winkelgeschwindig- 
keit für  alle  Punkte  (x^  y,  z)  des  Körpers  dieselben  sind.  Die  genannte 
Differentialgleichung  nimmt  damit  die  Gestalt  an: 

,  K  ifS^  ^^  +  ^0  —  (Oy^sy^ni  (z^  —  y*)  —  (ßjy  —  (o])yjmyz 
(14)    ***-^-^  ^^  ^^ 

Diese  Gleichung  sowie  die  beiden  ihr  coordinierten  liefern  ein  be- 
sonders einfaches  Resultat,  wenn  wir  zum  beweglichen  Coordinaten- 
system  X,  T,  Z  übergehen.  Letzteres  sollte  mit  dem  Körper  fest  ver- 
bunden sein.  In  dieser  Hinsicht  erscheint  es  jetzt  zweckmässig  zu 
bestimmen,  dass  die  Axen  der  Xy  Yy  Z  mit  den  Hauptträgheitsaocen  des 
Körpers  in  Bezug  (mf  den  Nullpunkt  zusammenfallen.  Es  werden  dann 
die  sechs  Gleichungen  gelten: 
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wo  Ä,  B,  C  die  Hauptträgheitsmomente  sind.  Die  Anordnung  der 
Axen  sei  eine  solche,  dass: 

(16)  A^B:tG 

zutriflFt*). 

Um  diese  Gleichungen  verwerten  zu  können,  wollen  wir  die  Winkel- 
geschwindigkeit o  jetzt  auch  nach  den  zur  Zeit  t  vorliegenden  Axen 
X,  Y,  Z  zerlegen;  die  so  entspringenden  Componenten  seien  o^,  o,,  o, 
genannt.  Die  Zeit  t  soll  dabei  diejenige  sein,  auf  welche  sich  die 
Formeln  (13)  ff.  beziehen,  die  aber  übrigens  beliebig  gewählt  werden 
konnte.  Wir  machen  sodann  die  Annahme,  dass  gerade  zu  dieser 
Zeit  i  das  bewegliche  System  der  X,  F,  Z  mit  dem  festen  der  Xy  y,  z 
coincidiert.  In  diesem  Augenblick  werden  demnach  die  x^  y,  z  bez. 
den  X;  F,  Z  gleich  sein,  und  ebenso  sind  die  Componenten  Oxy  Oyy  c« 
im  fn^lichen  Augenblicke  mit  den  (»i,  o^,  cos  gleich.  Die  Gleichung  (14) 
gewinnt  daraufhin  bei  Berücksichtigimg  von  (15)  die  Gestalt: 

(17)  ^^•-(5-C)a,,fl,,  =  0. 

Hier  gilt  nun  der  höchst  wichtige  Satz,  dass  auch  noch  die  wah- 
rend des  nächst  folgenden  Zeitelementes  dt  eintretenden  Differentiale 
d^^  und  doix  gleich  sind.  Im  Augenblick  {t  -f-  di)  sind  nämlich  die 
Geschwindigkeitscomponenten  in  Bezug  auf  das  feste  System  o«  -|>  if Ox, 
fOy  4"  ^^\i^  CD, +  dß}, .  Das  bewegliche  System  der  X,  T,  Z  coincidirt 
nicht  mehr  mit  dem  der  x^  y,  jef,  vielmehr  folgt  aus  (5)  und  (9): 

X  =  +  ^      +  y^^>i  —  zd^>yJ 

Y=—  xd(p,  +  y        +  zdq)x, 
Z  =  +  xdq)y  —  ydq)x  +        b. 

Setzt  man  hier  die  Coordinaten  vom  Endpunkt  des  Geschwindigkeits- 
vectors  zur  Zeit  (t  +  ^0  ^^  festen  System,  nämlich  x  =  cd»  +  dco,,  •  •  • 
ein,  so  sind  die  zugehörigen  X,  Y,  Z  die  Geschwindigkeitscomponenten 
cüi  +  rfcoi,  cjg  +  ^^^i)  ^3  +  ^^3  2^^  Zeit  t  -{-  dt  im  beweglichen  System; 
man  berechnet  hieraus  bei  Vernachlässigung  unendlich  kleiner  Grossen 
höherer  Ordnung  und  mit  Rücksicht  auf  co«  =  ßJi,  •  •  • 

ricj^  =  dcDx  +  (ö,j  d(p,  —  oj,  d(py, 

rfcjg  =  dG),j  -f-  ßJ,  dq)x  —  (Ox  dfp,j 

d(o<^  =  dcj:  -\-  (Ox  d(p,,  —  (o,j  dffx' 

Aber  es  ist  dtpx  =  (Oxdt,  dtp^  =  Oy  dty  dtpg  =  cj-dt^  so  dass  sich  die 
vorstehenden  Gleichungen  in  der  That  auf  dco^  =  rfo,,  •  •  •  kürzen. 

*)  Siehe  E.  J.  Routh  a.  a.  0.,  Bd.  1,  pg.  1  ff. 


^'^ 

-(5— C)a>,  oj,  =  0, 

*^ 

-(C— ^)oj3a)i-=0, 

c'^ 

—  (A—B)  (0^0)^  =  0, 
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Ersetzen  wir  demnach  dox  in  (17)  durch  dcn^  und  bilden  die 
beiden  coordinirten  Gleichungen ^  so  entspringt  der  Satz:  Sind  die  in 
Bezug  auf  das  bewegliche  System  genommenen  Componenten  der  Ge- 
schunndiglceit  unseres  hräftefreien  starren  Körpers  o^,  Oj,  (Ö3,  so  gelten 
zu  jeder  Zeit  t  die  drei  IHfferentialgleichwngen: 


(18) 


WO  Ay  B,  C  die  Hauptträgheitsmomente  des  Körpers  sind.  Dies  sind  die 
nach  Euler*)  benannten  Differentialgleichungen  für  die  Rotation  eines 
starren  Körpers  um  einen  Punkt. 

in.   Integration  der  Euler*schen  Gleichungen**). 

Die  Integration  der  drei  Gleichungen  (18)  führt  zunächst  zur 
Kenntnis  des  Polodiekegels.  Man  kann  erstlich  zwei  rationale  Integral- 
gleichungen Yon  (18)  sofort  angeben.  Addiert  man  nämlich  die  Euler- 
schen  Gleichungen,  nachdem  man  sie  mit  o^,  Og,  03  multipliciert  hat, 
so  ergiebt  sich,  dass  die  Ableitung  von  (-4oJ  +  ^^l  +  ^^s)  ^^^^  ^®^ 
Zeit  t  verschwindet,  d.  h.  dass  dieser  Ausdruck  constant  ist.  Ebenso 
überzeugt  man  sich  von  der  Constanz  der  Summe  (-4*idJ4"  -^^^8+  f^^l)- 
Wir  schreiben  unter  geschickter  Bezeichnung  der  beiden  hiermit  ein- 
tretenden Constanten: 

j     Aa>\  +  Bc>l  +  Ciol  =  Dt^, 

wobei  D  und  ft  als  reelle  positive  Constanten  anzusehen  sind. 

Der  Punkt  X  =  (Di,  F=a)g,  ^=073  liefert  den  Endpunkt  des 
Geschwindigkeitsvectors.  Es  ergiebt  sich:  Der  Endpunkt  des  Ge- 
schwindigkeitsvectors  beschritt  im  beweglichen  Coordinatensystem,  d.  i.  im 
Körper^  die  durch: 


(20)  { 


*)  Yergl.  dessen  Abhandlung  „Mouvetnent  de  rotation  des  corps  solides  autour 
d'un  point  fixe"  in  den  Abhandlungen  der  Berlin.  Akad.  von  1758. 

**)  Wegen  der  systematischen  Theorie  der  Integration  von  simultanen  ge- 
wöhnlichen Differentialgleichungen  erster  Ordnung  siehe  Kapitel  VH,  §  3  ff. 
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dargestellte  Rauffwiirve  vierter  Ordnung;  dieselbe  heisst  die  „Pciodie- 
ctirv&^.     Die  Combination  der  Gleichungen  (20)  giebt: 

(21)  A{A  —  D)  X«  +  B(B  —  D)  r*  +  C(C  —  D)  Z«  =  0. 

Hier  Jmben  tvir  die  Gleichung  des  Polodiekegeis  vor  uns,  der  damit  als 
Kegel  zweiten  Grades  erkannt  ist.  Man  bemerke,  dass  die  Polodiecoire 
diesen  Kegel  nicht  nur  vollständig  ersetzt,  sondern  auch  noch  die 
Grösse  der  Geschwindigkeit  in  jedem  Augenblick  zum  Ausdruck  bringt. 
Damit  ein  reeller  Kegel  (21)  vorliegt,  haben  wir  mit  Rücksicht  auf 
(16)  fiir  die  Constante  D  die  Ungleichung  zu  constatieren: 

(22)  A^D^C. 

Die  durch  die  erste  Gleichung  (20)  gegebene  Flache  kann  man 
als  y^Tragheitsellipsoid^^  des  Körpers  in  Bezug  auf  den  NuUpunkt  an- 
sehen. Die  Polodiecurve  ist  hiemach  die  Scümittcurve  des  Trägheüs- 
eUipsoids  mit  dem  Polodiekegel, 

Aus  (19)  folgt  weiter: 

I  C(_A  —  C)a,l  =  DiA  —  p)it'  —  B(A~B)e>\. 

Hiemach  liefert  die  zweite  Enler'sche  Gleichung  (18)  folgende  gewohn- 
liche DifFerentialgleichong  zwischen  a,  und  t: 

-  ^'i>-(^  -  B)  (B  -  Q  [1  _  ;;^^  aj]  [1  -  j;^^»;]. 

An  dieser  Stelle  greifen  die  elliptischen  Functionen  ein*).  Offenbar 
wird  t  in  Abhängigkeit  von  (o^  ein  elliptisches  Integral  erster  Gattung 
vorstellen;  und  umgekehrt  wird  sich  (was  wir  sogleich  weiter  aus- 
führen) coj  als  Function  von  t  durch  die  Jacobi'sche  Function  sn  dar- 
stellen. Die  Folge  ist,  dass  Wg  bei  wachsendem  t  um  den  Wert  0  hin 
und  her  schwankt.  Wir  benutzen  diesen  Umstand,  um  als  Anfangs- 
punkt t  =  0  der  Zeit  einen  Augenblick  zu  wählen,  in  deni  cj,  als  wachsende. 
Grösse  durch  0  hindurchgeht. 

Des  weiteren  haben  wir  zwei  Fälle  zu  unterscheiden,  je  nachdem 
die  Constante  D  grösser  oder  kleiner  als  B  ist.     Beide  Fälle  gestatten 

*)  Da  wir  weiterhin  nur  die  Jacobi'schen  Functionen  benutzen,  so  ist  eine 
Verwechselung  der  im  Texte  untersuchten  Geschwindigkeitscomponenten  a>| , «, ,  ca, 
mit  den  ebenso  bezeichneten  Perioden  der  Weierstrass'schen  Functionen  nicht  zu 
befürchten. 
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parallel  gehende  Behandlungen;  wir  verfolgen  demnach  etwa  nur  den 
Fall  B'^D'^C.     Setzen  wir  aber  unter  dieser  Voraussetzung: 

,^..     (A-Jg)(D-Q_p      B{B^C)      .^^a      /^'2>(A-JP)(B-C)         , 
v^*>'     (A^D)(B—C)~'^'    /t*l>(2)— C)  "'s  ~  ^  '  ABC  ~^' 

so    gilt   die   Ungleichung  O^Jc^^l,  und  es  nimmt  die  DiflFerential- 
gleichung  zwischen  o^  und  t  die  Gestalt  an: 

Wir  integrieren  diese  DiflFerentialgleichung  mit  Rücksicht  auf  die 
vorgeschriebenen  Anfangsbedingungen  durch  s  =  sn(A^),  wo  A  positiv 
gewählt  werden  soll.  Ist  o,  berechnet^  so  stellen  sich  auf  Grund  von 
(23)  die  ©i,  cd,  vermöge  der  Functionen  cn  und  dn  dar.  Es  entspringt 
das  Theorem:  Die  nach  den  beweglichen  Axen  genommenen  Geschwindig- 
keitscomponenten  stellen  sich  als  eUiptisdie  Functionen  der  Zeit  t  wie 
folgt  dar:  

öl  =  +  «/*  K  5cfe§  ^^  (^^)' 


(25) 


\A^C) 

^3  =  -  ^^"KcillQ  ^^(^^)5 


hier  sollen  die  Wurzeln  rechter  Hand  positiv  gewählt  sein,  der  MuHi- 
plicator  k  und  der  Modul  k^  sind  gegeben  durch: 


und  £  bedeutet  entweder  + 1  oder  —  1.  Die  Vorzeichen  sind  hierbei 
der  Forderung  gemäss  bestimmt^  dass  o^cos  für  ^  =  0  negativ  wird; 
dies  ist  eine  Folge  der  zweiten  Gleichung  (18)  und  der  Voraussetzung, 
dass  (D,  in  der  Umgebung  von  ^  =  0  mit  t  wachsen  sollte.  Die  Werte 
von  Ol,  (D3  zur  Zeit  ^  =  0  sind  als  gegeben  anzusehen;  sie  bestimmen 
vermöge  (19)  die  Constanten  D  und  (i\  während  man  e  etwa  aus  der 
ersten  Gleichung  (26)  für  ^  =  0  unter  der  Voraussetzung  bestimmt, 
dass  fi  als  positive  Quadratwurzel  aus  ft^  gewählt,  wird. 

Die  Formeln  (25)  belehren  uns  darüber,  dass  die  instatUane  DreJi- 
axe  im  starren  Körper  eine  periodische  Bahn  beschreibt.  Zu  einem  ein- 
maligen voUen  Umlauf  auf  dem  Mantel  des  Polodiekegels  braucht  sie 
die  Zeit: 

(")  ^-"-vw^.-j'+(4)'^+6-y^-+-]- 
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IV.   Die  Poinsot-Bewegung. 

Der  Verlauf  des  Herpolodiekegels  ist  nicht  so  übersichtlich,  wie 
der  des  Polodiekegels.  Poinsot  hat  dementsprechend  die  kiaffcefreie  Be- 
wegung des  starren  Körpers  unter  Vermeidung  des  Herpolodiek^els 
auf  eine  Weise  beschrieben,  die  wir  hier  noch  kurz  darstellen  wollen. 

Zur  Abkürzung  setzen  wir: 
dy  dx        .       ^         dz  dy        .       ^  dx  dg        ,       ^ 

='dt-yTt-<-'''y)'  ydi-'ii=^^''>'  'dj-^di=(''*) 

Diese  Ausdrücke  (y,  e\  (z,  x),  (x,  y)  zeigen  bei  einer  Transformation  des 
Goordinatensystems  ein  sehr  einfaches  Verhalten.  Haben  wir  ein  zweites 
rechtwinkliges  System  der  Goordinaten  X,  Y,  Z,  die  mit  den  x,  jf,  g 
durch  die  Gleichungen  (1)  zusammenhängen,  so  berechnet  man  unter 
Benutzung  der  Relationen  (4): 

(y,  5)  =  o.  ( r,  Z)  +  &i  (^,  X)  +  c  (X,  T), 

(x, y)  =  *,  (F,  ^  +  b,  (Z,X)+c,  (X,T). 

Wir  denken  diese  Gleichungen  fQr  jeden  einzelnen  Pankt  unseres  starren 
Körpers  gebildet,  moltiplicieren  mit  der  Masse  des  Punktes  ond  sum- 
mieren über  alle  Punkte  des  Körpers;  es  folgt: 

2m  (y,z)  =  Ol  ^w  (r,Z)  +  h  ^m  (Z,X)  +  c,  ^m  (X,  7), 

Die  Ableitungen  der  linken  Seiten  dieser  Gleichungen  nach  i  ver- 
schwinden zufolge  (13);  diese  linken  Seiten  sind  also  drei  Constanten 
gleich,  die  wir  Pi,  Pi,  p^  nennen: 

Lassen  wir  andrerseits  wie  vorhin  die  Axen  der  X^  T,  Z  mit  der 
zur  Zeit  t  erreichten  Lage  der  Hauptaxen  des  Körpers  in  Bezug  auf 
das  Drehungscentrum  coincidieren,  so  gelten  fQr  dieses  System  wie  oben 
die  Gleichungen: 

-^  =  — FcDj  +  Zcjg,     ^  =  —  Zo3i  +  XcDj,     ^  =  —  Zoj,  +  Fo,. 

Hieraus  aber  folgt: 
2fn  (r,  Z)  =  Oi^m(r +  Z^)  -  CD,  ^m  XY-  cd,  ^m  ZZ, 

eine  Gleichung,   deren  rechte  Seite  sich  vermöge  (15)  sofort  auf  Acsi 
zusammenzieht.    Entsprechend  findet  man  überhaupt: 

2m{Y,Z)  =  A(o,,    ^in(Z,X)  =  BcD,     ^m(X,r)=Cai„ 
und  es  bestehen  demgemäss  die  folgenden  drei  Gleichungen: 
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(28)  Og^cDi  +  fcjJBcOa  +  c^CcDj  =Pa, 

Es  hat  nun  der  Endpunkt  des  Geschwindigkeitsvectors  im  festen 
System  die  Coordinaten  cuxy  fi^y»  (x^m,  ini  beweglichen  aber  (o^,  (o^y  cj^, 
so  dass  man  die  Gleichungen  hat: 

<h^i  +  ^sOJ«  +  ^»^i  =  o'y; 

Moltipliciert  man  diese  Gleichungen  bezw.  mit  den  drei  voraufgehenden 
und  addiert  die  Producte,  so  folgt  unter  Benutzung  der  Relationen  (2): 

Aber  die  linke  Seite  dieser  Gleichung  hat  nach  (19)  den  von  t  unab- 
hängigen Wert  DfiK  Es  entspringt  der  Satz:  Der  Endpunkt  (ajjc,ajy,  w,) 
des  Geschivindigkeitsvectars  bewegt  sich  beständig  in  der  „festen  Ebene^^: 

(29)  p^x  +  p^y  +  p^z  =  2>/*«; 
die  „Herpolodiecwrvef^  ist  also  eine  ebene  Curve. 

Die  Ebene  (29)  hat  im  System  der  X^  Yy  Z  die  Gleichung: 
ft(«lX  +  6,^+ClZ)+Ä(a,X+•••)+l'.(«.X  +  ...)  =  i>/i^ 
welche  man  mit  Hilfe  von  (28)  sofort  umrechnet  auf: 

(30)  A(o^X  +  JBcDj  r  +  CfQ^Z  =  2>^l 

Diese  Gleichung  aber  liefert  die  Tcmgentiaiebene  an  das  durch  die  erste 
Gleichung  (20)  dargestellte  TrägheitseHipsoid  im  Endpunkte  {(o^,  o^,  gj^) 
des  eur  Zeit  t  vorliegenden  Geschunndigkeitsvectors.  Wir  gelangen  zu 
der  Erkenntnis,  dass  bei  der  kräftefreien  Bewegung  des  starren  Körpers 
dessen  Trägheitsetlipsoid  (20)  während  seiner  Drehung  um  den  Mittel- 
punkt beständig  mit  der  festen  Ebene  (29)  in  Berührung  bleibt  und  also 
auf  dieser  abrollt;  die  Vectoren  nach  den  jeweiligen  Berührungspunkten  hin 
liefern  den  Eerpolodiekegel  und  ergeben  vermöge  ihrer  Länge  in  jedem 
Augenblick  die  Ghrösse  der  Geschwindigkeit.  Dies  ist  das  von  Poinsot 
entwickelte  Bild  der  in  Bede  stehenden  Bewegung,  die  man  dieserhalb 
kurz  als  „Poinsot-Bewegun^"^  bezeichnet. 

V.   Specialfälle. 

Indem  wir  an  der  unter  III  gemachten  Voraussetzung  B'^D'^C 
festhalten,  wollen  wir  noch  auf  den  Charakter  der  beiden  Grenzfälle 
hinweisen,  die  hierbei  eintreten  können.  Ist  B  =  D,  so  besteht  die 
Poinsot-Bewegung  darin,  dass  das  Trägheitsellipsoid  gleichförmig  um 
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seine  mittlere  Axe  rotiert,  und  für  D  =  C  rotiert  es  entsprechend 
um  seine  kleine  Axe.  Man  bezeichnet  beide  Axen  (and  ebenso 
natürlich  die  grosse  Axe)  in  diesem  Sinne  als  ,ypermanente  Drehungs- 
axenf^.  Aber  beide  Bewegungen  haben  einen  ^Lnzlich  ?erscliiedenen 
Charakter,  demzufolge  die  f ür  D  =  (7  als  eine  y^stabil£f\  die  bei  B=D 
als  eine  „instabile^^  bezeichnet  wird. 

Um  diesen  Unterschied  näher  darzul^en,  betrachten  wir  zunächst 
den  Fall,  dass  D — C=d^  unendlich  klein  wird.  Wir  gewinnen  einen 
unendlich  kleinen  Wert  des  Moduls  k\  so  dass  nach  pg.  254  die 
Jacobi'schen  Functionen  cn,  sn  angenähert  durch  trigonometrische  Func- 
tionen dargestellt  werden  können,  während  dn  nahehin  gleich  1  ist 
Man  findet: 

«s  =  —  «f*- 
Hier  sind  o^,  o^  dauernd  unendlich  klein.  Haben  wir  aber  zu  irgend 
einer  Zeit  unendlich  kleine  o^,  o^,  so  ist  zufolge  (19)  die  Differenz 
(D —  C)  unendlich  klein,  d.  h.  der  eben  betrachtete  Fall  liegt  dann 
thatsächlich  vor.  Der  Charakter  der  Stabilität  besteht  hiemach  kurz 
ausgedrückt  darin,  dass,  falls  zu  irgend  einer  Zeit  die  instainkme  Dreh- 
axe  in  unmittelbarer  Nähe  der  Meinen  Hauptaxe  gelegen  isl,  sie  sieh  sh 
keiner  Zeit  von  dieser  Hauptaxe  weit  m  entfernen  vermag. 

Während  der  grossen  Hauptaxe  der  gleiche  Charakter  der  Sta- 
bilität zukommt,  treffen  wir  bei  der  Axe  des  mitÜeren  Trägheits- 
momentes auf  gänzlich  andere  Verhältnisse.  Ist  D  =  JB,  so  wird  J^  =  1, 
und  also  degenerieren  die  elliptischen  Functionen  (cf.  pg.  322)  in  reelle 
Exponentialfunctionen  (hyperbolische  Functionen).  Im  einzelnen  folgern 
wir  aus  (25)  im  gegenwärtigen  Falle: 


wo  A  den  folgenden  Wert  hat: 


=.|/^ 


-B)(B-C) 


AG 
Die  in  (27)  dargestellte  Zeitdauer  T  ist  oo  geworden. 
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Die  Polodiecurve  (20)  zerfallt  gegenwärtig  in  zwei  Ellipsen,  welche 
auf  dem  TrägheitseUipsoid  durch  das  Ebenenpaar  der  Gleichungen: 

(31)  xyA(A— B)  ±zyc{B  —  C)  =0 

ausgeschnitten  werden.  Beide  Ellipsen  überkreuzen  sich  in  den  beiden 
Scheitelpunkten,  welche  die  F-Axe  auf  dem  EUipsoid  ausschneidet. 
Befindet  sich  der  Endpunkt  der  Drehtmgsaxe  m  irgend  einer  Zeit  auf 
einer  der  vier  so  entspringenden  EUipsenhälften,  so  wird  er  sich  auf  dieser 
Hälfte  gegen,  die  Y-Axe  hin  bewegen,  der  er  jedoch  erst  für  lim.  t=(x> 
unendlich  nahe  kommt  Man  liest  dies  unmittelbar  aus  den  soeben  für 
^1;  ^if  ^8  niitgeteilten  Formeln  ab. 

Hiermit  vergleiche  man  nun  den  Fall  einer  äusserst  kleinen,  aber 
nicht  mit  0  identischen  Differenz  (B  —  D).     In  Figur  87  sind  die  eben 


Fig.  87. 

betrachtete  zerfallende  Polodiecurve  und  eine  in  der  Nähe  der  letzteren 
verlaufende  nicht-zerfallende  Polodiecurve  auf  dem  Trägheitsellipsoid  ge- 
zeichnet. Wir  finden:  Liegt  die  Drehungsaxe  in  irgend  einem  Augen- 
blicke der  Axe  des  mittleren  Trägheitsmomentes  wenn  au^ch  noch  so  naJie, 
ohne  jedoch  einer  der  Ebenen  (31)  anmgehören,  so  entfernt  sie  sich  nach 
hinreichend  langer ,  aber  jedenfalls  endlicher  Zeit  von  der  Y-Axe  und 
kommt  sogar  gelegentlich  senkrecht  zu  letzterer  zu  stehen.  Hierin  ist  der 
Charakter  der  Instabilität  der  F-Axe  begründet*). 

•)  Wegen  Weiterfühnmg  der  im  Texte  behandelten  Probleme  sei  auf  die 
Lehrbücher  der  Dynamik  verwiesen.  Speciell  vergl.  man  das  pg.  328  bereits  ge- 
nannte Werk  von  E.  J.  Bouth,  Bd.  2,  Kap.  4,  sowie  vor  allem  das  gegenwärtig 
im  Erscheinen  begriffene  Werk  von  F.  Klein  und  A.  Sommerfeld  „tJher  die 
Theorie  des  Kretselsf'^  Heft  I  und  n  (Leipzig,  1897  und  1898). 
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Sechstes  Kapitel. 
Lineare  Differentialgleiehangen  mit  zwei  Verinderliehen. 

Das  Problem  der  Integration  vorgelegter  Differentialgleichaiigen 
zwischen  zwei  oder  mehreren  Variabelen  ist  seit  der  Entdeckiing  der 
Differentiah-echnung  oft  wiederholt  der  Anlass  zur  Gewinnung  der  wear- 
schiedenartigsten  und  werthvollsten  mathematischen  Erkenntnisse  ge- 
worden, und  es  kleiden  sich  in  die  Gestalt  dieses  Problems  zahllose 
Aufgaben  der  theoretischen  Naturbetrachtung.  Ans  dem  dieser  Sach- 
lage entsprechend  höchst  ausgedehnten  Gebiete  der  Theorie  der  Diffe- 
rentialgleichungen sollen  hier  einige  eng  umgrenzte  Kapitel  behandelt 
werden. 

Wir  wenden  uns  zuvorderst  zu  den  linearen  DifferentiälgleiekungeH 
zwischen  tstvei  Variabelen  z^  Z^  von  denen  die  erste  als  unabhängig 
gelten  soll,  während  Z  als  Function  von  e  zu  denken  ist.  Die  Theorie 
dieser  Gleichungen,  deren  Gestalt  sogleich  naher  angegeben  werden 
soll  (§  1),  steht  der  im  dritten  Kapitel  (pg.  75  ff.)  entworfenen  Lehre 
von  den  Functionen  einer  complexen  Variabelen  besonders  nahe.  Man 
kann  sie  neben  der  Theorie  der  elliptischen  Functionen  als  eine  der 
einfachsten  und  interessantesten  Anwendungen  der  allgemeinen  Lehre 
von  den  complexen  Functionen  ansehen. 

Die  ersten  grundlegenden  Sätze  über  die  Existenz  von  Integrale$i 
linearer  Differentialgleichungen  unserer  Art  verdankt  man  Cauchy*). 
Den  namentlich  von  ihm  vertretenen  Anschauungen  entspricht  es,  die 
Eigenschaften  dieser  Integrale  als  Functionen  der  unbegrenzten  cofnplexai 
Variabelen  z  in  Untersuchung  zu  ziehen.  Speciell  ist  es  das  Verhalten 
der  Integrale  bei  gewissen  „geschlossenen  Umläufen"  der  Variabelen  z, 
welche  das  Interesse   der  Untersuchung  fesselte.     In  dieser  Richtung 


•)  Man  vergl.  z.  B.  den  ersten  Band  von  Cauchy 's  „Exercices  d^amdyse  et 
de  physique  mathematique"  (Paris,  1840)  oder  die  von  Moigno  neu  bearbeiteten 
,J^€Qons  sur  le  calcul  differentieV  Bd.  II  (Paris  1844);  siehe  auch  die  Nachweise 
betreifend  den  „calcul  des  limites*'  in  der  Einleitung  zum  nächsten  Kapitel, 
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liegen  die  wertvollen  Ansätze  Riem an n 's*),  welcher  von  seiner  Theorie 
der  hypergeometrischen  Reihe  an  die  linearen  Differentialgleichungen 
herangeführt  wurde**).  Im  Laufe  der  letzten  Jahrzehnte  sind  es  vor 
allem  die  ausgedehnten  und  tiefgehenden  Untersuchungen  von  L.Fuchs  ***) 
und  seinen  Schülern  gewesen,  welche  die  Theorie  der  linearen  Diffe- 
rentialgleichungen im  Sinne  der  Qesamtlehre  von  den  complexen  Func- 
tionen aufs  wesentlichste  gefordert  haben. 

Dem  Einflüsse  Fuchs'  danken  wir  auch  den  Besitz  eines  ausführ- 
lichen Handbuchs  der  Theorie  der  linearen  Differentialgleichungenf). 

Zu  den  interessantesten  und  am  meisten  behandelten  Beispielen 
gehört  die  hypergeametrische  IMffereniialgleichung  zweiter  Ordnung,  mit 
welcher  die  vorhin  citierten  Untersuchungen  Riemann's  in  unmittel- 
barem Zusammenhange  stehen.  Lidem  wir  diesen  Gegenstand  unten  kurz 
behandeln,  finden  wir  zugleich  Gelegenheit,  auf  die  durch  Schwarzff), 
Kleinfff)  u.  A.  entwickelte  ausgedehnte  Weiterführjmg  der  in  Rede 
stehenden  Riemann'schen  Ansätze  hinzuweisen. 

Schwierigere  neuere  Untersuchungen  von  Thom^,  Poincare, 
Hill  u.  A.  über  die  analytische  Darstellung  der  Integrale  in  der  Um- 
gebung gewisser  irregulärer  Stellen  können  wir  nur  ganz  kurz  an- 
deuten*f).  Das  Interesse,  welches  diesen  Entwicklungen  anhaftet, 
besteht  darin,  dass  dieselben  namentlich  in  der  Störungstheorie  der 
Astronomie  unmittelbar  zur  Geltung  kommen  und  zum  Teil  auf  An- 
regung der  letzteren  ausgebildet  wurden *ff). 

•)  „Ztoei  aUgemeine  Sätze  über  lineare  Differentiailgleichtmgen  mit  algebraischen 
Coefficienten"  (Februar  1867),  Riemaim'B  gesammelte  Werke,  pg.  357. 

**)  „Beiträge  zur  Theorie  der  durch  die  Gauss' sehe  Beihe  JP(a,  ß,y,  oc)  darstell- 
baren Functionen**,  Göttinger  Abhandlungen  von  1857  oder  Biemann's  gesammelte 
Werke,  pg.  62. 

***)  Beginnend  mit  den  beiden  Abhandlungen  „Zur  Theorie  der  linearen  Biffe- 
rentialgkiehungen",  im  Joum.  f.  Math.  Bd.  66  (1866)  und  Bd.  68  (1868). 

t)  Verfasst  von  L.  Schlesinger  in  zwei  Bänden  (Leipzig  1895— 1898).  Eine 
„EifUeittmg  in  die  Theorie  der  linearen  Differentialgleichungen  mit  einer  unab- 
hängigen Variabelen**  gab  L.  Heffter  heraus  (Leipzig  1894). 

tt)  „Über  di^enigen  FäUe,  in  welchen  die  Gauss* sehe  hypergeometrische  Reihe 
eine  algebraische  Function  ihres  vierten  Argumentes  darstellt'*,  Joum.  f.  Math. 
Bd.  76  (1872). 

ttt)  Siehe  die  „Vorlesungen  Ober  das  Ikosaeder**  (Leipzig  1884),  wo  man  die 
weitere  bezügliche  Litteratur  mit  grosser  Vollständigkeit  genannt  findet. 

^t)  Siehe  die  zusammenfassende  Darstellung  bei  Schlesinger,  1.  c.  Bd.  1 
pg.  272,  wo  auch  die  litterarischen  Nachweise  zu  finden  sind. 

•ft)  Man  vergl.  den  inhaltreichen  Aufsatz  von  Burkhardt  „Über  einige 
mafhematisdie  Eeatdtate  neuerer  astronomischer  Untersuchungen,  insbesondere]  über 
irreguläre  Integrak  linearer  Differentialgleichungen",  Mathem.  papers  read  at  the 
mathem.  congress,  held  at  Chicago  1893  (New  York  1896). 

22* 
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Es  ist  unerlässlich,  in  den  Kapiteln  VI  und  VII  beim  Leser  die  Kenntnis 
der  Elemente  der  Determinantentheorie  voraussetzen  zu  dürfen.  Zur 
Einführung  in  diese  Theorie  benutzt  man  zweckmassig  R.  Baltzer's 
„Theorie  und  Anwendung  der  Determinanten''*)  oder  auch  P.  Gordan's 
^^Vorlesungen  über  Invariantentheorie^'**), 


§  1.    Ansatz  der  linearen  Differentialgleiohnngen. 

Es  soll  0  =  X  -\'  iy  eine  unabhängige  compleze  Yariabele  und 
Z  =X  +  iY  eine  Function  von  e  bedeuten.  Die  Abhängigkeit  des 
Z  von  z  soll  festgelegt  sein  durch  die  Differentialgleichung  der  n'^ 
Ordnung: 

(1)      P.(.)g+  P,(.)^  +  ...  +  P,_,(*)g  +  P,(^)Z=P,+xW, 

in  welcher  die  ^suchte  Function  Z  und  ihre  Ableitungen  bis  zur 
n**"  Ordnung  linear  enthalten  sind.  Die  „Coefficienten"  dieser  linearen 
Differentialgleichung  PqW»  ^^i  W?  *  * ;  J^«+iW  sollen  analytische  Func- 
tionen von  z  sein,  von  denen  die  erste  Pq(js)  jedenfaUs  nicht  mit  0 
identisch  sein  darf. 

Eine  erste  Vereinfachung  besteht  nun  darin,  dass  wir  das  „Ab- 
solutglied" Pn-\.i(z)  der  Gleichung  (1)  durch  0  ersetzen.  Wir  gehen 
dergestalt  zur  linearen  homogenen  Differentialgleichung: 


(2) 


j'oW  £?+ PiW  h^  +  -'  +  p.-xwg+p«(*)z=o. 


Kennt  man  nämlich  das  ,,al]gemeine  Integral"  der  Gleichung  (2),  deren 
linke  Seite  mit  derjenigen  der  Gleichung  (1)  übereinstimmt,  so  kann 
man  nach  Lagrange *s  „Methode  der  Variation  der  Gonstanten"  das 
allgemeine  Integral  der  Gleichung  (1)  durch  n  Quadraturen  gewinnen***). 
Die  weiteren  Betrachtungen  knüpfen  demnach  ausschliesslich  an  die 
homogene  Gleichung  (2)  an. 

Da  Pq(z)  nicht  identisch  verschwindet,  so  können  wir  die  Glei- 
chung (2)  durch  Pq{z)  teilen;  wir  können  auch  sogleich  Pq{z)  mit  1 
oder,  was  noch  zweckmässiger  ist,  mit  —  1  identisch  nehmen.  Auf 
diese  Weise  entspringt  die  Gleichungsform: 

*)  4.  Aufl.,  Leipzig  1875. 
••)  Bd.  1,  herausgegeben  von  Kerschensteiner  (Leipzig  1885). 
•••)  Cf.  Lagrange  „Sohlt io^i  de  differentes  prohlhnes  de  cälcul  inUgraJ^*,  Ab- 
handl.  der  Berlin.  Akad.  von  1775.    Siehe  auch  die  Darstellungen  bei  Schlesinger, 
1.  c.  Bd.  1  pg.  76.     Cbrigens  findet  sich  der  fragliche  Gegenstand  auch  in  den 
meisten  einführenden  Büchern  über  Integralrechnung  behandelt. 
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welche  wir  je  nach  umstanden  der  Gestalt  (2)  vorziehen  werden. 

Möge  Zq  eine  im  Endlichen  gelegene  Stelle  sein,  in  deren  Um- 
gebung die  n  Coefficienten  Tk{z)  der  Gleichung  (3)  sämtlich  regulär 
sind.     Wir  haben  dann  n  ebenda  convergente  Entwicklungen: 

(4)    P^{z)  =  pf  +  pfiz  -  z,)  +  p'^{z  -  z,f  +  pf{z  -z,f  +  ... 

nach  ansteigenden  Potenzen  von  {z_  —  z^.  Alle  von  hier  durch  ana- 
lytische Fortsetzung  erreichbaren  endlichen  Stellen  z,  für  welche  die 
sämtlichen  Pa(^)  der  Gleichung  (3)  regulär  bleiben,  setzen  den  „Begu- 
larüätshereich  der  Coefficienten^^  unserer  Differentialgleichung  (3)  zu- 
sammen. Nach  den  Theoremen  von  pg.  128  ff.  über  die  Convergenz- 
kreise  der  Potenzreihen  werden  die  n  Entwicklungen  (4)  sämtlich  inner- 
halb eines  Kreises  um  Zq  convergent  sein,  der  bis  an  den  nächsten 
Randpunkt  des  Regularitätsbereiches  gerade  heranreicht;  ausserhalb 
dieses  Kreises  ist  aber  mindestens  eine  dieser  Reihen  divergent.  Der 
gedachte  Kreis  heisse  der  zur  Stelle  Zq  gehörige  ,jConvergenzkreis  der 
Coefficienten''  Pk(z). 

Der  Regularitätsbereich  darf  sich  natürlich  mehrfach  über  sich 
selbst  hinüberziehen;  wir  werden  gleich  auf  den  Fall  aufmerksam 
machen,  dass  dieser  Bereich  eine  mehrblättrige  Riemann'sche  Fläche 
darstellt.  Die  Randpunkte  des  Bereiches  können  sich  zu  geschlossenen 
Linien  zusanunensetzen,  die  dann  überall  dicht  von  wesentlich  singu- 
lären  Punkten  der  Pk{z)  besetzt  sein  würden.  Aber  wir  werden  im 
folgenden  ausschliesslich  mit  isoliert  liegenden  Bandpunkten  zu  thun 
haben*).  Hierher  gehören  zunächst  die  Stellen  oo  in  edlen  Blättern 
des  Bereiches,  sodann  die  Verzweigimgspumkte,  in  denen  diese  Blätter 
zusammenhängen,  die  Bole  der  Functionen  Pjfc(^),  sowie  endlich  etwaige 
isoliert  liegende  wesenäich  singtdäre  Stellen  der  letzteren.  Einige  von 
diesen  irregulären  Stellen  werden  sich  leicht  durch  Einführung  ge- 
eigneter neuer  unabhängiger  Variabelen  auf  reguläre  Stellen  reducieren 
lassen. 

Zu  einer  einfachsten  Classe  von  Differentialgleichungen  unserer 
Art  gelangen  wir,  falls  wir  alle  n  Coefficienten  der  Gleichimg  (3)  als 
rationale  Ftmdionen  wählen.  In  diesem  Falle  wird  der  Regularitäts- 
bereich von  der  ganzen  ;8f-Ebene,  jedoch  abgesehen  von  den  Polen  der 


*)  Die  Benennung  ,,Bandpunkt''  ist  in  diesem  Falle  natürlich  so  zu  verstehen, 
dass  die  gesamte  Umgebung  des  fraglichen  Punktes,  abgesehen  von  diesem  selbst, 
dem  Bereiche  angehört. 
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Goefficienten  und  der  Stelle  oo,  gebildet.  Als  nächst  höheren  Fall 
wird  man  den  einordnen^  dass  die  Goefficienten  (dgebraische  FwncHonen 
einer  geivissen  endlich-bläUrigen  Rief nann' sehen  Fläche  sind.  Nach  den 
Angaben  von  pg.  170 ff.  werden  sich  in  diesem  Falle  die  Pk(js)  als  ratio- 
nale Functionen  Bk(w,z)  von  e  und  einer  geeignet  gewählten  Function 
w  jener  Riemann'schen  Flache  darstellen  lassen,  wobei  dann  to  und 
z  durch  eine  algebraische  Relation  verknüpft  sind.  Der  Regularitats- 
bereich  wird  jetzt  von  der  Riemann'schen  Fläche  geliefert,  wenn  wir 
absehen  von  den  Polen  der  Pi(^),  den  unendlich  fernen  Stellen  der 
einzelnen  Blätter  und  den  Verzweigungspunkten. 

Das  Problem,  das  wir  in  jedem  Falle  an  die  Angabe  einer  homo- 
genen Diff'erentialgleichung  unserer  Art  knüpfen,  soll  aber  dies  sein, 
dass  wir  die  ExistenZy  Mannigfaltigkeit  und  Eigenart  aUer  der  einzdtwfi 
Gleichung  getiügenden,  d,  i.  dieselbe  in  z  identisch  befriedigenden  Func- 
tionen Z  erforschen  sollen. 

§  2.    Exiatenstheorem  der  Integrale  Z. 

Wir  verstehen  jetzt  unter  z^  einen  beliebigen  Punkt  im  Innern 
des  Regularitätsbereichs  der  Goefficienten  Fk{z)  einer  vorgelegten  Diffe- 
rentialgleichung: 

Giebt  es  alsdann  überhaupt  ein  in  der  Umgebung  von  z^  reguläres 
Integral  Z  der  Gleichung  (1),  so  wird  sich  dieses  in  eine  daselbst 
convergente  Potenzreihe: 

(2)         Z=  ao  +  a,{z-z,)  +  «^(^-^o)'  +  «3(^-^0)'  +  *  •  • 

entwickeln  lassen.  Trägt  man  diesen  Ausdruck  für  Z  in  (1)  ein,  so 
muss  eine  in  z  identisch  bestehende  Gleichung  entspringen.  Wenn 
man  also  unter  Benutzung  der  Ansätze  (4)  pg.  341  'jede  der  beiden 
Seiten  der  Gleichung  (1)  nach  Potenzen  von  {z  —  z^  anordnet,  so 
müssen  die  Goefficienten  gleich  hoher  Potenzen  beider  Entwicklungen 
übereinstimmen.  Andrerseits  wird  auch  jede  in  der  ümgebimg  von  z^ 
convergente  Entwicklung  (2),  für  welche  die  eben  genannte  Überein- 
stimmung der  Entwicklungscoefficienten  rechts  und  links  in  (1)  zu- 
trifft, ein  Integral  Z  unserer  Differentialgleichung  (1)  liefern. 

Bei  dieser  Sachlage  wird  sich  unsere  Überlegung  in  zwei  Ab- 
schnitte gliedern.  Wir  fragen  erstlich,  wie  sich  die  Goefficienten  a^, 
^hy  ^}"  '  i^  ^6r  allgemeinsten  Weise  derai-t  bestimmen  lassen,  dass 
die  Potenzreihe  (2)  die  Differentialgleichung  (1)  „formal  befriedigt",  d.  h. 
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dass  bei  Anordnung  beider  Seiten  von  (1)  nach  Potenzen  von  {z  —  z^ 
entsprechende  Goefficienten  übereinstimmen.  Wir  werden  uns  zweitens 
mit  der  Frage  nach  der  Convergenz  solcher  formal  befriedigender 
Reihen  beschäftigen  müssen;  denn  nur  eine  „convergente^^  Reihe  dieser 
Art  liefert  uns  ein  gesuchtes  Integral  Z. 

I.    Bestimmung  der  Goefficienten  a^,  o^,  •••. 

Zum  Zwecke  der  Abkürzung  setzen  wir  bei  den  folgenden  Rech- 
nungen z  —  Zq  =  i.  In  der  Umgebung  von  Zq  haben  wir  alsdann 
folgende  Reihen: 


H  —  *  / 


Man  entwickele  daraufhin  Pk(ßf)  — j^n^  durch  Multiplication  der  beiden 

zugehörigen  Reihen  nach  ansteigenden  Potenzen  von  g  und  wird  den 
Goefficienten  von  g*"  als  (w  +  l)-gliedrige  Summe  mit  Hilfe  der  Bino- 

mialcoefficienten  (    j  leicht  darstellen.     Durch  Summation  nach  Je  von 

1  bis  n  entspringt  von  hieraus  der  Goefficient  von  g*"  in  der  Entwick- 
lung der  rechten  Seite  von  (1). 

Dieser  Goefficient  muss  aber  nach  dem,  was  voraufgesandt  wurde, 
gleich  dem  Goefficienten  ^  "*  ^      »«-f  m  von  g*"  in  der  Entwicklung  von 

— -   sein.     Die  für  Z  in  Ansatz  gebrachte  Reihe  wird  demnach  die 
dz 

Differentialgleichung  formal  befriedigen,  falls  für  die  sämtlichen  Zahlen 

m  =  0,  1,  2,  3,  •  •  •  die  Relation  gilt: 


Durch  diese  Gleichung  ist  an^m  linear  und  homogen  in  den  vorauf- 
gehenden Goefficienten  a^,  «i,  •••,  an^m—i  dargestellt.  Wir  haben 
damit  eine  Recursionsformel  gewonnen,  welche  uns  gestattet,  die  Goeffi- 
cienten ttny  «n+i,  ö«4.2,  •  •  •  nach  und  nach  aus  a^,  «!,••,  ««-i  zu  be- 
rechnen, während  diese  n  ersten  Goefficienten  unbestimmt  bleiben:  In 
der  allgemeinsten  unsere  Differentialgleichung  formal  befriedigenden  Beihe 


*)  In  üblicher  Weise  setzen  wir  hierbei  II  =  1,  falls  1  =  0  ist. 
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(2)  bleiben  die  n  ersten  Coefficieiüen  als  contplexe  Grössen  unUkärUch 
wälilbar,  während  edle  weiteren  Coefficienlen  in  jenen  vermöge  der  pl*^ 
eindeutig  darstellbar  sind. 

Die  Coefiicienten  der  a  auf  der  rechten  Seite  von  (3)  sind  ganze 
rationale  Verbindungen  der  p^^  mit  lauter  positiven  rationalen  Brüchen 
als  Goefficienten.  Man  kann  nun  rechts  für  den  höchsten  Coef&cienten 
an^m—i  seinen  Ausdruck  in  öq,  •  •  •,  «n+m— s  eintragen,  sodann  0^4..«— s 
überall  durch  «o; '  '  *?  ^H-\-m—s  ausdrücken  und  in  gleicher  Weise  fort- 
fahren, bis  rechts  nur  noch  o^,  a^,  •  •  •  a„— 1  auftreten.  Wir  kommen 
solchergestalt  zu  einer  Formel: 

(4)         «,+.„  =  «oC(P)  +  <^^GTXP)  +  •  •  •  +  «,-.Gfil,(j>), 

deren  rechte  Seite  linear  und  homogen  in  a^,  a^,  •  •  *,  an—i  aufgebaut 
ist.  Von  besonderer  Wichtigkeit  aber  ist  das  Bildungsgesetz  der  Coef- 
cienten-  G^l^^(p).  Nach  den  soeben  vorausgescliickien  Bemerhungen  werden 
die  G(p)  ganze  rationale  Functionen  (m  + 1)'**  Grades  der  (m  + 1)  n 
Anfangscoefficienten  Pq\  p^^\  •  •  •,  |>|*^  darstellen;  und  es  tvird  die  eimdne 
dieser  Functionen  aussddiesslich  positive  Glieder  aufweisen  mit  nume- 
riscJieny  d.  i.  von  den  besonderen  Werten  der  p  unabhängigen,  positiven 
Coefficientefh 

IL    Convergenzbeweis. 

Setzt  man  eine  unter  den  n  Grössen  a^,  «i,  •  •  •,  »«— 1,  etwa  o,, 
gleich  1,  die  übrigen  gleich  0,  so  entspringt  die  Reihe: 

(5)  r  +  GfY  +  Gf^^+'  +  Gf  r+*  +  •  •  • . 

Nehmen  wir  hier  nach  einander  i  =  0,  1,  2,  •  •  •,  n  —  1,  so  gewinnen 
wir  n  „particuläre  Reihen",  aus  denen  umgekehrt  die  allgemeinste 
Reihe  unserer  Art  durch  lineare  Combination  wieder  erhalten  werden 
kann.  Hiernach  ist  ersichtlich,  dass  jede  dieser  Reihen  convergent  sein 
wird,  falls  die  n  particulären  Reihen  (5)  convergieren. 

Man  wähle  nun  z  im   Innern   des  zur  Stelle  Zq  gehörenden  Con- 
vergenzkreises  der  Pk(z)j  welcher  den  Radius  R  habe.     Man  kann  als- 
dann eine  positive  Zahl  r  in  Übereinstimmung  mit: 
\t\  =  \z  —  z^\<r<R 

bestimmen.  Auf  der  Peripherie  eines  Kreises  vom  Radius  r  um  z^^ 
sind  alle  n  Functionen  P*(^)  endlich.  Man  kann  hiemach  eine  be- 
stimmte endliche  Zahl  M  fixieren,  so  dass  die  absoluten  Beträge  j  P*  ; 
unserer  n  Functionen  auf  jener  Peripherie  überall  <  M  sind: 

(6)  \Pk(z)\<M    für     \z  —  z^\  =  r,  (*=:i,2,...,.) 
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Ausserdem  soll: 

(7)  M>^ 

gelten^  was  nötigenfalls  durch  eine  weitere  Vergrösserung  von  M  erreich- 
bar ist.  Aus  (6)  folgt  für  die  Entwicklungscoefficienten  p[^^  nach  dem 
Cauchy'schen  Satze  (pg.  119)  durch  eine  pg.  127  ausgeführten  Rechnung: 

Nach  dem  oben  erkannten  Bildungsgesetze  der  G?\  Gf\  •  •  •  wird 
der  absolute  Betrag  der  einzelnen  dieser  Grössen  nicht  verkleinert,  falls 
wir  die  pf^  durch  ihre  absoluten  Beträge  ersetzen;  und  es  findet  eine 
Vergrösserung  der  absoluten  Beträge  der  G  statt,  falls  demnächst 
I  pf^  I  durch  -j  ersetzt  wird. 

Dieser  soeben  bezeichnete  Ersatz  aller  Coefficienten  p  läuft  nun 
einfach  darauf  hinaus,  dass  wir  an  Stelle  der  n  Functionen  P*(^)  eine 

und  dieselbe  Function  M(1  —  — j      treten  lassen. 

Das  gewonnene  Ergebnis  können  wir  demnach  dahin  fassen, 
dass  die  Beihen  (5)  für  den  in  Bede  stehenden  Wert  z  sicher  convergent 
sind,  fdUs  ebenda  die  n  pariictUären  Beihen  der  besonderen  Differential- 
gleichung: 

convergieren. 

Möge  nun  eine  einzelne  dieser  Reihen  die  Coefficienten  6^,  6^, 
62,  •  •  •  haben,  wobei  also  unter  den  n  ersten  Coefficienten  nur  einer 
von  0  verschieden  und  gleich  1  ist.     Alsdann  folgt  aus  (3): 

im  +  «)!  J,+„  =  «.I  M^in  -  lc)l  fe  +  C-J  + fi^^' 

+rj+')^"+-+("-i+")  ».-.+.]• 

Man  setze  die  entsprechende  Relation  für  6n+m— 1  an  und  gewinnt  durch 
Combination  beider  ohne  Mühe: 

(w  +  w)!  rbn^m  —  (w  +  m  —  1)!  mfcn+m-i 

(9)  ^ 

=  Mr^  (n  +  m  —  k)\  &n4-m-*  • 
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Für  m  =  0  ergiebt  sich  insbesondere: 

n 

WO  die  rechts  stehende  Summe  nur  ein  einziges  von  0  yersehiedenes 
und  zwar  positives  Glied  enthalt;  es  ist  somit  bn  reell  und  >  0.  Die 
Gleichung  (0)  kann  man  nunmehr  auch  so  schreiben: 

/iA\      I,  m  +  Mr     ^'n+TO-i    ,     TU- ^  (n  +  m  — *)! , 

(10)  K^m=-^_^ F-+^2j      im  +  n)l      ^»+»»~*- 

Da  unter  den  Zahlen  bQ,  b^,  •  -  'fbn  keine  negative  und  zwei  von  0 
verschiedene  sind,  so  ergiebt  sich  aus  (10)  durch  den  Schluss  der  voll- 
ständigen Induction,  dass  sämtliche  CoefBcienten  b^  ^n+iy  &»+ti  *  -  * 
reell  und  >  0  sind.  Dieserhalb  aber  liefert  die  Gleichung  (10)  mit 
Rücksicht  auf  (7)  die  weitere  Ungleichung  bn-\.m  r  >  bn^m—i-  Da  die- 
selbe für  alle  Zahlen  m  =  1,  2,  3,  •  •  •  gelten  wird;  so  schliessen  wir  auf: 

On-^m  >  —^ >  —^ >  •  •  •  >  -—— 

TT  f' 

(11)  r»>%tJ!^^'    filr    v^m. 

Unter  der  Voraussetzung  w^n  ist  bn^m—i>0.     Dividiert  man 
somit  Gleichung  (10)  durch  bn^m— 1,^0  folgt: 

^n  +  rn       ^  m  +  Mr  ^  J_     I      Tt£ l r^n-fm~» 


1  ft 


«-f-m  — 3 


(m  +  n-2)b^_^^_^    r        ^r  (,»  +  n  — 2)  •  •  •  (m  + 
und  also  mit  Rücksicht  auf  (11): 


^n  +  m  I»+Jlfr      J^ 


K+m-1  »•  +  ♦*         »• 

+  -^  l(m  +  n){m  +  n-l)  "<  •"  (m  + n)(m  +  n- 1)  •  •  •  (m  + 1)J  ' 

Für  lim.  m  =  oo  ist  die  Grenze  der  rechten  Seite  — : 

/     »»»•'"     \ 
lim-  I ^^4r-i  1  <  1 » 

die  vorgelegte  Reihe  ist  sonach  für  den  ausgewählten  Wert  e  mit 
\  z  —  -sTq  I  <  r  absolut  convergent,  und  damit  ist  auch  die  Convergenz 
unserer  n  particulären  Reihen  (5)  an  der  gleichen  Stelle  bewiesen. 
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Nach  den  Sätzen  über  Darstellung  analytischer  Functionen  durch 
convergente  Potenzreihen  ist  aber  damit  folgendes  grundlegende  Theorem 
gewonnen:  Die  Differentidlgleichimg  (1)  besitzt  in  der  Umgebung  jeder 
Stelle  Zq  innerhctO)  des  Begularitäisbereiehes  der  Pk(js)  n  ebenda  reguläre 
particidäre  Integrale,  dargestellt  durch  n  Potenzreihen,  die  convergent  sind 
innerhalb  eines  um  Zq  zu  legenden  u/nd  an  den  nächsten  Bandpunkt  des 
Begularitätsbereiehes  gerade  heranreichenden  Kreises.  Jede  lineare  homo- 
gene Combination  dieser  n  Integrale  mit  beliebigen  constanten  Coefficienten 
ist  wieder  ein  Integral  von  (1),  und  in  dieser  Gestalt  ist  jedes  in  der 
Umgebung  von  Zq  existierende  und  ebenda  reguläre  Integral  unserer  Diffe- 
rentialgleichung darstellbar. 

§  3.    Begriff  des  Fundamentalsystems. 
Man  verstehe  wie  soeben  unter  Zq  irgend  eine  Stelle  im  Innern  des 
Regularitatsbereiches  der  Pk(/)  und  nenne  die  n  particulären  Integrale, 
welche  durch  die  Reihen  (5)  pg.  344  für  die  Umgebung  von  Zq  geliefert 
werden,  kurz  Z^,  Z^,  •  -  •,  Z«,  so  dass  die  Darstellungen  gelten: 

In  der  UmgebuDg  von  Zq  ist  alsdann  das  „allgemeine  Integral^'  unserer 

Differentialgleichung  nach   dem  eben  bewiesenen  Theoreme  dargestellt 

durch: 

(2)  Z=c^Z,  +  c^Z^-\ +  CnZn, 

wo  Cj,  Cj',  •  •  •,  Cn  willkürliche  Constante  sind.  Insofern  es  möglich  ist, 
jedes  in  der  Umgebung  von  Zq  reguläre  Integral  der  Differential- 
gleichung in  der  Gestalt  (2)  linear- homogen  durch  die  Zj,  Z,,  •  •  •,  Zn 
darzustellen,  wollen  wir  sagen:  Die  Z^,  Zg,  •  •  •,  Z«  bilden  ein  „Funda- 
menUdsystem^  von  Integralen  fwr  die  Stelle  Zq*).  Wir  bezeichnen  dieses 
Fundamentalsystem  symbolisch  kurz  durch  (Z^,  Zj,  •  •  •,  Z«). 

Es  giebt  nun  für  ein  und  dieselbe  Stelle  Zq  unendlich  viele  der- 
artige Fundamentalsysteme.  Ist  (Z^',  Z^',  •  •  •,  Zn)  irgend  ein  zweites, 
so  können  wir  erstlich  jedes  Z*'  linear-homogen  in  (Z^,  Z^,  •  •  •,  Z„) 
darstellen,  d.  h.  wir  haben  n  Gleichungen: 

Z/  =  CiiZi  +  c^^Z^  -I h  CinZn, 

Zj'  =  CgiZi  +  C^Z^^ h  CinZny 


Zn    =  CnlZi  -}-  CniZ^  +  '  '  "  +  (^nnZ„ 

•)  Vergl.  die  pg.  339  genannte  Abhandlimg  von  L.  Fuchs  im  Joum.  f.  Math., 
Bd.  66. 
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Da  aber  umgekehrt  auch  jedes  Zk  im  System  {Z^^  Z^^  -  -  -,  Zn)  dar- 
stellbar ist,  so  muss  die  Delterminante  des  Gleichungssystems  (3)  Ton 
0  verschieden  sein:  ^+  CnC^j  •  •  •  Cn«  =|=  0.  Ist  umgekehrt  letztere  Be- 
dingung erfüllt,  so  lässt  sich  das  einzelne  Zt  und  damit  jedes  IntegnJ 
in  der  Umgebung  von  jSq  in  den  i^/,  Z^\  -  -  -,  Zn  darstellen,  A;  1l  also 
(Z/,  Z/,  •  •  • ,  Zn)  ist  ein  Fundamentfclsystem.  Es  giebt  für  die  Stdle 
Zq  Meniach  unendlich  vide  Fundamentalsysteme]  ein  hdiAiges  unter  amen 
(Z/,  Z/,  •  •  •,  Zn)  gewinnt  man  aus  einem  specialen  (Z^,  Z^,  •  •  -,  Z») 
vermöge  der  Gleichungefi  (S),  wefiin  man  in  lebsteren  die  Corfficienien  Cu 
als  heli4^ige  cofnpiexe  Constante  nicht^erschwindender  Determinante  aus- 
tcäfdt  Das  durch  die  Gleichungen  (1)  gelieferte  besondere  System 
möge  das  „canonische  Fundamentalsystemf^  der  Stelle  z^  heissen. 

Als  „Betenninante  /l  (Z^,  Z,,  •  •  •,  Z^)  eines  Fbmdamentalsy$te$Hs 
(Zi,  Zj,  •••;  ZnY^  bezeichnet  man  die  folgende  Determinante  mit  n' 
Elementen: 


(4) 


^(Zi,Z2,.--,Z„)  = 


dz"" 


dz"" 


•,^ 


d"- 


cT-^Z. 


dz' 


«-1  f 


dz' 


n-i    f 


■.Zn 


Für  jedes  specielle  Fundamentalsystem  stellt  die  Determinante  eine  inner- 
halb des  um  Zq  zu  legenden  Convergenzkreises  der  Pk(^)  reguläre  und 
deshalb  auch  stetige  analytische  Function  von  z  dar.  Die  Determinante 
des  canonischen  Systems  (Z^,  Zj,  •••,  Zn)  nimmt,  wie  man  aus  (1) 
leicht  ausrechnet,  für  z  •■ 

n{n-l) 

(-1) 


Zq  den  Wert  an: 


2n-2  .  311-3 .  4n 


(n-2y{n-l). 


Gehen  wir  vom  canonischen  System  vermöge  der  Formeln  (3)  zu  einem 
beliebigen  Fundamen talsystem  der  Stelle  Zq^  so  berechnet  man  als  Wert 
der  Determinante  des  letzteren  für  z  =  z^: 


(5) 


3»-»...(„_2)«(n-l).2'±<ii«M 


Da  dieser  Wert  von  0  verschieden  ist,  so  entspringt  das  Theorem: 
Die  Determinante  jedes  zur  Stelle  Zq  gehöretideti  Fundamentalsystems  stellt 
ebenda  eine  reguläre  Fumtion  dar,  welche  für  Zq  und  desJialb  wegen  der 
Stetigkeit  auch  in  der  nächsten  Umgehung  von  Zq  nicht  verschwindet 
Definiert  man  nach  (4)  die  Determinante  eines  beliebigen  Systems  von 
n  Integralen,  so  ist  auch  umgekehrt  das  Nichtverschtvindcti  dieser  Deter- 
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minante  für  z  =  e^  ein  ausreichendes  Kennzeichen  dafür  ^  dass  jene  n 
Integrale  ein  Fundamentalsystem  bilden.  Wenn  man  nämlich  die  frag- 
lichen n  Integrale  im  canonischen  Fundamentalsystem  darstellt^  so 
werden  die  n^  hierbei  zur  Geltung  kommenden  Coefficienten  in  der  That 
eine  nicht -verschwindende  Determinante  besitzen  müssen;  denn  nur 
unter  dieser  Bedingung  würde  die  eben  durchgeführte  Rechnung  that- 
sächlich  einen  von  null  verschiedenen  Wert  für  die  Determinante  des 
vorgelegten  Integralsystems  bei  Zq  liefern. 

Sind  zunächst  wieder  Z^,  Zg,  •  •  •,  Z„  die  Integrale  des  canonischen 
Systems^  so  kann  die  Gleichung: 

(6)  C,Z,  +   C,Z,  +  C3Z3  +  . . .  +  CnZn  =  0 

mit  Constanten  Coefficienten  C^,  C^,---,  Cn  nur  dann  in  z  identisch 
bestehen^  wenn  die  sämtlichen  C  verschwinden.  Wäre  nändich  wenigstens 
ein  Coefficient  C  von  0  verschieden,  so  würde  die  linke  Seite  der 
Gleichung  (6)  in  der  Umgebung  von  Zq  durch  eine  convergente  Reihe 
darstellbar  sein,  von  deren  n  ersten  Gliedern  wenigstens  eines  nicht 
ausfällt,  d.  h.  nicht-versch windenden  Coefficienten  hat;  die  Reihe  kann 
also  nicht  eine  mit  0  identische  Function  darstellen.  Insofern  hier- 
nach zwischen  den  Z^,  Z^,  -  -  -,  Zn  keine  Relation  (6)  mit  nicht  durch- 
gängig verschwindenden  Coefficienten  besteht,  sollen  die  Z^,  Zg,  •  •  •,  Z« 
als  von  einander  yylinear-unabhängig^^  bezeichnet  werden. 

Wir  können  jetzt  sogleich  allgemein  das  folgende  Theorem  zeigen: 
Die  Integrale  irgend  eines  Fundamentalsystems  stellen  immer  n  linear- 
unabhängige Functionen  dar.  Ist  nämlich  (Z/,  Z^,  •  •  • ,  Zn)  irgend  ein 
neues  Fimdamentalsystem  und  bedeutet  (Z^,  Z^,  •  •  •,  Z«)  das  canonische 
Fnndamentalsystem,  so  gilt  zufolge  (3)  identisch: 

(7)  c/z;  +  c,'z,'  +  •  •  •  +  c:z: = c,z,  +  c,z,  +  •  •  •  +  c„z„, 

falls  die  2n  Constanten  C  verbunden  sind  durch: 


Cn=  C.nCi' +  C2nC,' +  '  •  •  +  CnnCn'. 

Soll  nun  die  linke  Seite  der  Gleichung  (7)  mit  0  identisch  sein,  so 
verschwinden  alle  Coefficienten  (7*.  Die  Auflösung  des  letzten  Gleichungs- 
systems ergiebt  demnach  wegen  ^+  ^1^2  *  *  *  ^♦»♦»  =H  ^  ^  Verschwinden 
samtlicher  0/. 

Auch  der  umigekehrte  Satz  ist  gültig:  Hat  man  irgend  ein  System 
van  n  Unear-unabhängigen  Integralen  Z/,  Z^',  -  -  -^Zn  für  die  Umgebung 
van  Zq  gefunden,  so  bilden  diese  ein  Fundamentalsystem.     Stellen  wir 
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nämlich  die  Zt  etwa  im  canonischen  System  in  der  Gestalt  der 
(3)' dar,  so  ist  die  zugehörige  Determinante  ^i  ^i^2j:r^'^«+ö. 
Wäre  nämlich  diese  Determinante  gleich  0,  so  liessen  sich  nach  einem 
bekannten  Satze  der  Determinantentheorie  n  nicht  durch^ngig  yer* 
schwindende  Grössen  Ci,  Q,  •••,  C„  finden,  so  dass: 

für  alle  Ä  =  l,  2,  ••-,  n  gelten  würde.  Dann  aber  wären  die  Z/, 
Z^y  "  •  y  Zn  linear  abhängig,  insofern  die  Gleichung: 

c,z;+  c^z^+'  • .  +  Cnz:=o 

identisch  bestehen  würde. 

Als  Folgerung  aus  den  bisherigen  Ergebnissen  merken  wir  noch 

an:    Zwischm  je  (n  +  1)  Integralen  Z^j  Z^y ,  Z^+i  besteht  immer 

identisch  eine  BelcUion: 

(8)  C,Z,  +  C,Z,  +  . . .  +  a+iZ«+i  =  0, 

deren  Coefficienten  nicht  sämtlich  verschwinden.  Wenn  nämlich  eine 
solche  Relation  zwischen  Z^,  Z^,  - » ^  Zn  noch  nicht  besteht,  so  bilden 
diese  Integrale  ein  Fundamentalsystem.  Dann  aber  lässt  sich  ^«4.1 
linear-homogen  in  Z^,  Z^,  •  •  •,  Z«  darstellen,  womit  die  Existenz  einer 
Relation  (8)  festgestellt  ist. 

§  4.    Darstellung  der  Pk(e)  durch  die  Integrale.    Analytische 

Fortsetzung. 

Wir  verstehen  wie  bisher  unter  Zq  eine  Stelle  innerhalb  des  R^u- 
laritätsbereichs  der  Pk(/)  und  unter  (Zj,  Zg,  •  •  •,  Z„)  ein  für  die  Um- 
gebung von  Zq  berechnetes  Fundamentalsystem.  Dann  gelten  ebenda 
die  n  Gleichungen: 

(TZ.  d^'-^Z.  d^-^Z.  dZ. 

für  Ä:  =  1,  2,  •  •  •,  n  in  g  identisch.  Fassen  wir  diese  Gleichungen  als 
solche  für  die  n  linear  vorkommenden  Unbekannten  Pi(e\  P^iß),'-^ 
Pn{z)  auf,  so  berechnen  sich  dieselben  eindeutig  aus  den  Z*  und  deren 
Ableitungen;  denn  die  Determinante  ^(Zj,  Zj,  •  •  •,  Z«)  des  Gleicbungs- 
systems  (1)  ist  in  der  Umgebung  von  Sq  von  0  verschieden.  Verstehen 
wir  unter  ^k{Z^y  Z^,  •  •  •,  Z„)  diejenige  Determinante,  welche  aus  der 
in  (4)  §  3  explicit  gegebenen  Determinante  J  hervorgeht,  falls  man  die 

Elemente  der  /:**"  Verticalreihe  durch  — -  ,  — ~ ,  •  •  •  ersetzt,  so  ent- 

dz^      dz 
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springt  als  eine  in  der  Umgebung  von  8^  gültige  Darstellung  der  Pk(/) 
in  den  Integralen  des  Fundamentalsystems  (Z^,  2^,  •    •,  Zn): 


(2) 


^*W 


J{Z^,  Z^,  "■ ,  z^ 


Hieran  schliesst  sich  die  folgende  Betrachtung.  Ist  in  der  Um- 
gebung von  Zq  ein  beliebiges  Integral  Z  vorgelegt,  so  gilt  eine  Dar- 
stellung desselben  durch  das  Fundamentalsystem  (Z^,  Zg,  •  •  •,  Z«): 

Z=  C,Z,  +  C,Z,  +  .  .  .  +  CnZn 

identisch  in  e.    Durch  Differentiation  stellen  wir  die  (n  -^  1)  identischen 
Gleichungen: 


für  i  =  0, 1,  2,  •  •  • ,  n  her.     Durch  Elimination  der  C  folgt: 

dTZ      dT-^Z  dZ     r, 
■•'  di>  ^ 


(3) 


-ly 


dz"" '     dz"" 


dz' 


n  f 


dz' 


n-1  f 


dZ, 

'>    dz  '  ^i 


d»Z     d!'-^Z. 


dz""  '   dz' 


,n-l  f 


dZ^ 
'>     dz  '  "^^ 


=  0. 


JEntundcell  man  die  hier  links  stehende  Determinante  nach  den  Elementen 
der  ersten  Horieontalreihe,  so  entspringt  (cf.  Formel  (2))  unsere  Differential- 
gleichung wieder.  Von  hieraus  ist  direct  ersichtlich,  dass  letztere  durch 
jede  lineare  homogene  Gombination  der  Z^^  Z^^-  "y  Zn  befriedigt  wird. 
Da  wir  von  einem  beliebigen  Fundamentalsystem  (Z^,  Z^,  •  •  • ,  Z„) 
ausgingen,  so  bleiben  die  in  (2)  rechts  stehenden  Quotienten  der  Deter 
minanten  ^,  ^i,  ^j,  •  •  •,  -^n  unverändert,  faUs  man  die  Z^,  Z^,  •  •  •,  Z,, 
durch  die  Integrale  irgend  eines  anderen  Fundamentalsystems  (Z/,  Z^',  •  • , 
Zn)  ersetzt,  welche  mit  den  Zt  vermöge  der  Gleichungen  (3)  pg.  347 
zusammenhangen  mögen.  Die  einzelne  Determinante  Jk  bleibt  bei 
diesem  Ersatz  nicht  unverändert;  man  folgert  vielmehr  aus  dem  Multi- 
plicationstheorem  der  Determinanten  leicht,  dass  Jt  beim  Übergang  zu 
den  Z/,  •  •,  Zn  die  Determinante  der  Cik  als  Factor  annimmt: 

Hiermit  im  Zusammenhang  steht   noch   folgende  wichtige  Über- 
legung.    Aus   der  Differentiationsregel  der  Determinanten  folgt,  dass 
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die  nach  z  genommene  Ableitung  von  jd  nichts  anderes  als  die  Deter- 
minante ^1  darstellt.     Mit  Benutzung  Ton  (2)  folgt  hieraus:  .^ 

_  =  ^^  =  ^Pj,  -^  =  Pj  {z). 

Dwrcli  Integration  gewinnen  wir  folgende  Darstellung  von  J: 

(5)  ^(Z„4,...,Z,)  =  C.e/'''''''", 

WO  C  eine  Constante  ist  — 

Wir  sind  jetzt  im  Stande,  mit  Hilfe  des  Princips  der  anoiiftischeti 
Fortseteung  eine  weit  allgemeinere  Auffassung  unserer  bisherigen  Er- 
gebnisse zu  gewinnen.  Die  Z^y  Z^,  -  -  -  y  Z^  sind  bisher  nur  erst  inner- 
halb des  um  z^  zu  legenden  Convergenzkreises  der  Pt(j?)  definiert.  Da 
sie  für  jeden  Punkt  z^^  innerhalb  dieses  Kreises  Integrale  der  Differential- 
gleichung darstellen,  so  werden  sie  sich  nach  dem  Grundtheorem  von 
pg.  347  nach  Potenzen  von  (je?  —  z^^  in  Reihen  entwickeln  lassen,  die 
jedenfalls  innerhalb  des  zu  z^  gehörigen  Convergenzkreises  der  Pkijs) 
convergent  sind.  Zugleich  befriedigen  sie  innerhalb  dieses  Kreises 
überall  die  Differentialgleichung.  Durch  Fortsetzung  der  Überlegung 
entspringt  das  Theorem:  Die  Z^^Z^y-'-^Zn  gestatten  innerhalb  des 
Regtdaritätsbereiches  der  Pkißi)  unbeschränkte  analytische  Fortsetzung,  zeigen 
daselbst  überall  reguläres  Verhalten  und  befriedigen  beständig  die  Diffe- 
renticdgleichung. 

Hieraus  folgt,  dass  auch  -^(Zj,  Z^,  •  •  •,  Z„)  im  ganzen  R^ulariiats- 
bereich  der  Pk{e)  eine  reguläre  Fimction  darstellt;  und  da  dieselbe  in 
der  Umgebung  von  Zq  mit  der  auf  der  rechten  Seite  der  Gleichung  (5) 
stehenden  Function  identisch  ist,  so  gilt  diese  ,Jdentität"  (5)  im  ganzen 
Regularitätsbereich.  Damit  aber  erkennen  wir,  dass  ^  innerhalb  dieses 
Bereiches  überall  von  0  verschieden  ist;  die  pg.  349  ausgesprochenen 
Sätze  ergeben  also  das  Resultat:  Die  Integrale  Z^,  Zj,  •••,  Zn  be- 
wahren bei  beliebiger  Fortsetzung  innerhalb  des  Begularitätsbereiches  der 
Pk{z)  ihre  Eigenschaft ,  ein  Fundamentalsystem  der  Differentialgleichung 
darzustellen. 

Merken  wir  endlich  noch  an,  dass  offenbar  auch  die  Glmchungen 
(2)  bei  allen  innerhalb  des  RegularitätsbereicJies  der  Pk{e)  zu  vollziehenden 
anahftiscJien  Fortsetzungen  erhalten  bleiben  werden.  — 

Von  den  Randstellen  des  oft  genannten  Regularitatsbereiches  bieten 
zunächst  die  Punkte  oo  und  die  endlicJtblättrigen  Verzweigungspunkte 
keine  besondere  Schwierigkeit. 

Ist  die  Differentialgleichung  in  der  Umgebung  einer  Stelle  z  =  oc 
zu  untersuchen,  so  führen  wir  an  Stelle  von  z  nach  einer  schon  häufig 
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befolgten    Methode    die    unabhängige    Variabele    jgr '  =  —    ein.      Wir 
schreiben: 

Z{z)==z{}-)  =  Z'(z') 

und  finden  durch  Differentiation: 


Die  Differentialgleichung  transformiert  sich  hierbei  auf  die  Gestalt: 

(6)   Jl  =  ^x'(^')  f^  +  A'(^')  f^'  +  •  •  •  +  P-'(^')^'; 

wir  haben  also  wiederum  eine  lineare  Jwfnogene  Differentialgleichung 
n^  Ordnung,  welche  letztere  in  der  Umgebung  des  Punktes  ;?'  =  0  zu 
untersuchen  sein  würde. 

Besitzt  andererseits  der  Regularitätsbereich  bei  jSq  einen  Ver- 
zweigungspunkt mit  einer  endlichen  Anzahl  von  v  zusammenhängenden 
Blättern^  so  schreiben  wir  (cf.  pg.  139): 

und  bilden  solcherweise  die  i/-fach  gewundene  Umgebung  dieses 
Punktes  e^^  auf  die  einfach  bedeckte  Umgebung  des  Nullpunktes  der 
jsr'- Ebene  ab.    Dabei  setzen  wir: 

Z{g)  =  Z{z,  +  z'*)  =  Z'{z') 
und  finden  durch  Differentiation  ohne  Mühe: 


z=z\ 

dZ            1         dZ' 
de        vz'^^^     ^^' ' 

d^Z               1 

d^Z'         ff— 1   dZ' 

dz^  ~  v«0'*'— - 

'  dz''         vz'^-'dz^' 

Man  erkennt^  dass  die  transformierte  Differentialgleiahung  auch  jetzt 
wieder  eine  lineare  homogene  sein  wird.  Die  der  Discussion  zu  unter- 
werfende Steüe  hat  aber  ihren  Charakter  als  Yerzweigungspunkt 
verloren. 

Wir    besprechen  demnächst    die   Pole    der   Pk(^).      Hierbei    gilt 
folgendes  Theorem:  In  soldien  isoliert  liegenden  Barhdimrikten  des  Regu- 

Fr  icke,  »nalyt-fonotionentb.  Vorlesungen.  2H 
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laritätsbereiches  der  Pk(^)f  in  welchen  diese  Functionen  teüweise  oder 
sämäich  Pole  besitzen,  Jcönnen  die  Integrale  sowohl  säwÜick  regulär  sein 
oder  teüweise,  ja  durchgängig  irreguläres  Verhalten  darbieten.  Was  hier 
io^  Elfizelfalle  zutrifiFb^  muss  darch  besondere  Untersuchung  festgestellt 
v^erden.  Doch  lässt  sich  allgemein  noch  unmittelbar  aussagen ,  dass 
im  Falle  des  regulären  Verhaltens  sämäicher  Integrale  die  Determinante 
des  einzelnen  Fundamentalsystems  an  der  fraglichen  Stelle  versdiwinden 
muss. 

WesenÜich  singulare  Stellen  der  Pk{^),  zu  denen  wir  auch  die  Ver- 
Zweigungspunkte  mit  unendlicher  BUxtterzaJü  zu  rechnen  haben  (cf.  pg,  140), 
können  niemals  reguläre  Stellen  sämtlicher  Integrale  sein.  Die  Gleichungen 
(2)  lehren  nämlich^  dass  an  einer  Stelle,  in  deren  Umgebung  sich 
sämtliche  Integrale  regulär  verhalten^  die  Pki^)  sich  entweder  selbst 
regulär  verhalten  oder  doch  nur  polar  unstetig  sein  können. 

Indem  wir  zusammenfassen  und  in  sofort  versländlichem  Sinne 
von  einem  „Begularüätsbereiche  der  Integrale^*  sprechen,  können  wir  dem 
Satze  Ausdruck  verleihen:  Der  Begularitätsbereich  der  Integrale  unserer 
Differentialgleichung  ist  im  wesentlichen  mit  demjenigen  der  Coeffieienten 
Pk{e)  identisch^  insofern  er  nur  um  einzelne  isoliert  liegende  jhmkte 
reicher  sein  kann,  in  denen  einige  oder  aUe  Pk(/)  polar  unstetig  smd. 


§  5.   OesohloBsene  Uml&ufe  und  Fundamentalgleiohiingen. 

Von  irgend  einer  Stelle  z  im  Innern  des  Regularitätsbereiches  soll 
ein  innerhalb  dieses  Bereiches  geschlossener  Umlauf  beschrieben  werden, 
der  natürlich,  sofern  der  Bereich  mehrblättrig  ist,  an  der  Stelle  z  des 
Ausgangsblattes  endigen  muss.  Über  diese  geschlossene  Curve,  die 
wir  C  nennen,  mögen  die  Integrale  irgend  eines  FundamentaLsystems 
(Zj,  Zg,  •  •  •,  Zn)  analytisch  fortgesetzt  werden.  Die  einzelne  Function  Zt 
möge  am  Schlüsse  des  Umlaufs  in  Zk  übergegangen  sein,  wo  alsdann 
Zk  entweder  mit  Zk  identisch  ist  oder  einen  neuen  Zweig  dieser  Func- 
tion darstellt.  Nach  einem  Satze  des  vorigen  Paragraphen  werden  die 
n  Functionen  Z/,  Z^',  Z^',  -  -  -,  Zn  wieder  ein  Fundamentalsystem  der 
Differentialgleichung  liefern.  Indem  wir  dieses  System  nach  pg.  347 
in  (Z^,  Zj,  •  •,  Zn)  darstellen,  gelangen  wir  zu  dem  höchst  wichtigen 
und  folgenreichen  Satze:  Die  Integrale  Z^,Z^,'''yZn  irgend  eines 
Fundamentalsystems  gehen  bei  analytischer  Fortsetzung  längs  ^ner  iwner- 
halb  des  Eegularitätsbereiches  geschlossenen  Curve  C  in  Zweige  Z/,  Z^',  •  •  •,  Z,' 
über,  welche  mit  Zj,  Z^,-  -  ,  Zn  vennöge  einer  linearen  Iwmogenen  Sub- 
stitution: 


(1) 
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Z;  =  ai.Z,  +  «i,Z,  +  •  •  •  +  ai«Z«, 

-^2=^  «21^1  +  ^2-^2  "1"  ■  •  "  ~f"  ^'inZn^ 


mtY  wnsta/nien  Coefficienten  aa  einer  nicht^erschwindenden  Determinante: 

(2)  ^+  «11022  •  •  •  a»n  +  0 


Kann  man  die  Carve  C  auf  einen  regulären  Punkt  zusammenziehen, 
ohne  sie  über  andere  irreguläre  Punkte  der  Z^,  Z^,  -  •  •,  Zn  als  Pole  hin- 
wegzuschieben, so  wird  Zi'=  Zi,  ••  •,  Z„'=  Z„  sein.  In  diesem  Falle 
sind  die  Coefficienten  a^,  «22; "  * '?  «»«  ^^  "==  1;  ^^®  übrigen  =  0;  man 
sagt  alsdann,  es  liege  in  (1)  die  y,identische  SubstiiuHon^'  vor. 

Über  die  Determinanten  der  Substitutionen  (1)  merken  wir  den 
Satz  an:  Ist  die  Function  Pi{z)  mit  0  identisch ,  so  ist  für  jede  ge- 
schlossene Curve  C  die  Determinante  (2)  gleich  1.  In  diesem  Falle  ist 
nämlich  zufolge  (5)  pg.  352  die  Determinante  ^  des  Systems 
(Z^,  Zj,  •  •  *,  Zn)  mit  einer  Constanten  identisch,  so  dass  man  hat: 

-j(Zi',  Zj',  •  •  •,  Zn')  =  -^(Z,,    Zj,  •  •  •,  Zn), 

da  die  Constante  bei  der  analytischen  Fortsetzung  ihren  Wert  bewahrt. 
Für  die  Substitution  (1)  folgt  aber  aus  der  letzten  Gleichung  mit 
Bücksicht  auf  (4)  pg.  351  in  der  That: 

(3)  ^±  OiiOga  •••«*«=!. 

Dieses  Ergebnis  ist  um  so  bemerkenswerter,  als  wir  jede  Differential- 
gleidiung  (1)  pg.  350  durch  Einführung  Ton: 

(4)  Z'^^Z.e-^f"'""" 

an  Stelle  von  Z  in  eine  Qestalt  überführen  können,  in  welcher  das 
Glied  mit  der  (n  —  !)*•"  Ableitung  von  Z'  ausfällt.  — 

Das  in  den  Formeln  (1)  und  (2)  zum  Ausdruck  kommende 
Theorem  findet  eine  erste  wichtige  Verwendung  bei  Beantwortung  der 
Frage  nach  der  Existenz  solcher  Integrale ,  welche  hei  Fortsetzung  über 
die  geschlossene  Cwrve  C  in  sich  selbst,  mtdtipUciert  mit  einem  constanten 
Factor  ii,  übergehen.  Es  möge  Z  ein  derartiges  Integral  sein,  welches 
bei  der  fraglichen  Fortsetzung  übergeht  in  Z'  =  (iZ,  Diese  Formel 
nimmt,  wenn  man  Z  nach  (2)  pg.  347  im  Fundamentalsystem 
(Zj,  Z„  •  *  *,  Zn)  darstellt,  die  Gestalt  an: 

23* 


356  ^-   Lineare  Differentialgleichungen  mit  zwei  Yariabelen. 

r,Z/+  ciZ,'H h  c.Z,'=  fiqZ,  +  /ic,Z,  H h  ^c.Z«. 

Hier  trage  man  für  die  Zj!  ihre  Ausdrücke  (1)  ein  und  findet  so: 

kKl  —  f*)  +  ^««21  H h  Cn€Cnl]Zi 

+  [^1«1»  +  ^(«M  —  ^)  H h  Cnan%]Z^ 

+ 

Da  aber  die  Z^,  Z^,',Zn  linear  unabhängig  sind,  so  entspringen  die 
n  Gleichungen: 

^(«11  —  ^)  +  <^2<^i  +  ^«81  H h  c«<«».i  =  0; 

Ci«!«  +  ^(«2«  —  f*)  +  CsOsj  H h  c«a»2  =  0, 

(5) 


.Ciatn  +  Csaa«  +  c^a^n  H h  c«(ö^««  —  ^)  =  0. 

Die  hinreichende  und  notwendige  Bedingung  dafQr,  dass  dieselben 
durch  ein  System  nicht  durchgängig  verschwindender  Grössen  c^y^-'yC^ 
befriedigt  werden  können,  ist  das  Verschwinden  ihrer  Determinante: 

«11  —  f*;    «21  J    ^Si7'"yCCnl 

«12  ;    «22  —  l^f    «82;  •      •,  ««2 


(6) 


ccm 


CC2n 


f    «8«;  •  •  •;  «nn ^ 


0. 


Hieraus  entspringt  durch  Entwicklung  eine  Gleichung  n*~  Grades 
för  (i: 

(7)  ii^  +  Ä,ii^-^  +  ^fi«-«  +  . . .  +  ^,  =  0, 

welche  nach  Fuchs  als  die  zum  geschlossenen  Wege  C  gehörende  y^unda- 
nientalgleiehung^^  bezeichnet  wird.  Für  das  Absolutglied  dieser  Glei- 
chung gilt: 

dasselbe  ist  also  stets  von  0  verschieden.  Nennen  wir  die  hier  in 
Frage  kommenden  fi  kurz  ,,die  zum  geschlossenen  Wege  C  gehörenden 
Multiplicatoren''^  und  berücksichtigen  wir  andererseits,  dass  für  jedes 
die  Gleichung  (6)  befriedigende  ^  ein  System  nicht  durchgangig  ver- 
schwindender c  aus  (5)  berechnet  werden  kann,  welches  in: 

C^Zi  +  CiZ,  H h  CnZn 

ein  zum  Multiplicator  fi  gehöriges  Integral  liefert,  so  haben  wir  den 
wichtigen  Satz  gewonnen:  Für  jeden  innerhalb  des  Beguiaritätsbereiches 
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geschlossenen  Umlauf  giebt  es  sicher  von  0  verschiedene  Multiplkatoren  (i; 
und  fO/r  jeden  MuUiplicator  eocistiert  wenigstens  ein  zugehöriges  Integral*). 
Zum  Zwecke  der  weiteren  Verwertung  der  Fundamentalgleichung 
^müssen    wir   jetzt    zunächst   eine   wichtige   Zwischenentwicklung   ein- 
schalten. 

§  6.    Beduotion  der  Differentialgleiohung  bei  Kenntnis  eines 

Integrals. 

Es  möge  ein  einzelnes  particuläres  Integral  Z^  unserer  Differential- 
gleichung bekannt  sein,  das  wir  etwa  als  erstes  Integral  eines  Funda- 
mentalsystems {Z^j  Z^j ' '  'y  Zn)  gewählt  denken.  Man  setze  sodann^ 
unter  Z  irgend  ein  Integral  der  Differentialgleichung  verstanden : 

Die  so  definierte  Function  Z  genügt  einer  linearen  homogenen  Diffentialr 
gleichujig  (n  —  1)*"*  Ordnung,  deren  Coefficienten  sich  rational  aus  den 
Pk{^),  Zi  und  den  Ableitungen  von  Z^  außauen. 

In  der  That  folgern  wir  aus  (1)  durch  wiederholte  Differentiation: 

z=z,fYdz, 

d-Z  _  d>Z,    fy  ^iü,  y        _  dZ 


77/^'"  +  G)7?S^+-  +  ^. 


dz""  ''       dz'^J  '         •    W  dz^-^         '  '    "*  dz' 


^n—l 


Multipliciert  man  diese  Gleichungen  der  Reihe  nach  mit  Pn{fi)j  P«_i(;ef), 
Pn--%(js\  •  •  •,  —  1  und  addiert;  so  verschwindet  die  linke  Seite  der 
entspringenden  Gleichung  und  rechter  Hand  heben  sich  die  mit  j  Z  dz 
multiplicierten  Glieder  fort,  da  Z,  ein  Integral  der  gegebenen  Gleichung 
ist.  Die  übrigen  Glieder  liefern,  zweckmässig  angeordnet,  die  folgende 
Gleichung: 

[p.-.w^.+0p.-.(.)S+(;)p.-.(.)^^+..-(:)9;#]7, 

*)  Cf.  Fuchs,  a.  a.  0.  Journ.  f.  Math.  Bd.  66. 
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welche  wir  nach  Division  mit  Z^  in  die  Qestalt  setzen: 


(3)     ^-■P.C»)??^  +  J'.»??^+-+i'.-.(.)2 


1 

Dies  ist  die  DiflFerentialgleichung,  deren  Existenz  oben  behauptet  wurd^    ' 

Setzen  wir  in  (1)  für  Z  der  Reihe  nadi  die  Int^p^e  Z^y  Z^j  -A, 
Zn  des  Fondamentalsystems  {Z^^  Z^,  •  •  -,  Zn)  ein,  so  möge  Zjti 

w  ^— Ä(t) 

liefern.  Es  werden  alsdann  Z^  Z^,-  -  -^  Zn^i  particulare  Integrale  der 
Differentialgleichung  (3)  sein,  die  sich  als  von  einander  linear  un- 
abhängig erweisen.     Bestände  nämlich  eine  Relation: 

Ci^  +  C,;^  H h  Cn^iYn^i  =  0 

identisch,  so  würde  nach  Eintragung  der  Ausdrücke  (4)  für  die  Zk 
und  Integration  eine  Identität: 

C^Z,  +  C,Z^  +  c,Z,  +  .  .  .  +  Cn^iZn  =  0 

entspringen,  welche  c^  =  c,  =  •  •  =  c»_i  =  0  zur  Folge  haben  würde. 
Man  erkennt  somit,  dass  die  durch  (4)  gegebenen  particulären  Integrale 

^1}  ^if'"}^n--i  ein  Fundamentalsystem  der  Di/ferentialglekhuHg  (3) 
liefern,  und  dass  umgekehrt  von  diesen  Integralen  aus  in: 

(5)  Z„    Z,jY,dz,    Z,jY,dz,'yZ^jY,^,dz 

ein  Fundamentalsystem  der  ursprünglichen  Differentialgleichung  ge- 
wonnen unrd.  Wir  merken  endlich  noch  den  unmittelbar  evidenten 
Satz  an,  dass  der  Regularitätsbereich  der  Integrale  von  (3)  mit  dem- 
jenigen der  Integrale  der  ursprünglichen  Gleichung  identisch  ist,  falls 
man  nur  von  vereinzelten  Punkten  absieht,  die  zu  den  Nullpunkten 
und  Polen  von  Z^  gehören.  — 

Die  vorstehenden  Ansätze  gestalten  wir  gleich  noch  dadurch  etwas 
weiter  aus,  dass  wir  wieder  auf  den  im  vorigen  Paragraphen  be- 
trachteten geschlossenen  Umlauf  C  zurückgehen  und  unter  Zj  ein 
Integral  verstehen,  das  bei  Fortsetzung  über  C  in  Z/=  ^^Z^  übergeht. 

Die  Substitution  (1)  pg.  355  nimmt  unter  diesen  Umständen  die 
nachfolgende  Gestalt  an: 

Z,'=ii,Z,, 

(6)  J  ^«'  =  «21^1  +  «M^«  H h  CC^nZny 


Z/=  KnlZ^  +  a^sZ,  -| [-  UnnZn 


> 


Reduction  der  Differentialgleichung  bei  Kenntnis  eines  Integrals, 
d  die  zugehörige  Fundamentalgleicliung  wird  daraufhin: 
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f*i  —  f*;  «3 


21 


«! 


91; 


CCnl 


0 


0 


,  «„  — fA,  «38;    ••;    «»2 


=  0 


;    «211 

oder  in  entwickelter  Qestalt: 

(7)  (ft  -  <*i)  it^'-'  +  ^i>-'  +  •  •  •  +  ^.'-0  =  0. 

Teilt  man  jetzt  mit  der  ersten  Gleichung  (6)  in  die  (n  —  1) 
übrigen  und  differenziert  die  so  entspringenden  Gleichungen  je  einmal 
nach  Zj  so  ergiebt  sich: 


(8) 


Damit  haben  wir  die  dem  geschlossenen  Umlaufe  C  correspondierende 
Substitution  des  Fundamentalsystems  (Z^,  Zg,  •  •  •,  Z«— i)  der  Diffe- 
rentialgleichung (3)  gewonnen.  Die  zugehörigen  Multiplicatoren  ft 
sind  die  Lösungen  der  Fundamentalgleichung: 


z:-,-"-^z,+'fz,+- 

.■+;-Ä-,. 

(9) 


«22  -       '*28 


ft' 


«SS         - 


"2n 


"n2 


"n8 


»n  — 


0. 


Wir  merken  den  Satz  an^  dass  die  Lösungen  ft  dieser  Fundamental- 
gleichung die  durch  ^j  geteilten  Lösungen  derjenigen  Gleichung  (n  —  1)^* 
Grades  sind,  welche  aus  der  Fundamentalgleichung  (7)  ruich  Fortlassung 
des  Linearfactors  {(i  —  (i^)  hervorgeht 

§  7.   Oanonisohe  Fundamentalsysteme  für  gesohlossene  Umläufe. 
Wir  sind  jetzt  im  Stande,  die  Entwicklungen  des  vorletzten  Para- 
graphen mit  Erfolg  weiterzuführen.    Es  wird  dabei  einen  wesentlichen 
Unterschied  ausmachen,  ob  die  Fundamentalgleichimg  n  yerschiedene 
Wurzeln  hat  oder  nicht. 
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I.     Fall     lauter     einfacher    Wurzeln    der    Fundamental- 
gleichung. 

Unter  den  n  Wurzeln  fi^,  ^,,  •  *  *?  f**  <J©r  Fundamentalgleichung, 
von    denen   keine   einzige   verschwindet  (cf.  pg.  356),   sollen   zunächst 
keine  zwei  identisch  sein.    Nach  dem  am  Schlüsse  von  §  5  (pg.  357) 
ausgesprochenen  Theoreme  gehört  zu  jeder  Wurzel  iik  wenigstens  ein  m 
Integral  Z*.     Die  n  Wurzeln  fij,  ft^,  ••-,;*«  liefern  uns  solchergestal*"  ^ 
ein   System   von   n  Integralen    Z^,  Z^y''',Zn.     Diesdben  t€erd€^km 
DiircMaufung  der  zu  Grunde  liegenden  geschlossenen  Ourve  C  übergdim  im: 

(1)  Zt=(hZl>       2s'=fis^,,---,       Z:=llnZn. 

Wir  prüfen,  ob  fQr  diese  Zk  eine  Relation: 

c,Z,  +  c^Z^-\ hc«Z.  =  0 

mit  nicht  durchgangig  verschwindenden  c  besteht.  Indem  wir  den 
Umlauf  C  mehrfach  wiederholt  beschreiben,  gelangen  wir  zu  den 
identischen  Gleichungen: 

c,Z,+      c,Z,       +...+      CnZn     =0, 

ftl^Zi  +  fijCgZg  H 1-  ^nCnZn         =  0, 

i^lCiZ,  +  lllc,Z,  +  .  .  .  +  i^lCnZn        =  0, 


(2) 


if*r'q^i  +  i^;-%z,  + .  • .  +  K-\z^  =  0. 


Da  denselben  durch  die  n  nicht  durchgängig  verschwindenden  Grossen 
CkZk  genügt  wird,  so  müsste  die  Determinante: 


1,         1, 


1 


^2; 


^r 


-1   »«-1 


sein.  Dies  ist  aber  nicht  der  Fall;  denn  diese  Determinante  ist  nach 
einem  bekannten  Satze  der  Determinantentheorie  mit  dem  Differenzen- 
product  U((ii  —  ^k)  der  [i  identisch,  welches  nach  Voraussetzung  nicht 

i>k 

verschwindet.  Die  Z^,  Z^,  •  •  •,  Z„  sind  hiernach  linear-unabhängig  und 
bilden  somit  ein  Fufidamentalsifstem  unserer  Differentialgleichung. 

Sei  Z  irgend  ein  (nicht  identisch  verschwindendes)  Integral,  das 
bei  Fortsetzung  über  ('  in  Z'=aZ  übergeht.  Die  Darstellung  von 
Z  in   dem  eben  gewonnenen  Fundamentalsysteme  (Zj,  Zj,  •  •  •,  Z„)  sei: 
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.3)  Z  =  OiZi  +  a,Z,  +  •  •  •  +  «»^., 

WO  wenigstens  ein  a  nicht  =  0  ist.     Es  ist  dann: 

mit  II Zj  d.  h.  mit: 

«lf*^l  +  «j^-Zi  H h  anllZn 

identisch,  so  dass: 

«lO*  —  ft)^l  +  «»(^  —  N)Zi  H h  ö«.(f*  —  l^n)Zn  =  0 

identisch  besteht.  Dieserhalb  müssen  sämtliche  Coefficienten  der 
letzten  Gleichung  yerschwinden.  Somit  wird  (i  mit  einer  der  Grössen 
V'i}  Ih)  ' ' ')  f^)  ^^^  ™^^  f^*^  gleich  sein,  und  die  a  müssen  bis  auf  ajt 
verschwinden.  Die  Formel  (3)  reduciert  sich  so  auf  Z  ^^  akZ^.  Für 
den  geschlossenen  Umlauf  C  kommen  keine  anderen  Multiplicatoren  als 
f*i>  (^if"'yf^n  vor;  das  allgemeinste  zum  Multiplicator  fi*  gehörende 
Integral  stellt  sich  durch  das  oben  gewählte  Integral  Zk  in  der  Gestalt 
ajtZjt  dar,  wo  ajt  eine  mUkürliche  Constante  ist.  Die  Unabhängigkeit 
der  Fundamentalgleichung  (7)  pg.  356  yon  dem  besonderen  zu  ihrer 
Herstellung  benutzten  Fundamentalsystem  kann  im  Falle  lauter  ver- 
schiedener lAjt  auch  sehr  leicht  direct  eingesehen  werden. 

Wir  wollen  fortan  das  hier  benutzte  mit  den  Formeln  (1)  in 
Übereinstimmung  gewählte  System  (Z^,  Z^,  •  •  •,  Z«)  als  ein  zum  Um- 
lauf G  gehörendes  canonisches  Fundamentalsystem  bezeichnen.  Dasselbe 
ist  nach  den  vorausgesandten  Entwicklungen  insoweit  unbestimmt,  dass 
wir  das  einzelne  Integral  noch  mit  einem  beliebigen  constanten  Factor 
versehen  können.  Das  pg.  347  durch  die  Reihen  (1)  gelieferte  System 
bezeichnen  wir  zum  Unterschied  des  genaueren  als  ,,das  zum  regulären 
Punkt  »^  gehörende  canonische  Fundamentalsystem".  — 

II.  Fall  mehrfacher  Wurzeln  der  Fundamentalgleichung. 

Es  habe  jetzt  die  Fundamentalgleichung  die  m  Wurzeln  (J^iy  ^27"'yl^rny 
und  zwar  möge  es  sich  bei  iik  um  eine  Ijt-fache  Wurzel  handeln,  wobei 
also  ^1  +  ^2  +  *  •  *  +  ^w  =  w  ist.  Eine  einzelne  unter  den  Wurzeln 
nennen  wir  zunächst  kurz  ft,  und  l  sei  der  Orad  ihrer  Yielfachheit. 
Bei  der  Untersuchung  der  zu  ft  gehörigen  Integrale  kommen  die  Ent- 
wicklungen von  §  6  ausfährlich  zur  Anwendung. 

Auf  Grund  des  Theorems  aiQ  Schlüsse  von  §  5  pg.  357  folgern 
wir  zunächst  die  Existenz  eines  Integrals  Z^,  welches  nach  Fortsetzung 
über  G  in  Z/«»  f^Z^  übergegangen  ist.  Man  reduciere  jetzt  nach  §  6 
pg.  357  die  Differentialgleichung  auf  eine  solche  der  (n  —  !)*•"  Ordnung 
und  gewinnt  aus  einem  Fundamentalsystem  Z^,  •  •  *,  Z^— i  der  letzteren 
nach  dem  Schema  (5)  pg.  358  ein  solches  der  ursprünglichen  Diffe- 
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rentialgleicliung.  Die  zum  Umlauf  C  gehörende  Fundamentalgleichung 
der  reducierten  Differentialgleichung  hat  die  (l  —  1) -fache  Wurzel  1 
(cf.  pg.  359).  Es  giebt  also,  l>  l  vorausgesetzt^  ein  Int^p^  Z,  welches 
bei  Durchlaufung  von  C  unverändert  bleibt.  Wir  nennen  dies  Integral 
im  besonderen  Z^^^  und  haben  in: 


Z^)dz 


(4)  Z„    Z,  =  Z,ß 

zwei  Integrale  unseres  zu  bildenden  Fundamentalsystems.    NehmeciAp  '^ 
Z^^  mit  dem   ersten  Integral  des  Fundamentalsystems  (Z^y  -   •,  Zi.-t)      ' 
identisch,    so  wird  in   der  zugehörigen   Substitution  (8)   pg.  359  die 
erste  Gleichung  Z^'^b  Z^  lauten,  d.  h.  man  hat  c^  »*  fi^,  ct„  =  0,  •  •  *, 
tts»  =  0,    und    also   lauten   die   beiden   ersten   Gleichungen   der  Sub- 
stitution (6)  pg  358: 

(5)  Z,'^iiZ,,    Z,'=a^,Z,^iiZ,. 

Ist  2  >  2,  so  wenden  wir  dies  für  die  ursprüngliche  Differential- 
gleichung abgeleitete  Resultat  auf  die  reducierte  Gleidiung  an,  deren 
Fimdamentalgleichung  die  mehrfache  Wurzel  1  hat.  Nach  Voitehrift 
von  (4)  haben  wir  somit  in: 


Z,  =  Z^\     Z^  =  Z^^f. 


Z^)dz 


zwei  Integrale  eines  zugehörigen  Fundamentalsystems,  und  zufolge  (5) 
nehmen  die  beiden  ersten  Gleichungen  der  correspondierenden  Sub- 
stitution (8)  pg.  359  die  Form  an: 

Zi  =  Zi,     Z^  =  cciiZj^  +  Z| . 

Dabei  ist  Z^^  ein  zum  Multiplicator  1  gehöriges  Int^ral  einer  re- 
ducierten Differentialgleichung  (n  —  2)**'  Ordnung.  Durch  Vergleich 
der  beiden  letzten  Gleichungen  mit  dem  Schema  (8)  pg.  359  folgt 
weiter  «53  =  ^,  ''si  =  ^;  *  *  •?  ^sn  =  0.     Wählt  man: 

Z,,    Z^  =  Z,fz'^dz,    Z,  =  Z,  f(z'^  j  Z^^dz^ds 

als  die  drei  ersten  Integrale  eines  Fundamentalsystems  für  unsere 
ursprüngliche  Differentialgleichung,  so  lauten  die  ersten  drei  Gleichungen 
der  Substitution  (6)  pg.  358: 

Z/=fiZ;, 
^«'=«ai-Zi  +  fiZj, 


Canonische  Fundamentalsysteme.  363 

Ist  2  >  3^  so   kann  man  dieses  Ergebnis  auf  die  reducierte  Diffe- 

^i-liyleichung    (n  —  1)*®'  Ordnung  anwenden  und  eine   der  vorauf- 

^tien   genau   analoge   Überlegung   durchführen.     Man   gelangt   so 

chüesslich   zu   dem   folgenden   Satze:   Ist  ^   eine  l -fache  Wured  der 

fundatnentalgleidiung,  so  existieren  als  zu  ii  gehörig  l  linear -unabhängige 

Integrale: 

(6)       Z,,    Z^  =  Z,f^^)dz,    Z^  =  Z,f(^^^f^^)dz^dzr", 
Zi  =  Z,f(^^'^f(z^) . . .  f(z'-^)fz'-'^de)dz  •  •  ^de^dz, 

welche  bei  Fortsetzung  über  den  geschlossenen  Umlauf  C  übergehen  in: 
Zi=iiZ^, 


(^) 


^Z{  =  a/iZj  +  ajjZj  -| f-  ai^i^iZi^i  +  \iZi. 

Man  bilde  jetzt  für  jede  der  unterschiedenen  m  Wurzeln  ja*  ein 
solches  System  von  h  Integralen;  die  zu  ^^  gehörenden  Integrale 
mögen  des  genaueren  Zkiy  Zk2,  •  •  •  Zk,i^  heissen^  wobei  die  dem  Schema 
(7)  zu  Qrunde  liegende  Anordnung  der  Integrale  bewahrt  bleiben  soll. 
Wir  sprechen  kurz  von  einem  „Teilsystem"  der  zu  iii  gehörenden  Inte- 
grale; dabei  betonen  wir  nochmals^  dass  die  Integrale  des  einzelnen 
Teilsystems  sicher  linear-unabhängig  von  einander  sind. 

Es  tritt  nun  die  Frage  ein^  ob  die  n  Integrale  aller  m  Teilsysteme 
ein  Fundamentalsystem    der   Differentialgleichung  n^'  Ordnung  liefern 
oder  nicht.     Nehmen  wir  somit  zunächst  an^  es  bestände  eine  iden- 
tische Relation: 
/g^  ^11^11  H h  ci,t^Zi,i^  +  c^iZji  H 

mit  nicht  durch^ngig  ausfallenden  Oliedern.  Da  die  Integrale  des 
einzelnen  Theilsystems  linear-unabhängig  sind,  so  sind  in  (8)  wenigstens 
zwei  Teilsysteme  wirklich  vertreten.  Es  finde  sich  etwa  das  i**  und 
das  Jsf^  Teilsystem^  und  zwar  möge  Zi^x^  ^  Integral  mit  höchstem 
zweiten  Index  aus  dem  i*^  System  auftreten  und  aus  dem  k^^  System 
entsprechend  Zjt^xy     Schreiben  wir  demnach  die  Relation  (8): 

80  sind  die  beiden  hier  angegebenen  Goef&cienten  c  von  0  verschieden 
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Führen  wir  jetzt  den  Umlauf  über  C  aus,  so  gelangen  wir  zu 
einer  neuen  identischen  Relation,  in  welcher  zufolge  (7)  keine  neuen 
als  die  bisher  vertretenen  Teilsysteme  auftreten.  Auch  kann  sich  Yon 
keinem  Teilsystem  ein  Integral  mit  höherem  zweiten  Index  einstellen; 
endlich  bekommt  das  Glied,  welches  das  Integral  mit  höchstem  zweiten 
Index  aus  dem  einzelnen  Teilsystem  enthält,  den  zugehörigen  Multipli- 
cator  fi  als  Factor.     Die  neue  Relation  hat  also  die  Gestalt: 

Ziehen  wir  jetzt  die  mit  jEti  multiplicierte  voraufgehende  Gleichung 
von  dieser  letzteren  ab,  so  folgt  als  identische  Relation:  '^ 

(9)  •••  +  c*.i*(fi*-|^.)-Z'*.i*  +  ---, 

in  welcher  wegen  jEt,*  =f=  jEijb  nicht  alle  Glieder  ausfallen.  Diese  Relation 
enthält  aus  keinem  Teilsystem  ein  Integral  mit  höherem  zweiten  Index 
als  die  Relation  (8);  aber  im  i^°  Teilsystem  ist  das  bisher  höchste 
Integral  Zi^x^  ausgefallen. 

Durch  Wiederholung  der  gleichen  Reductionsmethode  würden  wir 
schliesslich  zu  einer  Gleichung  mit  nicht  durchgängig  verschwindenden 
Coefficienten  gelangen,  welche  für  die  Integrale  eines  einzelnen  Teil- 
systemes  identisch  bestände.  Da  dies  unmöglich  ist,  so  ist  die  An- 
nahme der  Existenz  einer  Relation  (8)  unzulässig.  Also  gilt  das  Re- 
sultat: Die  ?i  +  ii  +  ---  +  ^  =  **  Integrale  unserer  m  Teüsysieme 
büden  ein  Fundamentalsystem  der  Differentialgleichung  n*^  Ordnung, 
Wir  wollen  dasselbe  als  ein  „canonisches^^  Fundamentalsystem  für  den 
geschlossenen  UmUmf  C  benennen. 

§  8.   Ansatz  zur  Entwioklung  der  Integrale  im  Kreisring. 

um  zu  analytischen  Darstellungen  der  zuletzt  gewonnenen  cano- 
nischen  Fundamentalsysteme  zu  gelangen,  machen  wir  die  beschränkende 
Voraussetzung,  dass  die  geschlossene  Curve  C  die  Gestalt  eines  Kreises 
habe,  der  dem  Rande  des  Regularitätsbereiches  unserer  Differential- 
gleichung nirgends  unendlich  nahe  kommt.  Es  soll  unmöglich  sein, 
diesen  Kreis  ohne  Hinwegschiebung  über  irreguläre  Punkte  auf  einen 
Punkt  zusanunenzuziehen.  Diese  Voraussetzung  wird  im  besonderen 
zutreffen,  falls  der  Kreis  einen  einzelnen,  isoliert  liegenden  irregulären 
Punkt  umgiebt;  und  wir  bezeichnen  es  gleich  als  wesentliches  Ziel 
der  folgenden  Entwicklungen,  Darstellungen  der  Integrale  in  der  Um- 
gebung solcher  irregulärer  Stellen  zu  gewinnen. 

Wir  wollen  jetzt  den  fraglichen  Kreis  durch  zwei  mit  ihm  con- 
centrische  Kreise  einschliessen,  die   wir  einander  so  nahe  gelegen  an- 
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^  y  dass  der  durch  sie  eingegrenzte  Ereisring  ganzlich  innerhalb 

I    j^  Ö^gularitatsbereiches   gelegen    ist.     Der   Mittelpunkt   unserer   con- 

^    WkriiMjhen  Kreise  werde  e^  genannt.     Es  soll  sich  hier  für  die  Inte- 

»^e  des  zum  Kreise  C  gehörenden  canonischen  Fundamentalsjstems 

^^  analytische  Darstellungen  handeln,  welche  innerhalb  des  gedachten 

/^reisrings  gültig  sind. 

Falls   das   Integral  Z  bei   einem   für  das   Innere  des  Kreisrings 

5)08itiven  Umlauf  (cf.  pg.  111)  über  den  Kreis  C  hin  in  fiZ  übergeht, 

80  können  wir  in  folgender  Weise  zu  einer  Darstellung  von  Z  gelangen. 

/  Die   Function   (is  —  g^y   nimmt   beim   fraglichen   Umlauf  den   Factor 

€*'*^  an.     Setzen  wir  also: 

(1)  «*'''^=*»,    ?=^^ 

$0  ist  Q  hierdurch  nur  erst  bis  auf  eine  beliebige  additive  ganze  Zahl 
bestimmt  Wir  wählen  einstweilen  irgend  einen  hiemach  zulässigen 
Wert  von  q  und  gewinnen  alsdann  in  {$  —  ^o)""^^  ®^^®  Function, 
welche  beim  genannten  Umlauf  unverändert  bleibt,  und  welche  demnach 
im  Kreisringe  eindeutig  sowie  daselbst  überall  regulär  ist.  Nach  einem 
pg.  146  ausgesprochenen  Theoreme  gestattet  {z  —  ss^~'^Z  demnach  die 
Darstellung  durch  eine  im  Kreisringe  convergente  Laurent'sche  Reihe: 

(2)  ■•■+j^.  +  :^^  +  %  +  a,{z-z,)  +  a,{z-z,f  +  ... 

Wir  wollen  Reihen  dieser  Art,  welche  im  folgenden  vielfach  zu  nennen 
sind,  durch  L{g  —  z^  oder  kurz  L  bezeichnen.  Merken  wir  noch  aus- 
drücklich den  Satz  an:  Ein  Integral  Z,  welches  bei  Fortsetzung  über  den 
Kreis  C  in  (iZ  übergeht,  gestattet  die  Darstellung: 

(3)  Z={z-ZoyL{z-Zo), 

wo  Q  irgend  eine  der  durch  die  zweite  Gleichwng  (1)  bestimmten  Grössen 
ist  und  L(z  —  Zq)  eine  im  Kreisring  convergente  Laurenfsche  Reihe  bedeutet. 
Hiemach  sind  wir  für  den  Fall  lauter  einfacher  Wurzeln  der 
Fundamentalgleichung  schon  am  Ziele:  Für  das  Multiplicatorensystem 
lh.9  f*s;  •••;/*»  bestimmen  wir  in  der  oben  bezeichneten  Weise  ein  System 
zugehöriger  Grössen  q^,  q^,  ' '  'yQn  und  haben  dann  für  die  n  Integrale 
des  canomschen  Fundamentalsystems  die  Darstellungen: 

Z,^iz-ZorL,iz-z,), 

(4)  -Z»  =  («  —  «o)*"  A(^  -  «o), 


wo  (He  Li,  Lff  ■  •  -fLg  n  im  Kreisring  convergente  Laurent  sehe  Beihen  situl. 
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z 


bringen  lassen,  wo  <Pi{^),  9a(^X  '  *  'y  9»(^)  ^^^  <^  der  Umgebung  von 
Zq  reguläre  Fundiotien  sind. 

Dieser  Satz  lasst  sich  folgendermassen  durch  den  Schluss  der  voll- 
ständigen Indnction  beweisen. 

Die  vorgelegte  Differentialgleichung: 

(2)  S-=  ^.W£=^  +  P,W^  +  •  ■  •  +  P.is)Z 

hat  der  Annahme  zufolge  ein  erstes  Integral  Z^=^{e  —  e^^L{ss  —  e^ 
wo  L  nur  endlich  viele  Glieder  mit  negativen  Exponenten  enthalt,  den 
Fall;  dass  solche  Glieder  überhaupt  nicbt  vorkommen^  eingeschlossen. 
Wir  benutzen,  dass  q  erst  bis  auf  additive  ganze  Zahlen  bestimmt  war. 
Ist  V  der  niederste  in  L  wirklich  auftretende  Exponent,  so  sonderr 
wir  {e  —  e^'^  aus  L  ab,  setzen  an  Stelle  von  q  fortan  pj  =  p  -|-  »^ 
und  haben  also  fdr  Z^  die  Darstellung: 

(3)  Z,  =  (^-^o^K  +  a^{z-z,)  +  a,{z-z,y+'  •  l 

^0  0^=^0  ist. 

Vermöge  dieses  Integrales  nehme  man  nun  die  Reduction  der  voi^ 
gelegten  Gleichung  (2)  in  der  pg.  357  u.  f.  dargelegten  Weise  auf  eine 
Differentialgleichung  (n  —  1)^'  Ordnung: 

w  £-? = ^^(^) S-? + ^«(^) S-?  +  •  •  •  +  ^-(^)^ 

vor,  wobei  für  die  Coefficienten  P{e)  die  Formeln  gelten: 

l^.p,-p,z,-(.:,)^, 
^,?.-p.^.+(:i;)i'.S-U.)^^', 


(5) 


,    /n-  1\  p  d*-'g.  _  /    »•    \  «^2. 


UP._,  =  P,_.Z,  +  2P.-,"-p^  +  3P._,^^  + « 
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Aus  der  zwischen  beiden  Dififerentialgleichungen  gültigen  Beziehung: 

fiCeht  nun  hervor,  dass  auch  die  bei  der  Diflferentialgleichung  (4)  ein- 
tretenden Reihen  L{ss  —  z^  tiberall  nicht  unendlich  viele  negative  Ex- 
ponenten darbieten,  falls  alle  bei  den  Integralen  der  ursprünglichen 
Gleichung  (2)  vorkommenden  L{z  —  g^  nur  endlich  viele  negative 
Exponenten  besitzen.  Machen  wir  somit  die  Annahme,  dass  unser 
Theorem  bereits  für  die  Dififerentialgleichungen  (w  —  1)*®'  Ordnung  be- 
wiesen sei,  so  wird  Pk-  {ss  —  jer^)*  in  der  Umgebung  von  z^  regulär 
sein.     Die  erste  Gleichung  (5)  liefert  dann: 

so  dass  mit  Rücksicht  auf  (3)  die  Regularität  von  {z  —  z^  •  Pj  folgt. 
Weiter  liefert  die  zweite  Gleichung  (5): 

^z-z,rp,  =  {z--z,yp,-(;;^z'^^^ 


1-\n  — 2/  dz*  *       Z^       ' 


woraus  die  Regularität  von  (z  —  ZqY  P,  folgt.  Indem  wir  die  Gleichungen 
(5)  successive  weiter  heranziehen,  gelangen  wir  bis  zur  Erkenntnis  der 
Regularität  von  (z  —  z^y-^Pn-i-  Um  auch  (z  —  ^oY^n  als  regulär 
zu  erkennen,  setzen  wir  Z^  in  -die  Diflferentialgleichung  (2)  ein  und 
gewinnen  als  identische  Gleichung: 

(Z  —  ZYP    ^^^1      (^-O"  (r  r)P       ^"'^1      (^-O""' 

l^  —  ^o;         J^n-1  '    az         Z, 

Da  jedes  rechts  auftretende  Glied  bei  z^  regulär  ist,  so  gilt  dasselbe 
von  (£f  — jero)»P„. 

Nach  diesem  Ergebnis  wird  unser  Theorem  allgemein  gültig  sein, 
falls  es  für  jede  Diflferentialgleichung  erster  Ordnung  gilt.  Soll  aber 
die  Diflferentialgleichung: 

ein  Integral  von  der  Gestalt  (3)  besitzen,  so  folgt: 

und  also  ist  {z  —  z^P^(z)  bei  Zq  regulär.  Unser  Satz  gilt  also  all- 
gemein. 

Fr  icke,  sn*l7t.-ftuiotioo6nt]i.  Vorleiuogen.  24 
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Die  durch  die  Gleichung  (1)  zum  Ausdruck  kommende  Bedingung  j 
ist  nun  aber  nicht  nur  eine  notwendige,  sondern  auch  eine  hinreichende 

dafür,  dass  alle  zur  Benutzung  kommenden  L{e  —  e^  bei  z^  frei  von  i 

wesentlichen    Singularitäten    sind.     Indessen    erfordert    der    Nachweis  i 

dieser  weiteren  Behauptung  erst  noch  einige  Vorbereitungen.  ' 

! 

§  10.   Determinierende  Gleiohimg  eines  irregulftren  Punktes  z^. 

In  (2)  pg.  340  war  die  Oestalt  der  Differentialgleichung  so  an- 
genommen: 

Der  im  Endlichen  und  isoliert  gelegene  irreguläre  Punkt  z^  sei  weder 
ein  wesentlich  singulärer  Punkt  der  hier  auftretenden  Coefficienten 
Pq,  Pj,---,P«  noch  ein  Yerzweigungspunkt  derselben.     Dann  bleibt 

nur  übrig,  dass  die  Quotienten  -^,---,  ^  teilweise  oder  samtlich  bei  z^ 

polar  unstetig  werden.  Für  Pk(ji)  wird  eine  Entwicklung  nach  Potenzen 
von  z  —  ^0  =  S  gelten,  welche  jedenfalls  höchstens  endlich  viele  Glieder 
mit  negativen  Exponenten  von  %  enthält.  Offenbar  aber  kann  man, 
indem  man  die  linke  Seite  der  Differentialgleichung  mit  einer  geeigneten 
Potenz  von  g  multipliciert,  alle  negativen  Exponenten  von  g  überhaupt 
entfernen.  Es  ist  sogar  möglich,  unsere  Differentialgleichung  auf  die 
Nomuügestait  zu  bringen: 

wobei  die  ^k{t)  sich  sämtlich  in  der  Gestalt: 

(2)  '^,(t)'=p'''+pTt+p'^'^+pTf  +  --- 

darstellen;  offenbar  darf  man  hierbei  noch  weiter  annehmen,  dass  nicht 
alle  Anfangscoefficienten  |)^*)  dieser  Entmcklungen  verschtvinden,  da  man 
anderenfalls  die  Gleichung  (1)  ohne  Aufgabe  ihrer  Gestalt  durch  g 
teilen  könnte. 

Auf  den  besonderen  Fall  der  Gleichung  (1)  des  vorigen  Para- 
graphen mit  Functionen  9*(j2^),  die  bei  Zq  regulär  sind,  kommen  wir 
zurück,  falls  wir  in  der  gegenwärtigen  Normalgleichung  (1)  die  Func- 
tion ^o(t)  als  mit  1  identisch  annehmen,  wenn  also  p^^^  =  1,  p^^^  =  0, 
p^P  =  0,  •  •  •  zutrifft.  Übrigens  haben  wir  die  Annahme  zu  machen,  dass 
die  Reihen  (2)  sämtlich  innerhalb  eines  Kreises  um  S  =  0,  d.  A.  um  Zq 
convergent  sind,  welcher  bis  an  den  nächsten  irregulären  Punkt  der 
Differentialgleichung  gerade  heranreicht. 
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Im  Anschluss  an  (3)  pg.  368  versuchen  wir  jetzt,  der  Differential- 
gleichung (1)  zunächst  formal  (cf.  pg.  342)  durch  eine  Reihe: 

(3)  ^=e^K  +  «i5  +  «,5*  +  ---) 

zu  genügen,  in  welcher  q  eine  bestimmte  endliche  Grösse  bedeutet  und 
Qq  4°  0  i^-     ^i'Äg'^  m^Q  aber: 


t' 


dz" 


"C 


«.{• + et ')«.s'"" + •  ■  ■ + et")«-«'*" + •  •  •] 


sowie  die  Potenzreihen  (2)  in  die  Gleichung  (1)  ein,  hebt  durch  ^  und 
ordnet  nach  Potenzen  von  g  an,  so  folgt: 

2^'-  {«o(jy-*' + [«iC  t  >"-*^ + «oß>r  *']5 + •  •  • 

•  •  • + «xCI  Vrr + «oCK-*]r + •••)  =  o. 

Hier  wollen  wir  folgende  Abkürzungen  einführen*): 

Die  letzte  Gleichung  nimmt  dann  die  folgende  Gestalt  an: 

OoG(q)  +  K  GiQ  +  1)  +  aoG,(c)]  g  +  •  •  • 
(5)  •  • .  +  [«™G(<>  +  m)  +  a„_,Gi(p  +  w  —  1)  +  •  •  • 

.  • .  +  a,G„_x(p  +  1)  +  aoG„(p)]e»  +  •  •  •  =  0. 

Soll  demnach  die  Reihe  (3)  der  Differentialgleichung  formal  genügen, 
so  müssen  wegen  a^  =f=  0  folgende  Gleichungen  zutreffen: 

a,GiQ  +  l)  +  a,G,{Q)  =  0, 

a,G(Q  +  2)  +  a,G,iQ  +  1)  +  a,G,((>)  =  0, 


(6) 


a,„(r(p  +  »»)  +  «U-iÖiCp  +  w  —  1)  H 

•  •  •  +  Oj(?„_x((.  +  1)  +  aoG»((.)  =  0, 


Die  erste  dieser  Gleichungen  lautet  entwickelt: 


*)  Dabei  gelten  k'.  und  lz\  für  A;  =  0  als  mit  1  identiscb. 
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p(p_l)...(p_n+ 1)1,(0)+ p(p-l)...(p-n  +  2)p(^)  +  ... 
(^)  f-  p||("-i)  +  p(«)  =  0. 

Da  die  jp^*)  nicht  sämtlich  verschwinden^  so  liegt  hier  eine  Bestimmungs- 
gleichung für  den  Exponenten  q  vor,  welcher  ais  niederster  in  der  Eni- 
Wicklung: 

(8)  Z=a,^  +  a,^-^'  +  a,£^+*  +  . . . 

des  als  existierend  angenommenen  Integrals  eintritt  Die  Gleichnng  (7), 
welche  in  Fuchs'  Untersuchungen  eine  grundlegende  Bolle  spielt,  wird 
nach  ihm  als  die  ,ydeterminierende  Gleichung^  des  Punktes  g^  bezeichnet. 
Der  Grad  der  determinierenden  Gleichung  für  q  ist  ^n;  insbesondere 
ist  sie  wegen  |>(o)  =  1  sicher  vom  n^°  Grade  in  dem  SpedaifaUe,  dass 
die  L{z  —  e^  sämtlich  ohne  wesentliche  Singularität  in  e^  sind  (cf.  §  9 
pg.367flf.). 

Die  determinierende  Gleichung  (7)  steht  in  naher  Beziehung  zur 
Fundamentalgleichung,  welche  zu  einem  Umlaufe  um  den  Punkt  jer^ 
gehört  Wir  merken  in  dieser  Hinsicht  vorläufig  den  Satz  an:  Grid>t 
es  für  die  Lösung  q  der  determinierenden  Gleichung  ein  Integral  (8) 
unserer  Differentialgleichung,  so  ist  fi^^  c*'*?  eine  Losung  der  zu  einem 
Umlauf  um  Zq  gehörenden  Fundamentalgleichung. 

Um  nun  die  weiteren  Gleichungen  (6)  zu  verwerten,  setzen,  wir 
für  Q  eine  Wurzel  der  determinierenden  Gleichung  ein  und  identificieren 
a^  mit  einer  beliebigen  von  0  verschiedenen  Constanten.  Die  Gleichungen 
(6)  gestatten  dann  jedenfalls  die  Coefficienten  a^,  o,,  o,,  •  •  •  nach  ein- 
ander eindeutig  und  endlich  zu  berechnen,  falls  keine  der  Grossen 
(r(p  +  1),  6r(()  +  2),  •  •  •  verschwindet.  Wir  merken  sogleich  als  Er- 
gebnis an:  Ist  q  eine  Lösung  der  determinierenden  Gleichung,  welche 
von  keiner  weiteren  Lösung  dieser  Gleichung  um  eine  von  0  verschiedene 
positive  ganze  Zahl  iibertroffen  tvird,  so  giebt  es  eine  der  Differential' 
gleichung  formal  genügende  BeiJ^: 

(9)  a,t!>  +  a,^+'  +  a,f+'-\-..., 

in  welcher  a^  unUJcürlich  als   von  0  verschiedene  endlidie  Constante  ge- 
wählt werden  darf,  während  —,—,—,•••   als  endliche    Grössen   ein- 

«0        «0        «D 

deutig  bestimmt  sind. 

Ehe  wir  die  Convergenzuntersuchung  der  Beihe  (9)  untemehmeD^ 
stellen  wir  erst  noch  das  Verhalten  der  determinierenden  Gleichung  bei 
der  pg.  368  in  den  Formeln  (4)  und  (5)  gegebenen  Beduction  unserer 
Differentialgleichung  auf  eine  solche  von  der  (n  —  1)**°  Ordnung  fest. 
Wir  nehmen  hierbei  den  für  die  Folge  wichtigsten  Fall  an,  dass  näm- 
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lieh  ^o(0  ^^  f^^^  identisch  ist  und  p(f^)=^0  zutrifiFt.  Übrigens  gehen 
wir  von  der  Existenz  eines  Integrales  Z^  aus,  welches  zu  einer  Wurzel 
Qj^  der  determinierenden  Gleichung  gehört.  Unsere  jetzige  Bezeichnungs- 
weise bringen  wir  mit  der  von  pg.  368  in  Einklang,  indem  wir  setzen: 

und  entsprechend  für  d..  "««ducierte  Differentialgleichung  (n  —  l)"' 
Ordnung.  Die  in  letzterer  auftretenden  ^x(S),  •  •  •,  $«—1(6)  mögen  die 
Anfangscoefficienten  p(^>,  ^\  •  •  -j^"— ^  haben,  während  ^o({;)  mit  p^^ 
identisch  ist.  Für  die  Anfangscoefficienten  berechnen  wir  uns  aus  (5) 
pg.  368: 


10) 


•••+(n"i)<'i(<'x-l)---(Pi-«  +  2)l,«». 

Mit  Hülfe  dieser  Goefficienten  stellt  sich  die  determinierende  Gleichung 
der  reducierten  Differentialgleichung  so  dar: 

(11)  p(p_l)...(p-n  +  2)p(o)  +  p(^-l)...(p-n  +  3)^U)  +  ... 

f-  p^(»- 8)  +  ^('— J)  ==  0. 

Die  determinierende  Gleichung  (7)  hat  wegen  p^^^  =f=  0  gegenwärtig 
n  Wurzeln,  die  p^,  Q^)-  -  -  Qn  heissen  mögen.  Man  wolle  von  (7)  aus 
die  Gleichung  n*^  Grades  bilden,  welche  die  n  Wurzeln: 

<^*   =   Pjfc  Ql  1  (*»rl,2,     •     ,«) 

hat,  und  trage  zu  diesem  Zwecke  p  «*  (T  4~  Pi  4~  ^  ^^  C^)  ®^^* 

n 

(12)  j,(.)+2(tf+l  +  (,J(tf+l  +  (,,_l) 


4;»1 


(tf+1 +  (.,-*  + l)li(-*)-0. 
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Es  besteht  nun  fOr  irgend  zwei  Orossen  x,  y  die  Identität: 
{x  +  y)(x  +  y  -  l)  ■  •  -{x  -{■  y  -k  ■\-  \)  ^  x{x  —  \)--{x  —  k+\) 
+  Qx{x-\)--{x-k  +  2)y 

+  (*)a:(a:^l)...(a;- A;  +  3)Ky -!)  +  ••  • 

•••  +  (i.*i)a;y(y-i)---(y-*+2)+y(y-i)-(y-*+i)- 


/ 

/ 


Für  i  =  1  und  2  bestätigt  man  diese  Gleichnng  sofort;  ihre  all- 
/  gemeine  Gültigkeit  ergiebt  sich  durch  den  Schluss  der  vollständigen 
f  Induction. 

Man  nehme  nun  speciell  a;  =  tf+l,  y  =  pi  und  benutze  die 
letzte  Gleichung  zur  Entwicklung  des  Productes  unter  dem  Summen- 
zeichen der  Gleichung  (12).  Diese  Gleichung  (12)  geht  hierbei  anders 
angeordnet  über  in  die  Gestalt: 

[p(-)+  p,p(-i)  +  p,(p,  -  l)j,(-«  + . . .  +  (,,((►,  - 1)-  ((.,-  n  + 1)1/«)] 

+  [!>'-«  +  G)<>il><-«  +  QffxiQx  -  ly"-»  +  •  •  • 

•••  +  (n-i)<'>(P»-l)---(<'i-»  +  2)l^"'](«+l) 

+  [j»^"-'^  +  G)9iP'-»>  +  (J)pi(<»x  -  l¥-*>  +  •  •  • 

•••+(n-2)<'i(9i-l)'-(9i-»»  +  3)p<»>](tf  +  l)tf 

+ 

+  [P'"  +  09ii^"'](*  +  1)  tf(tf  -  1)  •  •  •  (tf  -  «  +  3) 
+  p«»)(ff  +  l)ff  •  •  •  (tf  —  rt  +  2)  =  0. 

Der  hier  in  der  ersten  grossen  Klammer  stehende  Ausdruck  ver- 
schwindet, da  (>j  der  Gleichung  (7)  genügt.  Die  in  den  folgenden 
grossen  Klammem  stehenden  Summen  sind  zufolge  (10)  der  Reihe 
nach  gleich  p*-^\  P**~*'>  •  •  »P*"'-  Nach  Forthebung  des  Factors  {9  + 1) 
geht  somit  unsere  Gleichung  über  in: 

tf  (tf  —  1)  •  •  •  (ff  —  w  +  2)^(0)  +  ff  (ff  —  1 )  •  •  •  (ff  —  n  +  'i)iP)  +  ■■■ 

Der  Vergleich  mit  Gleichung  (11)  ergiebt  unmittelbar  das  Theorem: 
Bie  zur  reducierten  Differentialgleichung  (n  —  l)'*'  Ordnung  gehörende 
determinierende  Gleichung  (11)  hat  die  (n  —  1)  Wurzeln: 


< 
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(13)  p,_Pj_1,    Pj_p^_i,...,    p^_P^_1^ 

unter  p^,  pa;  •••>(>»»   rf^'ß   Wurzeln   der  ursprünglichen  determinierenden 
Gleichung  (7)  verstanden. 

§  11.   Convergenztheorem  für  die  Umgebung  eines  irregulären 

Punktes  0q. 

Soll  die  determinierende  Gleichung,  welche  zu  einem  isoliert 
liegenden  irregulären  Punkte  Zq  gehört^  vom  n^°  Grade  sein^  so  muss 
der  Anfangscoefficient  jp^®>  von  ^o(5)  i^  unserer  Differentialgleichung 
(1)  pg.  370  von  0  verschieden  sein.  TriflPt  letzteres  zu,  so  können  wir 
die  Differentialgleichung  auch  durch  $o(0  ^^i^^^;  ohne  dass  sie  ihre 
durch  (1)  pg.  370   charakterisierte    Gestalt   einbtisst;   denn  in  diesem 

Falle  sind  die  «p^  in   der   Umgebung   von  5  =  0,   d.  i.  von  e  =  z^ 


*o(0 


0 


sämtlich  regulär.  In  der  so  zu  gewinnenden  Gleichung  ist  alsdann  ^^  (5) 
mit  1  identisch ;  doch  dürfen  wir  der  bequemem  Schreibweise  halber 
auch  annehmen,  ^o(0  ^^^  ^^^  ^^^  ^^^  ^  versdhiedenen  Constanten  p^^^ 
identisch.  Trifft  dies  zu,  so  ist  die  determinierende  Gleichung  auch 
stets  vom  n*®^  Grade. 

Das  im  Anschluss  an  die  Gleichung  (1)  pg.  368  ausgesprochene 
Theorem  des  §  9  können  wir  bei  dieser  Sachlage  auch  dahin  formu- 
lieren, dass,  falls  alle  Functionen  L{s!  —  üq)  in  den  Darstellungen  (4) 
pg.  365  bez.  (5)  pg.  367  unserer  n  Integrale  bei  z  =  Zq  frei  von 
wesentlichen  Singularitäten  sein  sollen,  die  determinierende  Gleichung 
notwendig  vom  n^°  Grade  sein  muss.  Wir  sind  jetzt  im  Stande  auch 
die  ümkehrung  dieses  Lehrsatzes  zu  beweisen. 

Bereits  im  voraufgehenden  Paragraphen  bildeten  wir  unter  (9) 
eine  Reihe: 

(1)  g*'(ao  +  «i5 +  «*£'  +  •••), 

welche  der  Differentialgleichung  formal  genügte;  dabei  war  unter  q^^ 
irgend  eine  Lösung  der  determinierenden  Gleichung  verstanden,  welche 
von  keiner  anderen  Wurzel  dieser  Gleichung  um  eine  von  0  ver- 
schiedene positive  ganze  Zahl  übertroffen  werden  sollte.  Wir  werden 
jetzt  die  Convergenz  dieser  Reihe  (1)  vermöge  einer  Entwicklung  zeigen 
können,  welche  sich  im  Gedankengang  sehr  eng  an  die  Convergenz- 
untersuchung  von  pg.  344  ff.  anschliesst.  Des  besseren  Überblicks  halber 
gliedern  wir  die  Betrachtung  in  mehrere  Abschnitte. 

L    Reduction  auf  den  Fall  q^  =  0. 

um    die    weiterhin    anzustellenden   Rechnungen   zu   vereinfachen, 
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setzen  wir  Z  =^  ^'  -  Z'  und  rechnen  unsere  Differentialgleichung  auf ' 
eine  solche  för  Z'  um,  welche  letztere  cUuhl  durch:  j ' 

(2)  ao  +  «i5  +  «25'  +  «3S'  +  ---  * 

formal  befriedigt  wird.     Hierbei  haben  wir: 

für  Ä;  =  0, 1,  2,  •  •  •,  n  zu  bilden,  diese  Gleichungen  der  Reihe  nach 
mit  ^n(t),  g^n-i(e),-  •;?-'^i(Ö>  ^P^^^  z^  multiplicieren  und  zu 
addieren.  Es  entspringt  nach  Forthebung  des  gemeinsamen  Factors  g^"" 
für  Z'  die  Differentialgleichung  n*"  Ordnung: 

+  5"-'  ^  +  C 7  ')  Pi*»  +  (2)  «»xC?!  -  l)!^»']  ^  +  •  •  • 
+  [?-  +  Pi*.-i  +  --+Pi(Pi-l)---(Ci-»+l)l>^''>]^  =  0. 

Dieselbe  ist  wieder  eine  Gleichung  vom  Typus  (1)  pg.  370,  und 
die  in  ihr  auftretenden  Potenzreihen  ^k  haben  genau  die  schon  in  (10) 
pg.  373  berechneten  Anfangscoefficienten  ff^\  p^^\  •  •  • ,  p^*~*^,  wahrend 
^«)  =s  0  zutrifft..     Die  zugehörige  determinierende  Gleichung  ist: 

+  ^(i)p'(p'  — 1)  . . .  (^'  _  n  +  2)  H f-  p'p(«-^)  =  0. 

Nach  dem  Schlusstheorem  des  vorigen  Paragraphen  hat  dieselbe  die 
Lösungen  0,  p,  —  p^,  q^  —  Pu  *  *  •  j  Qn  —  Qiy  von  denen  zufolge  der  vor- 
hin über  (>^  gemachten  Annahme  keine  mit  einer  ganzen  Zahl  >  0 
identisch  ist. 

Wir  können  nun  unsere  Convergenzbetrachtung  auch  an  die  Diffe- 
rentialgleichung für  Z'  und  die  Reihe  (2)  knüpfen,  die  ja  von  der 
Reihe  (1)  nur  um  einen  Factor  abweicht.  Unter  diesen  Umständen 
können  wir  offenbar  auch  annehmen,  dass  die  ursprüngliche  deter- 
minierende Gleichung  Qi  =  0  zur  Wurzel  und  also  verschwindenden 
Coefficienten  pf*^  habe,  während  sie  durch  irgend  eine  ganze  Zahl  >  0 
nicht  befriedigt  sein  dai*f.  Es  ist  nach  den  gegebenen  Darlegungen 
ausreichend,  für  diesen  Fall  die  Convergenz  der  formal  befriedigenden 
Reihe  (2)  darzuthun. 

II.  Angaben  über  die  Coefficienten  öTq,  a^,  •  •  •  und  die 
Differentialgleichung. 

Von  den  Coefficienten  a^,  a^,  •  •  •  ist  der  erste  a^  als  eine  beliebige 
von   0   verschiedene    endliche    Grösse  wählbar;   nach  Auswahl  von  a^ 
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sind  aber  die  a^,  (hy"  '  ^^  endliche  Grossen  eindeutig  bestimmt  durch 
die  Recursionsformel: 
'(3)    amG(m)  +  am-iGi{m-l) 

+  am-^,G,(m  —  2)  +  •  •  •  +  ai(?^_i(l)  +  ao(?m(0)  =  0. 

Da  die  Coefficienten  p^^\  p^^\  Pj^\  •  •  •  sämtlich  verschwinden,  und  da  auch 
das  Absolutglied  p^^^  der  determinierenden  Gleichung  gleich  null  ist, 
so  hat  man  nach  (4)  pg.  371  als  Definition  der  G: 

(4)  G(m)  =  m(m  —  1)  . . .  (m  —  n  +  l)i)W 

+  w(m  —  1)  •  •  •  (m—n  +  2) jp<*)  H f-  mp^«-*), 

(5)  G,(m)  =  m{m  —  l)  •  •  •  (m  —  n  +  2)p(^) 

+  m(fn  —  1)  ...  (m  —  n  +3)i>(;)H 1-  mp(*-i>  +  pj«). 

Die  Differentialgleichung  selbst  ordnen  wir  jetzt  so  an: 

(6)  5.-1^(0)0 +  f.-yo^f  +  ...+p(.-i)g 

Bei  dieser  Anordnung  sind  links  diejenigen  Coefficienten  p  unter- 
gebracht, welche  in  G{m)  enthalten  sind;  die  an  den  Gi(w),  (^^(m),  •  •  • 
beteiligten  Coefficienten  jp  stehen  sämtlich  rechts.  Die  Ausdrücke 
j;-i(p(*) _  ^j(g))  sind  für  alle  Ä;  =  1,  2, . . .,  n  bei  5  =  0  regulär  und 
stellen  Potenzreihen  in  g  dar,  welche  sämtlich  innerhalb  eines  Kreises 
um  5  =»  0  conyergieren,  der  bis  an  den  nächsten  irregulären  Punkt  der 
Differentialgleichung  gerade  heranreicht. 

Wir  wählen  jetzt  irgend  einen  speciellen  Punkt  g  innerhalb  dieses 
Kreises,  um  für  dieses  g  die  Convergenz  der  Reihe  (2)  zu  prüfen. 

III.   Betrachtung  einer  Hilfsdifferentialgleichung. 

Wie  pg,  345  beruht  die  Weiterführung  der  Untersuchung  auf  der 
Betrachtung  einer  speciellen  Differentialgleichung,  welche  sich  dem 
Ansätze  (6)  unterordnet,  und  für  welche  sich  die  Convergenz  der  formal 
befriedigenden  Reihe  leicht  nachweisen  lässt. 

Für  die  Auswahl  dieser  Hilfsdifferentialgleichung  soll  erstlich 
massgeblich  sein,  dass  ihre  determinierende  Gleichung  n  Wurzeln  0 
haben  soll.  An  Stelle  von  p^^)  lassen  wir  irgend  eine  positive  Zahl  q 
treten,  die  wir  jedoch  mit  Rücksicht  auf  einen  weiter  unten  zu  ziehenden 
Schluss  dem  Intervall  0  <q<\pf'^^  \  entnehmen.  Die  jp^^^  •  •  •,  |)<*-^) 
werden  ersetzt  durch  (n  —  1)  Zahlen  ^i,  •  •  •,  ff»— i,  die  wir  so  wählen, 
dass  die  Gleichung: 
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(7)    5*-  =  <z*(*-l)...(*-n  +  l) 

+  «!«(«  —  1)  •  •  •  (tf  —  «  +2)  H f-  2,-1« 

in  6  identisch  erfOlIt  ist.  Die  dieser  Forderong  entsprechenden  Si ,  ■  ■  • , 
qn—i  sind  endlich  und  eindeutig  bestimmt.  Setzt  man  nämlich  der 
Reihe  nach  0^=1,2,  •••,  n  —  1  ein,  so  folgen  die  Gleichungen: 

qn-i  =  q, 
2g,_,  +  21  qn-i  =  2»q, 
Sqn-i  +  3-2  qn-t  +  3.21  g,-,  =  S'q, 


(n-l)ff,_x  +  (n-l)(n- 2)  «»_,  +  .. 
+  („_l)(n_2)...2.1g, 


(n-l)-3. 


Hieraus  bestimmen  sich  die  Qn—iy  in—iy ' '  ')ii  ^  eindeutige  endliche 
Zahlen.  Setzen  wir  dieselben  in  (7)  ein^  so  hat  die  Gleichung^  die 
nach  Fortnahme  der  beiden  rechts  und  links  auftretenden  Glieder  qö* 
vom  (n  —  1)*^  Grade  ist,  die  n  Wurzeln  <y  =  0,  1,  2,  •  •  •,  (n  —  1); 
dieselbe  gilt  also  identisch. 

Die  auf  der  rechten  Seite  der  Differentialgleichung  (6)  stehenden 
Glieder  sollen  in  folgender  Art  ersetzt  werden.  Da  der  ausgewählte 
Wert  g  im  Innern  des  genannjien  Gonyergenzkreises  liegt,  so  lässt  sich 
eine  positive  Zahl  r  der  Art  auswählen,  dass  |  g  |  <  r  und  r  kleiner  als 
der  Gonvergenzradius  des  fraglichen  Kreises  isi  Alsdann  lässt  sich 
eine  endliche  bestimmte  Gonstante  M  in  der  Weise  bestimmen,  dass 
fär  sämtliche  Punkte  g  auf  dem  Kreise  des  Radius  r  um  g  =  0  die 
Ungleichungen: 


<M 


(A=1,2,S,-  ,«) 


gültig  sind.     Die  Folge  ist  (cf.  pg.  127),  dass  für  die  Coefficienten  p^^^ 
die  Ungleichungen  zutreffen: 

M 


(8) 


Pi 


(*) 


< 


.«•-1 ' 


(•=»1,J,8,--  ); 


somit  werden  die  sämtlichen  Coefficienten  von  ^^(p^*^  —  ^*(5))  absolut 
kleiner  sein  als  die  correspondierenden  Coefficienten  von: 

^-  =  M+^g  +  ^t«+^?S»  +  -.-. 


1  — 


Wir  bauen  daraufhin  unsere  Hilfsdifferentialgleichung  so  auf: 
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r 

Zufolge  der  identischen  Relation  (7)  ist  g<f*  =  0  die  deter- 
minierende Gleichung  dieser  Differentialgleichung.  Es  giebt  demnach 
eine  die  letztere  formal  befriedigende  Reihe: 

(10)  \  +  \i  +  \t'  +  i,%'  +  ... 

mit  6q  =f=  0,  die  an  Stelle  der  Reihe  (2)  tritt.     Für  die  Coefficienten  h 
haben  wir  zufolge  (3),  (4)  und  (5)  die  Recursionsformel: 

hn,H{m)  +  h^^^Hiim  - 1)  +  b„,^,H,(m  —  2)  +  •  •  •  +  b^H^(p)  =  0, 
wobei  die  H  folgende  Bedeutung  haben: 
H(m)  ^^  fn(m  —  1)  •  •  •  (m  —  n  -\-l)  q 

+  m(m  —  1)  .  • .  (m  —  n  +  2)  ji  H ^-  wjn-i, 

Hi{m)  =  —  -^  [m(m  —  1)  •  •  •  (w  —  n  +  2) 

+  m(m  —  1)  . . .  (m  —  n  +  3)  H h  >*»  +  !]• 

Mit  Rücksicht  auf  die  Identität  (7)  folgt  H{m)  =  gw";   weiter  aber 
setzen  wir: 

—  r'-'Hi{m)  =  hm,   Ä,  =  Jlf[m(m— l)...(m— n+2)  +  ...+m+l], 

wo  die  Jiqj  \y  \r  ' '  offenbar  lauter  positive  reelle  Zahlen  sind.     Die 
Recursionsformel  der  h  geht  damit  über  in: 

(11)    6«gw»r^-i  —  hm-ihm^xf^-^ 

+  6,„-8Äm_8r^-«  H f-  IJ^r  +  6o*o; 

wählen  wir  6^  reell  und  >  0,  so  sind  hiemach  offenbar  alle  6  reell 
und  >  0. 

Die  Convergenz  der  Reihe  (6o  +  ^iS  +  ^2?^+ •  *  0  f^r  den  aus- 
gewählten Wert  l  ist  nun  leicht  beweisbar.  Bilden  wir  die  Recursions- 
formel (11),  indem  wir  m  durch  (w  —  1)  ersetzen: 

hm^iq{m  —  l)«f^-2  =  6„_2*m-f r«"^  H h  hhiV  +  60*0 

und  bringen  diese  Gleichung  von  (11)  in  Abzug,  so  folgt: 

M»»"^"'  =  6m-i(Z(w  —  1)«^-«  +  6^_iÄ^_,r^-i 
oder,  da  die  6  sämtlich  >  0  sind, 


6. 


(=^r+7 


-1     \  «»  /   ■  a 
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Nun  ist  hm—i  eine  ganze  Function  (n  —  1)***°  Grades  von  m  mit  con- 
stanten,  d.  i.  von  m  unabhängigen  GoefScienten;  es  folgt 

Um.  C^)  =  0    und  also     lim.  (j-^)  =  1 . 

Für  unser  g,  dessen  absoluter  Betrag  |  g  |  <  r  ist,  wird  demnach  die 

Reihe  (10)  convergent  sein. 

IV.  Convergenz  der  Reihe  (a^  +  o^g  +  o^g*  +  •  •  )• 

Wir   vergleichen  jetzt  unsere  Reihe  (2)  mit  der  als   convergent 

erkannten   Reihe   (10).      Lasst   sich   zeigen,   dass   die   Ungleichungen 

I  ^0 1  <  ^07 '  %  I  <^  ^17 1  ^  I  '^  ^2  ^  * '  *  ^^^  Ausnahme  gültig  sind,  so  ist  die 

Reihe  (2)  sicher  auch  convergent. 

Nun  können  wir  jedenfalls,  wenn  m  ein  endlicher,  übrigens  aber 

beliebig  gewählter  Index  ist,  die  m  Ungleichungen: 

(12)  looK&o,  \<h\<hir",  |a„,-i|<6m-i 

bereits  als  erfüllt  ansehen.  Es  sind  nämlich  die  Quotienten  j-y  j-,---, 
b      .  ^«   ^^ 

-~ —  reelle  Zahlen  >  0,  die  bei  Angabe  der  Differentialgleichung  (9) 

eindeutig  bestimmt  sind.  Die  (m  —  1)  Zahlen  &i,  &s,  •••,  bm—i  sind 
dieserhalb  als  mit  h^  proportional  zu  bezeichnen,  und  wir  können  b^ 
als  positive  Zahl  ohne  Mühe  so  gross  wählen,  dass  die  ^o^  ^i  ***>  bm—i 
bez.  die  m  Beträge  1  Oo  | ,  |  »i  | ,  •  •  • ,  |  Om—i  \  übertreffen. 

Bei  zweckmässig  gewähltem  m  gelingt  von  hieraus  der  Beweis 
der  nächstfolgenden  Ungleichung  |  a«  |  <  6«. 

Da  nämlich  die  Coefficienten  — jpj*^  der  auf  der  rechten  Seite 
von  (6)  stehenden  Potenzreihen  bei  der  Hilfsdifferentialgleichung  (9) 
durch  positive,  die  Beträge  |  pf^  \  bez.  übertreffende  Zahlen  ersetzt  sind, 
so  gilt: 

|(?.(m)|<-Ä(m). 
Die  Gleichung: 

I  a,nG{m)  I  =  I  a,n^,G,(m  -  1)  +  a,n-.2G,(m  -  2) -\ h  «oö«(0), 

liefert  demgemäss  mit  Rücksicht  auf  (12)  und  die  Recursionsformel 
der  b: 

I  a„,G(m)  I  <—  b,n^,Hi(m  -  1)  -  b„,^^H^{m  —  2) hH^{0), 

\(^A'\  ö(m)  I  <  bruH{m), 

(13)  I  a-r,,  I  .  ;  G{m)  \  <  b„,qm\ 
Aus  Gleichung  (4)  ergiebt  sich  nun: 
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Da  andrerseits  |  p^^^  \  >  q  zutrifft^  so  lässt  sich  eine  hinreichend  grosse, 
aber  endliche  Zahl  m  derart  wählen,  dass: 

\6(m)\>qm',  |  G(m+1)  |>g(».+ 1)-,  |  ö(»»  +  2)|  >g(m  +  2)-,... 

gilt.  Die  erste  dieser  Ungleichungen  gestattet  aus  (13)  die  Folgerung 
zu  ziehen,  dass  auch  \am\<bm  ist.  Die  weiter  folgenden  Ungleichungen 
erlauben,  indem  man  die  vorstehende  Überlegung  inductiv  auf  immer 
höhere  Werte  m  ausdehnt,  entsprechend  den  Schluss  auf: 

I  «m-f  1  I  <  ftm-f  1;    I  Om-f  8  I  <  *m-f  2;  *  '  *  • 

Indem  hiermit  die  Gonvergenz  der  Reihe  (2)  sicher  gestellt  ist, 
haben  wir  folgendes  fundamentale  Gonvergenztheorem  bewiesen:  Ist 
die  determinierende  Gleichung^  die  zma  irregulären  Punkte  jSq  gehört,  vom 
n'**  Orade^  so  correspondiert  jeder  Wurzel  q^  dieser  Gleichung,  die  von 
keiner  weiteren  Wurzel  p»,  •  •  •  der  letzteren  um  eine  positive  ganze  Zahl 
übertroffen  wird,  ein  Integral: 

(14)      Z^  =  (z-  z^)^  [ao  +  a,{z-  z^)  +  a, (;?  -  ^o)*  +  • '  0 , 

wobei  a^  als  endliche,  nicht- verschunndende  Grösse  wHXkürlich  wählbar 

ist,  während  ~,  ^,.-   eindeutig   bestimmt  sind;   die  in  (14)  rechter 

Hand  stehende  Beihe  ist  aber  convergent  innerhalb  eines  Kreises  um  Zq, 
der  bis  an  den  nächsten  irregulären  Punkt  heran/reicht. 

y.  Vollständige  Integration  der  Differentialgleichung 
für  die  Umgebung  des  irregulären  Punktes  z^. 

Giebt  es  eine  Lösung  q^  der  determinierenden  Gleichung,  für  welche 
(Ps  —  Qi)  ^^^  ganze  (nicht-positive)  Zahl  ist,  so  reduciere  man  nach 
pg.  357  die  gegebene  Differentialgleichung  auf  eine  solche  der  (n  —  1)**"* 
Ordnung.  Die  zugehörige  in  (11)  pg.  373  dargestellte  determinierende 
Gleichung  ist  vom  (n  —  1)*®°  Grade;  dieselbe  besitzt  eine  grösste  ganz- 
zahlige Losung  pi,  die  jedoch  <  —  1  ist.  Aus  dem  eben  gewonnenen 
Theorem  entspringt  die  Existenz  eines  zugehörigen  Integrals: 

Z,  =  {z  —  z^y^  [äo  +  ä^{z  —  z^)  +  ä^{z  —  zj  H ], 

und  wir  gelangen  von  hieraus  vermöge  der  Entwicklungen  von  pg.  366 
zu  einem  Integrale: 

Z^  =  (z  —  Zo)^  [1^1  +  log  (z  —  z,)L^], 

wo  L^^  und  Lf2  bei  z  =  Zq  nicht  wesentlich  singulär,  d.  i.  höchstens 
polar  unstetig  sind. 

Hat  die  determinierende  Gleichung  der  reducierten  Differential- 
gleichung noch  weitere  ganzzahlige  Wurzeln  q,  so  fahre  man  nach 
Vorschrift  von  pg.  366  im  Reductionsprocess  fort  und  gelangt  offenbar 
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schliesslich  zu  folgendem  Theorem:  Ist  die  dderminierende  Gleichung 
der  ursprünglichen  Differentialgleichung  vom  n*^  Grade  und  hat  diesdbe 
die  l  Wurzeln  pi,  (>«,••,  Qiy  welche  von  q^  um  ganze  {nicht-postUve) 
Zahlen  differieren^  so  gehört  zu  diesen  Wurzein  ein  Teilsystem  (5)  pg,  367 
von  Integralen,  in  denen  die  sämäi^hen  L(z  —  z^  bei  Zq  regulär  sind  oder 
höchstens  polar  unstetig  werden. 

Da  man  offenbar  die  rückstandigen  Wurzeln  der  determinierenden 
Gleichung  gerade  so  behandeln  kann,  so  wird  der  eben  ausgesprochene 
SatZy  dass  nämlich  die  L(z  —  z^)  bei  z^  höchstens  polar  unstetig  werden, 
von  allen  Integralen  des  zum  irregulären  Punkte  Zq  gehörenden  Funda- 
mentalsystems gdten.  Die  Umkehrung  des  in  der  Gleichung  (1)  pg.  368 
zum  Ausdruck  kommenden  Theorems  ist  denmach  bewiesen. 

§  12.    Beispiel  der  Kugelfunotionen  Pn(ß)' 

Vor  weiteren  Bemerkxmgen  über  diejenigen  irregulären  Punkte, 
deren  determinierende  Gleichungen  den  n^  Grad  nicht  erreichen, 
sollen  Beispiele  und  Anwendungen  der  bisherigen  Entwicklungen  ein- 
geschaltet werden. 

Die  pg.  32  ff.  betrachteten  Eugelfunctionen  Pi»(cos  &)  oder  kurz 
Pm^ü),  deren  einzelne  eine  gewisse  rationale  ganze  Function  n^*"  Grades 
war,  erwiesen  sich  für  alle  n  «=  1,  2,  3,  •  •  •  als  Integrale  der  in  (3) 
pg.  34  dargestellten  linearen  homogenen  Differentialgleichungen  zweiter 
Ordnung.  Schreiben  wir  im  Anschluss  an  unsere  gegenwartige  Be- 
zeichnung jii  =  j?  und  Pn  =  Z,  so  wird  für  das  einzelne  n  die  fragliche 
Differentialgleichung  die  Gestalt  annehmen: 

(1)  (i_^)g_2^g  +  „(„  +  i)z=0. 

Wollen  wir  die  voraufgehend  entworfene  Theorie  auf  dieses  Bei- 
spiel in  Anwendung  bringen,  so  entspringt  als  erster  Satz  der,  dass 
der  Begularitätsbereich  aus  der  einfach  bedeckten  z- Ebene,  abgesehen  von 
den  drei  irregulären  Punkten  z  =  -{-1,  z  =  —  1,  z  =  (x>  besteht 

Der  Punkt  z  =  0  ist  hiemach  ein  regulärer.  Um  ein  canonisches 
Fundamentalsystem  für  die  Umgebung  dieses  Punktes  zu  gewinnen 
(cf.  pg.  348),  bringen  wir  Gleichung  (1)  auf  die  Form: 

^?  =  2(^  +  r'  +  ir'  +  ...)g-«(n  +  l)(l  +  ^«  +  ir«  +  ...)Z 

und  verfahren  nach  Vorschrift  von  §  2  pg.  343  ff.  Als  canonisches 
Fundamentalsystem  für  die  Umgebung  des  regulären  Punktes  ^  =  0  ge- 
uinnt  man: 


(2) 
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7  —  1         ^(^  +  1)  ^2    ,    n(n  +  l)(n-2)(n  +  3)    . 

n(n  +  l)(n-2)(n  +  8)(n-4)(n  +  6)    . 

6!  ^    "1  ' 

(n-l)(n  +  2)    3        (ti~l)(n  +  2)(n-3)(n  +  4)    . 
^8  =  ^  3l  *    "1  51  ^ 

(n-l)(n  +  2)(n-3)(n  +  4)(n~6)(n  +  6)    , 
_  ^  ^  g   -f-  •  •  . . 

Je  nachdem  n  gerade  oder  ungerade  ist^  bricht  die  erste  oder 
zweite  dieser  Reihen  beim  Gliede  mit  si^  ab  und  stellt  somit  eine 
rationale  ganze  Function  n^^  Grades  dar^  die  dann  bis  auf  einen  con- 
stanten  Factor  mit  der  aus  (5)  pg.  35  zu  entnehmenden  Function  l?n{f^ 
identisch  ist.  Die  andere  Reihe  (1)  ist  indessen  jedesmal,  d.  i.  bei 
jedem  n,  eine  unendliche,  deren  Gonvergenzkreis  der  Kreis  vom  Radius  1 
um  j?  s=»  0  ist. 

um  die  Integrale  unserer  Differentialgleichung  bei  xr  :=  oo  zu 
untersuchen,   setzen    wir  6  =  —   ^^^   transformieren   die   Differential- 

gleichung  nach  pg.  353  auf  %  als  unabhängige  Yariabele.    Dabei  nimmt 

sie  die  Gestalt  an: 

(3)  5'(l-£')^-25»f-n(«+l)Z=0. 

Hiemach  ist  der  dem  Werte  xr  =  oo  correspondierende  Punkt  5  =  0  ein 
irregulärer,  und  die  ihm  zugehörige  determinierende  Gleichung: 
(>(p  — 1)  — n(n  +  l)  =  0 

hat  die  beiden  Wurzeln: 

()i  =  n  +  l,     9,  =  — n. 

Da  diese  Wurzeln  eine  ganzzahlige  Differenz  liefern,  so  können  wir 
zunächst  nur  erst  für  die  grössere  unter  ihnen  p^  =  n  +  1  ein  Integral 
von  der  Gestalt  (1)  pg.  375  ansetzen.  Die  Recursionsformel  für  die 
Goefficienten  führt  auf  die  Reihe: 

(£\    fr^+iri    I    (^  +  ^)(^  +  2)j^»    I    (n+l)(n  +  2)(n  +  8)(n  +  4)^  -| 

V*;     fc        L^T      2(2n  +  3)       *»      '  2  •  4(2n  +  3)(2n+ 5)  ^    "^  J* 

Diese  Beihe  ist  für  aUe  Werte  g  mit  |  J  |  <  1  convergent  und  stellt  bis 
auf  einen  constanten  Factor  als  Function  von  z  die  sogen.  Kugdfundion 
„zweiter  Art*'  der  Ordnung  n  dar*).  Neben  dieses  Integral  tritt  als 
von  demselben  linear  unabhängig  das  zu  ^^  =  —  n  gehörende  rationale 
Integral: 

*)  Siehe  z.  B.  das  pg.  26  genannte  Handbuch  der  Kugelfunctionen  von 
Heine,  Bd.  1  pg.  125. 
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/;.N      ^^n  n         ti(n-l)     ,        n(n-l)(n~2)(n~3)  ^ "i 

^^^  ^       L  2(2n  — 1)**    ^    2.4(2n  — l)(2n  —  8)  *»  J' 

welches  wieder  bis  auf  einen  constanten  Factor  unsere  Eugelfonction 
^^erster  Art^^  P«  liefert  Bei  Durchf&hrung  des  Integrationsprocesaes 
nach  den  pg.  381  gegebenen  Vorschriften  wird  somit  das  logarithmische 
Glied  ausfallen. 

Wir  führen  endlich  noch  die  Untersuchung  für  den  irregulären 
Punkt  e  =  1  durch.  Setzen  wir  denmach  jetzt  ^  »=  xr  —  1,  so  nimmt 
die  Differentialgleichung  die  Oestalt  an: 

(6)  e«(2  +  ö^  +  C(2  +  25)g-«(«  +  l)g^=0, 

während  die  determinierende  Gleichung  p'  »=  0  wird.     Wir  gewinnen 

aus  den  Recursionsformeln  von  pg.  371  demnach  nur  erst  ein  Integral: 

n\    1    ■   n{n+l).    ,   n(n+2)   n«-l«  ,       n{n  +  S)   (n«-i«)(n«-2«)  ^ 

V«;    A-i  ~        c,-t-        g,       •    ^g,^,    &  t-        2»       '  (3!)"  ^    "^  ' 

eine  Reihe,  die  bei  ^  aufhört  und  denmach  wieder  unser  raUümales 
Integral  liefert.  Die  Gewinnung  eines  zweiten  hiervon  unabhängigen 
Integrales  nach  pg.  381  würde  bereits  etwas  umständliche  Rechnungen 
nötig  machen. 

Aufgabe  1.  Man  discutiere  die  Entwicklungen  des  vorliegenden  Para- 
graphen für  den  Fall  negativer  ganzzahliger  Werte  n. 

Aufgabe  2.     Es  soll  die  Differentialgleichung  der  Cylinderfunctionen  (cf. 

einer  entsprechenden  Discussion  unterzogen  werden,  wie  die  obige  Differential- 
gleichung (1)  der  Eugelfunctionen  P^. 

§  13.    Integration  der  hypergeometrisöhen  Differentialgleioliung 

durch  Reihen. 

Ein  besonders  interessantes  und  beziehungsreiches  Beispiel  zu  der 
entwickelten  Theorie  der  linearen  Differentialgleichungen  liefert  die  sogen. 
„hypergeometrische  Differenticdgleichuns^^: 

(1)  ^(^_l)g  +  [(«  +  /J  +  l);,-y]g+«/}Z=0. 

Die  Differentialgleichung  trägt  diesen  Namen,  weil  sie  durch  die  hyper- 
geometrische Reihe: 

(j;   ^-^+1./+     1.2.y(y+l)^+       l.2.3.y(y+l)(y  +  2)      ^+- 

befriedigt  wird.  Für  diese  Reihe  hat  Gauss  die  Bezeichnung  -F(cr,/},y;i:) 
eingeführt,   die    weiterhin  benutzt  werden  soll.     Die  Convergenz  der 
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Reihe  (2)  hat  Gauss  in  seiner  classischen  Arbeit  ,yD%squisitiones  gern- 
rales  circa  seriem  infinitam  etc."*)  untersucht;  diese  Untersuchung  ist 
fortgesetzt  in  der  nachgelassenen  Abhandlung  y^Detennincttio  seriei  nostrae 
per  ctequationern  differentiaiem  secundi  ordinis^' **), 

Von  späteren  Untersuchungen  ^  welche  unseren  Gegenstand  be- 
treffen, sind  vor  allem  diejenigen  Kummer^ &  ,,tJber  die  hypergeometrische 
Beiheft  ***)  sowie  Riemann's  „Beiiräge  zur  Theorie  der  dmch  die  Gauss'sche 
Beihe  F{a,  /J,  y;  x)  darstellbaren  Functionen"  zu  nennenf).  Kummer 
knüpft  an  die  Differentialgleichung  (1)  an,  während  Riemann,  seinen 
allgemeinen  functionentheoretischen  Principien  getreu,  bei  beliebigem 
complexen  e  die  Integralfunctionen  von  (1)  aus  ihren  wesentlichen 
Eigenschaften  erklärt  und  an  die  Spitze  der  Betrachtung  stellt. 

Die  Grössen  a,  ß,  y  in.  (1)  und  (2)  mögen  als  reell  angenommen 
werden  und  sollen  späterhin  in  noch  speciellerer  Weise  fixiert  werden. 
Den  Fall  aber,  dass  y  gleich  0  oder  gleich  einer  negativen  ganzen  Zahl 
ist,  bringen  wir  gleich  anfangs  zum  Ausschluss,  da  in  diesem  Falle 
die  Reihe  (2)  offenbar  ihre  Brauchbarkeit  verlieren  würde. 

Um  jetzt  sogleich  allgemeine  Sätze  über  die  Integrale  der  hyper- 
geometrischen Differentialgleichung  aufzustellen,  bemerken  wir,  dass  der 
zugehörige  Regularitätsbereich  aus  der  ganzen  z-Ebene  abgesehen  von  den 
drei  irregulären  Punkten  0  =  0, 1,  oo  besteht. 

Ist  denmach  erstlich  Zq  irgend  ein  von  0,  1,  00  verschiedener  Wert 
des  Argumentes,  so  haben  wir  für  die  Umgebung  von  Zq  ein  Funda- 
mentalsystem von  Integralen  (cf.  (1)  pg.  347): 

WO  sich  die  rechts  auftretenden  Coefficienten  G  nach  pg.  344  berechnen. 
Die  rechts  in  (3)  stehenden  Reihen  sind  jedenfalls  beide  innerhalb  eines 
Kreises  um  z^  convergent,  der  bis  an  den  nächsten  unter  den  Punkten 
0,  1  gerade  heranreicht. 

Der  irreguläre  Punkt  z  =  0  hat  die  determinierende  Gleichung: 

p(p  — 1)  +  yp  =  o 

mit  den  beiden  Wurzeln  ^^  =  0,  pg  =  1  —  y.  Ist  y  nicht  ganzzahlig, 
so  gehören  zu  diesen  Wurzeln  zwei  linear  unabhängige  Integrale  der 

•)  Abhandlungen  der  Göttinger  Gesellsch.  der  Wiss.  von  1813,  ges.  Werke, 
Bd.  3  pg.  123. 

♦^  Ges.  Werke,  Bd.  3  pg.  207. 
***)  Crelle'8  Joum.  f.  Math.  Bd.  15  (1836). 

t)  Abhandl.  der  Göttinger  Gesellsch.  der  Wiss.  von  1857,  ges.  Werke,  pg.  62. 
Frioke,  an»l7t.-fimoiioneiitb.  Vorlesungen.  26 
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Gestalt  (14)  pg.  381.  Für  Pi  =  0  kommen  wir  hierbei  direct  zu  der 
in  (2)  gegebenen  hypergeometrischen  Reihe  -F(a,  ß,  y;  xr)  znrück.  Zur 
Gewinnung  des  zweiten  Integrales  tragen  wir  Z  =^  z^~^  -  Z'  in  die 
Differentialgleichung  ein,  welche  sich  daraufhin  in  folgende  Gestalt 
umrechnet: 

«(£r-l)^  +  [(«  +  ^-2y  +  3)^-(2-y)]^ 

+  («-y  +  l)(^-y  +  l)Z'=0. 

Dies  ist  wieder  eine  hypergeometrische  Differentialgleichung,  in  welcher 
an  Stelle  der  bisherigen  a,  /J,  y  getreten  sind: 

a'  =  a  — y  +  1,     /J'  =  /J  — y  +  X,     /  =  2  —  y. 

Demnach  befriedigt  Z'  =  F{a  —  y  +  1,  /J  —  y  +  1,  2  —  y;  jet)  die 
transformierte  Gleichung.  7^  y  nicht  ganeeMig,  so  wird  für  den 
irregulären  Punkt  e  =^0  ein  canonisches  Fundamentcdsystem  durch: 

Z,  =  FKft  y;  xr), 


geliefert,  wo  die  rechts  gegebenen  Seihen  innerhalb  des  Kreises  vom 
Badius  1  um  0  =  0  beide  convergieren. 

Ist  y  ganzzahlig  (positiv),  so  wird  {q^  —  q^)  ganzzahlig  und  ^  0. 
Demnach  bleibt  das  Integral  Z^  =  F(a,/J,y;  jßf)  bestehen  (cf.  j^.  381). 

Aber  es  wird  fOr  y  =  1  offenbar  Z^  mit  Z^  identisch,  wahrend  för 
y  =  2,  3,  4,  •  •  •  die  in  (4)  auf  der  rechten  Seite  der  zweiten  Formel 
gegebene  Reihe  wegen  des  verschwindenden  bez.  negativen  ganzzahligen 
Wertes  von  y'  =  2  —  y  unbrauchbar  wird.  Jetzt  wird  man  somit 
nach  den  allgemeinen  Regeln  von  pg.  381  ein  zweites  von  Z^  unab- 
hängiges Integral  herstellen  müssen. 

Im  Falle  y  =  l,  der  unten  besonders  zur  Verwendung  kommt, 
gelangt  man  nach  Borchardt*)  durch  folgenden  Grenzübergang  zur 
Kenntnis  eines  zweiten  Integrals  Zj.  Ist  1  —  y  =  S  und  S  zunächst 
von  0  verschieden,  so  hat  man  zufolge  (4)  in: 

^lgiF{u  +  S,ß-{-S,l  +  S',z)-F{u,ß,l-S',g)] 

ein  von  Z^  unabhängiges  Integral.  Hier  wolle  man  jetzt  den  Grenz- 
übergang lim.  d  =  0  vollziehen;  man  gelangt  offenbar  zu: 

^^[z>Fia  +  t,ß-^t,l  +  t;e)]-^§^Fia,ß,  1  +  t;  g), 

wo  nach  Ausführung  der  Differentiation  ^  =  0  zu  setzen  ist.  Wir 
erhalten  auf  diese  Weise  den  Ausdruck: 


♦)  Im  Journal  für  Mathem.  Bd.  57,  pg.  81. 
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wobei  Fi(a,  ß;  e)  folgende  Reihe  bedeutet: 
(5)    F,K^;.)  =  ^(l  +  |-2)^ 

a{a  +  l)ß(ß+l)  (1^    ,    _1__    ,    i.    ,    _i 1_1\  ^» 

"T         1.21.2         U   "^«+1  "^   /»   "^/J+1  1  2/^ 

«(a  +  l)(«  +  2)/?(/?+l)«?  +  2)  /i.    .    _J!_    ,         1 
t"  1.2.81-2.3  \a     '    a+1    '    a  +  2 

^  ß  ^  ß+1^  ß  +  2  1  2  3/^^ 

In  der  That  gewinnt  man  diese  Reihenentwicklung  auch  vermöge  der 
allgemeinen  unter  Y  pg.  381  entwickelten  Methoden.  Merken  wir  somit 
an:  Ist  y  =  l,  so  hat  man  für  die  Umgebung  des  irregulären  Punktes 
z  =  0  ein  canonisches  Fundamentalsystem  in: 

Z,^F(a,ß,  l;£r), 


um  die  beiden  anderen  irregulären  Punkte  entsprechend  zu  be- 
handeln, schicken  wir  einige  Bemerkungen  über  die  ^^lineare  Trans- 
formation der  hypergeometrischen  Functionen*^  voraus,  verweisen  jedoch 
wegen  einer  ausführlicheren  Behandlung  dieses  Gegenstandes  auf  die 
pg.  385  genannte  Abhandlung  Eummer's.  Es  giebt  insgesamt  sechs 
lineare  Substitutionen  von  0,  nämlich: 

(7)  .'  =  .,  ,'^1-z,  ^'=i-,  «'  =  j^,   *'  =  ^\  ^'  =  j^^, 

deren  jede  einzelne  die  Eigenschaft  hat,  das  System  der  drei  irregulären 
Punkte  0, 1,  cx>  in  sich  zu  transformieren.  Es  besteht  nun  der  wich- 
tige Satz:  Für  jede  einzelne  dieser  sechs  Substitutionen  Jcönnen  wir  (und 
zwar  noch  in  zwei  Weisen)  ein  Exponentenpa>ar  m,  n  derart  bestimmten, 

z'=^{i  —  zyz 

in  Abhängigkeit  von  z'  wieder  einer  hypergeometrischen  Differential- 
gleichung genügt. 

Wir  entnehmen  hieraus  für  spätere  Folgerungen  vor  allem  die 
Erkenntnis,  dass  die  drei  irregulären  Punkte  als  coordiniert  anzusehen 
sind.  Das  aufgestellte  Transformationstheorem  soll  hier  nicht  allgemein 
bewiesen  werden;  doch  wird  es  sich  bei  den  weiterhin  zur  Untersuchung 
kommenden  Fällen  unmittelbar  bewähren.  Eine  ausführliche  Betrach- 
tung widmen  wir  an  dieser  Stelle  nur  erst  der  zweiten  und  dritten 
Substitution  (7). 

26* 
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14.    LöBung  der  hypergeometrisohen  Differentialgleioliniig   durch 
bestimmte  Integrale. 

Die  Functionen  Z^y  Z^y  welche  wir  im  vorigen  Paragraphen  als 
Xosungen  der  hypergeometrischen  Differentialgleichung  gewannen^  spielen 
in  der  neueren  Functionentheorie  eine  so  hervorragende  Rolle,  dass 
wir  hier  beiläufig  noch  eine  Reihe  weiterer  Eigenschaften  derselben 
entwickeln  wollen. 

Erstlich  wollen  wir  nach  Euler*)  die  Lösungen  unserer  Differential- 
gleichung in  Gestalt  von  bestimmten  Integralen  angeben.  Wir  behaupten, 
dass  die  unter  der  Voraussetmng  /J  >  0,  y>  ß  durch  das  bestimmte 
Integral: 


(1)  f(z)  =  fu(^-^  (1  —  u)y-fi-^  (1  —  0u)-^ 


du 


gegebene  Function  f{z)  von  z  eine  Uisuthg  der  hypergeometrischen  Diffe- 
rentialgleichung (1)  pg,  384  da/rstdlt.  Dieses  Integral  möge  etwa  gerad- 
linig von  u  =  0  bis  u  =  1  erstreckt  sein,  während  der  „Parameter"  z 
des  Integrals  einen  beliebigen  complexen  Wert  haben  mag.  Die 
Forderungen  /J  >  0,  y  >  /J  müssen  einstweilen  gestellt  werden,  weil  sonst 
das  Integral  nicht  bis  an  die  Grenzen  0  und  1,  ohne  unstetig  zu  werden, 
erstreckt  werden  darf. 

Wir  beweisen  die  aufgestellte  Behauptung  zunächst  in  der  Weise, 
dass  wir  obige  Function  f(i8)  nach  Potenzen  von  z  in  eine  Reihe  ent- 
wickeln, und  setzen  zu  diesem  Zwecke  |  xf  |  <  1  voraus.  Unter  diesen 
Umständen  dürfen  wir  nämlich  schreiben: 

(1—m)-^  =  i  +  -zu'{'  \;^  (zuy -f.     7-2.3     (^**)  "I —  5 

denn  die  rechts  stehende  Reihe  ist  im  ganzen  Integrationsintervall 
0  ^  w  ^  1  wegen  |  ;8r  |  <  1  convergent.  Tragen  wir  diese  Reihe  in  (1) 
rechter  Hand  ein,  so  ist  es  erlaubt,  gliedweise  zu  integrieren  (cf.  pg.  124). 
Es  ergiebt  sich  unter  Benutzung  der  Abkürzung: 

(2)  fuP-\l  —  tt>-i  du  =  B(p,  q) 

ü 

für  f(z)  die  Reihe: 


*)  Siehe  die  „InstituHones  calculi  inUgraM'  Bd.  2,  Abschn.  1,  Kapitel  10  und 
11  (Petersburg,  1769). 
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(3)  /•(^)  =  £(^,y_/})  +  ^£(/}  +  l,y_/});S 

welche  wieder  für  |  jer  |  <  1  convergent  sein  wird. 

In  (2)  haben  wir  nun  das  sogen.  „Euler' sehe  Integral  erster  Art*" 
B(p,  q)  vor  uns,  welches  für  jp  >  0,  q>  0  einen  bestimmten  endlichen 
Wert  besitzt.  Für  die  Weiterentwicklung  von  (3)  haben  wir  eine 
Relation  zwischen  5(p  +  1,  g)  und  B{p,q)  nötig,  welche  zunächst  ab- 
geleitet werden  soll.     Durch  partielle  Integration  findet  man: 

/mp(1  —  u)«-i du  =  —  —  uP(l  —  tt>  +  ^  iuP-\\  —  uydu 

oder,  wenn  man  im  zweiten  Gliede  rechts  (1  —  u)^  in  (1  —  u)*""*  •  (1  —  u) 
spaltet  und  die  ganze  Gleichung  mit  q  multipliciert: 

(P  +  q)  fuP(l—uy-^du  =  —  uP(l  —  uy  +i> /u^"Kl  —  ^y-'^du. 
Trägt  man  die  Grenzen  0  und  1  ein,  so  folgt  die  Recursionsformel: 

(4)  B(j?  +  hq)  =  ^qB(j?,q), 

welche  für  die  Coefficienten  der  Reihe  (3)  die  Regel  ergiebt: 

Hiemach  können  wir  der  Formel  (3)  die  Gestalt  verleihen: 

(5)  ad)  =  Biß,y-ß)-Fia,ß,r,^). 

Die  Function  f^s)  ist  demgemäss  bis  auf  einen  constanten  Factor  mit 
JP(a,  /3,  y;  je?)  identisch,  womit  unsere  obige  Behauptung,  die  Function /"(r) 
sei  eine  Lösung  der  hypergeometrischen  Differentialgleichung,  ihre  Be- 
stätigung gefunden  hat. 

Durch  Differentiation  des  Integrales  (1)    nach    dem   Parameter  z 
können  wir  das  in  Rede  stehende  Theorem  noch    directer  bestätigen. 
Wir  finden  hierbei: 
1 

f(ß)  =1^*^^-1(1  _  w)y-/*-*(l  —  zu)— du, 

0 

1 
^=  aju/'(l  -  u)y-fi-^(l  —  zu)— 'du, 


d 


1 
C<>)=  a(a  +  1)  ^«•'+»(1  —  u)y-!'-'(l  —  zu)-'-' du. 
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Multiplicieren  wir  diese  Gleichungen  der  Reihe  nach  mit  a/J, 
(«  +  /'  + 1)^  —  y^  ^(^  —  1)  ^^^  addieren,  so  kommt  rechter  Hand 
bei  zweckmässiger  Nenanordnung  der  unter  dem  Integral  stehenden 
Glieder: 

1 

afuß-^(l  —  u)Y-P-^(l  —  m)-"-^  [ß{\  —  m)  (1  —  zu) 
^  +{ß  —  Y)  w(l  —  ^w)  +  (a  +  1)  ^w(l  —  w)]  du 

Dieses  Integral  lässt  sich  leicht  weiter  zusammenziehen  und  liefert: 

1 

=  ccfd[ufi{l  —  u)y-(^(l  —  zm)-^  -ij . 
u 

Da  aber  m/'(1  —  m)>'~-^(1  —  ;8fw)"~«""^  wegen  y  >  /J  >  0  sowohl  für  ti  =  0 
als  M  =  1  verschwindet,  so  ist  die  rechte  Seite  der  letzten  Gleichung 
mit  0  gleich,  d.  h.  f{z)  befriedigt  thatsächlich  die  hypergeometrische 
Differentialgleichung. 

Diese  letztere  Beweismethode  unseres  Satzes  ist  wegen  ihrer  Ver- 
allgemeinerungsfahigkeit  höchst  wichtig.  Wir  setzen  an  Stelle  des 
bisherigen  reellen  u  die  complexe  Variabele  w;  =  u  -f-  *^  ^^^  bilden 
die  Function: 

(6)  9{w)  =  w^{\  —  wy-^{\  —  ;&m;)-«-S 

indem  wir  unter  a,  /J,  y  jetzt  wieder  beliebige  reelle  Constante  verstehen. 
Diese  Function  kann  irreguläre  Stellen  höchstens  an  den  vier  Punkten 
m;  =  0,  1,  xr-i,  oo  haben;  sie  wird  des  näheren  bei  w  =  0  verzweigt 
sein,  wenn  ß  keine  ganze  Zahl  ist,  und  entsprechendes  wird  für 
w;  =  1,  xr-i,  oo  gelten.  Wir  denken  etwa  sogleich  die  Riemann'sche 
Fläche  über  der  w -Ebene  gebildet,  auf  welcher  0{w)  eine  eindeutige 
Function  ist.  Dieselbe  wird  insbesondere  eine  endUchMättrige  Riemann- 
sehe  Fläche  sein,  wenn  a,  ß,  y  rationale  Brüche  sind;  ist  aber  z.  B. 
die  Zahl  ß  irrational,  so  ist  bei  u;  =  0  jedes  einzelne  Blatt  mit  un- 
endlich vielen  weiteren  verzweigt. 

Wir  bilden  jetzt  vermöge  einer  Integrationscurve  C,  welche  cmf  der 
gedachten  Biema/nn'schen  Fläche  geschlossen  ist,  und  welche  die  irregulären 
Punkte  von  ^{w)  meidet,  das  Integral: 

(7)  f{z)  =  fw^-^{l  —  w)y-f^-\l  —  ew)-^dw 

und  behaupten,  dass  die  hierdurch  dargestellte  Function  f{e)  von  z  ein 
Integral  der  hypergeomeiriscJien  Differentialgleichung  ist     Der  Vorteil 
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dieser  Auffassungsweise  gegenüber  der  Gleichung  (1)  ist  in  der  freien 
Beweglichkeit  von  w  in  der  Ebene  bez.  der  Riemann'schen  Flache  be- 
gründet. Wir  können  solcher  Art  die  irregulären  Stellen  der  unter 
dem  Integral  stehenden  Function  von  w  bei  der  Integration  vermeiden; 
und  wir  haben  vor  allem  wegen  der  Willkür  in  der  Auswahl  der 
Integrationscurve  C  nicht  nur  eine  einzelne  Function  f{z)^  wie  in  (1), 
sondern  eine  ganze  Mannigfaltigkeit  solcher  Functionen  in  (7)  definiert 
Der  Beweis,  dass  f{z)  der  hypergeometrischen  Differentialgleichung 
genügt,  wird  'ganz  wie  oben  geführt,  indem  man  das  in  (7)  rechts 
stehende  Integral  nach  dem  Parameter  z  differenziert.  Man  findet 
wieder : 

Das  rechts  stehende  Integral   aber  verschwindet,  da  die  Curve  C  auf 
der  Riemann'schen  Fläche  geschlossen  ist 

Wie   man   die   Curve  C  im   einzelnen   Falle  wählen  darf,   hangt 
natürlich  von  der  Oestalt  der  Riemann'schen  Fläche  der  Function  9(w) 

ab.  Es  verdient  aber  bemerkt  zu  werden, 
dass  der  in  Figur  88  sUezierie  sog.  yyDoppd- 
umlauft  um  die  irregulären  Stdlen  w  =0 
und  w;  =  1  stets  einen  auf  der  Biemann' sehen 
y.g  gg  Fläclie  geschlossenen  Weg  darstdU.     In  der 

That  besteht  dieser  Weg  aus  je  zwei  ein- 
fachen Umläufen  um  m;  =  0  und  w  =  1,  und  zwar  wird  dabei  der 
einzelne  diese  Punkte  das  eine  Mal  im  positiven  ümlaufssinn  (cf.  pg.  111), 
das  andere  Mal  im  negativen  umgangen.  Indem  wir  aber  z.  B.  u?  =  0  im 
positiven  Sinne  umlaufen,  werden  wir  von  0(w)  zu  e^^''t^O(i€)  geführt; 
der  Umlauf  im  negativen  Sinne  hebt  den  Factor  c***/*  gerade  wieder  fort. 
Durch  Ausdehnung  der  Überlegung  auf  den  Punkt  w  =  1  findet  man, 
dass  der  „Doppelumlauf"  in  der  That  immer  zum  Anfangswerte  0(ic) 
zurückführt*).  Ist  übrigens  der  Punkt  w  =  z~^  ein  Verzweigimgs- 
punkt,  d.  h.  ist  a  irrational,  so  hat  man  Sorge  zu  tragen,  dass  der 
Doppelumlauf  den  irregulären  Punkt  tv  =  z~^  nicht  umschliesst. 

Aufgabe  1.     Man  apecialisiere  die  Formel  (1)  pg.  389  sowie  die  sich  an- 
schliessenden Entwicklungen  für  die  folgenden  Werte  a  =  l,  P  =  l,  y  =  2. 

Aufgabe  2.    Man  verfolge  entsprechend  für  Formel  (1)  pg.  389   den  Fall 

113 

a  =  — ,  ß  =  —■ ,  y  =  —  ^  indem  man  zugleich  z^  an  Stelle  von  z  setzt. 


*)  Vergl.  wegen  des  im  Texte  betrachteten  Integrationsweges  C.  .Tordan, 
„Cours  (Vatialyscf*  t.  3  (1887),  sowie  die  Abhandhmgen  von  L.  Pochhammer  in 
den  Bänden  35  ff.  der  Mathem.  Annalen  (1889—1890). 
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§  15.    Die  Perioden  des  Legendre'sohen  Integrals  erster  Gattung 
als  hypergeometrische  Functionen. 

Nehmen  wir  in  den  allgemeinen  Formeln  des  vorigen  Paragraphen 
för  a,  /J,  y  die  Werte: 

so  gelangen  wir  zu  einem  Specialfall,  der  wegen  seiner  Beziehung  zur 
Theorie  der  elliptischen  Functionen  höchst  interessant  ist.  Die  Formel 
(7)  pg.  391  nimmt  jetzt  die  Gestalt  an: 

und  die  zugehörige  Riemann'sche  Flache  wird  zweiblättrig  mit  vier 
Verzweigungspunkten  bei  m;  =  0,  1,  jer-^,  oo. 

In  (1)  rechter  Hand  haben  wir  nun  mit  einem  dlipüschen  Integral 
erster  Gattung  zu  thun;  und  da  die  Curve  C  einen  beliebigen  ge- 
schlossenen Umlauf  auf  der  zugehörigen  Riemann'schen  Fläche  dar- 
stellt, so  liefert  uns  die  Formel  (1)  nach  dem  pg.  207  ff.  entwickelten 
Begriffe  der  Perioden  irgend  eine  Periode  des  gedachten  Integrals. 

Des  näheren  gelangen  wir  zur  Formel  (1)  sehr  leicht  vom  Weier- 
strass'schen  Normalintegral: 

(2)  r       '' 

aus.  Setzen  wir  nämlich  hier  ^  =  e^  -f-  (cg  —  ^i)  w;,  so  folgt,  wenn 
wir  wie  pg.  235  für  den  Legendre'schen  Integralmodul  k^  die  Dar- 
stellung Ä;*=  '~  ^  benutzen: 

/Q\         i/ — — —    r dt  /*  dw 

Die  Perioden  ca^,  (o^  des  Weierstrass'schen  Integrals  (2)  liefern  nun 
nach  pg.  237  in: 

2a>8  Ye^  —  e^  =  4K,     co^  Ye^  —  e^  =  2iK' 

die  Perioden  des  Legendre  sehen  Normalintegrals.  Durch  Vergleich 
der  Formeln  (1)  und  (3)  erkennen  wir  unmittelbar:   Die  Perioden 

Z=4mK+2inK' 

des  Legendre' sehen  Normalintegrals  erster  Gattung  genügen,  in  ihrer  Ab- 
hängigkeit vom  Integralmodtd  z  =  /c*  aufgefasst,  der  hypergeometrischen 
Differentialgleichung: 
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(4)  ^(,_i)*^  +  (2;.-l).g+lz  =  0. 

Die  beiden  Grössen  K  und  K'  stellen  in  Abhängigkeit  von  z=^l? 
particulare  Integrale  dar,  die  von  einander  linear  unabhängig  sind; 
anderenfalls  hätte  nämlich  der  Periodenquotient  för  alle  Werte  i*  einen 
und  denselben  Wert,  was  doch  nicht  der  FaU  ist  (cf.  pg.  235).  Durch 
das  ,,Fundamentalsystem"  (JST,  K')  stellt  sich  daraufhin  jedes  Integral 
von  (4)  in  der  Gestalt  {c^K -{- c^K')  mit  irgend  welchen  complexen 
Constanten  c^,  c^  dar.  Man  sieht,  wie  sich  hier  im  speciellen  die 
„Perioden"  {AmK  +  2inK')  mit  ganzzahligen  w,  n  einordnen. 

Unsere  Ergebnisse  sind  in  Übereinstimmung  mit  den  pg.  269  ge- 
wonnenen Darstellungen  von  K  und  K': 

p)  j^  - 1  [' + HP + (H)'*- + imp + ■  ■]. 
ijf  -  f  [1 + ({)'*■•+ (n)**-'+ (ü^)"»''+ ■  ■  ■]. 

wo  *'*=  1  — k^  der  complementäre  Modul  ist  In  der  That  haben 
wir  ja  hier  direct  die  hypergeometrischen  Reihen  vor  uns: 

(6)     £  =  |F(1,  i-,  1;Ä«),    ir'=|2.(i.,  i-,   i;i_ft.). 

Die  drei  „irregulären"  Stellen  jgr  =  0,  1,  oo  liefern  diejenigen  drei 
Werte  t*,  für  welche  eine  „Ausartung"  des  elliptischen  Int^rals  ein- 
tritt (cf.  pg.  254).  Übrigens  hat  för  jeden  dieser  drei  irregulären 
Punkte  die  zugehörige  determinierende  Gleichung  zusammenfallende 
Wurzeln.  Ein  canonisches  Fundamentalsystem  für  den  einzelnen  irre- 
gulären Punkt  wird  somit  das  Bildungsgesetz  (6)  pg.  387  befolgen. 
Wir  können  daraufhin  anmerken:  K  i^t  das  ,^logarithni€nfreie^*  Integral 
des  canonisdien  Fundanieniahystenis  für  die  Umgebung  von  z  =  0;  K* 
stellt  das  entsprecJiende  Integral  für  die  Umgebimg  von  z  =\  vor. 

Um  K'  in  der  Umgebung  von  z  =  0  darzustellen,  bilden  wir  uns 
nach  pg.  387  das  Fundamen talsystem: 

i^(|,  |,  1;  .),     logz.F(|-,   1,  1;  z)  +  F,[L^  1;   ^), 

wobei  JPj  explicite  gegeben  ist  durch: 

(7,     f,(',±i,)_2[(±)%  +  (Li)'(.  +  l),. 

+c^r('+i+5)-'+-]- 

Es  gilt  alsdann  eine  Darstellung: 
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JT'^c.J'd,  i-,  1;  ^)  +  c,F,(-i,  4-;  e)  + c,loez.F({,  ±    1- ,), 
wo  Cj  und  Cf  zwei  Gonstante  sind.    Hierfflr  können  wir  auch  schreiben: 
jrir'=  2c,K+  2c,Klogk'  +  «c^F,{^,  i-;  *»)  . 

Für  verschwindend  kleines  k  können  wir  nun  den  sehr  kleinen  Wert 
xF^Y,  y;  krj  neben   dem  sehr  grossen  Betrage  2  K  log  Jc^  vernach- 
lässigen und  bekommen  als  Näherungsformel: 
'f  =  2c,  +  2c^\ogkK 

Nun  aber  geht  aus  der  Darstellung  (9)  pg.  235  von  k^  durch  die  Ent- 
wicklungsgrösse  q  für  kleine  Werte  von  k  und  q  hervor: 

TtK' 

Wir  gewinnen  so  explicite  als  Näherungsformel: 
^  =  41og2-logÄ;», 

woraus  hervorgeht,  dass  c^  =  2  log  2,  c^  =  —  y  ^^'    ^^  Periode  K' 

steUt  sich  als  Function  des  IntegralmodtUs  in  der  Umgebung  von  k^  =  0 
hiemach  folgendemmssen  dar: 

(8)    2j:'=  (21082-1108^)2^(1,  1    1;  1c^)-Lf,[\,  \,  p) . 

Aufgabe.  Man  fahre  eine  entsprechende  Untersuchung  für  die  Perioden 
E^  E'  des  elliptischen  Integrals  zweiter  Gattung  durch  (cf  (8)  pg.  252  sowie  (4) 

pg.  271).    Man  hat  hierbei  a  = —,   (J  =  — -,   y  =  lzu  nehmen. 

2  2 

§  16.   Vieldentigkeit  der  Integrale  Z^^  Z^  der  hypergeometrlBOhen 
Differentialgleichtuig. 

Indem  wir  zur  allgemeinen  hypergeometrischen  DiflFerential- 
gleichung  (1)  pg.  384  zurückkehren,  wollen  wir  für  ein  beliebiges 
Fundamentalsystem  (Z^,  Z^  derselben  die  Regeln  von  pg.  354  flF.  über 
analytische  Fortsetzung  specialisieren.  Die  unabhängige  Yariabele  z 
deuten  wir  dabei  zweckmässig  auf  der  Kugelfläche,  auf  welcher  wir 
uns  sogleich  die  drei  irregulären  Stellen  jer  =  0,  1,  oo  markieren. 

Beschreibt  man  unter  Vermeidung  von  0,  1,  oo  von  irgend  einem 
Ausgangspunkte  e  auf  der  ;er- Kugel  einen  geschlossenen  Weg  C  zu  jenem 
Punkte  z  zurück,  so  gehe  hierbei  (Z^,  Zg)  in  (Z^',  Z^)  über.    Es  werden 
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sich  alsdann  die  Integrale  dieses  neuen  Fundafnentalsystems  (Z/,  Z,') 
nach  pg,  355  in  (Z^,  Z^)  vennöge  einer  linearen  Substituti<m  darsUüen: 

(1)  Z;  =  aZ,  +  6Z,,      Zj'  =  cZi  +  dZ„ 

deren  dM?a  durch  D  zu  bezeichnende  Detemnnante  D  =  ad  —  hc  van  0 
verschieden  ist. 

Die  Substitution  (1)  ist  dem  Fundamentalsystem  (Z^^  Z^)  und  dem 
Umlauf  C  eigentümlich.  Durchlaufen  wir  dieselbe  geschlossene  Gurre  C 
in  entgegengesetzter  Richtung,  so  stellt  sich  für  das  nämliche  System 
(Zj,  Zg)  eine  Substitution  ein,  welche  wir  als  die  zu  (1)  „invers^^ 
Substitution  bezeichnen.  Um  dieselbe  zu  bestimmen,  beachte  man, 
dass  bei  dem  jetzt  gemeinten  Umlauf  (aZ^^  +  ^^iy  ^^i  +  ^^s)  ^  (^i;  ^%) 
übergeht.    Die  Integrale  Z^,  Z^  gehen  also  in  die  aus: 

aZ^''  -f-  6Zj"  =  Zi,       cZ/'  +  dZj"  =  Zj 

zu  berechnenden  Integrale  Z^",  Z^"  über.  Die  ;et«  (1)  inverse  Sub- 
stit/ution  ist  hiemach: 

C^;  A  = — 2> — ^     ^»  "^ D 

Lässt  sich  die  Curve  C  ohne  Hinwegschiebung  über  eine  der  irre- 
gulären Stellen  0,  1,  oo  auf  einen  regulären  Punkt  zusammenziehen, 
so  ist  Zi'=  Zi,  Zg'™  Zg;  wir  haben  dann  in  (1)  die  sogen,  „identische 
Substitution"  d.  i.  diejenige  mit  a  =  d=l,  6  =  c  =  0. 

Ein  einmaliger  Umlauf  um  jer  =  0  im  positiven  Sinne  (cf.  pg.  111) 
liefere  für  (Z^,  Zj)  eine  Substitution,  die  wir  symbolisch  durch  S^  be- 
zeichnen. Die  entsprechenden  Substitutionen  für  die  irregulären  Punkte 
1,  (x>  mögen  S^^  S^  heissen.  Explicite  mögen  diese  Substitutionen 
so  lauten: 

(Sq)  Z/  =  a^Zi  +  60Z2,       Z3'  =  CqZi  +  d^Z^, 

(Si)  Z/  =a^Zi-\-  \Z^,       Z^  =  qZi  +  rf^Za, 

(Sg)  Z/  =  OgZi  +  h^t^       ^%  =  ^2^1  +  ^2^2- 

Natürlich  sind  hierbei  die  durch  die  einzelne  Substitution  entspringen- 
den Z/,  Z2'  nicht  mit  den  Z/,  Z^  der  anderen  Substitutionen  identisch. 
Den  in  Figur  89  pg.  397  ausgezogenen  Weg  C  wird  man  sofort  als 
Combination  der  beiden  einfachen  Umläufe  um  0  und  1  erkennen.  Wir 
wollen  die  zugehörige  Substitution  berechnen.  Da  der  Umlauf  um 
z  =  0  voransteht,  so  gelangen  wir  von  (Z^,  Zg)  erstlich  zu  {a^Z^-^-b^Z^y 
CqZ^  -(-  ^0^2)-  ^^^  Umlauf  um  z  =  l  bewirkt,  dass  die  im  letzteren 
Fundamentalsystem    enthaltenen   Z^,  Z^    die   Substitution  S^    erfahren. 
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d.  h.  durch  {a^Z^  -{-b^Z^,  c^Z^  +  d^Z^  zu  ersetzen  sind.     Zum  frag- 
lichen Umlauf  C  gehört  also  folgende  Substitution: 

(^)  Z;  =  {c,a,  +  d,c,)Z,  +  {c,\  +  d,d,)Z,', 

wir  sagen ^  dieselbe   sei  aus  8q  und  8^  zusammengesetzt^  und  wir  be- 
zeichnen sie   symbolisch   durch  Sq  -  S^.     Man   überlege^  dass  im   all- 


Fig.  89. 


gemeinen  bei  einem  solchen  symbolischen  Producte  Sq  •  S^  die  Ab- 
änderung der  Factorenfolge  eine  Änderung  des  Productes,  d.  i.  der  zu- 
sammengesetzten Substitution  bewirkt.  Üben  wir  auf  Z^,  Z^  in  (3) 
irgend  eine  dritte  Substitution  aus,  die  wir  5  nennen,  so  werden  wir 
die  sich  ergebende  Substitution  entsprechend  durch  Sq»  S^-  S  bezeichnen 
und  analog  Producte  mit  beliebig  hoher  Factorenzahl  herstellen. 

Die  in  Figur  89  punktiert  angedeuteten  Umwandlungen  des  eben 
betrachteten  Weges  C  zeigen,  dass  derselbe  auf  der  ;&- Kugel  ohne 
Hinwegschiebung  über  einen  irregulären  Punkt  in  einen  einfachen  Um- 
lauf um  j?  =  00  im  negativen  Sinne  umgestaltet  werden  kann.  Wir 
folgern  ohne  weiteres:  Die  in  (3)  angegebene  Substitution  8q  •  8^  ist  mit 
der  zu  8^  inversen  Substitution  identisch,  und  entsprechend  ist  offenbar 
5i  •  8^  invers  zu  8q,  sawie  8^  •  Sq  invers  zu  8^.  — 

Die  Substitutionen  Sq,  8^,  8^  haben  nun  noch  eine  weitergehende 
Bedeutung.  Es  gilt  nämlich  der  wichtige  Satz,  dass  jeder  auf  der 
j8r- Kugel  geschlossene  Weg  in  seiner  Wirkung  auf  (Z^,  Z^)  durch  eine 
Kette  von  einfachen  Umläufen  um  die  irregulären  Punkte  0,  1,  00  auf- 
gefasst  werden  kann.  Man  wolle  sich  dies  in  der  Weise  klar  machen, 
dass  man  einen  gegebenen  geschlossenen  Weg  zusammenzieht,  ohne 
indessen  eine  Hinwegschiebung  über  irgend  einen  der  drei  irregulären 
Punkte  zu  gestatten.  Hierbei  verwandelt  sich  der  Weg  geradezu  in 
eine  Kette  schleifenförmiger  einfacher  Umgänge  um  0;  1;  00.     Ohne 
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Fig.  90. 


dass  wir  hierbei  ausführlich  verweilen^  bringen  wir  die  in  Figor  90 
YoUzogene  Umgestaltung  eines  speciellen  Weges  als  Beispiel  f&r  die 
auch  in  jedem  anderen  Falle  Yorliegenden  Verhältnisse.    Es  kommen 

hier  zunächst  auch  Um- 
läufe im  negatiyen  Sinne 
um  den  einzelnen  irre- 
gulären Punkt  vor.  Aber 
wir  wissen  bereits,  dass 
der  einzelne  solche  Um- 
lauf als  Aggr^^t  zweier 
im  positiven  Sinne  voll- 
zogenen Umläufe  um  die 
beiden  anderen  irregu- 
lären Punkte  angesehen 
werden  kann.  Es  ent- 
springt so  der  Satz:  Ein 
hdiebiger  a/ufder  e-Kugd 
geschlossener  Weg  ergiebt  für  das  Fundamentalsystem  (Z^,  Z^)  eine  Sub- 
stitution, welche  durch  Zusammensetzung  aus  den  drei  Substitutionen 
8q,  Si,  Sj  gewonnen  werden  kann.  In  diesem  Sinne  heissen  So,  Sj,  & 
die  zum  Fundamentalsystem  (Z^,  Z^)  gehörenden  ^yCriseugenden  Sub- 
stitutionen^^, 

Die  wirkliche  Berechnung  der  einzelnen  erzeugenden  Substitution^ 
d.  i.  die  Angabe  ihrer  Goefficienten,  ist  zunächst  fär  das  canonische 
Fundamentalsystem  des  zugehörigen  irregulären  Punktes  äusserst  ein- 
fach.    Für  das  System  (4)  pg.  386  lautet  8^: 

(4)  Z,=Z,,      Z,'=e^^-^^-y^Z,, 
während  im  Falle  y  =  1  (cf.  (6)  pg.  387)  sich  findet: 

(5)  Z/  =  Zi,        Z,'  =  2inZ,  +  Z,. 

Ist  aber  (Z^,  Zg)  ein  beliebiges  Fundamentalsystem,  so  werden  wir 
dasselbe  zunächst  im  canonischen  System  (Z^,  Z^)  darstellen: 

(6)  Z;  =  ÄZ,  +  JSZ„      Z,  =  CZi  +  DZ,. 

Wir  berechnen  dann  z.  B.  im  Falle  eines  nicht  ganzzahligen  y  als  Sub- 
stitution Sq  für  (Zj,  Zj): 

A  = j A  i j A, 

^2  = j A  i j A; 

wo  J  die  Determinante  (AD  —  BC)  sein  soll. 


\ 
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Die  Substitution  8^  für  das  zum  irregulären  Punkte  z  =  1  ge- 
hörende canonische  System  (8)  pg.  388  wird  man  sofort  wieder  an- 
geben. Wollte  man  jedoch  die  Substitution  S^  für  dieses  letztere  System 
(8)  pg.  388,  das  wir  für  den  Augenblick  durch  (Z^,  Z^  bezeichnen 
wollen,  berechnen,  so  müsste  man  dieses  System  zunächst  in  der  Ge- 
stalt (6)  im  canonischen  System  des  Punktes  z  =  0  darstellen.  In- 
dessen haben  wir  hier  einstweilen  keine  Mittel,  die  dabei  auftretenden 
Coefficienten  -4,  JS,  C,  D  zu  bestimmen.  Leider  ist  es  unmöglich,  auf 
die  zur  Berechnung  der  Coefficienten  A,  B,  C,  D  ausgebildeten  Me- 
thoden hier  näher  einzugehen,  da  diese  Entwicklungen  zu  tief  in  die 
Einzeluntersuchimg  der  hypergeometrischen  Function  hineinführen. 

§  17.   Der  Integralquotient  als  Funotion  ri{si). 

Zu  besonders  interessanten  Ergebnissen  gelangen  wir  bei  der 
Untersuchung  des  Quotienten  irgend  zweier  linear-unabhängigen  particu- 
lären  Integrale  Z^,  Z^  der  hypergeometrischen  Differentialgleichung.  Wir 
wollen  diesen  Quotienten  als  Function  von  z  durch: 

(1)  ni»)  =  I 

bezeichnen.  Zu  irgend  einem  anderen  Fandamentalsystem  {AZ^  +  ^^s? 
CZ^  +  ^^%)  gehört  entsprechend  ein  Integralquotient  r{{z)^  welcher 
sich  durch  die  Function  7i{z)  der  Formel  (1)  in  der  Gestalt: 

darstellt.  Von  den  vier  Coefficienten  Ay  B,  C,  D  kommen  hierbei  nur 
die  Quotienten  zur  Geltung;  wir  können  diesen  Umstand  durch 
folgenden  Satz  zum  Ausdruck  bringen:  Die  durch  einen  Integralquotienten 
Z^ :  Z^  definierte  Function  von  z  ist  eine  unter  dreifach  unendlich  vielen 
Functionen;  jede  derselben^  rj'Qi)}  ^'^^  ^^^  ^^  ^^*^  ersten  unter  ihnen, 
ri{z),  in  der  Gestalt  (2)  mit  vier  complexen  Constanten  A,  B,  C,  D  nicht- 
verschtoindender  Determinante  (AD  —  BC)  dar. 

Eine  einzelne  particuläre  Function  ri(z)  hat  die  Punkte  £?  =  0,  1,  cx) 
zu  in'egulären  Stellen,  ist  jedoch  übrigens,  von  etwaigen  Polen  ab- 
gesehen, überall  regulär  (cf.  (3)  pg.  385).  Aus  den  Entwicklungen  des 
vorigen  Paragraphen  entspringt  als  Hauptsatz:  Ein  partieuläres  ti 
liefert  eine  mehrdeutige  analytische  Function  des  Argumentes  z^  deren 
sämäiche  Zweige  sich  in  einem  ersten  y  ri(z)y  vermöge  linearer  Substitu- 
tionen: 
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darstellen;  alle  diese  bei  der  einzelnen  rj' Function  zur  Geltung  kommen^ 
den  linearen  Substitutionen  lassen  sich  durch  Zusamniensebsung  aus  drei, 
den  Sq,  Si,  8^  entsprechenden,  y^erzeugenden'^  Substitutionen  herstellen. 

Sehr  bemerkenswert  ist^  dass  wir  rjQg)  auch  unabhängig  von  Z^,  Z^ 
als  Integral  einer  gewissen  Differentialgleichung  dritter  Ordnung  definieren 
können. 

Um  diese  Gleichung  zu  gewinnen,  setzen  wir  zur  Abkürzung: 

rA\                 y  — (tt-f  p-f  i)ir        p  ,  V  aß  p  , . 

W  ^^-^Ti) -^iW;     —7(i—L)  =  ^^^'^)' 

Wir  haben  alsdann  fQr  irgend  zwei  linear-unabhängige  Integrale  Z^,  Z^ 
der  hypergeometrischen  Differentialgleichung  (1)  pg.  384: 

(5)  '^  =  AS  +  A^»    S  =  AS  +  ^«^.- 

Durch  Combination  dieser  Gleichungen  folgt: 

Andererseits  folgt  aus  ri=  Z^:  Z^  durch  Differentiation : 

dZ^  dZ, 

dri  _  ^«   dz       ^'    dz 

sowie  weiter,  wenn  man  diese  Gleichimg  logarithmisch  differenziert: 
dz*  «  dz*         '  dz*        2    dz 


dfi  r,^_rrdZ,  "     Z, 

dz  ^*  dz       "^^  dz 

Diese  Gleichung  schreibt  man  mit  Benutzung  von  (6)  einfacher  so: 

d*ri  liZ^ 

dz 
Durch  nochmalige  Differentiation  ergiebt  sich: 

d^n         /^\*  ^j^  /l^ 


^_       1^      _  dP,         ^    dz*  ^ 

dri  \    dri    \~    dz  ^    Z,      "T"  ^  \  Z, 

dz  \  dz  / 

Man  quadriere  nun  die  Gleichung  (7),  miiltipliciere  darauf  mit  —  und 

subtrahiere  das  Resultat  von  der  letzten  Gleichimg.  Dabei  entspringt 
links  der  folgende,  symbolisch  durch  [rj],  zu  bezeichnende  Differential- 
ausdruck dritter  Ordnung: 


Differentialgleichung  dritter  Ordnung  für  den  Integralquotienten  ri{z).    401 

dz 
während  man  rechter  Hand  erhalt: 

^  _  1  7»  _  A  r^!Ä  _  p  ^\ 
de         2  ^1       Z,V(Jä*        ^1  dz)' 

Bei  Benutzung  der  zweiten  Gleichung  (5)  folgt  damit: 

(9)  M.  =  ^-1P«-2P,. 

Hier  wolle  man  endlich  für  P^  und  Pg  ihre  Ausdrücke  (4)  eintragen, 
worauf  der  soeben  für  [i^],  berechnete  Ausdruck  die  Gestalt  einer 
rationalen  Function  von  z  annimmt.  Um  letztere  kurz  schreiben  zu 
können,  führen  wir  an  Stelle  von  a,  j3,  y  folgende  drei  Grössen  ein: 

(10)  A  =  l—  y,     (i  =  y  —  cc  —  ß,     v  =  ß  —  oc. 

Eine  elementare  Zwischenrechnung  ergiebt  dann  als  Gestalt  der  ge- 
dachten rationalen  Function  die  rechte  Seite  der  Gleichung: 

l^ii;  miz—    2^,    -t-2(«-l)«  2z{z--i) 

Hiermit  ist  die  Differentialgleichtmg  dritter  Ordnung  für  rj(z)  gewonnen. 

Danach  ist  zufolge  der  Betrachtungen  von  pg.  393  ff.  der  Quotient  o 

der  Perioden  des  elliptischen  Integrals  erster  Gattung  in  Abhängigkeit 

vom  Modul  h*  ein  Integral  der  Differentialgleichung  dritter  Ordnung: 

(1 2)  [oi]*.  =  2^4  +  2(Ä«-i)«  —  2F(Jkrrr)  • 

Da  bei  der  entwickelten  Rechnung  rj  eine  beliebige  unter  den  oo^ 
coordinierten  Functionen  (2)  ist,  so  wird  mit  r^  auch: 

(")  ^ 

der  Differentialgleichung  (11)  genügen;  d,  h.  es  ist  eine  Eigenschaft 
des  Bifferentialausdrucks  [iy],,  unverändert  zu  hUibenj  wenn  man  tj  durch 
eine  beliebige  lineare  Function  seiner  selbst  ersetzt: 

Sind  A,  B,  C,  D  wUlkarUche  f 

Vrioke,  analyt-ftmotioiieiitii.  YodMv 
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gemeine   Integrdl^^   der   Differentialgleichung   (11),    fSsüls  ri   irgend   ein 
particulares  Integral  derselben  ist*).  — 

Wir  schreiten  jetzt  zur  näheren  Betrachtung  der  Vieldeutigkeit  der 
Function  rifjs).  Hat  zunächst  keine  der  drei  zu  0,  1,  oo  gehörenden  de- 
terminierenden Gleichungen  Wurzeln  mit  ganzzahliger  Differenz,  so 
heisst  die  zufolge  der  Formeln  des  §  13  pg.  385  ff.  ein£GM^y  dass  keim 
der  Grössen  Xy  (ly  v  eine  ganze  Zahl  sei.  Wir  wollen  alsdann  ans  (4) 
pg.  386  für  die  Umgebung  von  z  ^=  0  den  particulären  Quotienten 
(Zg :  Z^)  bilden,  den  wir  7]^  nennen  wollen.  Entsprechend  sollen  aus 
(8)  und  (9)  pg.  388  für  die  Umgebungen  von  e  =  l  und  oo  particu- 
läre  Functionen  i^^,  rj^  hergestellt  werden.  £s  gelten  alsdann  folgende 
Darstellungen : 

\  =  £^[1  +  a,z  +  o,«»  +  •  •  •], 

(15)  |i?i  =  (*  -  iy[l  +  h(e  -  1)  +  Mg  -  1)»  +  ■ .  -], 

.^.=(Tr[i+^+»+--]- 

Darüber  hinaus  interessiert  uns  namentlich  der  Fall^  dass  die 
Wurzeln  der  determinierenden  Gleichung  zusammenfidlen.  Findet  dies 
z.  6.  für  den  irr^ulären  Punkt  e  =  0  statt,  so  ist  A  =  0,  und  wir 
haben  dann  auf  Grund  von  (6)  pg.  387  als  Darstellung  von  iy^: 

(16)  1^0  =  (log^)  +  <he  +  (h^  +  a^0^'\ . 

Ist  übrigens  Zq  ein  regulärer  Punkt,  so  werden  wir  entsprechend 
den  Quotienten  (Z^ :  Z^)  der  beiden  zugehörigen  durch  (3)  pg.  385 
gelieferten  Integrale  als  particulares  i^  auswählen;  für  diese  Function  tj{£) 
gilt  dann  die  Entwicklung: 

(17)  r)=^{g-z,)  +  d,{z  -  e^y  +  d,{z  _  ^„)»  +  . . . . 

Diese  Formeln  enthalten  einige  Angaben  betreffs  derjenigen 
Eiemann' sehen  Fläche  über  der  z- Ebene,  auf  welcher  das  einzelne  tj  und 
damit  überhaupt  jede  der  oo^  r}- Functionen  eindeutig  ist 

Ist  erstlich  A  nicht  ganzzahlig,  so  wird  i^q  nach  l  Umläufen  um 
den  Punkt  z  =  0  übergehen  in: 

Sollen   wir   somit   hierbei    zum    ursprünglichen  Zweige   zurückgelangt 

*)  Der  Differentialausdruck  [?]]^,  der  sich  bereits  in  der  älteren  Litteratur 
findet,  ist  in  seiner  vollen  Bedeutung  von  H.  A.  Schwarz  erkannt;  vergl.  die  Ab- 
handlung „Über  diejenigen  Fälle,  in  welchen  die  Gauss^sche  hypergeometriache  Beihe 
eine  algebraische  Function  ihres  vierten  Argumentes  isf',  Crelle's  Journal  f.  Mathem. 
Bd.  75  (1872).  Man  bezeichnet  [tj]^  demnach  auch  wohl  als  den  Schwan^schen 
Differentialausdruck. 


Vieldeutigkeit  der  Function  ri{z).  403 

sein^  so  muss  IX  eine  ganze  Zahl  Iq  sein^  d.  h.  die  Zahl  A  muss  einen 

rationalen  Bruch  -j-  darstellen.   Zugleich  werden  wir,  wenn  dieser  Bruch 

auf  seine  kleinste  Benennung  gebracht  ist,  nicht  früher  als  nach 
l  Umläufen  zum  ersten  Zweige  zurückgelangen.  Diese  Angaben  über- 
tragen sich  sofort  auf  einen  beliebigen  Zweig  unserer  i^- Function 
(wegen  dessen  linearer  und  also  eindeutiger  Abhängigkeit  von  rj^). 

Ist  zweitens  X  irrational,  so  wird  man  nach  keiner  endlichen  Anzahl 
Yon  Umläufen  um  0  =  0  zum  ersten  Zweige  zurückgelangen.  Dieselben 
Verhältnisse  liegen  wegen  des  in  (16)  auftretenden  Gliedes  logier  für  A  =  0 
vor.  Ist  X  mit  dem  auf  seine  kleinste  Benennung  gebrachten  rationalen  Bruche 

y  identisch,  so  hängt  jedes  Blatt  der  m  rj  gehörenden  Riemann'schen 

JFläche  bei  js  =  0  mit  (l — 1)  weiteren  Blättern  in  einem  l-bläUrigen 

Verzweigungspmkte  msammen;  ist  X  gleich  nuU  oder  irrational  y  so  ist 

jedes  Blatt  in  der  pg,  99  besprochenen  Art  mit  tmendUch  vielen  weiteren 

Blättern  in  einem  Verzweigungspmikte  verbunden.    Den  Fall  A  =  0  kann 

man  übrigens  hierbei  als  Grenzfall  i  =  oo  eines  rationalen  Bruches  -j  auf- 
fassen. 

Für  die  beiden  anderen  irregulären  Punkte  1  und  c»  gelten  ana- 
loge Überlegungen;  andererseits  aber  folgt  aus  (17),  dass  an  keiner 
von  0,  1,  oo  verschiedenen  Stelle  ein  Verzweigungspunkt  eintreten 
kann.  Merken  wir  uns  demnach  insbesondere  folgenden  Satz  an:  Sind 
Xy  fi,  V  mit  den  folgenden,  auf  ihre  kleinsten  Benennungen  gebrachten 
rationalen  Brüchen  gleich: 

(18)  A==^,    ^»5,     .  =  5, 

SO  hängt  jedes  einzelne  Blau  unserer  Riemann' sehen  Fläche  bei  z  =  0 
mit  Q  —  1),  bei  z  =1  mit  (m  —  1),  bei  z  =  oo  mit  (w  —  1)  weiteren 
Blättern  in  drei  Verzweigungspunkten  zusammen;  andere  Verzweigungs- 
punJcte  treten  aber  nicht  auf  Die  Nenner  ?,  m,  n  sollen  hierbei  ganze 
ZaMen  ^  2  sein,  und  die  Fälle  l  =  oo,  w  =  oo,  n  =  <x>  sollen  als 
Grenzfälle  mit  gerechnet  sein. 

Nach  Erfahrungen,  die  wir  bei  früher  untersuchten  Functionen 
gesammelt  haben,  liegt  die  Vermutimg  nahe,  dass  wir  in  die  Natur 
dieser  Riemann'schen  Fläche  weit  klareren  Einblick  gewinnen,  wenn 
wir  dieselbe  vermöge  einer  einzelnen  ri- Function  auf  die  Ebene  der 
letzteren  conform  abbilden.  In  dieser  Richtung  werden  wir  zu  ganz 
besonders  interessanten  Ergebnissen  geführt,  falls  wir  noch  die  be- 
schrankende Voraussetzung  machen,  dass  Iq  =  niQ  ==  w^  =  1  zutrifft, 
d.  h.  dass  X,  gi,  v  drei  positive  Stammbrüche  darstellen: 

26* 
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(19)  A  =  |,    ^  =  i,     .  =  1. 

Wir  wollen  dann  aber  gleich  noch  die  weitere  Einschränkung  eintreten 
lassen,  dass  die  Ungleichung: 

(20)  i.  +  l  +  l<i 

gelten    soll.     Jedenfalls   giebt   es   noch    unendlich   yiele    diesen    Fest- 
setzungen entsprechende  Tripel. 

Für  die  Gewinnung  des  Abbildes  der  Riemann'schen  Flache  auf 
die  1^- Ebene  sind  nun  einige  Vorentwicklungen  nötig. 

Aufgabe  1.    Man  zeige  durch  dreimalige  Differentiation  der  Gleichung: 
B  +  Ari  —  Bri  —  Crirf  =  0 

und  nachherige  Elimination  von  A^  D,  C  auf  directem  Wege  die  Richtigkeit  der 
Gleichung  [r{],  =  h],. 

Aufgabe  2.  Zufolge  der  Relation  (14)  pg.  401  ist  [ri]^  eine  eindeutig« 
Function  von  z.  Man  zeige  durch  Untersuchung  von  [ij]^  an  einer  beliebigen 
Stelle  z^y  sowie  an  den  drei  irregulären  Stellen  0,  1,  c»,  dass  [ij]^  rational  in  r 
und  speciell  von  der  Gestalt  (11)  ist. 

§  18.   Abbildung  der  jg^-Halbebene  auf  ein  Kreisbogendreieok 

der  1^- Ebene. 

Die  £f-Ebene  zerlegen  wir  durch  einen  Schnitt  längs  der  reellen 
Axe  in  zwei  „Halbebenen",  die  wir  je  nach  dem  zugehörigen  Vor- 
zeichen des  imaginären  Bestandteils  in  e  =  x  -j-  iy  als  „positive''  und 
„negative"  Halbebene  unterscheiden.  Wir  wenden  uns  zunächst  zur 
positiven  Halbebene,  innerhalb  deren  eine  einzelne  i^-Function  überall 
regulär  ist.  Die  Halbebene  wird  sich  auf  einen  einfach  zusammen- 
hängenden Bereich  der  Ebene  dieser  Function  rj  Obertragen,  und  wir 
ziehen  aus  Formel  (17)  pg.  402  sofort  den  Schluss,  dass  diese  AhbUdung 
abgesehen  von  den  jsru  jet  =  0,  1,  oo  gehörenden  Stellen  allenthalben  con- 
form  ist.  Wir  wollen  die  Gestalt  des  Abbildes  der  jer-Halbebene  fest- 
stellen. 

Wir  beginnen  damit,  den  Rand  der  Halbebene  abzubilden,  der 
durch  die  Punkte  0,  1,  cx)  in  drei  getrennt  zu  behandelnde  Strecken 
zerlegt  wird.  Für  die  von  z  =  0  bis  z  =  1  ziehende  geradlinige 
Strecke  benutzen  wir  erstlich  im  Falle  eines  endlichen  l  die  in  (15) 
pg.  402  durch  ri^  bezeichnete  particuläre  Function: 

^  ^  '  ^  (a,  I?,  y;  z)  ' 

wobei  z^   für   positive   reelle   z   gleichfalls   reell   und   positiv   gewählt 
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werden  solL  Es  stellen  sich  nun  die  a,  ßy-  •  -  iu  den  Zahlen  l,  m,  n 
so  dar: 

2a  =  1 = ,     2ß=l z ,     y=l j-, 

2(«-y+l)  =  l+|-^-l, 
2(^-y+l)  =  l  +  i--i  +  i-,     2-y  =  l  +  |. 

Aus  (20)  pg.  404  ergiebt  sich  somit;  dass  alle  sechs  Zahlen  a^  ß,  y^ 
a  —  y+1,  ß  —  y+1,  2  —  y  reell  und  >  0  sind.  Die  beiden  in  (1) 
rechts  stehenden  hypergeometrischen  Reihen  sind  demnach  für  alle 
reellen  z  im  Innern  des  Intervalls  0  < ;?  <  1  selber  zufolge  ihrer 
Structur  reell,  endlich  und  >  0.  Mit  Rücksicht  auf  den  Umstand,  dass 
für  aUe  Stellen  im  Innern  des  gedachten  Intervalles  die  Abbildung 
conform  ist,  ergiebt  sich  als  vorläufiges  Resultat:  Die  Strecke  der 
reellen  ^er-Axe  von  jer  =  0  nach  ^e?  =  1  überträgt  sich  vermöge  der 
Function  (1)  eindeutig  stetig  auf  eine  der  reellen  positiven  ly-Axe  an- 
gehörende Strecke,  welche  mit  i^  =  0  beginnt  und  entweder  endliche 
Länge  hat  oder  gerade  bis  1^  =  00  reicht.  Die  letztere  Alternative 
müssen  wir  zunächst  noch  offen  lassen,  da  das  Verhalten  der  hyper- 
geometrischen Reihen  an  der  Gonvergenzgrenze  bisher  noch  nicht  fest- 
gestellt wurde. 

Auch  bei  der  Fortsetzung  der  Untersuchung  behalten  wir  die  1^- Func- 
tion (1)  bei  und  betrachten  also  allein  erst  den  Fall  einer  endlichen 
ganzen  Zahl  l.  Alsdann  wird  die  Gonformität  der  Abbildung  im  Punkte 
JET  =  0  in  der  Art  aufhören,  dass  sich  hier  die  Winkel  bei  Über- 
tragung auf  die  1^- Ebene  auf  ihre  P*^  Teile  reducieren.  Wenden  wir 
uns  demnach  jetzt  zur  Strecke  von  z  =  ^  bis  ;ef  =  —  00,  so  wird 
dieser  Teil  des  Randes  der  positiven  ;8f- Halbebene,  welcher  gegen  das 
eben  behandelte  Randstück  von  0  bis  1  den  Winkel  +  ^  bildet,  in 
der  1^- Ebene  ein  Abbild  liefern,   das  von  12  =  0   unter  dem  Winkel 

+  -7-  gegen  die  positive  reelle  i^  - Axe  ausstrahlt. 

Um  genaueres  über  die  Gestalt  des  fraglichen  Abbildes  auszusagen, 
machen  wir  nach  pg.  387  von  der  linearen  Transformation: 

^  =  7^,      Z'  =  {\-z)''Z 

Gebrauch,  welche  unsere  hypergeometrische  Differentialgleichung  in  die 
Gestalt  überführt: 

^V-l)5^;  +  [(«  +  y-/3+l)/-y]g:  +  «(y-i3)Z'=0. 
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Wir  setzen  dereu  canonisches  FundamentaLsystem  sofort  nach  (4) 
pg.  386  an  und  gewinnen  von  hieraus  rückwärts  für  die  ursprüngliche 
Differentialgleichung  bei  is  =  0  das  Fundamen talsystem: 

(l-e)-<'F{a,Y-ß,r,r=-i), 

ei-y(l-g)r-<'-iF{K-y+l,   1  -  ß,   2  -  y;  j^)  ■ 

Diese  beiden  Integrale  werden  sich  in  den  Integralen  (4)  pg.  386 
linear  homogen  darstellen.  Aber  eine  einfache  Überlegung  zeigt^  dass 
wir  hier  geradezu  wieder  dieselben  Integrale  wie  in  (4)  pg.  386  vor 
uns  haben;  denn  man  hat  nur  nötig,  die  beiden  jetzigen  Integrale  nach 
Potenzen  von  e  zu  entwickeln ,  um  im  ersten  eine  Potenzreihe  mit 
gannzzahligen  Exponenten  zu  erkennen ,  während  das  zweite  das  Pro- 
duct  einer  solchen  Potenzreihe  und  des  Factors  e^^y  mit  nicht  ganz- 
zahligem Exponenten  darstellt.  Wir  erkennen  von  hieraus  fisist  un- 
mittelbar, dass  eben  dasselbe  particuläre  17 ,  auf  welches  sich  die 
Formel  (1)  bezog,  auch  so  dargestellt  werden  kann: 

Es  muss  hierbei  nur  hinzugesetzt  werden,  dass  der  zweite  Factor  rechter 

Hand,  (^')',  für  reelle  positive  js'  selber  reell  und  positiv  sein  soIL 
Diese  Darstellung  unseres  particulären  r^  ist  für  die  Untersuchung 
der  Strecke  von  z  =  0  bis  e  =  —  00  der  reellen  js-Axe  geeignet,  weil 
diese  Strecke  dem  Intervall  von  z'  =  0  bis  z'  =  1  der  reellen  jer'-Axe 
correspondiert.  Indem  wir  auf  die  besonderen  bei  uns  vorliegenden 
Werte  «,  /3,  y  Rücksicht  nehmen,  kommen  wir  analog  wie  oben  zu 
dem  Ergebnis:  Die  Strecke  von  z  =  0  his  z  =^  —  c»  der  reellen  jer-Axe 
bildet  sich   auf  einen  von  rj  =  0  ausziehenden  geradlinigen  Strahl  ab, 

der  unter  dem  Winkel  +  y  gegen   die  reelle  i^-Axe  geneigt  ist,  und 

der  entweder  endliche  Länge  hat  oder  erst  bei  iy  =  00  endigt. 

Indem  wir  zunächst  auch  fwth  m  ufid  n  als  Cfidlich  annehmen, 
wollen  wir  die  bisherigen  Ergebnisse  sogleich  verallgemeinem,  wobei 
wir  an  Stelle  des  eben  benutzten  particulären  r^  eine  beliebige  unserer 
00^  ?^- Functionen  treten  lassen.  Jedes  solche  iy'  ist,  wie  wir  pg.  399 
sahen,  in  dem  eben  gemeinten  speciellen  rj  als  lineare  Function: 
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darstellbar.  Diese  Gleichung  liefert  zwischen  rj  und  tj'  eine  Beziehung^ 
die  wir  oben  als  yyKreisverwcmdtschaft^'  ausführlich  behandelten.  Wir 
haben  es  dabei  mit  einer  winkeltreuen  (conformen)  Abbildung  zu  thun, 
hei  welcher  Kreise  stets  vneder  in  Kreise  übergehen;  hierbei  sind  die 
Geraden  als  Bj-eise  durch  tj  =  oo  mitgerechnet  (cf.  pg.  83). 

Man  nehme  nun  noch  hinzu  ^  dass  auf  Grund  der  pg.  387  an  die 
Transformation  der  hypergeometrischen  DiflFerentialgleichung  geknüpften 
Bemerkungen  die  drei  durch  z  =  Oy  1 ,  oo  abgeteilten  Strecken  der 
reellen  ier-Axe  als  coordiniert  anzusehen  sind.  Es  entspringt  dann  als 
Resultat:  Jede  der  drei  Strecken  der  reeUen  e-Axe  wird  durch  eine 
beliebige  unserer  c»^  Functionen  ri  Punkt  für  Punkt  eindeutig  stetig  auf 
einen  Kreisbogen  der  t^- Ebene  abg^ldd,  der  niemals  die  Grösse  einer 
voUen  Kreisperipherie  erreicJwn  kann.  Diesen  letzteren  Umstand  stellen 
wir  sogleich  ausdrücklich  fest  und  können  denselben  auch  dahin  aus- 
sprechen ^  dass  die  Endpunkte  des  einzeben  abbildenden  Ej-eisbogens 
stets  getrennt  liegen. 

Der  einfach  zusammenhängende  Bereich,  auf  welchen  die  positive 
jsr- Halbebene  vermöge  iy(;8f)  abgebildet  wird,  ist  hiemach  von  drei  Kreis- 
bogen berandet,  welche  einander  in  drei  getrennt  liegenden  Punkten  unter 

den  Winkeln  -r.  — .  —  treffen. 

Zur  weiteren  Ausgestaltung  dieses  Ergebnisses  kehren  wir  noch- 
mals zur  particulären  Function  (1)  zurück.  Hier  sind  zwei  unter  den 
drei  Bj-eisbogen  Gerade,  die  von  7^  =  0  ausstrahlen.  Wir  bemerken, 
dass  jedenfalls  nicht  beide  bis  i;  =  cx)  reichen;  denn  in  diesem  Falle 
würden  die  beiden  Endpunkte  des  dritten  Kreisbogens  coincidieren, 
was  unstatthaft  ist.  Wir  schliessen  sogleich  weiter,  dass  zwei  unter 
unseren  drei  Kreisbogen  immer  nur  ihren  gemeinsamen  Endpunkt, 
aber  nie  einen  weiteren  Punkt  gemein  haben. 

Ist  nun  etwa  der  zur  Verbindungslinie  von  z  =  0  und  z  =  l  ge- 
hörende Strahl  endlich,  so  zeichnen  wir  uns  in  einem  Endpunkte  unter 

dem  Winkel  —  die  Tangente  des  noch  fehlenden  dritten  Bj-eisbogens. 

Hier  lehrt  dann  die  unmittelbare  Anschauung  der  Figur  91,  dass  dieser 
dritte   Kreisbogen   durch   die  Forde- 
rung, den  zweiten  unter  dem  Winkel  ^ 

—  zu  erreichen,  bereits  eindeutig  be- 
stimmt ist.  Auch  der  zweite  von 
1^  =  0  ausziehende  geradlinige  Strahl 

erweist  sich  jetzt  als  endlich;  und  eä^  n^of^'O) '^      ^f^^XJ 

wird    der    eben    zuletzt    gewonnene  Fig.si. 
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Kreisbogen  dem  luneni  des  entstandeneu  Dreiecks  seine  convexe  Seite 
zukehren,  da  die  Winkelsumme  des  Dreiecks  zufolge  (20)  pg.  404 

ist.  Wir  merken  das  gewonnene  Resultat  so  an:  Sind  aUe  drei  Zahlen 
l,  m,  n  endlicJiy  so  tvird  der  Rand  der  positiven  e-HaJbebene  durtk 
irgend  ein  partictUäres  ri  auf  eine  geschlossene  Kette  von  drei  Kreisbogen 

abgebildet,  welche  die  Winkel  y;  —>  ~-  ^^^  einander  bilden  und  scicher- 

gestalt  ein  mit  dem  Dreieck  der  Figur  91  kreisvenvandtes  Kreisbogen- 
dreieck eingrenzen.  — 

Ist  jetzt  l  =  oo,  so  ist  y  =  1  und  die  ly-Punction  (1)  ist  durch: 

zu  ersetzen  (cf.  (6)  pg.  387).  Hier  überträgt  sich  die  gerade  Linie  von 
z  =  0  nach  z  =  1  eindeutig  stetig  auf  die  reelle  ly-Axe  von  ly  =  —  oo 
beginnend.  Für  negative  reelle  z  ist  von  0  bis  —  1  die  Darstellung  (5) 
unserer  i^ -Function  noch  brauchbar.  Hier  wird  log  je?  den*  imaginären 
Bestandteil  sti  bekommen^  und  wir  gewinnen  als  Abbild  eine  zur 
reellen  ij-Axe  im  Abstände  tc  parallel  laufende  Gerade.  Diese  Aus- 
sage gilt  jedoch  sogleich  für  die  ganze  von  ;2r  =  0  bis  ät  =  —  oo 
ziehende  Strecke;  man  wird  dies  durch  die  zweite  Darstellung: 

ra^  •  _i_  i      /    ^    \  _i_    ^'{"'^^^'T^l) 

(6)  ^  =  ;j^  +  log|^-_^j    + 


2r(«,x_p,,;_4^) 


unserer  particulären  ij -Function  nachweisen,  welche  man  vermöge  der 
oben  schon  benutzten  Transformation  der  hypergeometrischen  Diffe- 
rentialgleichung ableitet. 

Benutzen  wir  an  Stelle  der  bisherigen  particulären  eine  beliebige 
ij- Function,  so  treten  an  Stelle  der  beiden  getvonnetien  parallelen  Geraden 
zwei  Kreisbogen,  die  sich  in  ihretn  gemeinsamen^  z  =  0  enisprechetideti 
Endpunkte  beriihroi. 

Kehren  wir  nochmals  zu  den  beiden  parallelen  Geraden  zurück, 
so  ist  zunächst  noch  nicht  ausgeschlossen,  dass  eine  von  ihnen  oder 
beide  rechts  bis  -j-  <x)  reichen.  Doch  erkennt  man  dies  ^fort  als 
unmöglich,  wenn  man  den  zum  dritten  Abschnitt  der  reellen  j^-Axe 
gehörenden   Kreisbogen  hinzusetzt,  der  jene  beiden  Geraden  unter  den 

Winkeln  — ,  —  erreichen  muss.    Würden  nämlich  beide  Gerade  bis  +  oo 

reichen,   so    zeigt  die  Betrachtung  auf  der  i^- Kugel,   dass   der  dritte 
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Kreisbogen  sich  auf  einen  Punkt  zusammenziehen  müsste,  was  doch 
nicht  der  Fall  ist.  Reicht  aber  eine  der  beiden  Geraden  bis  zu  einem 
endlichen  Werte  rj,  so  lehrt  eine  der  Figur  91  entsprechende  Figur,  dass 
dies  auch  Yon  der  anderen  Geraden  gilt.  Von  hieraus  ist  sofort  er- 
sichtlich, dass  das  obige  Theorem  über  Abbildung  des  Bandes  der  posi- 
tiven Z'HaJbebene  auf  die  drei  Seiten  eines  Kreisbogendreiecks  der  Winkel 

y,  ^,  —  auch  gültig  bleibt,  falls  die  Zahlen  l,  m,  n  teilweise  oder  alle 

oo  werden.  — 

Gehen  wir  zum  conformen  Abbilde  der  positiven  ;gf- Halbebene 
selber  voran,  so  stellt  dasselbe  einen  einfach  zusammenhängenden  Be- 
reich der  12 -Ebene  dar,  der  in  den  Rand  unseres  gewonnenen  Kreis- 
bogendreiecks eingespannt  erscheint.  Es  liegt  die  Annahme  nahe,  dass 
dieser  Bereich  geradezu  aus  der  Innenfläche  unseres  Dreiecks  besteht. 
Thatsächlich  werden  wir  im  Stande  sein,  dies  zu  zeigen. 

Wir  benutzen  hierbei  an  Stelle  der  jer-Ebene  lieber  die  ;2r-Kugel, 
auf  welcher  die  reelle  z-Axe  den  horizontalen  grössten  Kugelkreis,  die 
positive  Z'üslhehene  aber  die  obere  Halbkugel  liefern  mag.  Auf 
letzterer  denke  man  das  System  der  Parallelkreise  gezogen  und  über- 
lege, wie  sich  dieselben  auf  die  i^- Ebene  übertragen.  Sie  werden  wegen 
der  Conformität  der  Abbildung  überall  stetig  gekrümmte  Curven 
liefern;  und  zwei  sehr  nahe  benachbarte  Parallelkreise  werden  zwei 
gleichfalls  in  ihrer  ganzen  Ausdehnung  sehr  nahe  neben  einander  ver- 
laufende Curven  der  iy -Ebene  ergeben,  welche  einander  nirgends  be- 
rühren oder  gar  schneiden  können. 

Indem  wir  die  Abbilder  der  Parallelkreise  von  der  reellen  ;8f-Axe 
beginnend  verfolgen,  werden  wir  erstlich  jedenfalls  in  das  Innere  unseres 
Bj-eisbogendreiecks  hineingeführt  werden.  Es  ist  nun  die  Frage,  ob 
das  in  Figur  92  skizzierte  Vorkommnis  eintreten  kann,  dass  sich  die 
den  Parallelkreisen  entsprechenden  Cur- 
ven über  sich  selbst  hinüberschieben 
und  so  wenigstens  teilweise  eine  dop- 
pelte oder  mehrfache  Überdeckung  der 
Dreiecksfläche  bewirken.  Wir  be- 
haupten, dass  dies  jedenfalls  unmög- 
lich ist.  Bei  der  weiteren  Fortsetzung 
der  Abbildung  werden  sich  nämlich 
die  fraglichen  abbildenden  Curven  mehr  ^ 

und  mehr,  und  zwar  schliesslich  auf  einen  Punkt,  zusammenziehen. 
Nach  den  vorausgesandten  Bemerkungen  müsste  sich  demnach  in 
jeder    der    in    Figur  92    noch    vorliegenden    Lücken    wenigstens   ein 
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Yerzweigungspunkt  einfinden.  Ein  solcher  tritt  aber  nicht  ein^  da  in 
ihm  die  Conformität  der  Abbildung  aufhören  würde.  Das  in  Figur  92 
skizzierte  Übereinandergreifen  der  Gurven  ist  hiemach  ausgeschlossen. 
Man  braucht  jetzt  nur  noch  einmal  zu  betonen,  dass  die  den 
Parallelkreisen  entsprechenden  Gurven  sich  schliesslich  auf  einen  Punkt 
zusammenziehen^  um  zu  erkennen,  dass  das  gesuchte  Abbild  gerade 
die  einfach  und  vollständig  bedeckte  Dreiecksfläche  ist.  Hiermit  aber 
haben  wir  den  Fundamentalsatz  gewonnen:  Sind  die  A,  (i,  v  die  in  (19) 
pg.  404  gegebenen  positiven  Stammhrüche,  so  büdet  ein  einzelner  Zweig 
einer  particulären  ri- Function  die  positive  e-Hcdbebene  auf  die  einfach 

bedeckte  Fläche  eines  Kreisbogendreiecks  der  Winkel  y,  ~,  —  oft*). 

Als  Specialsatz  ergiebt  sich:  Der  Periodenquotient  cd  des  dliptiadken 
Integrals  erster  Gattung  bildet  die  positive  naJbd>ene  des  Legendre' sehen 
Integrabnodids  k^  auf  die  Fläche  eines  Kreisbogendreiecks  mit  drei 
Winkdn  0  ab, 

§  19.   Abbildung  der  su  rj(0)  gehörenden  Biemann'BOhen  Flftdhe 
auf  ein  Netz  von  Kreisbogendreieoken. 

Der  soeben  gewonnene  Fundamentalsatz  liefert  uns  ein  Mittel,  die 
bereits  pg.  402  ff.  betrachtete  Vieldeutigkeit  der  einzelnen  Function  fi{fi), 
wenigstens  in  dem  hier  bevorzugten  Falle,  dass  die  A,  (i,  v  mit  Stamm- 
brüchen einer  unterhalb  n  gelegenen  Summe  gleich  sind,  in  neuer 
Weise  zu  beleuchten.  Die  analytische  Fortsetzung  von  r^(e)  wollen 
wir  in  der  Weise  einleiten,  dass  wir  aus  der  eben  zur  Abbildung  ge- 
brachten positiven  ^- Halbebene  zwischen  den  Punkten  z  =  0  und 
z  =\  in  die  negative  Halbebene  hinüber  wandern.  Welches  wird  das 
conforme  Abbild  dieser  letzteren  Halbebene  in  der  i^ -Ebene  sein? 

Man  knüpfe  zunächst  wieder  an  die  unter  (1)  pg.  404  dargestellte 
ij- Function  an,  welche  die  für  |;8r|  <  1  convergente  Entwicklung: 

(1)  ri  =  z~{l-\-a,z  +  a^z^  +  ---) 

besitzt.  Hierbei  wird  l  einstweilen  als  endlich  angenommen,  und  es 
sind  die  Coefficienten  a^,  a^,-  -  -  sämtlich  reell.  Das  Abbild  der  posi- 
tiven ;2?-Halbebene  ist  ein  Kreisbogendreieck  der  in  Figur  91  pg.  407 
dargestellten  Gestalt.  Der  Strecke  der  reellen  ^-Axe  zwischen  0  und  1 
entspricht  insbesondere  eine  geradlinige  Seite  des  Ereisbogendreiecks, 
welche  sich  auf  der  reellen  ij-Axe  von  ij  =  0  bis  i^(l)  erstreckt. 


*)  Dieser  Satz  stellt  eines  der  schönsten  Ergebnisse  der  pg.  402  genannten 
Untersuchung  von  H.  A.  Schwarz  dar. 
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Es  seien  jetzt  iSq  und  Zq  zwei  conjugiert  complexe  Werte  mit 
I  jsTq  I  =  I  i^Q  I  <  1.  Für  diese  Werte  ist  die  in  (1)  rechts  stehende  Reihe 
conyergent  und  liefert  wegen  der  Realität  der  Coefficienten  selber  con- 
jugiert complexe  Summenwerte.  Gehen  wir  von  jSq  zu  iQ,  indem  wir 
wie  oben  in  Aussicht  genommen  die  reelle  Axe  zwischen  0  und  1 
überschreiten,  so  kommen  wir  von  dem  bei   der  Abbildung  zur  Ver- 

i-  i 

wendung  gebrachten  Werte  0q^   zum  conjugiert  complexen  Werte  ^q'- 

Es  werden  somit  auch  rj(ß!^  und  12(^0)  conjugiert  complex  ausfallen. 

Dieses  zunächst  für  |  ^8^^  |  <  1  gewonnene  Resultat  gilt  nun  aber 
allgemein:  überschreiten  wir  die  reelle  z-Axe  zwischen  0  und  1,  so  ge- 
langen wir  durch  cmalytiscJie  Fortsetzung  unserer  particulären  Function 
ri{z)  innerhalb  der  negativen  Hochebene  zu  solchen  Werten,  dass  in  je 
zwei  conjugierten  Punkten  z,  "z  conjugierte  Functionswerte  vorliegen.  Für 
die  Umgebungen  der  beiden  soeben  mit  Zq  und  Zq  bezeichneten  Stellen 
gelten  nämlich  die  Darstellungen: 

(7i{z)  =  1?,,  +  [jil^-r-  +  i^.j,^-TT-  +  •  •  •' 

\V{^)  =  VJo  +  W- -T-  +  id?A- -TT-  +  •  •  •  ^ 

wo  durch  den  Index  Zq  bez.  Zq  an  der  einzelnen  Ableitung  angedeutet 
sein  soU,  dass  der  Wert  derselben  für  Zq  bez.  Zq  gemeint  ist.  Da  nun 
in  den  Umgebungen  von  Zq  und  Zq  zu  conjugiert  complexen  z  auch 
conjugiert   complexe    Functionswerte    gehören,    so  folgert  man  leicht, 

dass  für  jedes  k  die  Werte  (—4)    und  (—4)     conjugiert   sind.      Für 

die  Convergenzbereiche  der  Reihen  (2)  ist  demnach  erwiesen,  dass  7i{z) 
und  ri(z)  conjugiert  sind.  Durch  Weiterführung  der  analytischen 
Fortsetzung  erkennt  man  in  derselben  Art  die  Gültigkeit  unserer  Be- 
hauptung im  vollen  Umfange. 

Wir  formulieren  den  bewiesenen  Satz  jetzt  sogleich  geometrisch: 
Das  conforme  Abbild  der  negativen  z-Haibebene,  welches  wir  bei  Über- 
schreiten der  reellen  z-Axe  zwischen 

0  und  1  erreichen,  gewinnt  man  ^^^f^^^^^"^^ 

durch  Spiegebmg  des  Kreisbogenr 
dreiecks  der  Figur  91  längs  seiner 
auf  der  reellen  rj-Axe  gelegenen 
Seite.    Figur  93  liefert  hiemach 

ein  Abbild   der   vollen   xr- Ebene  ^-wy 

oder,  ausführlicher  gesagt,  zweier  Fig.  93. 


rz-^ 
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Halbblätter  der  xr- Ebene,  welche  längs  der  zwischen  jer  =  0  und  z  =  l 
verlaufenden  Strecke  der  reellen  0-Axe  zusammenhängen. 

Es  ist  nun  leicht^  dieses  Ergebnis  einer  wichtigen  Verallgemeine- 
rung zu  unterziehen. 

Erstlich  bemerke  man^  dass  sich  die  Verhältnisse  in  dem  zunächst 
ausgeschlossenen  FaMe  1  =  oo  ganz  analog  gestalten.  Man  hat  hier  nur 
an  Stelle  der  Reihe  (1)  die  Darstellung  (5)  pg.  408  der  particolaren 
17-Function  treten  zn  lassen;  auf  diese  Darstellung  gründet  man  die- 
selben Schlussfolgerungen,  wie  soeben  auf  die  Gleichung  (1). 

Wir  fassen  ferner  die  Spiegelung  an  einer  geradlinigen  Seite  des 
Dreiecks    dahin    auf,    dass    zwei    einander    hierbei    correspondierende 

Punkte  die  Grundpunkte  eines  zu  jener 
Seite  orthogonalen  Ereisbüschels  sind 
(cf.  Figur  94).  Diese  Aufbssung  be- 
sitzt den  Charakter  der  Invarianz 
gegenüber  einer  Transformation  der 
EjreisverwandtschafL  Lassen  wir  aber 
jetzt  an  Stelle  der  bisher  benutzten 
particulären  i^- Function  ein  beliebiges 
71  {z)  aus  dem  System  der  oo*  zu- 
sammengehörigen Functionen  treten,  so 
gilt  nach  pg.  399  zwischen  dieser  Function  ri'  und  dem  particulären 
in(z)  die  Beziehung: 


Fig.  94. 


vw  = 


C7i{z)  +  D 


(Z'OOJ 


Die  durch  ^({z)  vermittelte  Abbildung  ist  demnach  einfach  mit  der  oben 

gefmidenen  Abbildung  durcJi  rj(z)  Icreisverwandt.  Dfe  beiden  zusammen- 
hängenden Ereisbogendreiecke  der 
Figur  93  nehmen  hierbei  etwa  die 
in  Figur  95  gegebene  Lage  an.  Wir 
sagen  auch  jetzt  noch,  dass  sie  durch 
Spiegelung  an  ihrer  gemeinsamen 
Seite  in  einander  übergehen;  und 
in  der  That  kommen  wir  nach 
der  soeben  vorausgeschickten  Auf- 
fassung der  Spiegelung  hier  zu  der- 
jenigen Operation  zurück,  welche  wir 
pg.  80  u.  f.  als  „Transforfnaiion  durch 

rcciprokc  Radien"  oder  y^Inversion'^  oder  „Spiegelufig'^  an  einem  Kreise 

bereits  ausführlich  besprachen. 

Endlich  drittens  machen  wir  von  dem   schon  oben  (pg.  407)  be- 


/xr-x; 
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nutzten  Umstände  Gebrauch^  dass  die  drei  durch  0,  1,  oo  abgeteilten 
Strecken  der  reellen  z-Axe  mit  einander  coordiniert  sind.  Es  werden 
also  die  hier  für  die  eine  dieser  drei  Strecken  gemachten  Ausführungen 
ohne  weiteres  in  entsprechender  Art  von  den  beiden  anderen  gelten. 

Wir  sind  solchergestalt  zu  einem  fundamentalen  Satze  gelangt^ 
der  bezeichnet  wird  als 

Princip  der  Symmetrie:  Hat  man  dwrch  irgend  eine  rj-Fundion 
atis  dem  System  der  <x>*  zusammengehörigen  Functionen  eine  der  beiden 
Z'HaJhebenen  auf  ein  Kreishogendreieck  abgebildet  und  nimmt  die  ana- 
lytische Fortsetzung  dieser  Function  über  eine  der  drei  durch  0,  1,  oo 
abgeteilten  Strecken  der  redien  z-Axe  in  die  andere  Hdibebene  vor,  so 
bilden  die  dabei  zu  erreidienden  Functionswerte  die  letztere  Halbebene 
auf  ein  Kreisbogendreieck  ab,  welches  aus  jenem  ersteren  durch  Inversion 
an  der  zur  überschrittenen  Strecke  gehörenden  Seite  hervorgeht.  — 

Höchst  interessante  Aufklärungen  liefert  das  Princip  der  Sym- 
metrie betrelBfs  der  Vieldeutigkeit  unserer  einzelnen  Function  ri(z).  Wir 
wissen  (pg.  399),  dass  jeder  Zweig  ri\z)  dieser  vieldeutigen  Function 
in  einem  ersten  riiz)  sich  so  darstellt: 

,,  .         ari(z)  +  b 

Die  verschiedenen  Zweige  werden  hiemach  die  einzelne  £r- Halbebene 
auf  lauter  kreisverwandte  Kj-eisbogendreiecke  abbilden.  Wie  sind  alle 
diese  Kxeisbogendreiecke  in  der  i^ -Ebene  gelegen,  und  wie  hängen 
dieselben  mit  einander  zusammen? 

Wir  wenden  uns  zunächst  erst  wieder  zu  der  particulären  iy- Func- 
tion, welche  durch  (1)  pg.  404  resp.  (5)  pg.  408  gegeben  ist,  je  nach- 
dem l  endlich  oder  unendlich  gross  ist.  Bei  einem  einmaligen  Um- 
laufe um  den  Verzweigungspunkt  z  =  0  gelangen  wir  zu  einem  neuen 
Zweige  i;',  welcher  mit  dem  ersten  durch  die  Relation: 

iift 

r^' =  e  ^  Tj    bez.    iq' =  iq -}- 2i7C 

zusammenhängt.  Im  ersteren  Falle  gelangen  wir  nach  Z-maligem  Um- 
laufe  zu   dem   ersten   Zweige  r^   zurück   und   finden   solcherweise  die 

2i7t  2itt  %i7t 

l  Zweige  rj,  e  ^  rj,  e  '  V}"'7^^^~~^^  '  iy  mit  einander  im  Zusammenhang. 
Im  letzteren  Falle  führt  kein  endlichmaliger  Umlauf  um  ;8f  =  0  im 
positiven  oder  negativen  Sinne  zum  Ausgangszweige  17  zurück;  vielmehr 
erscheinen  jetzt  an  der  betrachteten  Stelle  die  unendlich  vielen  Zweige 
•  ••,  Tj  —  6i3r,  ri  —  4iÄ,  rj  —  2*«,  iy,  i?  +  2iÄ,  iy +  4i?r,  ly  +  Gijr,  ••• 
als  mit  einander  zusammenhängend. 
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Fig.  96. 


Diese  Verhältnisse  nehmen  nun  auf  Grund  des  Symmetrieprincips 
und  dank  dem  Umstände,  dass  wir  A  mit  einem  Stammbruche  -j-  gleich 

nahmen,  eine  äusserst  anschauliche  geometrische  Gestalt  an.     Spi^^ 

wir  die  Dreiecke  der  Figur  93 
immer  wieder  an  ihren  von  17  =  0 
ausziehenden  geradlinigen  Seiten, 
so  gelangen  wir  zu  dem  in 
Figur  96  dai^estellten  Gyclus  von 
21  Dreiecken.  Je  zwei  neben  ein- 
ander liegende  Dreiecke  dieses 
Gyclus  liefern  ein  yolles  Abbild 
der  jET- Ebene,  wobei  das  schraf- 
fierte Dreieck  der  positiven  Halb- 
ebene entspricht.  Dass  sich  der 
Process  der  Beproduction  der 
Dreiecke  um  iy  =  0  herum  von 
selber  nach  21  Schritten  schliesst, 
ist  gerade  die  geometrische  Fassung  des  Satzes,  dass  man  nach 
Z-maligem  Umlaufe  um  j?  =»  0  zum  Ausgangszweige  17  zurückgefBhrt 

wird.  Im  Falle  l  ^^  00  gelangen  wir  zu 
Figur  97,  die  man  sich  sowohl  nach  links, 
wie  nach  oben  und  unten  unendlich  fortge- 
setzt zu  denken  hat  Den  unendlich  vielen 
nunmehr  bei  0  =  0  zusammenhängenden 
Zweigen  entsprechen  jetzt  Abbilder  der 
jEf-Ebene,  welche  sich  als  Parallelstreifen  in 
der  durch  die  Figur  gekennzeichneten  Art 
neben  einander  reihen. 

Wir  gelangen  jetzt  wieder  zur  allge- 
meinen Auffassung,  indem  wir  die  erhaltenen 
Figuren  einer  beliebigen  Transformation  der 
Kreisverwandtschaft  unterwerfen  und  uns  über- 
dies erinnern,  dass  sich  die  hier  für  einen  bei  0  =  0  gelegenen  Ver- 
zweigungspunkt gewonnenen  Ergebnisse  ohne  weiteres  auf  die  bei 
0  =  1  und  0  =  00  gelegenen  Verzweigungsstellen  übertragen. 

Ehe  wir  zu  den  kreisverwandten  Figuren  übergehen,  machen  wir 
noch  auf  den  in  Figur  96  stark  ausgezogenen  sogenannten  „Orihogimal- 
kreis*^  der  Figur  aufmerksam.  Derselbe  steht  auf  den  drei  Seiten  unseres 
ersten  Kreisbogendreiecks  zugleich  senkrecht.  Man  merke  den  wich- 
tigen   Satz   au:     Irgend  ein  Kreishogcndreieck  mit  einer   Winkdsumme 


Fig.  97. 


Reproduction  der  Dreiecke  durch  Inversion. 
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<Ä  Juxt  stets  einen  eindeutig  bestimmten  Orthogoncdkreis.  Sind  zwei 
Seiten  des  Dreiecks  gerade^  so  wird  die  dritte  dem  Innern  des  Dreiecks 
ihre  convexe  Seite  zukehren,  da  die  Winkelsumme  den  Betrag  tc  nicht 
erreicht.  In  diesem  Falle  ist  der  Satz  aus  der  Anschauung  direct 
evident.  Infolge  des  Charakters  der  Bjreisverwandtschaft  gilt  er  dann 
aber  gleich  allgemein.  Es  ist  nun  sehr  bemerkenswert,  dass  bei 
Spiegelung  eines  Kreisbogendreiecks  an  einer  seiner  Seiten  der  zugehörige 
Orthogonalkreis  in  sich  selbst  übergeht.  Dies  ist  in  Figur  96  bei  Spiege- 
lung an  einer  geradlinigen  Seite  direct  ersichtlich,  gilt  aber  damit 
gleich  wieder  allgemein.  Übrigens  wird  man  auf  Figur  97  alle  diese 
Aussagen  ohne  weiteres  übertragen;  der  Orthogonalkreis  fällt  hier  im 
besonderen  geradlinig  aus. 

Im  Anschluss  an  die  Figuren  98  und  99  sprechen  wir  demnach 
jetzt  sogleich   folgenden   Satz   aus:      Hat  man  durch  einen  einzelnen 


Flg.  98. 


Fig.  99. 


Zweig  irgend  einer  particulären  rj- Function  eine  der  z- Halbebenen  auf 

ein  Kreisbogendreieck  der   WinJcd  y>  —  ^  —  obgebüdet  und  führt  man 

von  hieraus  Umläufe  um  eine  der  Verzweigungsstellen  0,  1  oder  <x>  aus, 
so  werden  die  sich  anreihenden  Zweige  entweder  nach  Art  von  Figur  98 
einen  sich  von  selbst  scMiessenden  im  Innern  des  Orihogonaikreises  ge- 
legenen Cydus  von  21  bez.  2m  oder  2n  Dreiecken  liefern,  oder  wir  haben 
nach  Art  von  Figur  99  eine  beiderseits  unbegrenzte  Kette  von  Dreiecken, 
die  mit  einer  gemeinsamen  Spitze  an  den  Orthogonaikreis  heranragen. 

Wir  haben  nun  insoweit  Einblick  in  die  hier  vorliegenden  Ver- 
hältnisse gewonnen,  dass  wir  die  analytische  Fortsetzung  der  einzelnen 
Function  rj{z)  in  der  ;2f-Ebene  einfach  durch  die  nach  dem  Princip  der 
Symmetrie  zu  vollziehende  Vervielfältigung  eines  ersten  Dreiecks  in 
der  i^-Ebene  ersetzen.     Das  hierbei  entspringende  Netz  von  Kreisbogen- 
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dreiecken  versinnlicht  für  den  Fall  Z  =  2,  w  =  4,  n  =  8  Figur  100 
und  farZ  =  2,  m  =  3,  n==(x>  Figur  101  pg.  417.  Um  die  Ecken  herum 
schliesst  sich  der  Reproductionsprocess  immer  wieder  glatt  ab.  Das 
Dreiecknetz  wächst  hierbei  fort  und  fort,  ohne  dctös  eine  Lücke  tm^ 
Innern  bleibt,  aber  auch  ohne  dass  irgend  zwei  Dreiecke  hierbei  cottäK^m 
könnten.  Wie  wir  sahen,  kann  kein  Dreieck  über  den  OrthogonaUcrm 
herausragen;  aber  zugleich  zeigt  eine  etwas  tiefer  gehende  Beirachtimg, 


Fig.  100. 


da^ss  sdüiesslich  das  ganze  Innere  des  OriJwgorudkreises  vollständig  und 
überall  einfach  mit  Dreiecken  bedeckt  erscJieint,  welche  gegen  jede  Stelle 
des  Orthogonalkreises  hin  unendlich  klein  werden. 

Die  wunderbaren  so  erhaltenen  Figuren  werden  zur  Quelle  höchst 
wichtiger  weiterer  Folgerungen  über  die  Natur  unserer  Functionen  r^{e). 
Wir  greifen  vor  allem  nochmals  auf  die  unendlich  vielblättrige  Fläche 
von  pg.  402  u.  f.  zurück,  in  welcher  rj  eindeutig  war.  Wir  erkennen  in 
unserem  das  Innere  des  OrtJiogonalkreises  gerade  einfach  und  vollständig 
bedeckenden  Dreiecknetze  nunmehr  das  confor^ne  Abbild  jener  unendlidi- 
blättrigen  Fläche.  Jedes  schraffierte  Dreieck  des  Netzes  entspricht 
dabei  einem  positiven  ^r- Halbblatte,  jedes  freie  einem  negativen.  Die 
einfache  Bedeckung  des  Orthogonalkreisinnem  und  das  Verhalten  des 


Netze  von  Ereisbogendreiecken. 
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Netzes  an  seinem  Rande  aber  liefern  den  Fundamentalsatz:  Die  zu 
ri(js)  inverse  Fundion  i8(rf)  besitzt  als  Definitionsbereich  ((f.pg-  136)  das 
Innere  des  Orihogondücreises  und  ist  im  Innern  dieses  Bereiches  eine  „ein- 
deutigef^  Function;  jeder  Punkt  des  Orthogonalkreises  selber  hat  den 
Charakter  einer  wesenäich  singulären  SteUe  von  z{rjD,  so  dass  dieser  Kreis 
eine  ,ynatürliche  Qreneef^  unserer  Function  vorsteUt  {cf.  pg.  136  und  140). 
In  der  That  .finden  sich  ja  in  jeder  noch  so  kleinen  Umgebung  eines 


Fig.  101. 


Punktes  der  Peripherie  des  Orthogonalkreises  unendlich  viele  Dreiecke 
des  Netzes^  so  dass  z(rj)  in  dieser  Umgebung  noch  jedem  willkürlich 
Yorgeschriebenen  complexen  Werte  unendlich  oft  beliebig  nahe  kommt 
(cf.  pg.  149).  - 

Als  Beispiel  betrachten  wir  diejenige  besondere  Function  ri(z)y 
welche  durch  den  Periodenquotienten  cd  des  elliptischen  Integrals  erster 
Gattung  in  Abhängigkeit  vom  Integralmodul  k^  geliefert  wurde.  Am 
Schlüsse  Yon  §  18  pg.  410  bemerkten  wir  bereits^  dass  die  einzelne 
Halbebene  von  e^^k^  durch  a(k^  auf  ein  Ereisbogendreieck  mit  drei 
Winkeln  0  abgebildet  werde.  Es  entspringt  aus  (6)  und  (8)  pg.  394 
für  a){k^)  die  Darstellung: 


Vrioke'i  UMü/i-fonotionoxitb.  YorleiungMi. 
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ö  =  -*  log  2  —  ^  log  (i»)  —  ^ 


F.(i.h^-) 


wobei   die   Reihe   ^i  (y ,  y ;  fc*)  durch  Formel  (5)  pg.  387  g^^ben  ist 

Man  liest  hieraus  leicht  ab,  dass  die  Strecke  von  A;'  =  0  bis  J^  =^  l 
der  reellen  Axe  von  Jc^  sich  auf  die  rein  imaginäre  o-Axe  von  4~^^^ 
beginnend  abbildet.  Das  Abbild  dieser'  Strecke  der  reellen  i'-Axe 
reicht  aber  bis  Js^  =  0,    Aus  (9)  pg.  235  folgt  nämlich: 


w 


1/r^=:p  = 


(l~g)(l-g«)(l-g*)- 


(l4-g)(l  +  3»)(l  +  g*)-.- 

als  eine  für  alle  q  mit  1 9 1  <  1  gültige  Gleichung.  Durchlaufen  wir 
jetzt  die  imaginäre  o-Axe  von  4~  ^^  ^^  ^y  so  wächst  q  als  reelle 
positive  Grosse  von  0  bis  1,  und  also  wird  zufolge  (4)  der  Wert  i* 
gleichfalls  von  0  bis  1  wachsen.  Man  f&hre  nun  einen  ein&chen  Um- 
lauf um  den  Yerzweigungspunkt  Ä;'  =  0  aus  und  wird  aus  (3)  finden, 
dass  wir  hierbei  von  o(J(?)  zum  Zweige  cd'  =  o  +  2  geführt  werden. 
Indem  wir  diese  Ergebnisse  zusammenfassen,  gelangen  wir  zu 
einem  der  Figur  97  pg.  414  entsprechenden  Abbilde  der  Ebene  von  i*. 
Die  Breite  eines  aus  zwei  Dreiecken  bestehenden  Streifens  ist  nach 
dem,  was  wir  soeben  fanden,  gleich  2  und  also  die  Breite  des  einzelnen 
Dreiecks  gleich  1.  Merken  wir  demnach  den  Satz  an:  Der  durd^ 
Formel  (3)  gegd)ene  erste  Zweig  der  unendlich  viddmtigen  Function 
a}(k^)  bildet  die  positive  k^-Halbebene  auf  ein  Dreieck  der  Ecl^Mi$Me 
o  =  +  icx),  0  und  1  ab;  der  zugehörige   Orthogonalkreis  ist  die  redle 

Gi'Axe.  Von  hieraus  liefert 
nun  das  Symmetrieprincip  die 
in  Figur  102  skizzierte  Ein- 
teilung der  positiven  cd -Halb- 
ebene in  ein  Netz  von  Kreis- 
bogendreiecken ,  von  denen 
jedes  einzelne  ein  Abbild  einer 
Halbebene  von  A*  ist  Umge- 
kehrt wird  k^(G))  eine  ein- 
deutige Function  von  cd,  derefi 
Deßnitionsbereich  die  gesamte  positive  Halhebene  von  cd  isty  und  für  wdche 
die  redle  (o-Äxe  eine  'natürliche  Grenze  ist  Diesem  Ergebnis  entspricht 
es,  dass  wir  allererst  bei  der  Einführung  der  Perioden  (o^j  cd,  (cf.  pg.  176) 
die  Festsetzung  treffen  mussten,  dass  der  Quotient  &  eine  complexe 
Zahl  mit  positivem  imaginären  Bestandteile  sein  sollte. 

Die  grosse  Bedeutung,  welche  die  hier  gewonnenen  Dreiecksnetze 


Fig.  lüä. 
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fßr  die  Theorie  der  elliptischen  Modulfunctionen  und  der  allgememen 
automorphen  Functionen  besitzen  ^  kann  hier  leider  nicht  naher  er- 
örtert werden.  Man  findet  alles  Weitere  in  den  pg.  172  genannten  Vor- 
lesungen über  die  fraglichen  Functionen. 

Endlich  soll  noch  erwähnt  werden,  dass  der  Erste,  der  zur  Be- 
trachtung unserer  Dreiecknetze  hingeführt  wurde,  Gauss  gewesen  ist. 
Derselbe  erkannte  zunächst  die  Bedeutung  des  hier  in  Figur  102  ge- 
zeichneten Netzes  für  die  zwischen  dem  Periodenquotienten  o  und  dem 
Modul  Jc^  bestehende  Abhängigkeit.  Es  ist  aber  unzweifelhaft,  dass 
Gauss  die  Natur  der  Dreiecknetze  von  diesem  ersten  Beispiel  aus  sehr 
allgemein  erkannt  hat.  So  hat  sich  z.  B.  im  Nachlasse  auch  eine 
Zeichnung  gefunden,  welche  mit  dem  hier  unter  Figur  100  dar- 
gestellten Netze  nahe  verwandt  ist;  und  yerschiedene  Notizen  weisen 
auf  einen  vielseitigen  Gebrauch  hin,  den  Gauss  von  diesen  Figuren  ge- 
macht hat*).  Auch  Biemann  wurde  bei  verschiedenen  Gelegenheiten 
in  Abhandlungen  und  Vorlesungen**)  zum  Symmetrieprincip  und  den 
besprochenen  Dreiecknetzen  hingeführt,  für  deren  functionentheoretische 
Bedeutungen  in  seinen  Schöpfungen  fast  alle  grundlegenden  Gesichts- 
punkte enthalten  sind.  Mit  grösserer  Ausführlichkeit  und  im  Zusammen- 
hange aber  finden  sich  diese  Gegenstande  erst  in  der  schon  genannten 
Abhandlung  von  Schwarz  untersucht. 

§  20.    Angaben  über  irreg^uläre  Punkte  von  Differentialgleioliungen 
mit  wesentUoh  aingulärem  Gliarakter  der  L(z  —  sIq). 

Nach  den  vorstehenden  Ausführungen  über  die  hypergeometrische 
DifFerentialgleichimg  kehren  wir  nochmals  zu  den  allgemeinen  Erörte- 
rungen von  §  8fF.  (pg.  364  fF.)  zurück.  Wir  hatten  dort  für  die  Ent- 
wicklung der  n  Integrale  eines  Fundamentalsjstems  im  Bereiche  eines 
damals  um  einen  Punkt  Zq  herumgelegten  Exeisringes  den  Ansatz  (4) 
pg.  365  bez.  (5)  pg.  367  gewonnen,  wo  die  L(z  —  0q)  Laurent'sche 
Reihen  waren,  die  im  fraglichen  ringförmigen  Bereiche  convergent  waren. 

Umschliesst  der  Kreisring  nur  einen  einzigen  irregulären  Punkt  j?o, 
und  ist  die  zu  demselben  gehörende  determinierende  Gleichung  vom 
n^  Grade,  so  ist  die  vollständige  Integration  der  Differentialgleichung 
für  die  Umgebung  von  Zq  nach  den  Entwicklungen  von  pg.  370  ff. 
durchführbar.  Ist  der  Grad  der  determinierenden  Gleichung  <  n,  oder 
liegen  in  dem  vom  Kreisring  umschlossenen  Bereiche  mehrere,  ja  viel- 
leicht unendlich  viele  irreguläre  Punkte  irgend  welcher  Art,  so  bleiben 

*)  Man  vergl.  Gauss'  Werke  Bd.  8  pg.  104 u. f. 

**)  Siehe  z.  B.  die  historischen  Angaben  F.  Kleines  in  den  Göttinger  Nach- 
richten von  1897  pg.  189. 
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zunächst  nur  die  Ansätze  von  §  8  (pg.  364)  bestehen.  Die  hierbei 
auftretenden  Exponenten  q  waren  nur  erst  bis  auf  additive  ganze 
Zahlen  bestimmt,  und  vor  allem  sind  sie  zunächst  unbekannt;  denn 
ihre  Berechnung  nach  pg.  356  und  365  erfordert  bereits  die  Kenntnis 
eines  Fundamentalsystems.  Ebenso  sind  die  Coefficienten  in  den 
Laurent'schen  Entwicklungen  L(0  —  0q)  unbekannt. 

Es  existiert  nun  eine  sehr  interessante  Methode  zur  Berechnung 
der  Exponenten  q  und  der  zuletzt  genannten  Entwicklungscoefficienten. 
Einige  Angaben  über  diese  Methode  werden  hier  am  Platze  sein; 
wegen  der  weiteren  AusftLhrungen  soll  aber  auf  die  Originalarbeiten 
verwiesen  werden. 

Die  Differentialgleichung  können  wir  leicht  (cf  pg.  355)  auf  die 
Gestalt  bringen: 

(1)    f^+P,(^)53  +  J'.w9^  +  ---  +  JP.W^=o. 

Wir  nehmen  an^  dass  die  PtOÖ  im  zu  Ghimde  liegenden  ringförmigen 
Bereiche  eindeutig  und  überall  regulär  sind;  es  wird  alsdann  Pk{^) 
daselbst  in  die  convergente  Laurent'sche  Reihe: 

(2)  p» w  =  • .  •  +pZr'+p'^,r'  +i>r  +i>rt +i»f ?•  +  ■  •  • 

entwickelbar  sein,  wo  wie  oben  (z  —  js^^)  abgekürzt  durch  g  bezeichnet 
ist  Es  existiert  alsdann  jedenfalls  ein  Integral  Z,  welches  durch  die 
im  Ej-eisring  gleichfalls  convergente  Reihe: 

(3)  Z=  . . .  +  a-,iS-'+  a_iee-i+  ao£?+  0^5^+1+  a,ee+;+  •  •  • 
darstellbar  ist 

Wir  wollen  nun  zunächst  die  Bedingungen  aufetellen,  unter  denen 
die  Reihe  (3),  in  die  Differentialgleichung  eingetragen,  derselben  (xe- 
nüge  leistet.  In  üblicher  Weise  wird  man  jedes  Glied  auf  der  linken 
Seite  von  (1)  vermöge  der  Ansätze  (2)  und  (3)  ausdrücken  und  daraufhin 
die  ganze  linke  Seite  der  Gleichung  (1)  nach  Potenzen  von  J  anordnen. 
Der  Coefficient  der  einzelnen  Potenz  gc» +*»—»•  nimmt  dabei  selbst  die 
Gestalt  einer  unendlichen  Reihe  an;  und  indem  wir  dieselbe,  um  der 
Differentialgleichung  zu  genügen,  gleich  null  setzen,  gelangen  wir  für 
w  =  •  • ,  —  2,  —  1,  0,  1,  2,  •  •  •  zu  den  unendhch  vielen  Relationen: 
OmiQ  +  m)  (9  +  m  —  1)  . .  ((>  +  w  —  n  +  1) 

+^«.[(9  +  /i)(9+/i-l)--(p  +  /i-n  +  3)p^%_^ 

(4)  ^-=00 

+  ((>  +  ft)  (9  +  /i  -  1)  •  •  (P  +  fi  -  n  +  4)  p'^l^__^  +  . . 

+  (9  +  i^)  p':Zl'-n^^  +1>L%-J  =  0, 


Irreguläre  Punkte  mit  wesentlich  singulären  L{t  —  e^.  421 

durch    welche    q    und    die   a  an    die   bekannten    Goejfficienten  p   ge- 
bunden sind. 

Die  einzehie  unserer  so  erhaltenen  Gleichungen  ist  in  den 
•'  •, «— 8,  a— 1,  Oo;  öti,  Oj,  •  •  •  linear  und  homogen.  Dabei  ist  der  Coef- 
ficient  von  (im: 

(p  +  w)  (<>+  m  —  1)  . .  ((>  +  m  —  n  +  1) 

derselbe  stellt  also  in  q  eine  rationale  ganze  Function  n^^  Grades  dar. 
Der  Coefficient  von  a^  fttr  fi  ^  m  aber  ist: 

und  steigt  somit  in  q  nur  auf  den  Grad  (n  —  2)  an.  Wir  wollen  die 
Gleichung  (4)  zur  Vereinfachung  durch  den  eben  angegebenen  Coeffi- 
cienten  von  a^^  teilen  und  bezeichnen  in  der  neuen  Gleichung  den 
Coefficienten  von  a  durch  -4^\p).  Wir  haben  alsdann  in  den  A^^^{q) 
lauter  rationale  Functionen  n**^  Grades  von  q,  fQr  welche  man  sofort 
die  Relation  zeigt: 
(5)  ^J"((,  +  l)  =  ^J»+"((,). 

Die  Gleichungen  (4)  nehmen  jetzt  die  einiWche  Gestalt  an: 


(6) 


• + ^!i>_, + ^ü\«_i + ^y, + «X + <«, + •  •  • = 0 , 


Es  war  ein  sehr  interessanter  Gedanke  des  amerikanischen  Astro- 
nomen Hill^  auf  die  Auflösung  eines  solchen  Gleichungssystems  nach 
den  unendlich  vielen  Unbekannten  a  die  Sätze  der  auf  endlich  viele 
Gleichungen  und  Unbekannte  bezogenen  Determinantentheorie  zu  über- 
tragen*). Hill  wurde  zu  diesen  Untersuchungen  von  Seiten  der  Störungs- 
theorie  geführt,   wo   gewisse  Differentialgleichungen  zweiter  Ordnung 


*)  Man  sehe  die  Abhandlung  „On  the  pari  of  the  motion  of  the  lunar  pertgee, 
tchich  %8  a  fwnction  of  the  mean  motions  of  the  sun  and  moon"  Cambridge  (U.  S.) 
1877,  wieder  abgedruckt  in  Bd.  8  der  Acta  mathem.  (1886). 
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unserer  Art  grundlegend  sind*).     Es  wird  vor  allem   die  Frage   sein, 
was  wir  unter  der  „unendlichen  BeterminanUf^i 


(7)  a(p)= 


■A'zlKif),   1,   4""(?),  ^r%\  <\9),- 


unseres  Gleicliungssystems  (6)  verstehen  wollen.  Kürzen  wir  zu  diesem 
Zwecke  den  Ansatz  (7)  auf  die  (2v  +  l)-gliedrige  gewöhnliche  Deter- 
minante: 

1,        ^^'L,..,     Jt\''.     ^1-^^ 


(8) 


ß^  = 


*-r4-i' 


Ä^ 


(0) 


1, 


|(0) 


Ä 


^0     ^ 


so  werden  wir  unter  Sl  den  Grenzwert  von  Hy  f&r  lim.  i;  =  oo  verstehen, 
wenn  anders  bei  diesem  Grenzübergange  eine  endliche  und  bestimmte 
Grenze  Sl  herauskommt.  Man  sagt  in  diesem  Falle,  die  Determinante 
(7)  convergiere;  und  man  hat  übrigens  dank  dem  Umstände^  dass  die 
Diagonalglieder  in  (7)  alle  gleich  1  sind,  die  einfache  Conveigenz- 
bedingung,  dass  die  unendliche  Reihe  aller  nicht  in  der  Diagonale 
stehenden  Glieder  Ä^^^  imbedingt  convergent  sein  muss. 

In  unserem  Falle  ist  diese  Gonvergenzbedingung  thatsächlich  er- 
füllt. Ja  noch  mehr,  es  stellt  SI{q)  eine  „analytische  Fundumf^  von  q 
dar,  weldie  der  Belation  (5)  entsprechend  die  Periode  1  hesUM.  Grenzt 
man  in  der  Ebene  der  complexen  Variabelen  q  in  der  Richtung  der 
imaginären  Axe  Parallelstreifen  von  der  Breite  1  ein  (jener  Periode  1 
entsprechend),  so  lässt  sich  überdies  zeigen,  dass  die  Function  SI{q) 
in  jedem  Streifen  n  Pole  aufweist,  welche  man  durch  Nullsetzen  der 
oben  namhaft  gemachten  Coefficienten  von  a^  in  den  Gleichungen  (4) 
zu  bestimmen  hat.  In  der  That  werden  ja  für  das  einzelne  solche  q 
immer  die  Glieder  einer  Horizontalreihe  in  (7),  abgesehen  vom  Diagonal- 

*)  Vergl.  die  ilusserst  inhaltreiche  Abhandlung  von  H.  Burkhard t  „Über 
einige  mathematische  JRemltate  neuerer  astronomischer  üntersttchungen^  insbesondere 
über  irreguläre  Integrale  linearer  Differentialgleichungen''  in  den  „MaÜiematical 
papers  read  at  tlie  international  mathematical  congress  in  Chicago  1893^^  (New 
York,  bei  Mac  Millan  &  Co.,  1896). 
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gliede  1  unendlich.  Es  gilt  endlich  der  Satz,  dass  SI(q)  in  dem 
einzelnen  der  genannten  Streifen  n  Nnllstellen  hat. 

Man  hat  den  einfachsten  Fall,  wenn  diese  Pole  und  Nullpunkte 
sämtlich  getrennt  liegen.  Alsdann  werden  wir  auf  den  Ansatz  (4) 
pg.  365  zurückgeführt  und  wollen  unter  Qt^Q^f")  Qn  ^twa  die  Nullstellen 
verstehen,  deren  reelle  Bestandteile  nicht  negativ  und  <  1  sind.  Nach 
Eintragen  des  einzelnen  dieser  Werte  q  in  (7)  finden  wir  dann  ein 
zugehöriges  System  nicht  durch^ngig  verschwindender  Lösungen 
•  • ,  a— 2,  a— 1,  Oo,  öl,  o«,  •  •  •  von  (6),  indem  wir  die  bezüglichen  Regeln 
der  gewöhnlichen  Determinantentheorie  auf  die  unendliche  Determinante 
(7)  übertragen. 

Man  findet  eine  erschöpfende  Behandlung  dieser  wichtigen  Ent- 
wicklungen in  zwei  Abhandlungen  von  H.  von  Koch*),  deren  erste 
mit  der  Untersuchung  des  eben  erwähnten  einfachen  Falles  abschliesst^ 
während  in  der  zweiten  der  allgemeinste  Fall  eines  mit  Logarithmen 
behafteten  Fundamentalsjstems  (cf.  (5)  pg.  367)  seine  Erledigung  findet. 
Bereits  1886  hatte  Poincar^  übrigens  den  bei  Hill  vorliegenden 
Specialfall  einer  genaueren  Prüfung  und  Rechtfertigung  unterzogen**). 

Während  die  soeben  skizzierte  Methode  im  unmittelbaren  An- 
schlüsse an  die  allgemeinen  Ansätze  von  §  8  pg.  364  ff.  eine  directe  und 
in  praxi  brauchbare  Regel  zur  angenäherten  Berechnung  der  Integrale 
im  Kreisring  enthält,  liegen  weitere  von  jenen  allgemeinen  Ansätzen 
mehr  oder  minder  abweichende  Untersuchungen  über  Darstellungs- 
formen der  Integrale  in  der  Nähe  irregulärer  Punkte  vor,  welche  die 
Fuchs'schen  Methoden  von  pg.  370  ff.  im  Falle  ihrer  Nichtanwendbar- 
keit  ersetzen  sollen.  In  dieser  Hinsicht  haben  gewisse  von  Thome***) 
eingeführte  sogenannte  „Normalreihen^^  ein  besonderes  Interesse  erregt, 
namentlich  wegen  der  Aufklärungen,  welche  Poincaref)  über  diese 
Reihen  und  ihre  Brauchbarkeit  zur  Darstellung  von  Integralen  ge- 
geben hat. 

Wir  legen  einen  einzelnen  irregulären  Punkt,  der  sich  nach  §  11 
nicht  erledigen  lässt,  nach  0  =  cx)  und  nehmen  an,  dass  die  Coefß- 

*)  ,ßur  une-  appliccUion  des  däerminanta  infinis  ä  la  ihiorie  des  equations 
differentieUes  Hneaires",  Acta  mathemat.  Bd.  15  (1891)  und  „Sttr  les  däerminants 
infinis  et  les  Equations  differenHelles  lindaires"^  Acta  mathemat.  Bd.  16  (1892). 

••)  „Swr  les  düenninants  d'ordre  infini'*,  Bulletin  de  la  soc.  math^m.  de  France 
Bd.  14  (1886). 

•••)  Man  vergl.  unter  den  zahlreichen  Abhandlungen  Thomö's  „Zur  Theorie 
der  linearen  JDifferenticUgleichungen"  in  den  Bänden  74  ff.  des  Journals  für  Mathem. 
namentlich  diejenige  in  Bd.  95  pg.  44  ff.  (1883). 

t)  „Sur  les  intigrcdes  irriguli^es  des  equations  lindaires''^  Acta  Mathem. 
Bd.  8  (1886). 
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cienten  Pk(/s)  der  Differentialgleichang  ganze  rationale  Functionen  in  g 
seien.  Alsdann  zeigt  Thom^^  dass  man  die  Differentialgleichnng  anter 
gewissen  Yoraussetzimgen  durch  n  Reihen  von  der  Oeetalt: 

(9)  ««(.);^(o,  +  J  +  54-5+...) 

„formal^'  befriedigen  kann,  wo  bei  der  einzelnen  solchen  ^ormalreihe^ 
6  ein  constanter  Exponent  und  G(e)  eine  rationale  ganze  Fnnction 
von  jer  ist.  Aber  diese  Reihen  erwiesen  sich  im  allgemeinen  als  diver- 
gent,  und  damit  drohte  zunächst  die  Brauchbarkeit  des  analytischen 
Ansatzes  (9)  verloren  zu  gehen.  Jedoch  erkannte  Poincar^,  dass  man 
es  hier  mit  ,^semic(mv€rg€nten^  Beihen  zu  thun  hat,  welche,  sofern  man 
SS  in  bestimmter  Richtung  ins  Unendliche  führt,  zur  „asympüMsdim" 
Darstellung  der  Integrale  unserer  Differentialgleichung  geeignet  sind. 
Es  muss  genügen,  auf  diese  Entwicklungen  hier  kurz  hingewiesen 
zu  haben.  Man  wird  zur  Kenntnisnahme  derselben  neben  den  ge- 
nannten Originalarbeiten  von  Thom^  und  Poincar^  namentlich  auch 
die  Darstellung,  welche  Picard  von  diesen  Gegenständen  g^eben  hat^ 
mit  Vorteil  benutzen*).  Allgemein  verweisen  wir  wegen  dieser  und 
sonstiger  Integrationsmethoden  auf  das  pg.  339  genannte  Handbuch 
Schlesinger's**);  einen  kurzen  aber  sehr  brauchbaren  Überblick  giebt 
Burkhardt  in  seiner  pg.  422  genannten  Abhandlung. 

•)  Traitd  d'analjse,  t.  III  pg.  872  ff.  (Paris,  1896). 
**)  Bd.  1,  sechster  Abschnitt  pg.  272  ff. 


Siebentes  Kapitel. 
Differentialgleicliniigeii  erster  Ordnnng  mit  mebreren  Variabelen. 

Ist  die  Anzahl  der  Variabelen  in  einer  Differentialgleichung  oder 
in  einem  Systeme  von  Differentialgleichungen  grösser  als  zwei^  so  hat 
man  eine  Reihe  verschiedener  Möglichkeiten  zu  unterscheiden,  je  nach 
der  Anzahl  der  Variabelen,  welche  als  unabhängig  gelten.  Hat  man 
z.  B.  nur  eine  unabhängige  und  n  abhängige  Variabele  und  liegt  zur 
Bestimmung  der  letzteren  ein  System  von  n  Gleichungen  vor^  in  denen 
neben  den  (n  +  1)  Variabelen  auch  noch  die  Differentialquotienten 
erster  Ordnung  der  n  abhängigen  Variabelen  in  Bezug  auf  die  unab- 
hängige vorkommen;  so  sprechen  wir  von  einem  ,ßystem  simuUaner 
gewohnlicher  Differentialgleichungen  erster  Ordnung''.  Oder  liegen  z.  B. 
n  unabhängige  Variabele  und  eine  einzige  abhängige  vor  und  hat  man 
zur  Bestimmung  der  letzteren  eine  Gleichung^  in  der  neben  den  (n  -f- 1) 
Variabelen  noch  die  partiellen  Differentialquotienten  erster  Ordnung 
der  abhängigen  Variabelen  in  Bezug  auf  die  unabhängigen  enthalten 
sind,  so  spricht  man  von  einer  „partieUen  Differentialgleidmng  erster 
Ordnung'K 

Im  ersten  und  zweiten  Kapitel  haben  wir  bereits  verschiedene 
partielle  Differentialgleichungen  zweiter  Ordnung  kennen  gelernt,  welche 
durch  Fourier'sche  Reihen  bez.  durch  Reihen,  die  nach  Kugelfunctionen 
fortschreiten,  integrabel  waren.  Die  nachfolgenden  Entwicklungen  gelten 
der  systematischen  Theorie  der  Differentialgleichungen  erster  Ordnung, 
welche  äusserst  vielseitig  entwickelt  ist  und  durch  ihre  Beziehungen 
zur  Geometrie  und  Dynamik  grosses  Interesse  darbietet. 

Der  Erste,  der  über  die  verschiedenen  Arten  von  Integralen  einer 
partiellen  Differentialgleichung  erster  Ordnung  grundlegende  Theoreme 
aufgestellt  hat,  ist  Lagrange*)  gewesen.    Seine  Hauptleistung  ist  die 

♦)  „Sur  VinUgration  des  iquaJtuma  ä  differences  partielles  du  premier  orär&', 
Abhandl.  der  Berliner  Akad.  von  1772;  „Methode  gSnSraie  pour  inUgrer  Us  dqua- 
Uans  aux  diffirences  partielles  du  premier  ordre,  lorsque  ces  diffSrences  ne  sont  que 
lineaire^*,  Abhandl.  der  Berliner  Akad.  von  1786. 
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ZurückfQhrung  der  Losung  einer  partiellen  Differentialgleichung  mit 
drei  Yariabelen  auf  die  Integration  gewöhnlicher  Differentialgleichungen 
und  die  Durchführung  der  gleichen  Beduction  bei  beliebig  vielen 
Yariabelen^  falls  die  partiellen  Ableitungen  der  gesuchten  Function 
nur  linear  in  der  Gleichung  enthalten  sind.  Monge  hat  durch  geo- 
metrische Deutung  der  auf  drei  Yariabele  bezogenen  Lagrange'schen 
Entwicklungen  und  durch  Ausbildung  des  B^riffs  „CharaJOeHstif 
nicht  nur  das  Yersi»ndnis  der  Untersuchung  von  Lagrange  befördert^ 
sondern  zugleich  durch  Au&ahme  der  geometrischen  Denkweise  eines 
der  allerwertvoUsten  Hülfsmittel  f&r  die  Ausbildung  der  Theorie  der 
Differentialgleichungen  geschaffen*). 

Den  nächsten  Fortschritt  bedeutet  die  1814  erschienene  Arbeit 
von  Pf  äff  „Methockis  generalis  aeqaationes  differentiarum  particUium  nee 
non  aequationes  differentiales  wHga/reSy  utrasque  primi  ordiniSy  inier  quot- 
cunque  variabHes  complete  integrandi"**).  Hier  wird  die  Losung  jeder 
partiellen  Differentialgleichung  erster  Ordnung  mit  beliebig  vielen  un- 
abhängigen Yariabelen  auf  die  Litegration  einer  Reihe  von  Systemen 
gewöhnlicher  Differentialgleichungen  reduciert. 

Fünf  Jahre  nach  dem  Erscheinen  der  Pfaff*schen  Arbeit  beginnt 
Gauchy  erfolgreich  in  die  Entwicklung  der  Theorie  der  Differential- 
gleichungen einzugreifen.  Derselbe  gab  1819  eine  gegenüber  FfidT 
ganz  bedeutend  vereinfachte  Integrationsmethode  einer  partiellen  Diffo- 
rentialgleichung  erster  Ordnung  mit  beliebig  vielen  unabhängigen 
Yariabelen***).  Yon  grundlegender  Bedeutung  für  die  gesamte 
Theorie  der  gewöhnlichen  und  partiellen  Differentialgleichungen  wurden 
aber  vor  allem  die  von  Gauchy  entwickelten  strengen  Existenzbeweise 
der  Integralef). 

Sehr  wertvolle  Bereicherungen  verdankt  die  Theorie  der  gewöhn- 
lichen und  partiellen  Differentialgleichungen  den  vielseitigen  Forschungen 
Jacobi's.      Es  handelt  sich  dabei  zunächst  um   selbständige  Weiter- 


*)  Monge' s  grundlegendes  Werk  y^ Applications  de  Vanalyse  ä  la  geometrif" 
ist  zuerst  1796  erschienen;  die  fünfte  (von  Liouville  corrigierte)  Auflage  stammt 
aus  dem  Jahre  1850. 

**)  Abhandl.  der  Berliner  Akad.  von  1814—1815. 
***)  Siehe  das  Bulletin  de  la  Socit^te  Philomatique  von  1819  pg.  10  ff.    Die  be- 
treffende Abhandlung  ist  in  vervollständigter  Gestalt  dem  2^«»»  Bande  der  „Exer- 
cices  (Vanalyse  et  physique  mathematique**  (1841)  eingefügt. 

t)  Man  sehe  eine  lange  Reihe  von  Artikeln  in  den  Comptes  rendus,  die  in 
den  Band  7  der  ersten  Serie  von  Cauchy's  „Oeuvres  compl^tes"  aofgenommen 
sind,  und  welche  den  von  Cauchy  sobenannten  „Calcul  des  litnitesf'  behandeln. 
Vergl.  auch  die  „Legons  swr  h  calcul  differentieV\  herausgegeben  von  Moigno 
(1840  ff.). 
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bildung  von  Integrationsmethoden,  welche  den  Entwicklungen  von 
PfaflF  und  Cauchy  mehr  oder  minder  nahe  stehen*).  Von  besonderer 
Wichtigkeit  war  überdies  die  Einführung  der  ,yFtmcU(maMetermin(mienf'**) 
und  die  Ausbildung  der  damit  im  Zusammenhange  stehenden  ,^uitipli- 
ccUoreni;heari&'***),  Viele  von  diesen  Schöpfungen  findet  man  im  Zu- 
sammenhange dargestellt  in  Jacobi's  berühmten  „Vorlestmgen  über 
Dynamik^^f),  in  welchen  der  bereits  von  Hamilton  bemerkte  Zu- 
sammenhang aller  dynamischen  Probleme  mit  den  partiellen  DiflFeren- 
tialgleichungen  erster  Ordnung  zur  ausführlichen  Behandlung  gelangt. 

Die  nachfolgende  kurze  und  nur  zur  Einführung  dienende  Dar- 
stellung wird  über  den  hiermit  geschilderten  Stand  der  Entwicklung 
der  Differentialgleichungen  erster  Ordnung  nicht  hinausgehen  können. 
In  der  neueren  Entwicklung  der  Theorie  der  partiellen  Differential- 
gleichungen treten  namentlich  eine  Reihe  wertvoller  Arbeiten  von 
A.  Mayer  mit  vereinfachten  Integrationsmethoden  hervor;  und  es  ist 
vor  allem  das  unvergängliche  Verdienst  von  S.  Lie,  dass  er  die  ganze 
Lehre  von  den  partiellen  Differentialgleichungen  von  Grund  auf  um- 
gestaltet und  vervoUkomi^net  hat.  Durch  schärfere  Fassung  früher 
schon  vorhandener  Definitionen  und  durch  Einführung  resp.  Vervoll- 
kommnung zahlreicher  neuer  Grundbegriffe^  desjenigen  der  infinitesi- 
malen Transformation,  der  continuierlichen  Gruppe,  der  Differential- 
invariante u.  8.  w.,  hat  Lie  der  Theorie  der  partiellen  Differential- 
gleichungen eine  systematische  Gestalt  und  natürliche  Umgrenzung 
verliehen  und  dabei  zugleich  den  Blick  auf  zahlreiche  neue  Probleme 
gelenkt. 

Eine  vorzügliche  Darstellung  der  Lie'schen  Schöpfungen,  sowie 
überhaupt  der  Theorie  der  partiellen  Differentialgleichungen  erster 
Ordnung  findet  man  in  E.  Goursat's  „Vorlesungen  über  die  Integraiion 
der  partiellen  Differentialgleichungen  erster  Ordnung*^ ff). 


*)  Man  yergl.  eine  Reihe  bezüglicher  Abhandlungen,  welche  im  Bande  4 
von  Jacobi*8  gesammelten  Werken  zusammengestellt  sind;  siehe  ausserdem  „Nova 
methodus  aequoHones  differentiales  partiales  primi  ordinis  tnter  numemm  varicibüium 
quemcwnque  propositas  integrandi*' ,  Joum.  f.  Mathem.  Bd.  60  oder  Ges.  Werke, 
Bd.  6. 

**)  ,J)e  determinantibus  functionalibus'',  Joum.  f.  Mathem.  Bd.  22  (1841). 

^^)  „Theoria   nova  muUiplicatoris  systenuxti  a^quationum  differentialium  vtU- 
garium  applicandi*'^  Joum.  f.  Mathem.,  Bde.  27  und  29  (1844  und  1845). 

t)  Gehalten  zu  Königsberg  im  Wintersemester  1842 — 1843,  herausgegeben 
von  Clebsch  (1866),  wiederabgedruckt  als  Supplementband  zu  Jacobi's  gesam- 
melten Werken. 

tt)  Bearbeitet    von   C.   Bourlet,    in's   Deutsche    übersetzt  von   H.   Maser 
(Leipzig  1893). 
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§  1.   SinfÜhmng  der  Fonotioiialdetexiniiiaateiu 

Es  seien  x  nnd  y  zwei  von  einander  unabhängige  complexe  Ver- 
änderliche, unter  u  und  v  verstehen  wir  zwei  Fonciionen  Ton  x  und 
ffy  welche  gegeben  seien  durch  die  Gleichungen: 

(1)  u  =  9(a?,y),      v  =  if(x,y). 

Es  soll  hier  die  Frage  der  Auflösbarkeit  dieser  beiden  Gleichungen 
nach  X  und  y  discutiert  werden. 

Wir  nehmen  zuvorderst  an^  dass  zwischen  u  und  v  eine  Gleichung 
identisch,  d.  i.  f&r  alle  Wertepaare  x,  y  bestehe.  Diese  Gleichung  soll 
natürlich  beide  Gh*ossen  u  und  t;  enthalten  (da  sie  anderenfalls  eine 
Relation  zwischen  den  beiden  als  unabhängig  vorausgesetzten  Varia- 
belen X  und  y  darstellen  würde),  und  sie  wird  demgemäss  auch  durch 
Auflosung  nach  v  in  die  Gestalt: 

(2)  V  =  «(u) 

gesetzt  werden  können.  Nun  genügen  wir  bei  irgend  einem  speciellen 
Werte  Uq  der  ersten  Gleichung  (1)  durch*  eine  unendliche  Mannig- 
faltigkeit von  Wertepaaren  x,  y.  Soll  eines  dieser  Paare  x,  y  auch 
die  zweite  Gleichung  (1)  befriedigen,  so  muss  der  zugehörige  Wert  v 
zufolge  (2)  gleich  9{u^  =  9\tp{Xy  y)]  sein.  Dann  aber  befriedigt 
jedes  jener  unendlich  vielen  Paare  Xj  y  beide  Gleichungen  (1),  da  die 
Gleichung  if{Xy  y)  =  4^[9>(^9  y)]  in  Xy  y  identisch  besteht  Im  Falle 
des  Geltens  einer  Relation  zwischen  u  und  v  lassen  sich  somit  Xy  y 
nicht  aus  den  Gleichungen  (1)  berechnen. 

Wir  nehmen  zweitens  an,  die  Auflösung  sei  möglich.  Dann  wird 
y  wenigstens  in  einer  der  beiden  Gleichungen  (1)  auftreten,  da  anderen- 
falls die  Elimination  von  x  auf  eine  identische  Gleichung  zwischen  u 
und  V  führen  würde.  Kommt  y  etwa  in  der  ersten  Gleichung  vor, 
so  können  wir  aus  dieser  y  als  Function  von  x  und  u  berechnen: 

(3)  y  =  j:(^,«). 

Substituieren  wir  diesen  Ausdruck  von  y  in  die  zweite  Gleichung, 
so  folgt: 

(4)  ^  =  HXyX{^y^)l 

Fällt  nun  hier  rechter  Hand  x  von  selbst  heraus,  so  liegt  in  (4)  eine 
Relation  zwischen  u  und  v  vor,  und  wir  kommen  auf  unsere  erste 
Annahme  zurück.  Bleibt  aber  x  in  der  Gleichung  (4)  enthalten,  so 
können  wir  dieselbe  nach  x  auflösen  und  haben  damit  die  Berechnung 
von  X  und  y  aus  (1)  durchgeführt. 
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Hiemach  haben  wir  die  beiden  sich  gegenseitig  ausschliessenden 
Fälle:  Die  Gleichungen  (1)  sind  entweder  nach  x  tmd  y  auflösbar  und 
heissen  dann,  ebenso  tcie  die  Functionen  ip  und  ^^  von  einander  unab- 
hängig, oder  es  besteht  zwischen  u  tmd  v  eine  in  x,  y  identische  Rdation, 
in  welchem  Faüe  wir  die  beiden  Gleichungen  (1)  oder  auch  die  Functionen 
ip  und  ^  von  einander  abhängig  nennen. 

Diese  beiden  Fälle  kann  man  sehr  leicht  vermöge  der  nachfolgen- 
den zweigliedrigen  Determinante: 


(5) 


charakterisieren^  welche  wir  als  die  ,yFunctionaldeterminant€^'  der  Func- 
tionen u,  V  in  Bezug  OMf  die  Variabelen  x,  y  benennen  und  abgekürzt 
durch: 


du 

du 

dx> 

d^ 

dv 

dv 

dx> 

d^ 

(6) 


^(«,  y) 


bezeichnen  wollen.  Es  besteht  nämlich  einfach  das  Theorem:  Die 
Functionen  u  =  q>{Xy  y),  v  =  ^(a:,  y)  sind  abhängig  oder  unabhängig  von 
einander,  je  nachdem  die  Functionaldeterminante  (6)  identisch  verschwindet 
oder  nicht  ^ 

Im  Falle  der  Gültigkeit  einer  Relation  (2)  hat  man  in  der  That: 


dx 


'dx' 


so  dass  das  identische  Verschwinden  der  Determinante  (5)  selbstyer- 
ständlich  ist.  Liegt  aber  keine  Relation  yot,  so  leite  man  den  Auf- 
lösungsprocess  der  Gleichungen  (1)  nach  x  und  y  wie  oben  ein  und 
gebe  der  Gleichung  (4)  die  Gestalt: 

t;  =  W(x,  u), 

wobei  ^(x,  u)  von  x  nicht  unabhängig  sein  kann  und  andererseits,  wie 
oben,  die  Annahme  eines  von  y  nicht  unabhängigen  u  gültig  ist. 
Aus   der  letzten  Gleichung  folgt  nun: 

dx"^  dx  "^  du  dx'     dy        du  dy' 


du 

du 

rx' 

^y 

dvdu 

dw  .dwdu 

dx    '    du  dx' 

dvdu 

dx  dy' 

du  dy 
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und  hier  ist,  wie  gerade  bemerkt  wurde,  keiner  der  beiden  rechts  auf- 
tretenden Factoren  identisch  null.  Wir  haben  somit  in  diesem  Falle 
thatsachlich  eine  nicht  identisch  verschwindende  Functionaldeterminante. 
Die  vorstehenden  Erörterungen  lassen  sich  nun  leicht  ganz  all- 
gemein fiEissen.  Es  seien  n  von  einander  unabhängige  complexe 
Yariabele  x^,  x^,-  -  -yXn  gegeben,  und  es  mögen  n  Functionen  derselbea 
UifU^f'",Un  durch  die  Gleichungen: 

voi^elegt  sein. 

Besteht  zwischen  diesen  Functionen  wenigstens  eine  identische 
Relation,  welche  also  für  alle  Wertsysteme  der  x  erfQllt  ist,  so  nehmen 
wir  an,  dass  u»  in  dieser  Relation  enthalten  ist,  und  denken  dieselbe 
in  die  Gestalt  gesetzt: 

(8)  u«  =  «K,  Uj,  •    •,  u,-i). 

In  diesem  Falle  sind  die  Gleichungen  (1)  nicht  nach  den  x  auflösbar. 
Giebt  man  nämlich  Uj^,  •  •  *,  u«— i  an^  so  werden  die  ersten  (n  —  1) 
Gleichungen  (7)  noch  durch  eine  unendliche  Mannigfaltigkeit  von 
Wertsystemen  x^,  - ",  Xn  befriedigt  Soll  irgend  eines  derselben  der 
letzten  Gleichung  genügen,  so  ist  der  zugehörige  Wert  tt„  an  die 
Relation  (8)  gebunden.  Ist  dies  aber  der  Fall,  so  wird  nicht  nur  ein 
einzelnes,  sondern  alle  jene  Wertsysteme  werden  auch  die  letzte  Glei- 
chung (7)  erfüllen,  so  dass  die  x^^ '  -  -,  Xn  aus  (7)  nicht  berechenbar  sind 

Beginnen  wir  andererseits  den  Auflösungsprocess,  indem  wir  eine 
erste  Gleichung  nach  x^  auflösen,  den  so  zu  gewinnenden  Ausdruck  von 
x^  in  die  (n — 1)  übrigen  Gleichungen  eintragen,  eine  derselben  als- 
dann nach  x^  lösen  u.  s.  w.,  so  sind  zwei  Fälle  möglich.  Entweder 
können  wir  thatsachlich  alle  x^^  x^,  -  -  -^  Xn  als  Functionen  der 
^i;  ^9  ' '  ')  ^n  berechnen;  oder  wir  gelangen  vor  Abschluss  des  Auf- 
lösungsprocesses  zu  einer  Gleichung,  aus  der  die  noch  restierenden  x 
von  selbst  herausfallen,  und  die  demgemäss  eine  identische  Relation 
zwischen  den  u  darstellt.  Die  letztere  Möglichkeit  führt  auf  den  zuvor 
besprochenen  Fall. 

Somit  hat  man  auch  hier  nur  die  beiden  sich  ausschliessenden 
Fälle  zu  unterscheiden:  Entweder  sind  die  Gleichungen  (7)  tuich  den 
^1}  ^27  ' '  y  ^n  auflösbar,  und  sie  heissen  alsdann  ebenso  wie  die  Func- 
tionen g)^,  g)^y  •  •  •,  g)n  von  einander  unabhängig  in  Bessug  aufx^,  x^,  •  •  •,  oc»; 
oder  es  besteht  zvnsclien  den  u^,  u^,  -  -  -,  Un  eine  identische  lielation,  tco 
wir  alsdann  die  Gleichufigen  (7)  wie  auch  die  Functionen  9>i>  9>2,  •  •  •»  9?« 
als  ablUi'ngig  bezeichnen. 
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Die  abkürzende  Bezeicimung  und  Definition  der  ,yFunctionaldeter'- 
mincmte^'  der  w^,  ti^,  •••,  m«  in  Bemig  auf  x^,  x^,  •••,a;„  geben  wir  durch: 


(9) 


3«, 

dx,' 

du. 

a«. 

asr,' 

du, 

'  ''    ^''m 

dx^' 

a«. 

3«. 

■  *'  a«. 

Diese  Determinante  wird  im  Falle  des  Bestehens  einer  Relation 
(8)  in  den  x^,  -  -  •,  Xn  identisch  verschwinden;  denn  alsdann  gelten  für 
die  Glieder  der  letzten  Horizontalreihe  die  Darstellungen: 

a*  du. 


dujxj^ 


Etwas  umständlicher  ist  der  Beweis  des  umgekehrten  Satzes^  dass 
im  Falle  der  Unabhängigkeit  der  Functionen  u^,  •  •  *,  u«  die  Functional- 
determinante  sicher  nicht  mit  null  identisch  ist.  Für  n  =  2  ist  unsere 
Behauptung  vorhin  vollständig  bewiesen.  Der  allgemeine  Beweis  ge- 
lingt daraufhin  durch  den  Schluss  der  vollständigen  Induction;  wir 
nehmen  an,  der  Satz  sei  für  (n —  1)  Variabele  bewiesen  und  zeigen, 
dass  er  dann  auch  noch  für  n  Variabele  gilt. 

Besteht  keine  identische  Relation  zwischen  den  u^,  •  •  *,  Un,  so 
kann  man  aus  den  u^,  m^,  •  •  •,  u»  sicher  ein  System  zu  (n  —  1)  Func- 
tionen herausgreifen,  welche  bei  stehendem  Werte  Xn  in  Bezug  auf 
x^,  x^j  '  -  'y  Xn—i  unabhängig  sind.  Wäre  dies  nämlich  nicht  der  Fall, 
so  würde  für  jede  der  n  Combinationen  von  (n  —  1)  Functionen  Uk 
eine  in  den  x^y  x^y  -  •  -,  Xn—i  identische  Relation  gelten.  Diese  n  Re- 
lationen stellen  solche  auf  die  expliciten  Ausdrücke  der  betreffenden  Func- 
tionen g)k  anzuwendende  Rechenvorschriffcen  dar,  bei  deren  Ausübung  die 
x^yX^y" 'jXn—i  von  selbst  herausfallen.  Diese  Relationen  müssen  sämtlich 
noch  Xn  enthalten,  da  keine  in  Bezug  auf  x^^  oc^,  -  •  •,  Xn  identische  Re- 
lation zwischen  u  bestehen  sollte.  Gombinieren  wir  aber  zwei  jener  n 
Relationen  zur  Elimination  von  Xn,  so  würde  doch  wieder  entgegen 
der  Voraussetzung  eine  identische  Relation  für  die  u  in  Bezug  auf 
sCij  x^,  "  'y  Xn  entspringen.  Es  giebt  hiemach  unter  den  Uk  ein  System 
zu  (n  —  1)  Functionen,  die  in  Bezug  auf  x^,  x^y  •  •  •,  Xn—i  bei  stehen- 
dem Xn  imabhängig  sind;  und  wir  dürfen  dieses  System  durch 
Uj,  t<s,  *  -  -,  Un—i  bezeichnen,  da  nötigenfalls  ein  Austausch  der  Be- 
zeichnungen zwischen  den  Functionen  Uk  ohne  weiteres  statthaft  ist. 
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Bei  dieser  Sachlage  können  wir  die  x^,  x^,  •  -  -j  Xn^i  aus  den 
(n  —  1)  ersten  Gleichungen  (7)  als  Functionen  der  u^,  •  •  •,  w«__i,  x» 
berechnen.     Die  letzte  Gleichung  (7)  nimmt  alsdann  die  Gestalt: 

an;  und  rechter  Hand  muss  Xn  sicher  auftreten,  da  ftbr  die  Ujb  keine 
Relation  gilt.     Daraufhin  findet  man  weiter: 

dx,       d^dx^^'"^  du^_^    dx^     -^dx^' 

Tiitgt  man  diese  Ausdrücke  f&r  die  Glieder  der  letzten  Horizontalreihe 
in  die  Functionaldeterminante  (9)  ein,  so  folgt: 

Da  nun  zufolge  der  vorausgeschickten  Überl^rungen  keiner  der  beiden 
Factoren  rechter  Hand  identisch  verschwinden  kann,  so  verschwindet 
auch  die  Determinante  (9)  nicht. 

Wir  merken  somit  allgemein  den  Satz  an:  Die  FuncHonm 
Uj,  i4j,  •  •  •,  Un  der  x^^  x^,  -  "y  ^n  sind  von  einander  abhängig  oder  im- 
abhängigj  je  nachdem  die  Functionaldeterminante  (9)  identisch  ver- 
schwindet oder  nicht. 


§  2.    Erweiterung  firüherer  funetionentheoretiBOheT  Sätse. 

Wie  soeben  verstehen  wir  unter  x^^  x^^  -  -  -j  Xn  n  von  einander 
unabhängige  complexe  Variabele  und  bezeichnen  durch  f{x^i  •  •  •,  a:«) 
eine  Function  dieser  Variabelen.  Es  seien  weiter  durch  Si,  l«,  •  •  •,  S« 
irgend  n  specielle  und  etwa  endliche  Werte  unserer  Variabelen  ge- 
geben. Wir  wollen  dann  unter  der  „ümgdmng"^  des  Wertsystems 
5i>  Ss;  •  •  •;  S«  den  Inbegriff  aller  Wertsysteme  der  a^i,  a:^,  •  •  •,  a:„  ver- 
stehen, welche  den  Bedingungen: 

(1)  kl  — Sil^n,     1^2  — fel^r,,  ...,  |x,  — Snl^r« 

genügen,  wenn  hierbei  r^^  r^,  -  -  ,  Tn  n  bestimmte  endliche  und  von 
null  verschiedene  Beträge  sind.  Ein  einzelnes  Wertsystem  x^^  x^,  •  •  •,  ^« 
bezeichnen  wir  kurz  als  eine  „Stdle^^  im  Gesamtbereich  aller  Wert- 
Systeme  unserer  Variabelen.  Führen  wir  in  den  n  Ebenen  der  com- 
plejeg^  Variabelen  o^j,  ir^,  •  •  •,  x«  die  Kreise  K^,  JS^,  •  -  -^  Kn  der  Radien 
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^ly  ^2;  '  "}^n  um  die  Punkte  ^,  Ij,  •  •  *,  1«  ei»;  so  ist  die  Umgebung 
der  Stelle  gj,  |j,  •  •  •,  g«  vermöge  dieser  n  Kreise  -K*  einer  einfachen 
geometrischen  Deutung  föhig. 

Es  wird  nun  nötig  sein,  einige  im  dritten  Kapitel  für  die  Func- 
tionen einer  complexen  Variabelen  bewiesene  Sätze  auf  die  uns  hier 
vorgelegte  Function  fix^,  •  •  •,  Xn)  zu  verallgemeinem.  Wir  nehmen 
an,  dass  fix^,  —  -,  Xn)  in  der  Umgebung  der  Stelle  61,  •  •  •,  S«  ein- 
deutig sei  und  die  Darstellung  durch  eine  ebenda  überall  gleichn^sig 
convergente  Potenzreihe: 

(2)         A^x,  •  •-,0:,)  =2'^.... ..,,(a^-S,r.  ••(«,-$./" 

gestatte,  in  welcher  nur  ganzzahlige  nicht-negative  Exponenten  v  auf- 
treten. Wir  werden  in  diesem  Falle  fipc^j  -  -  -,  Xn)  eine  analytische 
Ftmction  der  n  Argumente  x^y  -  *  'y  Xn  nennen,  welche  sich  in  der  Um- 
gebung der  Stelle  |i,  •  •  •,  |,  überall  regulär  verhält. 

Unter  den  Eigenschaften  der  analytischen  Functionen  von  n  Argu- 
menten erahnen  wir  hier  nur  diejenigen,  welche  weiterhin  unmittelbar 
zum  Gebrauche  kommen.  Wir  bemerken  zunächst,  dass  es  sich  in  (2) 
um  die  ,yMac  Laurin'sche  Iteih&'  unserer  Function  handelt.  DiflFeren- 
zieren  wir  nämlich  die  Gleichung  (2)  t/^  Male  nach  x^,  v^  Male  nach 
iCj,  u.  s.  w.  und  setzen  hernach  x^  =  |i,  x^  =  5j,  •  •  •,  Xn  =  l«,  so  ent- 
springt die  Gleichung: 

<')   [f^^l, ,.-("" w' •  •  •  w'^-  ■-.. 

wo  durch  die  Schreibweise  der  linken  Seite  angedeutet  sein  soll,  dass 
nach  Ausführung  der  DiflFerentiation  x^  durch  l^,  x^  durch  1,,  •  •  •  er- 
setzt werden  soll. 

Für  die  absoluten  Beträge  der  Coefficienten  Ä  in  der  Potenzreihe 
(2)  lässt  sich  eine  Ungleichung  aufstellen,  welche  die  pg.  127  im  Falle 
einer  einzigen  unabhängigen  Variabelen  gewonnene  Ungleichung  als 
Specialfall  enthält.  Nach  (4)  pg.  126  haben  wir  in  der  damaligen 
Bezeichnung  als  eine  specielle  Folgerung  des  Gauchy'schen  Satzes: 


Wir  wollen  diese  Formel  auf  unsere  jetzige  Function  f  anwenden,  in- 
dem wir  sie  bei  stehenden  x^,  x^,  -  --,  Xn  eis  Function  von  x^  ansehen 
und  v^  Male  differenzieren.    Es  folg^: 

Frioke,  analyt-fnnotiionenth.  VorlMnngen.  28 
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wo  sich  die  Integration  anf  die  Peripherie  des  oben  mit  K^  bezeichneten 
Kreises  im  positiven  Umlanfssinn  bezieht.     Setzen  wir: 

x^  —  li  =  ^i^^^\    sowie  später    Xk  —  6k  =  r*e^**, 
so  lasst  sich  die  Oleichnng  (4)  auch  anf  die  (Gestalt  bringen: 

(»^  [^^^'-=^1-  m  A + '"•■  •  -  ■  ■  ■'  '■''-'"•''*^i 

Rechts  nnd  links  sind  hier  noch  x^,  - ",  Xn  variabel  Wir  diffe- 
renzieren die  Gleichung  (5)  v^  Male  nach  x^  und  setzen  darauf  (| 
fCbr  x^  ein.  Rechts  soll  die  Differentiation  unter  dem  Integralzeichen 
ausgeführt  werden,  und  es  soll  zur  Weiterentwicklung  des  unter  dem 
Int^pralzeichen  stehenden  Ausdrucks  die  Gleichung  (5)^  jedoch  fttr  den 
Index  2  an  Stelle  von  1  geschrieben,  in  Anwendung  gebracht  werden.  • 
So  ergiebt  sich: 

und  man  findet  durch  Fortsetzung  der  gleichen  Überlegung  schliesslich: 


Sic       SfC 


Gombinieren  wir  diese  Formel  mit  der  Gleichung  (3),  so  folgt: 

0  0 

wo   der  Kürze   halber   rechter   Hand   die  Argumente   1*  +  ♦^*^^*'   der 
Function  f  nicht  angegeben  sind. 

Da  nun  f(x^j  •  •  •,  Xn)  in  der  ganzen  Umgebung  der  Stelle  1^,  •  •  •,  5« 
regulär  und  also  endlich  ist,  so  kann  man  eine  positive  endliche  Zahl  M 
so  auswählen,   dass  \f(xi,''',Xn)\^M  überall  in  dieser  Umgebung 


/ 
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i  also  auch  auf  den  Peripherien  der  Kreise  K^,  K^,-  "y  Kn  zutrifft, 
ait  wird  bei  allen  fQr  die  Integrationen  in  Betracht  kommenden 
)rten  d'  die  Bedingung: 

big  sein;  man  zieht  demnach  aus  der  Gleichung  (6)  den  Schluss: 

M 


IA..-..nI^ 


i^  die  EfUwi(Mungscoefficienten  der  Potensfreihe  (2)  unserer  Function 
f(x^y  •  •  •>  ^n)  ffHt  die  Bedingung  (7),  wo  M  eine  deraH  ausgewählte 
positive  endliche  Zahl  ist,  dass  die  absoluten  Beträge  der  Werte  f{x^y  -"f^n) 
für  aUe  in  der  Umgebung  der  Stelle  1^,  £,,  *  *  -9  £»  gelegenen  Systeme 
^19  ^%)  "  '7  ^n  die  Zahl  M  nickt  Obertreffen, 

§  3.   Integration  eines  SystemB  simultaner  gewöhnlicher 
Differentialgleichungen. 

Die  wesentlichste  Grundlage  für  die  gesamten  nachfolgenden  Ent- 
wicklungen ist  die  Integration  eines  Systems  von  n  Differential- 
gleichungen erster  Ordnung,  in  denen  nur  eine  einzige  unabhängige 
complexe  Variabele  x  und  n  abhangige  Veränderliche  y^,  y,,  •  •  •,  y» 
vorkommen.     Indem  wir  die  n  Gleichungen  nach  den  n  Differential- 

^Vi    ^Vt  dy 

quotienten   erster   Ordnung   -t—,  -^y  •  •  •,   -^  auflösen,    können   wir 

unser  System  simultaner  Differentialgleichungen  gleich  Anfangs  in  die 
(Gestalt  setzen: 


(1) 


^=/2(^,  »n  %,•••;  yn), 


dy 

r^  =  fn{x,y^yy^y'",yn)y 


wo  die  rechten  Seiten  gewisse  n  Functionen  von  x.  Vi,  y%j  -  -  -,  Vn  be- 
deuten*). 


*)  Liegt  eine  gewöhnliche  Differentialgleichimg  n^  Ordnung: 

mit  emer  unabhängigen  Variabelen  x  and  einer  gesuchten  Function  y  vor,  so 
setze  man: 

28* 
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Hieran  schliesst  sich  folgende  Definition:  Als  ein  System  von  Inte- 
gralen oder  ein  yjniegralsystem"  der  simultanen  DifferenHalgleiehungen  (1) 
bezeichnen  wir  jedes  selche  System  von  n  Functionen: 

dass  nach  Eintragung  dieser  Ausdrücke  für  die  y  in  die  Gleichungen  (1) 
jede  der  letzteren  in  x  identisch  erfüllt  ist.  Es  gilt  nun^  die  Existenz 
und  den  Grad  der  Unbestimmtheit  eines  solchen  Integralsystems  naher 
zu  untersuchen. 

Zu  diesem  Zwecke  schreiben  wir  fOr  einen  beliebig  herausge- 
griffenen Constanten  Wert  x  =  |  die  willkürlich  gewählten  AnfSsuigs- 
werte  %,  %,•••,  i?«  der  Functionen  y^,  y,,  "  'fVn  vor.  Wir  nehmen 
an^  dass  sich  im  Bereiche  der  unabhängig  gedachten  (n  -|-  1)  Variabelen 
Xj  ViJ  y%f  •  •  •,  y«  um  die  Stelle  |,  rj^,  ij,,  •    •,  iy«  eine  Umgebung: 

(2)  I«  — li<r,   |yi  — iJil^ri,   ...,    \yn  —  Vn\^rn 

mit  nicht  yerschwindenden  r,  r^,  •  •  -,  r«  abgrenzen  lässt,  in  welcher  die 


dy  dy^  ^Vn-^t 

Hier  liegen  (n  —  1)  Differentialgleichangen  vor,  welche  im  Verein  mit  der  aoi 
der  gegebenen  Gleichung  entspringenden  Differentialgleichong  erster  Ordnung: 


f(x,  y,y,,'".  y.^i,  "^j  "  ^ 


auf  ein  System  simultaner  Gleichungen  der  im  Texte  betrachteten  Art  fähren. 

Knüpfen  wir   andererseits   an   die  erste  Gleichung  (1)  des  Textes  an  und 
differenzieren   wiederholt  nach  x,   indem  wir  nach  jedesmaliger  Differentiation 

die  rechts  auftretenden  Differentialquotienten  —^ .  •••,  -j-^  wieder  vermöge  der 

ax  ax 

Gleichungen  (1)  in  o:,  ^i,  •  •  -  y  y^  ausdrücken,  so  entstehen  n  Gleichungen: 

^  =  A(^.y..--,y,),  S  =  /!"(«'. y.>--.y.).  •••.  ^  =  /l"-"(*,y.,-,yJ- 

Die  Elimination  von  y^y  y^y  -  -  ,  yJ^  aus  denselben  liefert  eine  gewöhnliche  Diffe- 
rentialgleichung n^^  Ordnung: 


K'-s.-.s)-" 


zwischen  x  und  y^. 

Hieraus  entspringt  der  wichtige  Satz:  Die  im  Texte  zu  leistende  Integration 
eines  Systems  simultaner  Differentialgleichungen  erster  Ordnung  und  die  Integration 
einer  beliebigen  Differentialgleichung  n*®»  Ordnung  mit  einer  untibhängigen  und 
einer  abhängigen  Variabelen  sind  äquivalente  Probleme.  Bei  Zurückführung  des 
ersten  Problems  auf  das  letzte  hat  man  übrigens  zur  Berechnung  der  yi «  Vt ,  *  •  *,  y, 
noch  (n  —  1)  Gleichungen  nach  den  (n  —  1)  Unbekannten  yi,  yj ,  •  •  •,  y^  au  lösen. 
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n  in   (1)    rechter    Hand    stehenden   Functionen    überaU   regulär  sind. 
Alsdann  giebt  es  ein  und  nur  ein  durch: 

(3)  Vi  =  Zi(a;;  6,  Vu  V%7  '  •  '7  Vn),  •  •  •,  y«  =  Xi.(a?;  6,  Vu  Vi,  ' ' ',  Vn) 
zu  bezeichnendes  Integralsystem  von  (1),  wo  die  Functionen  y^,  -  ",  !fn 
der  einzigen  complexen  Variabden  x  in  einer  gewissen  nicht- verschwin- 
denden und  noch  näher  zu  charakterisierenden  Umgebung  um  x  =  ^ 
regulär  sind  und  sich  fwr  x  =  l  selber  auf  die  unUkürlich  vorgeschriebenen 
Anfangswerte  rjj^,  •  •  •,  ij«  reduderen. 

Man  muss  das  Fnnctionssystem  (3)  in  der  Art  auffassen,  dass  in 
demselben  rj^,  7^^,  ' ' ',  Vn  ^  willkürlich  wählbare  Gonstante  sind,  wobei 
im  allgemeinen  die  einzelne  Function  von  allen  n  Gonstanten  abhängig 
sein  wird.  Demgegenüber  hat  offenbar  g  nicht  die  Bedeutung  einer 
willkürlichen  Gonstanten,  sondern  stellt  eine  specielle  Stelle  x  dar,  auf 
deren  Umgebung  sich  die  Darstellungen  (3)  unserer  Functionen  J^i,  -  -  *>  y« 
bezdehen.  Bei  analytischer  Fortsetzung  können  wir  anstatt  |  andere 
Stellen  |',  |",  •  •  •  eintreten  lassen,  ohne  das  in  (3)  vorliegende  System 
der  Functionen  y^,  y%}  ' "}  Jfn  zu  verlassen*). 

Der  Beweis  des  aufgestellten  Theorems,  d.  h.  der  Existenzbeweis 
des  in  (3)  angesetzten  Integralsystems,  soll  hier  nicht  in  der  ursprüng- 
lichen Gauchy'schen  Art,  sondern  nach  einer  erheblich  einfacheren  von 
Briot  und  Bouquet  herrührenden  Methode**)  geführt  werden.  Die- 
selbe schliesst  sich  direct  an  die  Rechnungen  des  vorigen  Paragraphen 
an  und  basiert  auch  im  übrigen  durchaus  auf  Gauchy'schen  Principien. 

Können  wir  unser  System  (1)  durch  die  in  (3)  postulierten  Func- 
tionen y^,  y^y  * ' ',  Vn  befriedigen^  so  müssen  dieselben,  da  sie  in  der 
Umgebung  von  |  regulär  sein  sollten,  in  die  ebenda  convergenten 
Reihen  entwickelbar  sein: 

(*)       

|..  -  n.  +  m,i^  - 1)  +  [Sl^f^-  +  •  •  ■. 

*)  Es  ist  eine  leichte  Folge  des  Princips  der  analytischen  Fortsetzung,  dass 
bei  Ausübung  der  Fortsetzung  die  Functionen  (3)  ihre  Eigenschaft,  ein  Integral- 
system der  Differentialgleichungen  (1)  darzustellen,  beständig  bewahren.  Übrigens 
bleiben  unsere  Überlegungen  des  gegenwärtigen  Kapitels  iasofem  hinter  denen 
des  yoraufgehenden  Kapitels  wesentlich  zurück,  dass  wir  es  hier  unterlassen 
müssen,  uns  durch  analytische  Fortsetzung  über  die  vollständige  Natur  der 
einzelnen  Integralfunction  für  alle  möglichen  Werte  der  abhängigen  Yariabelen 
zu  unterrichten. 

*•)  Veröffentlicht  im  „Journal  de  F^cole  Polytechnique"  Bd.  86.    Siehe  auch 
Briot  et  Bouquet  „Theorie  des  foncUons  eU^aUque$"  (Paris,  1876),  pg.  383. 
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WO 


— -      angezeigt  sein  soll,  dass  der  Wert 

des  eingeklammerten  Differentialquotienten  för  x^^^i  gemeint  ist.  Die 
weitere  Überlegung  gliedert  sich  nun  so: 

1)  Wenn  es  überhanpt  n  Fonctionen  dieser  Art  giebt,  so  sind 
dieselben  eindeutig  bestimmt. 

Ans  dem  gegebenen  System  (1)  folgt  nämlich  durch  Differentiation 
in  Bezug  auf  die  unabhängige  Variabele  x: 


(5) 


dx 


■n, 


dx*  ~  dx*  "^ff^^  V^  dx~^^  dxdy^  'V 

+2  jS(ä7. 4/*  +  äSfe^'^*)' 


dy^  dy 

wo  man  nach  jeder  erneuten  Differentiation  die  Ableitungen  ^— ,  •  •  •,  -^ 

wieder  nach  (1)  durch  fn  *"jfn  ersetzen  wolle.    Ein  entsprechendes 
Formelsystem  wird  sich  f&r  jede  der  übrigen  Functionen  y,,  yb^  * '  '>  9» 

anreihen.    Wir  merken  an,  dass  sich  als  rationales  ganzes  Aggr^^at 

dx* 

der  fif  •    'y  fn  und  ihrer  partiellen  Ableitungen  bis  zur  Ordnung  (y  —  1) 
mit  positiven  ganzzahligen  numerischen  Coefficienten  darstellt. 

Nun  sind  die  /i,  •••,/*„  in  der  Umgebung  der  Stelle  6,  i?i,  •  •  •,  i?« 
reguläre  Functionen.  Setzen  wir  demnach  x  =  ^  und  also  y^  =  i^j, 
'-',  yn  =  rjn  in  (5)  ein,  so  ergeben  sich,  wie  behauptet,  lauter  eindeutig 

bestimmte  endliche  Werte     • 

Idx'^M 

2)  Durch  die  Reihen  (4)  wird  unseren  simultanen  Gleichungen  (1) 
jedenfalls  „formal"  genügt. 

Denken  wir  z.  B.  in  die  erste  Differentialgleichung  (1)  die  Func- 
tionen (4)  eingetragen  und  rechts  und  links  nach  Potenzen  von  (x  —  |) 
entwickelt,  so  müsste  die  Gleichung: 


-Kh  +  [gl('-9  +  ©l!^  +  -' 
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in  X  identisch  bestehen,  d.  h.  einander  correspondierende  Goef&cienten 
links  und  rechts  müssen  gleich  sein. 

Da  aber  für  a;  —  5  zufolge  (4)  die  y^,  •  •  •,  y«  die  Werte  ij^,  •  •  •,  i?« 
annehmen,  so  ist: 

[A]f-/;(i,%,---,'?.)-föl- 

Weiter  hat  man: 

dx        dx     '  j-^  dy^  dx  ' 

d^       a^A    I    V/'?^^a.9  Jj^^A    I    V  VJ!^  ^''^* 
d««  ~  dx^  "^^  \dy^  dx*  "+■  "^  dxdyj,  dx)  "^-^  ^^  »y^ay^  dx  JE* 


Würden  wir  in  diesen  Formeln  für  die  Ableitungen  der  y  ihre  aus  (6) 
und  aus  den  entsprechenden  Formeln  für  y%y  '  "j  yn  hervorgehenden 
Ausdrücke   eintragen,    so   würde   die   rechte  Seite  der  Gleichung  für 

— ^^  mit  derjenigen  der  Gleichung  (5)  für  — ^  übereinstimmen.  Nun 
dx  dx 

haben  wir  zum  Zwecke  der  Berechnung  der  in  Bede  stehenden  Goef- 
ficienten  [j^'L;  [t^'L?  *"    ^^^    Eintragung    aber    gerade   für   das 

specielle  Wertsystem  a;  =  |,  y^  =  ly^,  •  •  •,  y»  "=  ijn  zu  vollziehen.  Somit 
gelten  in  der  That  die  Gleichungen: 

r^i  =  r^i    r^i  —  r^i 

IdxM       Ldx^M^     \jdx*M~ldx*M'    "• 

Da  hiemach  die  formale  Befriedigung  des  Systems  (1)  durch  die 
Reihen  (4)  ersichtlich  ist,  so  werden  wir  uns  nun  zur  Betrachtung 
der  Gonvergenz  dieser  Reihen  wenden.  Hierbei  werden  die  Über- 
legungen von  Gauchy's  „Galcul  des  limites^'  massgeblich. 

3)  Indem  wir  auf  die  durch  (2)  erklärte  Umgebung  der  Stelle 
6,  Vi9  '  "f  Vn  zurückgehen,  in  welcher  die  /i,  •••,/!.  durchweg  regulär 
sein  sollten,  definieren  wir  die  folgende  yJSUfsfuncUan'': 

(«)  f(«,  >..•■•,».)  ' 


welche  sich  im  Innern  jener  Umgebung  in  die  convergente  Reihe: 


entwickeln  ISsst 


440     Vn.  Differentialgleichnngen  enter  Ordnung  mit  mehreren  Variabelen. 


Für  die  n  Fanctionen  /i,  •  •  •,  /**  können  wir  wie  pg.  434  besti 
n  positiye  endliche  Zahlen  M^,  -  -  •,  Mn  derart  auswählen,  dass  in  der 
gesamten  Umgebung  (2)  die  n  Bedingungen  |  A  |  ^  Mt  befriedigt  sind. 
Unter  diesen  Umständen  schliesst  man  aus  den  Gleichungen  (3)  pg.  433 
und  (7)  pg.  435  mit  Rücksicht  auf  die  Entwicklungscoefficienten  der  in 
(7)  fOr  F  angegebenen  Potenzreihe  auf  die  Gültigkeit  der  Bedingung: 


(8) 


für  alle  Indices  Ä;  =  1,  2,  •  •  *,  n  und  f&r  alle  partiellen  Ableitungen. 
4)   Vermöge   der  Function  F  setzen    wir  jetzt   das   System   der 
,^üfsdifferenti(ügleichungen''  an: 


(9) 


-^^M.. Fix,  ¥„...,¥;), 


und  wollen  dasselbe  durch  n  Functionen  F^,  •  •  •,  Yn  befriedigen,  welche 
für  a;  =»  I  gleichfalls  gleich  17^,  •  -  *,  tin  werden.  Es  giebt,  wie  wir 
bereits  wissen,  höchstens  ein  System  derartiger  Integrale: 

(10)      r.-,.  +  [Sl(,-i)  +  Pl'i=f +  ...., 

und  die  hier  auftretenden  Entwicklungscoefficienten  müssen  sich  auf 
Grund  der  Begehi  (5)  berechnen,  in  denen  wir  die  fk  durch  die  Jlfjb  •  F 
ersetzen  und  hernach  I;  171,  *  *  -,  i^n  eintragen.  Dabei  folgt  aus  dem 
schon  vorhin  besprochenen  Bildungsgesetze  der  Formeln  (5)  in  den 
fif  ' '  f  fn  ^^^  ihren  partiellen  Ableitungen  mit  Rücksicht  auf  die 
soeben  festgestellte  Ungleichung  (8),  dass  die  Bedingung: 

|M|<r^»] 

für  alle  Indices  fc==  1,  2,  •  •  •,  n  und  für  alle  Ordnungen  v  =  0,  1,  2,  •  •• 
erfüllt  ist.  Dies  aber  hat  zur  Folge,  dass  für  alle  Werte  x,  bei  denen 
die  n  Reihen  (10)  convergent  sind,  sicher  auch  die  Reihen  (4)  con- 
vergieren  werden. 

5)  Es  gelingt  nun,  das  Integralsystem  (10)  der  simultanen  DiflFe- 
rentialgleichungen  (9)  noch  auf  einem  anderen  Wege  zu  bestimmen. 

Zu  diesem  Zwecke  verstehen  wir  unter  z  ein  Integral  der  ge- 
wöhnlichen Differentialgleichung  erster  Ordnung: 

(11)  j^  =  F(x,  n,  +  M,e,  %  +  M,z,  •■■,ri,-\-  M,z) 
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zwischen  den  beiden  Variabelen  x  und  z.  Schreiben  wir  vor,  dass  die 
Function  ^r  f&r  o;  =>  |  verschwinden  soll,  so  ist  sie  eindeutig  bestimmt 
und  soll  sogleich  noch  näher  betrachtet  werden.  Zunächst  bemerke 
man,  dass  sich  das  fragliche  Integralsjstem  der  Gleichungen  (9)  in 
dieser  Function  e  einfach  so  darstellt: 

(12)      Y,  =  ri,  +  M,z,  r,  =  iy,  +  Jlf,£r,  ...,  Yn  =  rin  +  MnZ, 

In  der  That  können  wir  ja  die  für  die  gedachte  Function  z  identisch 
erfüllte  Gleichung  (11)  in  jede  der  n  Gestalten: 

setzen,  und  es  werden  überdies  die  F^,  •  •  •,  F,  für  a:  =  67  wie  es  sein 
muss,  gleich  ^1,  •  •  •,  iy«.  Durch  diese  Anfangsbedingungen  waren  aber 
die  Yk  eindeutig  bestinunt,  so  dass  in  (12)  dasselbe  Integralsystem  wie 
in  (10)  vorliegt. 

Die  Gleichung  (11)  schreibt  sich  nun  explicite: 

(i_&.)(x_^.)...(._^.,),.__^. 

r 
Da  igr  für  a:  =  I  verschwinden  sollte,  so  folgt  durch  Integration: 

Die  rechte  Seite  dieser  Gleichung  ist  für  \x  —  1 1  < r  regulär.  Die 
(n  -|-  1)  Losungen  z  dieser  Gleichung  stellen  demnach  Functionen  vor, 
welche  im  Innern  des  durch  \x  —  6 1  <  r  festgelegten  Kreises  der 
a;-Ebene  an  Irregularitäten  höchstens  Verzweigungspunkte  besitzen. 
Für  x  =  5  wird  nur  eine  Lösung  jßr  =  0;  diese  liefert  die  Function 
bez.  den  Zweig,  welcher  für  uns  in  Betracht  kommt.  Dieselbe  ist  bei 
X  =  i,  nicht  verzweigt,  da  die  übrigen  Lösungen  für  a;  =  |  nicht  ver- 
schwinden. Finden  sich  innerhalb  des  Kreises  der  a;- Ebene  mit 
\x  —  1 1  <  y  überhaupt  einer  oder  mehrere  Verzweigungspunkte  für 
die  fragliche  Function  resp.  den  Zweig  z^  so  möge  durch  x^  ein  am 
Mittelpunkte  |  nächst  gelegener  Verzweigungspunkt  dieser  Art  gegeben 
sein.  Dann  ist  sicher  \xq  —  6 1  =  »"o  >  0,  und  wir  wollen  übrigens 
rQ^=^r  setzen,  falls  solche  Verzweigungspunkte  x  mit  \x  —  6 1  <  ^ 
gänzlich  fehlen. 

Zufolge  dieser  Überlegung  ist  die  in  (12)  einzusetzende  Function  z 
im  Innern  eines  um  |  mit  dem  von  0  verschiedenen  Radius  r^  zu  legen- 
den Kreises  der  a:-Ebene  überall  regulär  und  also  in  eine  dortselbst 
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convergente  Potenzreihe  nach  {x  —  S)  entwickelbar.  Innerhalb  des 
gleichen  Kreises  werden  demnach  auch  die  Reihen  (10)  f&r  die  Yk 
und  also  die  Reihen  (4)  f&r  die  y«  convergent  sein. 

Der  Beweis  der  Existenz  und  eindeutigen  BestimmUieit  des  Inte- 
gralsystems (3)  ist  damit  zu  Ende  gefBhrt 

§  4    Andere  Form  des  IntegralsystemB  simiiltai&er  Diiferential- 
gleiobungen.     Zugehörige  partielle  Düferentialgleiohxuig. 

Neben  der  Bezeichnungsweise  (1)  pg.  435  unseres  Systems  simul- 
taner Differentialgleichungen  ist  noch  eine  andere  gebräuchlich^  welche 
hier  eingeführt  werden  soll.  Wir  schreiben  an  Stelle  von  Jfi,  ys,  •  •  •,  Jf« 
zunächst  einfach  x^y  x^,  "  -,  Xn  und  setzen  das  System  (1)  pg.  435  in 
die  Gestalt  der  fortlaufenden  Gleichung: 

Damit  die  (n-}-  l)yariabelen  x, x^y  ^r  "^ ^» ^^^  ganzlich  coordiniert 
vorkommen ,  f&hren  wir  irgend  eine  zweckmässig  gei^hlte  und  jeden- 
falls nicht  identisch  verschwindende  Function  2(a;^  x^^  -  -  -,  x»)  dieser 
Variabelen  ein  und  schreiben: 

(1)  X(X,  X^,  .  .  .,  Xn)  fk(x,  X^,  '  .  .,  Xn)  =  Xjt(x,  X^,  '  ",  X^). 

Das  vorgelegte  System  der  n  simultanen  Differentialgleichungen  kleidet 
sich  dann  in  die  Gestalt: 

/o\  äx dx^ dx^ ^ 

^"^^  x~  x^  ~  x^  ~  x^^ 

wo  die  (n  +  1)  Nenner  bekannt  gegebene  Functionen  von  x,  x^,  -  -  -,  Xn 
sind;  die  jedoch  nur  in  ihren  Quotienten  zur  Geltung  kommen. 

Dem  im  vorigen  Paragraphen  gewonnenen  Integralsystem  (3) 
pg.  437  werden  wir  jetzt  zunächst  die  Gestalt  geben: 

(3)  ^k  =  x,(^;  g,  li,  g,,  •  •  •.  W;  (t=i.s.-  ,.) 

und  erinnern  sogleich  daran  ^  dass  nach  pg.  437  nicht  |,  sondern  nur 
die  Si?  I2?  •  •  •>  S»  *ls  willkürliche  Constante  anzusehen  sind.  Es  ent- 
spricht nun  aber  der  Schreibweise  (2)  unseres  Systems  besser^  wenn 
wir  die  Gleichungen  (3)  durch  irgend  n  aus  ihnen  herstellbare  Gleichungen: 

(4)  

ifn{x,  Xi,  Xa,   .  .  •,  Xn]     Ol,   •  •  •,   Cn)  =  0 

ersetzen,  die  wir,  um  ein  mit  dem  System  (3)  äquivalentes  Gleichungs- 


V 
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System  (4)  zu  besitzen ^  so  gewählt  denken^  dass  sie  rückwärts  nach 
^i>  ^%}  *  "9  ^n  auflösbar  sind,  d.  h.  aiso,  dass  die  Ftmctumaidetenninante: 

nicht  identisch  verschwindet.  Au  Stelle  tou  li;  Ig;  *  **,  Sn  sind  dabei 
die  Gonstanten  C^y  C^y  "  'j  Cn  getreten.  Man  darf  dieselben,  wenn 
man  will,  mit  den  g^,  ^9"  -j  I»  bez.  als  identisch  ansehen;  doch  kann 
es  zweckmässig  sein,  an  Stelle  der  1^  auch  andere  Gonstante  C^j  -  -  -,  Cn 
zu  benutzen,  die  natürlich  dasselbe  leisten  müssen,  wie  die  £j,  I29  *  ">  S»- 
Dies  bedeutet;  dass  der  Satz  gilt:  Man  kann  über  die  Constanten  C^,C^r"}Gn 
stets  derart  verfügen,  dass  für  einen  Anfangswert  x^'^i  die  aus  (4)  m 
berechnenden  a?i,  a?,,  •  •  •,  a:»  mit  n  wUlhürlich  varauschreibenden  Grössen 
£1»  i»9*  "9  in  identisch  werden;  und  umgekehrt  ist  durch  eine  beliebige 
specieOe  Auswahl  der  C^,  --  -,  Cn  ein  zugehöriges  System  von  Integral- 
functionen  x^  x^,  -  -  -,  Xn  eindeutig  bestimmt  Das  System  (4)  wollen 
wir  fortan  als  ein  „vollständiges*'  Integrdlsystem  der  gegebenen  simul- 
tanen Differentialgleichungen  (2)  bezeichnen. 

Es  lässt  sich  nun  zeigen,  dass  die  Gleichungen  (4)  auch  in  Bezug 
auf  C^f  C^,  •  •  *,  Cn  unabhängig  sind.  Anderenfalls  würde  nämlich  eine 
Relation  zwischen  den  ^^,  -  -  -;  ^n  bestehen,  aus  der  die  C^,  -  -  -,  Cn 
▼on  selbst  herausfallen.  Die  x^,  •  •  •,  Xn  können  dabei  nicht  auch  noch 
sämtlich  herausfallen,  da  sonst  die  Determinante  (5)  mit  0  identisch 
wäre.  Wir  sind  also  im  gedachten  Falle  auf  eine  Relation  zwischen 
a:,  a?i,  •  •  •,  X»  geführt,  die  insbesondere  auch  für  jedes  System  von  An- 
fangswerten I,  gl,  •  •  •,  S«  bestehen  würde.  Da  jedoch  die  |,  Ij,  •••,!» 
unabhängig  wählbar  sind,  so  ist  die  Annahme,  die  Gleichungen  (4) 
seien  in  Bezug  auf  C^,  (7,,  *  •  *,  Cn  nicht  unabhängig,  unhaltbar. 

Bei  dieser  Sachlage  können  wir  die  Gleichungen  (4)  nach  O^,  C^,-  ",Cn 
auflösen,  wobei  wir  geführt  werden  mögen  zu: 

9i(a:,  a?!,  x^,    ",  Xn)  =  C^, 


(6) 


9,(a:,  Xi,  a:„  •  •  •,  Xn)  =  C„ 
g>n(x,  a?i,  a;,,  •  •  •,  ar»)  =  C«. 


Tragen  wir  diese  Ausdrücke  der  Ck  in  (4)  ein,  so  entstehen  n  in 
x,  0^1,  "  ',  Xn  identische  Gleichungen.  Geben  wir  denmach  ein  specielles 
Wertsystem  C^,  •  •  •,  C«,  so  wird  jedes  zugehörige  Lösungssystem 
x^j  x^y  ' ",  Xn  der  Gleichungen  (6)  zugleich  alle  n  Gleichungen  (4) 
für  diese  C^,  •  •  •,  (7«  befriedigen.  Aber  bei  Angabe  der  C*  ist  aus  (4) 
ein  zugehöriges  System  von  Integralfiinctionen  Xi,  x^,  *  "^  Xn  eindeutig 
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bestimmt     Somit  sind  auch  die  Gleichungen  (6)  nach  x^,  x^y  -  --,  x» 
(xufVisbary  die  FuncHonaideteirininante: 


(7) 


^(^,^,  •••t«n) 


verschmndet  nicht  identisch^  und  wir  Immen  demgemäss  die  Gieichungen 
(6)  ais  ein  vollständiges  Integralsystem  „in  der  specieUen  OesUM*  he- 
Beichnen.  Das  Besondere  ist^  dass  jede  einzelne  Gleichung  (6)  nur 
noch  eine  einzige,  jeweils  rechter  Hand  stehende  willkürliche  Constante 
enthalt. 

Ein  solches  Integralsystem  unserer  simultanen  Gleichungen  (2) 
^sst  sich  nun  noch  in  höchst  mannigfaltiger  Weise  wählen.  Ver- 
stehen wir  unter  *i(9i,  •  •  •,  9»),  •  •  •,  *«(9i;  •  •  •,  9»)  irgend  n  ganz 
wiOkürlich  gewählte  Functionen,  die  nur  der  einen  Bedingung  genügen, 
dass  die  Functionaldeterminante: 

nicht  identisch  verschmndet,  so  wird  offenbar  das  System: 

*«(9l>  9>i}  ' '  '}  9>n)  —  C^'7 


(9) 


mit  dem  System  (6)  völlig  gleichbedeutend  sein.  Tragen  wir  also  in 
(9)  für  9i,  •  •  •,  ffn  ihre  Ausdrücke  in  x,  x^,  -  -  -,  Xn  ein,  so  ergiebt  sich 
ein  neues  vollständiges  Integralsystem  in  specieUer  Gestalt: 


(10) 


fPn{Xy     X^y      X^y      '     '     ',      X^     =      C«'. 


Es  besteht  nun  auch  umgekehrt  der  Satz,  dass  wir  auf  diesem 
Wege  vermöge  willkürlicher  Functionen  O  der  9)1,  9,,  •  •  •,  9«  je^m  jedem 
Integralsystem  unserer  Art  hingelangen  Tcönneti.  Es  hängt  dies  mit 
einer  sehr  wichtigen  anderen  Entwicklung  zusammen,  bei  welcher  wir 
der  einzelnen  Gleichung  eines  Integralsystems  specieller  Gestalt  unab- 
hängig von  den  (n  —  1)  übrigen  Gleichungen  dieses  Systems  eine 
selbständige  Bedeutung  zuerteilen.  Nennen  wir  eine  einzelne  solche 
Gleichung  ein  ,yEtnzelintegraV'  oder  kurz  ein  ,ylntegral"  des  Systems  (2), 
so  gilt  der  höchst  wichtige  Satz:  Die  auf  der  linken  Seite  eines  LUe- 


^   J 
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grals  vom  System  (2)  stehende  Function  fp(x^  x^y  •  •  •,  Xn)  genügt  der 
partiellen  Bifferentialgleicimng  erster  Ordnung: 

(11)         z||  +  x,|5  +  ^g  +  ...  +  z,|j^  =  o, 

in  welcher  x,  x^,  x^,  -  -  -y  Xn  unabhängig  ssu  denken  sind  und  q>  die  ge- 
suchte Function  dieser  (n  -|-  1)  Argumente  sein  soU.  Die  Befriedigung 
der  Gleichung  (11)  durch  die  bei  uns  vorliegende  Function  9  oder 
durch  irgend  eine  andere  Function  9  bedeutet  dabei;  dass  nach  Ein- 
tragung des  Ausdruck  der  Function  g>(x,  x^,  -  •  •,  Xn)  in  (11)  und  Aus- 
fuhrung  der  partiellen  Differentiationen  diese  Gleichung  in  x,  x^,  -  -  -,  Xn 
identisch  erfüllt  ist 

Zum  Beweise  des  aufgestellten  Satzes  ziehen  wir  das  System  (6) 
heran.  Die  einzelne  Gleichung  q>k{pCy  x^,  •  •  -^  Xn)  >=  Ct  hat  die  Bedeutung^ 
dass,  wenn  wir  hier  für  ar^,  •  •  •,  x»  die  einem  vorgelegten  Wertsystem 
Cif  ' '  'f  Cn  zugehörigen  Integralfunctionen  eintragen,  (pk(x,  x^,  -  -  -,  Xn) 
bei  jeder  Veränderung  der  unabhängigen  Variabelen  x  den  constanten 
Wert  Ck  behält.     Die  Differentiation  nach  x  liefert  somit: 

Jx  "^  dx'i'dx  "^  dx^~dx  "^  ^dx^dx~    ' 

und  hieraus  schliessen  wir,  indem  wir  die  rechts  stehenden  Differential- 

dxju 
quotienten  -j-  durch  ihre  aus  (2)  hervorgehenden  Ausdrücke  ersetzen, 

auf  das  Bestehen  der  Gleichung: 

für  alle  zusanmiengehörigen  Werte  x,  x^y  •  •  -,  a;«,.  Diese  Gleichung  ist 
nun  aber  ganzlich  unabhängig  von  dem  besonderen  System  der 
Cj,  •  •  •,  (7»,  von  dem  wir  gerade  ausgingen;  die  letzte  Gleichung  muss 
demnach  insbesondere  für  jedes  willkürliche  System  g,  Si^  Is^  '  * ';  S*> 
unabhängig  von  einander  gewählter  Anfangswerte  bestehen,  d.  h.  die 
Gleichung  ist  in  Xj  x^,-  --,  Xn  identisch  erfüllt,  wie  bewiesen  werden 
sollte. 

Da  wir  unter  (9)  gleichfalls  ein  voUsföndiges  Integralsystem  der 
simultanen  Gleichungen  (2)  besitzen,  so  wird  auch  Ok((f>i,  (p^,  -  •  •,  9») 
der  Gleichung  (11)  genügen.  In  der  That  besteht  sogar  das  Theorem: 
S^^  9>i9  9>%y  '  "9  9>n  irgend  welche  n  Integrale  der  partiellen  Diffe- 
renidaigleichungen  (11),  so  hat  man  auch  in  0((p^,  9>%9  '  "y  9>n)  ein  solches 
Integral,  wenn  hierbei  unter  O  eine  y,wilücürlidief'  Function  denp^yg)^,»  *,  tpn 
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verstanden  wird.  Tragen  wir  nämlich  f&r  9  in  die  linke  Seite  der 
Qleichung  (11)  die  Function  9  ein,  so  erhalten  wir  f&r  diese  linke  Seite: 

(12)     ^2ä7,  "ä^*  +  ^i^a;^,  ä^*  +  •  •  •  +  ^  2ä^,ä^* 

Da  aber  rechter  Hand  der  in  der  Klammer  stehende  Ausdruck  fBr 
alle  Werte  Ä  :=  1,  2,  •  •  •,  n  verschwindet,  so  verschwindet  die  ganze 
rechte  Seite,  und  also  befriedigt  4>  in  der  That  die  Differentialglei- 
chung (11). 

Auch  umgekehrt  gilt:  Ist  9(0:,  iCi,  •  •  •,  x^  irgend  eine  Function, 
welche  die  partielle  Differentialgleichung  (11)  hefriedigt,  so  lässt  sich 
q>  als  Function  *(9i,  y,,  •  •  •,  9»)  der  unter  (6)  gemeinten  n  Fk^nc- 
Honen  9^^,  9,,  •  •  *,  9«  a2^n  darstellen.  Da  nämlich  die  Functionen 
9i,  92,  '  - ';  9ii  in  Bezug  auf  x^^  ^;  *  *  ->  ^n  unabhängig  sind,  so  kann 
man  bei  gegebenen  Werten  dieser  Functionen  und  der  Variabelen  x 
die  x^^  x^j  '  ",  Xn  berechnen,  d.  h.  man  kann  die  x^,  x^,  --  -,  Xn  als 
Functionen  der  (n  +  1)  Variabelen  x,  9^,  9,,  •  •  •,  9«  ansehen.  Dieser- 
halb  wird  sich  das  gedachte  Integral  9(^1;  ^,  -  *  -7  ^n)  gleichfSEdls  als 
Function  von  x^  9^,  9,,  •  -  *;  9»  ausdrücken  lassen: 

(13)  9  =  0(x,  9i,  9„  . . .,  9»). 

Da  aber  die  Gleichung  (11)  für  9  erfüllt  ist,  so  folgt: 

•    ^di  +  ^j^^  äc^,  ä^*  +  ^1  ^^  ä;^^  ä^*  ^        =  ^• 

Diese  Oleichang  reduciert  sich,  weil  der  unter  (12)  angesetzte  Ausdruck 
mit  null  identisch  ist,  auf: 

dx 

Da  es  sich  hier  um  eine  identische  Oleichung  handelt  und  X  gewiss 

nicht  identisch  verschwindet,  so  wird  -^    beständig   gleich   null   sein, 

d.  h.  die  in  (13)  rechts  stehende  Function  enthält  x  nicht  mehr  neben 
den  9i;  -  ';  9ii  explicite.  Somit  lässt  sich  9  thatsächlich  in  die  Ote- 
stalt  ^(9i,  92,  •  •  •,  9«)  setzen. 

Mit  diesem  Ergebnis  schliesst  unsere  Überlegung  vollends  ab. 
Nicht  nur  jedes  System  (9)  mit  willkürlichen  Functionen  ^j,  •  •  -,  4>« 
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einer  nicht  identisch  Terschwindenden  Detenninante  (8)  liefert  ein 
Tollstandiges  Integralsjstem  Ton  specieller  Gestalt  für  die  simultanen 
Gleichungen  (2);  sondern,  da  jedes  Einzelintegral  q>{x^  x^,  '  -  *j  Xn)  ^^  C 
links  ein  in  der  Gestalt  4>  (9^,  fp^,  •  •  *,  9»)  darstellbares  Integral 
der  partiellen  Differentialgleichung  (11)  hat^  so  ist  auch  die  oben 
behauptete  Umkehrung,  dass  wir  in  der  Gestalt  (9)  zu  jedem  Integral- 
system unserer  Art  gelangen  können^  thatsächlich  eingelöst.  Wir 
erkennen,  dass  die  Integration  der  simultanen  Gleichungen  (2)  und 
diejenige  der  partiellen  Differentialgleichung  (11)  gändich  äquivalente 
Probleme  sind.  Bei  dieser  Sachlage  würden  wir  auch  die  Glei- 
chung (11)  an  die  Spitze  stellen  können  und  würden,  wenn  wir  in 
(Pi{x,  x^,  •  •  •,  Xn), '  •  •,  9»(^;  ^i, '  • '}  Xn)  w  particuläre  Integrale  derselben 
Ton  nicht  identisch  y erschwindender  Functionaldeterminante: 

auf  irgend  einem  Wege  gewonnen  hatten,  ein  vollständiges  Integral- 
system der  simultanen  Gleichungen  (2)  einfach  dadurch  erhalten,  dass 
wir  die  9i(fl^,  x^,  •  •  •,  a:«),  •  •  •,  ^»(a;,  a^,  •  •  •,  Xn)  mit  n  Constanten,  wie 
in  (6),  gleich  setzen. 


§  5.   OeometriBOhe  Dentungen  und  Beispiele, 

Die  Überlegungen  des  vorigen  Paragraphen  sind  im  Falle  n  =  2 
unmittelbar  einer  wichtigen  Deutung  fähig.  Wir  ersetzen  in  diesem 
Falle  die  Bezeichnungen  rr^,  x^  durch  y,  js  und  schreiben  die  gegebenen 
simultanen  Gleichungen: 

x-x  dx  dy ds 

^^  X(a:,  y,  z)  ^  T{x,  y,  z)  "  Z{x,  y,  z)' 

Wir  deuten  nun  x,  y^  z  als  rechiwinMige  Coordvnaten  der  PutJäe  des 
gewöhnlichen  Bau/mes  R^  von  drei  Dimensionen.  Dabei  haben  freilich 
nur  die  Systeme  redler  Werte  x,  y,  z  eine  anschauliche  Bedeutung; 
jedoch  sollen  die  complexen  Werte  der  Xy  y,  e  keineswegs  ausgeschlossen 
sein,  vielmehr  sprechen  wir,  wie  man  es  auch  in  der  analytischen  Geo- 
metrie gewohnt  ist,  vorkommendenfalls  von  „imaginären  Punkten'^ 
des  JR;. 

Schreiben  wir  nun  ein  vollständiges  Integralsystem  zunächst  durch 
durch  die  beiden  Gleichungen  an: 

(2)  i,^{x,  y, ;?;  C„  C,)  =  0,      ^,(x,  y,  ^5  C„  C,)  =  0, 

80   wird  für  jede  particuläre  Auswahl  der  Constanten  C^,  C^  durch 
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dieses  Gleichungspaar  eine  Cuire  im  Räume  R^  dargestellt  werden. 
Im  Anschluss  an  die  bei  den  partiellen  Differentialgleichungen  ge- 
brauchliche Sprechweise  sagen  wir^  dass  in  (2)  fär  jede  specielle  Aus- 
wahl der  C^y  C,  eine  „ciuirakteristische  Curve^^  für  die  simultanen 
Gleichungen  (1)  dargestellt  werde.  Der  ganze  Baum  R^  erscheint 
durch  eine  Schar  von  oo'  charakieristischen  Ourven  erfüllt;  denn  man 
kann  C^  und  C,  so  bestimmen,  dass  die  Curve  (2)  durch  einen  beliebig 
vorzuschreibenden  Punkt  ^,  fiy  t  hindurchlauft  Für  die  aus  (2)  zu 
berechnenden  Functionen  y  und  e  von  x  sind  die  Gleichungen  (1), 
denen  wir  auch  die  Gestalt: 

(3)  dxidyidz-^  Z(x,  y,  z)  :  Y(x,  y,  b)  :  Z{x,  y,  b) 

geben  können,  in  x  identisch  erfüllt  Durch  die  Verhältnisse  dxxdyide 
wird  aber  in  bekannter  Weise  die  Richtung  der  Tangenten  im  Punkte 
(x,  y,  b)  bestinmit  Es  ist  somit  die  Bedeuhmg  der  simultanen  Diff^ 
rentiaigleichungen  (1),  dass  durch  dieselben  in  jedem  Punkte  (x^  y,  b)  der 
einzelnen  charakteristischen  Curve  die  Tangentenrichtung  der  letBteren  ge- 
geben ist 

Daraufhin  konnte  man  von  einer  beliebigen  Ausgangsstelle  ^  17,  S 
durch  Aneinanderreihung  Ton  Bogendifferentialen,  die  aus  (3)  zu  be- 
stimmen sein  würden,  eine  durch  diesen  Punkt  (|,  iy,  Q  hindurch- 
ziehende charakteristische  Gurre  construieren.  Sind  die  Functionen 
X,  F,  Z  mehrdeutig,  so  wird  man  natürlich  vorschreiben  müssen,  mit 
welchen  Zweigen  man  die  Construction  an  der  Stelle  (|,  1},  Q  b^innen 
will.  Schwierigkeiten  können  bei  dieser  Construction  an  solchen  Stellen 
(Xf  y,  z)  eintreten,  an  denen  die  Quotienten  der  Functionen  X,  T,  Z 
ein  irreguläres  Verhalten  darbieten;  doch  gehen  wir  auf  derartige 
weitere  Ausführungen  der  Untersuchung  hier  nicht  ein. 

Die  einzelne  Gleichung  (2)  stellt  bei  particularen  C^,  C,  eine 
Flache  dar,  auf  welcher  eine  charakteristische  Curve  gelegen  ist 
Knüpfen  wir  demgegenüber  an  ein  vollständiges  Integralsystem  in 
specieller  Gestalt  an: 

(4)  9>i(a:,  y,  z)  =  C^,         fp^{x,  y,  z)  =  C„ 

so  wird  die  einzelne  dieser  Gleichungen  für  einen  particularen  Wert  der 
Constanten  eine  Fläche  darstellen,  wdche  schlicht  von  charakteristischen 
Ourven  bedeckt  ist  Greifen  wir  nämlich  z.  B.  auf  einer  particularen 
Fläche  9i  =  Q  einen  Pimkt  {x^  y,  z)  auf  und  berechnen  durch  Ein- 
tragen dieser  Coordinaten  (Xy  y,  z)  in  die  zweite  Gleichung  (4)  den 
Wert  C2,  so  liefern  in  der  That  die  Gleichungen  (4)  für  diese  beiden 
Weiie  C\,  C^  eine  charakteristische  Curve  auf  der  Fläche  ip^  =  C^ 
durch    den   Punkt   (x,  y,  z).     Man   sagt,   die   einzelne    Gleichung  (4) 


k 
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stelle  eine  f,8char  von  Inkgralflächen^  oder  bei  particularem  C  eine 
einzelne  j^Integralflächtf'  der  simultanen  Gleichungen  (1)  dar. 

Zu  einer  beliebigen  Integralflache  werden  wir  gelangen^  wenn  wir 
aus  der  Oesamtschar  äUer  oo*  charakteristischen  Curven  in  „wäßcürlicher^^ 
Weise  oo^,  eine  Oberfläche  bildende  Curven  herausgreifen.  Nun  ist  die 
Gesamtschar  jener  Curven  durch  den  Schnitt  der  beiden  Flächenbüschel 

(4)  gegeben.  Ordnen  wir  demnach  dem  einzelnen  C^  nicht  die  Ge- 
samtheit aller  Werte  C„  sondern  nur  diejenigen  Werte  C^  zu,  welche? 
mit  Cj  durch  die  „willkürliche"  Relation: 

(5)  «(Ci,C,)  =  0 

verbunden  sind,  so  haben  wir  in  gewünschter  Weise  c»*  Curven  zu 
einer  Fläche  combiniert,  deren  Gleichung: 

(6)  *(9i(^;  y,  ^)y  9«(^;  y,  ^))  ^  0 

sein  wird.  Wir  sind  in  dieser  Art  zu  den  Betrachtungen  von  pg.  444  ff. 
zurückgeführt.  — 

Für  n  >  2  können  wir  freilich  auch  die  bei  reellen  x,  x^^  -  ",  Xn 
eintretenden  reellen  Gleichungen  und  Functionen  in  einer  der  eben  be- 
sprochenen analogen  Art  der  geometrischen  Veranschaulichung  nicht 
zuzüglich  machen.  Indessen  ist  es  statthaft  und  sogar  nützlich,  auch 
bei  beliebigem  n  die  soeben  für  n  =  2  benutzte  geometrische  „Sprech- 
weise" beizubehalten.  Wir  werden  dabei  o?,  x^,  a;„  •  •  •,  a:»  als  recht- 
winklige Coordinaten  der  Punkte  in  einem  Baume  Rn-^i  von  (n  -j-  1) 
Dimensionen  deuten.  In  diesem  Bn^i  ist  dann  durch  die  Gleichungen 
(4)  pg.  442  oder  (6)  pg.  443  die  Schar  der  oo"  charaJcterisHschen,  Curven 
des  Systems  (2)  pg.  442  dargestellt  Hiemach  wird  eine  „Curve"  im 
Rn-^i  ein  eindimensionales  Gebilde  vorstellen*).    Die  einzelne  Gleichung 

(6)  pg.  443,  welche  eine  n-dimensionale  Mannigfaltigkeit  von  oo"—^ 
charakteristischen  Curven  darstellt,  ergiebt  eine  Integralfläche  der  simul- 
tanen Differentialgleichungen. 

Zur  weiteren  Erläuterung  der  vorgetragenen  allgemeinen  Entwick* 
lungen  sollen  die  folgenden  Beispiele  dienen. 

Beispiel  1.  Wir  wollen  für  n  »s  2  den  Fall  betrachten,  dass 
die  <x>*  charakteristischen  Curven  ein  System  geradliniger  Strahlen 
oder  kurz  ein  „Strahlensystem"  im  22,  vorstellen.  Die  beim  Übergang 
von  der  ursprünglichen  Gestalt  zur  Schreibweise  (2)  pg.  442  der 
simultanen  Gleichungen  unbestimmt  gebliebene  Function  X  soll  dei" 
Gleichung: 

*)  Man  bemerke  übrigens,  dass  hierbei  als  eindimensional  die  Wertmanhig- 
faltigkeit  einer  „complexen^*  Variabelen  gilt. 

Fr  icke,  anftlyt.-ftuiotioiienth.  Vorlenmgen.  29 
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entsprechend  ge^^lt  werden.    Die  Folge  ist^  daas  f&r  das  System: 

/«x  dx        __        äy  de 

^  ^  X{x,  y,  8)        Y{x,  y,  e)  ~  Z{x,  y,  g) 

die  nachfolgende  Relation  identisch  besteht: 

(8)  x«+r«  +  z««ci; 

an  jeder   Stelle   x,  y^  e  werden  also  X,  T,  Z  direct  die  Richtnngs- 
Cosinus  der  Tangente  der  charakteristischen  Cnrye  darstellen. 

Soll  nun  die  letztere  Curve  eine  Gerade  sein,  so  dürfen,  wenn  wir 
auf  der  Curve  von  (x,  y,  z)  zu  {x  +  dx,  y  +  rfy,  e  +  de)  fort- 
schreiten, die  Richtungscosinus  X,  Z,  Z  eine  Veränderung  nicht  er- 
fahren haben,  d.  h.  man  hat  dX  «=»  0,  dY^^^  0,  c{Z=  0.  Diese  drei 
Gleichungen  sind  auch  hinreichend  dafOr,  dass  die  in  Rede  stehende 
Curve  eine  Gerade  ist.  Die  Fortschreitungsrichtung  bestimmt  sich  aber 
aus  (7),  so  dass  wir  zu  den  drei  identisch  gültigen  Gleichungen  ge- 
langen: 

^|?z  +  |^r+|?z=o, 

dx        ^    dy         *    de  ' 


(9) 


Überdies  aber  gilt  zufolge  (8)  immer: 

Durch  Combination  dieser  Gleichungen  mit  den  voraufgehenden 
ei*giebt  sich,  dass  das  System  (9)  vollständig  durch  die  eine  fortlaufende 
Gleichung  ersetzt  werden  kann: 

Das  identische  Bestehen  dieser  und  der  Gleichung  (8)  giebt  die  gesuchte 
Bedingung  dafür ,   dass  das  System  der  charakteristischen   Ourven  ein 

Strahlensysteni  ist. 


dT 

dZ       dZ 

dX 

dX 

dT 

dz 

dy  _dx 

dz 

.ay 

dx 
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Die  Gesamtheit  aller  Secanten  zweier  windschiefen  Geraden  O^,  G^ 
bildet  ein  besonders  einfaches  Strahlensystem.  Durch  jeden  Ponkt  des 
Baumes^  der  weder  O^  noch  O^  angehört,  läuft  ein  und  nur  ein  Strahl 
des  Systems  hindurch;  und  in  jeder  Ebene,  die  weder  G^  noch  G^ 
enthalt,  ist  ein  und  nur  ein  Strahl  gelegen. 

Ein  hierher  gehöriges  Beispiel  liefern  die  durch: 

dxxdy'.dz  =  (pi?  —  1)  :  {xy  —  z)  :  {xe  —  y) 

gegebenen  Differentialgleichungen.  Man  zeigt  sofort,  dass  ein  voll- 
standiges  Integralsystem  derselben  durch: 

y  =  aa;  +  6,        ^er  =  6ic  +  a 

gegeben  ist,  wo  a  und  h  willkürliche  Gonstante  sind.     Hierdurch  sind 

in  der  That  oo^  Strahlen  dargestellt,  deren  einzelner  die  beiden  durch: 

a:  — 1  =  0,  y  —  0^0    bez.    a;+l  =  0,  y  +  jEr  =  0 

gelieferten  Geraden  Cr^,  G^  schneidet.  Ein  Integralsystem  in  specieller 
Gtestalt  hat  man  f&r  diesen  Fall  in: 

y+' _ „     y—ff  _  ö 

unter  a  und  ß  zwei  neue  Gonstante  verstanden.  Das  Ebenenbüschel 
durch  die  Gerade  G^  und  ebenso  das  durch  G^  ergiebt  lauter  Integral- 
flächen ersten  Grades.  Andere  Integralflächen  ersten  Grades  giebt 
es  nicht. 

Dagegen  erkennen  wir  sofort  die  Existenz  von  oo'  Integralflächen 
zweiten  Grades.  Irgend  eiue  gegen  G^  und  G^  windschiefe  Gerade 
heisse  G^.  Dann  bilden  alle  die  Geraden  G^^  G^  und  G^  zugleich 
schneidenden  Strahlen  eine  solche  Fläche.  Nun  giebt  es  oo^  Gerade  G^, 
und  immer  <x>^  liefern  die  gleiche  Fläche,  so  dass  wir  auf  diese  Weise 
zu  oo*  Flächen  gelangen. 

Der  allgemeine  Ausdruck  für  die  Gleichung  einer  Int^^alfläche  ist: 

^\x  +  l'     x-l)       "• 
Zum  zweiten  Grade  führt  der  Ansatz: 

oder  in  geordneter  Form: 

Äx'  +  B{y^  —  z^)  +  (B+  (7)  {xy  —  z)  +  {B-  C)  {xz-y)-A  =  0. 

Man  zeigt  leicht  direct,  dass  diese  oo'  Flächen  alle  Integralflächen 
zweiten  Grades  erschöpfen;  denn  es  handelt  sich  hierbei  um  alle 
Flächen  zweiten  Grades,  welche  G^  und  G^  tragen. 

29* 
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Beispiel  2.  Bewegt  sich  ein  materieller  Pankt  Ton  der  Masse  m 
unter  Wirkung  einer  Gentralkraft,  die  allein  Ton  der  Entfernung  r 
des  Punktes  Tom  anziehenden  Gentrum  abhängt,  so  existiert  ein 
Potential  F^  welches  gleich&lls  eine  Function  der  eben  genannten  Ent- 
fernung r  allein  ist.  Um  bei  gegebenem  V  die  Bewegung  des  Punktes 
zu  finden^  machen  wir  das  anziehende  Gentrum  zum  Nullpunkt  eines 
rechtwinkligen  dreiazigen  Goordinatensystems.     Alsdann  gilt: 

(11)  r«-a:«  +  y»  +  ««, 

und  die  Differentialgleichungen  der  Bewegung  des  Punktes  sind: 

wobei  t  die  Zeit  bedeutet.  Die  Aufgabe  soll  sein,  die  Goordinaten 
Xy  y,  0  des  materiellen  Punktes  als  Functionen  der  Zeit  t  zu  bestimmen 
und  so  die  Bewegung  des  Punktes  anzugeben. 

Die  nach  den  Axen  genommenen  Gomponenten  der  Geschwindil^keit 
des  Punktes  nennen  wir: 

(13)  5j  =  «,     5?  =  «,     ^  =  v,. 

Mit  Hilfe  derselben  schreiben  sich  die  drei  Gleichungen  (12)  so: 

^^^  dt~mdx'     dt""mdy*     dt'^mde' 

Unsere  Aufgabe,  die  Bewegung  des  fraglichen  Punktes  zu  bestimmen, 
lauft  hinaus  auf  die  Integration  der  sechs  simultanen  Gleichungen  (13) 
und  (14)  mit  der  unabhängigen  Variabelen  t  und  den  sechs  gesuchten 
Functionen  x,  y,  z^  u,  r,  w.  Ein  yoUstandiges  Integralsystem  enthält 
sechs  willkürliche  Gonstante,  als  welche  man  die  zur  Zeit  ^  =  0  Tor- 
Uzenden  ,,Anfangswerte''  Xq,  y^,  -  -  -,  Wq  annehmen  kann. 

Bei  der  besonderen  Bauart  der  Gleichungen  (13)  und  (14)  kann 
man  nun  vier  Integrale  derselben  ohne  weiteres  leicht  angeben.  Zunächst 
folgt  durch  Combination  jener  Qleichimgen: 

'^V  dt  ■»    ^dt  "^^  dt)~  dxdt  "^  dydt  "^  dz  dt' 
oder  da  V  von  x^  y,  z  allein  abhängt: 


dV 
dl' 


Durch  Integration   findet   man  von  hieraus  die  sogenannte  yyEnergie^ 
gleichung'^: 


i 
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WO  Cq  eine  erste  Gonstante  ist. 

Da  V  nur  von  r  abhängt^  so  findet  sich  unter  Benutzung  der 
Gleichung  (11): 

dV^dVx^      dV^dVy^      ?Z««^-i 
dx'^dr   r^     dy^^dr   r^     dt  '^  dr   r  ' 

Trägt  man  diese  Ausdrücke  in  die  rechten  Seiten  der  Gleichungen  (14) 
ein,  so  ergiebt  sich^  wenn  wir  die  letzteren  paarweise  combinieren: 

dw  dv        d  /  \        r\ 

du  dto         d  /  \       r\ 

'd? -*  dt  =•  3*  ('«-*«')=  ^' 

dv  du         d  f  \        f\ 

*dT-»d7  =  5i(^''-y«)=-0- 

Die  Integration    dieser  Gleichungen  f&hrt  zu   den   drei  y,Flächengleir 
ckungen": 

yw  —  zv  =  C^y    ssu  —  xw  ^=^  C^y    xv  —  yu^^C^, 

aus  denen  z.  B.  sofort  hervorgeht,  dass  sich  der  Punkt  bestandig  in 
der  durch: 

CiX  +  C,y  +  Cs^r  =  0 

gegebenen  Ebene  bewegt. 

An  der  Tollstandigen  Lösung  der  Aufgabe  fehlen  jetzt  noch  zwei 
Integrale;  wir  begnügen  uns  mit  der  Angabe,  dass  dieselben  durch 
Quadraturen  gewonnen  werden  können'^). 

Aufgabe  1.    Man  integriere  die  simultanen  Gleichungen: 
dx  :  dy  :  dg  ^  {z  —  2y)  :  (2aj  +  Sz)  :  (8y  +  «), 
wobei  man  benutzen  wolle,  dass  sich  diese  Gleichungen  ersetzen  lassen  durch: 
Sdx  —  dy  +  2dz  =»  0,        xdx  +  ydy  —  zdz  ™  0; 

und  man  untersuche   die   zugehörigen  charakteristischen  Gurven  und  Integral« 
flächen. 

Auf  gäbe  2.    Die  pg.  881  entwickelte  Behandlung  der  Euler'schen  Gleichungen: 

^^-(Ä-O«.«.,     ^^-(C-^)«,^«,,     C^-(^-^)„^a,. 

soll  im  Sinne  der  hier  gegebenen  allgemeinen  Theorie  discutiert  werden. 

*)  Hierfiber  sowie  über  die  Bedeutung  der  Benennungen  „Energiegleichung** 
und  ,^&chengleichung**  sei  auf  die  Lehrbücher  der  analytischen  Mechanik 
▼erwiesen. 
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§  6.   Die  integrierenden  Faotoren  und  die  MnlÜplieatoren 
der  Systeme  simultaner  Differentialgleiohangen. 

Man  schreibe^  indem  man  die  Function  X  in  (1)  pg.  442  mit  1 
identisch  wahlt^  das  vorgelegte  System  der  simultanen  Differential- 
gleichungen: 

(1)  da?!  —  Xj^dx  =  0,    dx^  —  X^dx  =  0,  •  •  •,   dx»  —  Xndx  =  0. 

Sieht  man  die  x,  x^,  -  -  *y  Xn  als  unabhängige  Variabele  an,  so  sollen 
die  auf  den  linken  Seiten  dieser  n  Qleichungen  stehenden  Differential- 
ausdrücke abgekürzt  durch: 

(2)  jF;  =  dx^  —  X^dx,   F^  =  dx^  —  X^dx,  •  •  •,   Fn  =  dx^  —  X^dx 

bezeichnet  werden. 

Im  Falle  n  =  1  giebt  es  für  die  eine  hier  eintretende  Gleichung 
jF\  a=s  0  stets  sogenannte  „integrierende  Faäoren**,  deren  einzelner 
II  (Xy  Xi)  bewirkt,  dass  das  Product  fijF\  mit  dem  totalen  Differential 
einer  Function  g>(x,  x^)  der  beiden  Variabelen  x,  x^  identisch  wird: 

(3)  ^Fi iuX,dx  +  i,dx,  =.  d,,  =.  ||d»  +  ^dx,. 

Die  Theorie  der  integrierenden  Factoren  im  Falle  n  =  1  pfl^ 
man  in  den  einfElhrenden  Vorlesungen  über  Integralrechnung  zu  ent- 
wickeln. Insbesondere  zeigt  man,  dass  sich  bei  Kenntnis  eines  inte- 
grierenden Factors  fi(a:,  x^  die  zugehörige  Function  9  durch  Quadra- 
turen finden  lasst.  Schreibt  man  nämlich  die  mit  fi  multiplicierte 
Differentialgleichung  kurz: 

U{x,  x^dx  +  t/i(x,  x^dx^  =  0, 
so  gilt  für  97  die  Darstellung: 

(4)  ^{x,  X,)  ^fudx  +  /[C^i  -  W^Judx] dx,  +  C, 

wo  sich  das  Integral  mit  dem  Index  (x)  auf  x,  das  mit  dem  Index  (xj) 
auf  x^  bezieht  und  C  eine  Gonstante  ist. 

Wir  verallgemeinem  nun  diesen  Ansatz  auf  den  Fall  der  n  Glei- 
chungen (1).  Ein  System  von  n  Functionen  ft^i,  fi^,  -  -,  fin  der  x,  x^, 
•  •  •,  Xn  soll  ein  System  von  integrierenden  Factoren  der  simuUanen  Glei- 
chungepi  (1)  heissen,  wenn  bei  unabhängig  gedachten  x,  x^,  x^,  -  -  -,  x^ 
die  Summe: 
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ein  totales  Differential  ist  In  geordneter  Form  schreiben  wir  diese 
Summe: 

n 

(5)  2  i^kFt  —  Udx  +  U^dx^  H h  UndXn. 

Die  notwendige  und  hinreichende  Bedingung  daf&r^  dass  wir  hier 
das  totale  Differential  einer  Function  fp(x,  x^,  ^f  '  "}  ^%)  ^or  uns 
haben^  besteht  darin,  dass  fwr  alle  Combitiationen  atoeier  Indices 
i^  Ä  =  0,  1,  2,  •  •  •,  »  die  Bdationen: 

W  ix^  ^  dx] 

identisch  bestehen.  Dabei  ist  der  Gleichmassigkeit  halber  x^  statt  x 
und  TJq  statt  U  geschrieben. 

Existiert  nämlich  eine  Function  (p(x,  x^,  --  -,  Xn)^  deren  totales 
Differential  die  rechte  Seite  der  Gleichung  (5)  ist,  so  gilt: 

^^)  dx      ^>    dx,      ^^>       >    a»,        -* 

Die  Gleichungen  (6)  sind  somit  eine  Folge  der  Relationen: 

dXfdxj^       dxj^dx^ 

Bestehen  andererseits  die  Bedingungen  (6),  so  gelingt  in  der  That 
immer  die  Berechnung  einer  zugehörigen  Function  ip(x,  x^,  -  •  -^  Xn)  von 
den  U,  Ui,  •  •  •,  Un  aus  vermöge  einer  KeUe  von  Quadraturen  durch  Ver- 
allgemeinerung des  der  Gleichung  (4)  zu  Grunde  liegenden  Verfahrens. 
Giebt  es  immlich  eine  Function  g>,  so  muss  sich  dieselbe  der  ersten 
Gleichung  (7)  entsprechend  in  der  Gestalt: 

(8)  9  =  /  ^^«  +  9i(^i,  •  •  •,  ^n) 

darstellen  lassen ^  wo  9^  von  x  unabhängig  ist.  Durch  Differentiation 
nach  Xk  würde  mit  Bücksicht  auf  (7)  folgen: 

(9)  ^^^^ü,-^Judx,  (*-i,v...«). 

Giebt  es  andererseits  eine  diesen  n  Bedingungen  genügende  Function 
9j,  welche  x  nicht  mehr  enthält,  so  wird  offenbar  die  zugehörige  in 
(8)  gelieferte  Function  g>  die  von  uns  gesuchte  sein;  denn  sie  genügt 
allen  (n  +  1)  Gleichungen  (7). 


dtp 
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^=  —  lh^  —  lh^ l^nXn, 
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dtp 

dx 


^^»'»x,  g 


JJt^-lh,  ••;    ^_ 


^ 


gilt,  so  folgt  darch  Combination  dieser  Gleichungen: 


(12) 


0. 


Die  Function  q>  befriedigt  somit  die  zum  System  (1)  gehörige  partielle 
Differentialgleichung,  so  dass  nach  pg.  445  ff.  in  (11)  in  der  That  ein 
Integral  des  Systems  (1)  yorliegi 

Haben  wir  umgekehrt  m  q>  =^C  irgend  ein  Integral  der  simuUanen 
Gleichungen  (1),  so  liefern  die  n  Functionen: 


(13) 


dfp  dtp 


f*« 


dtp 


ein  System  von  integrierenden  Faktoren,    Man  zeigt  nämlich  mit  Hilfe 
der  partiellen  Differentialgleichung  (12)  jetzt  einfach,  dass: 


n 


d.  i.  gleich  dem  totalen  Differential  von  q>  ist 

Ist  ein  vollständiges  Integralsystem  unserer  simultanen  Gleichungen 
(1)  gegeben  in: 

so  haben  wir  dem  Ansatz  (13)  entsprechend  n  Systeme  integrierender 
Factoren: 

(0  _  ^^i        (0  _  ^• 


^n  dxj 


(•  =  1,2,. -.ii). 


Die  n-gliedrige  Determinante: 


(14) 


,.(!) 


..(«) 


Pl  >     P«  ; 


dieser  n  Factorensysteme  nennen  wir  nach  Jacobi  einen  ,^üUifiicaior^' 
des  Systems  der  simultanen  Gleichungen  (1)  und  bezeichnen  denselben 
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mit   M.      Der    Multiplicator   M    ist    identisch    mit    der    Fanctional- 
determinante  der  9^,  9,,  * '  *>  9»  ^  Bezog  auf  x^^  x^,  "  -|  Xni 


(15) 


M  = 


^0^,X^,"',Xj^ 


welche  nach  pg.  444  in  x^,  x^,  "  -,  Xn  nicht  identisch  verschwindet. 

Ersetzen   wir   das   hier  zu  Grande  gelegte  vollständige  Int^pral- 
System  durch  ein  beliebiges  anderes: 

so  möge  dieses  entsprechend  auf  den  Multiplicator  ÜT  f&hren.     Aber 
es  ist: 

dx^       dq>i  dxj^  ■*"  a^,  »«4  "•  •"  »9,  dxj^  * 

und  also  folgt  auf  Grund  des  MultipUcationsgesetzes  der  Determinanten 
fQr  den  neuen  Multiplicator  M': 


(16) 


Jf'  = 


^(9i.  9tt  •••»9«) 


Jlf. 


Hieran  schliesst  sich  der  folgende  Satz:  Ist  M  der  ewn  System 
der  Integrale  tp^j  tp^^  * ' '?  9>»  gehörende  Mtdt^icator  der  simultanen 
Gleichungen  (1\  so  hat  man  in: 

(17)  Jir  =  «(9„9„...,9.).JIf 

stets  wieder  einen  Multiplicator  der  Gleichungen  (1)^  wenn  hierbei 
^(SPi}  •  *  '}  9^«)  ^^  willkürlich  gewählte  Function  ^j,  •  •  •,  9,,  is^ 
Wählen  wir  nämlich  ein  neues  Integralsystem  mit  den  Functionen: 

0^=Jod(p^,    4>,  =  9j,    ..,    ««  =  9«, 

9  im  Sinne  des  zu  beweisenden  Satzes  gebraucht,  so  ist: 


0,   1,  0,  . 
0,  0,  1,  . 

..,  0 

•.,   0 

0,  0,  0,  . 

••,  1 

=  », 


und  also  geht  die  Richtigkeit  des  fraglichen  Satzes  aus  (16)  hervor. 

Der  fragliche  Satz  lässt  sich  dahingehend  umkehren,  dass  man  durdt 
den  Ansatz  (17)  zxi  jedem  weiteren  Multiplicator  des  Systems  (1)  gdangL 
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Es  hängt  dies  zusammen  mit  einem  anderen  wichtigen  Theoreme, 
welches  zunächst  yorauszusenden  ist:  Jeder  Midtiplicaiar  M  des  Systems 
(1)  stdU  eine  Function  der  x^  x^  *  *  '^  Xn  daXj  fwr  tpdche  die  partielle 
Differentialgleichung : 


(18) 


dxi 


dx^ 


+ 


0 


"  'j  Xn   identisch   besteht^   d.  h,    M  ist   ein  Integral  dieser 
Gleichimg, 

Zum  Beweise  dieses  Satzes  verstehen  wir  unter  9x  =  C^,  -  *  *, 
tpn  =  Cn  wie  oben  das  dem  Multiplicator  M  zu  Grunde  liegende 
Integralsystem.  Ni  sei  diejenige  n-gliedrige  Determinante,  welche  man 
erhält,  wenn  man  die  Glieder  der  J^  Verticalreihe  in  der  Functional- 
determinante: 


a». 

a^P. 

a», 

dx,' 

dx,' 

'  a<r. 

dvt 

d9t 

a». 

dx,> 

dx,' 

'  ax. 

a». 

•  •        •         • 

an 

a». 

a«,' 

dx,' 

'  a«. 

durch   Q— ,  -ö— , 


^9, 


y^  ersetzt.   Da  nach  (11)  pg.  445  die  Identitäten: 


d9i 
dx 


— ii^'^> 

bestehen,  so  gilt  offenbar: 

(19)  Nm X,M. 

Die  linke  Seite  der  Differentialgleichung  (18)  schreibt  sich  somit: 

^     ^  dx     *   ^U      dx^  dx        ^U   dx^ 

Hier  zeigt  man  nun  durch  directe  Rechnung,  dass  der  rechter  Hand 
stehende  Ausdruck  in  Xy  x^,  x^,  •  •  •,  ic«  identisch  verschwindet.  Um 
nämlich  die  Ableitung  einer  n-gliedrigen  Determinante  nach  einer  der 
Variabelen,  etwa  x,  zu  bilden,  muss  man  die  Glieder  der  i^°  Vertical- 
reihe durch  ihre  Ableitungen  nach  x  ersetzen  und  alle  n  fär  i  «=  1,  2,  •  •  •,  n 
so  entspringenden  Determinanten  addieren.  Für  die  rechte  Seite  der 
Gleichung  (20)  berechnen  wir  so: 
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dx^dx' 

•  •'  dx. 

+  •• 

•  + 

Bx^dx» 

d9. 

-I\ 


ik»l 


dx^dxj^^     '  dx  ^'  '  3ä^ 


av« 


a^. 


^9, 


aa^i^ap^'   '  a« '   '  a«. 


a^t     _    aVi 


aq^  ^V« 

aaji'  "*'  aoj.a« 

a^,      a^, 


+  ...+ 


a«i'  '*  ax'  "'  ^««^^i 

a«i''^  dx^"^  dx^dxj^ 


Hier  sind  in  den  Determinanten  unter  dem  Smnmenzeichen  jedesmal 
die  erste,  die  **•  und  die  n*"  Vertikalreihe  au%effthrt,  wobei  nur  ffir 
X;  =»  1  eine  einfache  Abänderung  der  Schreibweise  eintreten  muss. 
Man  erkennt  nun  sofort,  dass  die  Ä;^  Determinante  im  Ä^  Gliede  der 
Summe  gegen  die  1^  unter  den  yor  dem  Summenzeichen  stehenden 
Determinanten  fortfallt;  ebenso  ergiebt  sich  auf  Grund  eines  Elementar- 
satzes der  Determinantentheorie,  dass  sich  die  i^  Determinante  im 
Tff^  Gliede  der  Summe  gegen  die  Ä**  Determinante  im  i^  Gliede  ge- 
rade forthebt,  wenn  hierbei  %  und  Tc  irgend  zwei  verschiedene  unter 
den  n  Zahlen  1,  2,  3,  •  •  •,  n  sipd.  Somit  ist  in  der  That  die  rechte 
Seite  der  Gleichung  (20)  mit  null  identisch;  d.  h.  es  ist  Jlf,  wie  be- 
hauptet, ein  Integral  der  Differentialgleichung  (18). 

Aber  nicht  nur  jeder  Multiplicator  befriedigt  (18),  sondern  es  gilt 
auch  umgekehrt  der  Satz:  Jede  die  partielle  Differentialgleichung  (18) 
befriedigende  Function  M  von  x,  x^,  -  -  ,  Xn  ist  ein  Multiplicator  des 
Systems  (1).  Verstehen  wir  nämlich  unter  M  einen  Multiplicator,  der 
aus  irgend  einem  particulären  Integralsystem  von  (1)  wie  oben  her- 
geleitet ist,  und  ist  üf^  irgend  ein  Integral  Ton  (18),  so  setze  man  den 
Quotienten  von  M^  und  M  gleich  g?(a;,  x^,  •  •  •,  Xn): 

Mi  =  M'  ip{xy  x^,  •  •  •,  x^. 

Nun  soll  far  M^  und  also  für  M^  die  Differentialgleichung  (18)  gelten, 
d.  h.  wir  haben  die  Gleichung: 


dx 


n 

+2 


d{MtpX^ 


i^i     ^** 


=  9» 


dM   .    ■^a(JtfZt)1 


'^x+2 


«ei  »'.  J 


-\-M 


_  « =  1  _ 


=  0. 
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Überdies  besteht  fär  M  die  Gleichung  (18),  und  da  M  sicher  nicht 
mit  0  identisch  ist,  so  wird  9  die  Gleichung: 


befriedigen.    Infolge  dessen  ist  q>  nach  einem  pg.  446  bewiesenen  Satze 
in  der  Gestalt  9  =  ^(919 --*;  9»)  darstellbar.    Es  folgt  also: 

M^  =  «(9i,  9%,  ' '  •>  9«)  •  Jf, 

so  dass  M^  nach  (17)  in  der  That  ein  Multiplicator  ist 

Hiermit  haben  wir  zugleich  eine  independente  Erklärung  eines 
Multiplicators  des  Systems.  (1)  gewonnen,  insofern  wir  als  Multiplicator 
irgend  ein  Integral  M  der  Differentialgleichufig  (18)  definieren  können, 
welches  eine  nicht  identisch  verschwindende  Function  der  x,  x^y  "  -,  x^ 
darstellt  Auch  ist  aus  der  letzten  Überlegung  die  noch  unbewiesene 
obige  Behauptung  evident,  dass  jeder  Multiplicator  M'  in  dem  zum 
Integralsysteme  (pk  =  Ck  gehörigen  M  durch  die  Formel  (17)  dar- 
stellbar ist. 

Für  n  =  1  faUen  die  MuUiplicatoren  mit  den  integrierenden  Factoren 
selber  eusammen.  Die  hier  entwickelten  Satze  kommen  f&r  diesen  Fall 
auf  bekannte  Theoreme  über  die  integrierenden  Factoren  einer  einzelnen 
Gleichung  dx^  —  ^^(Xy  rrj  (Ja:  =  0  zurück. 

Aufgabe  1.  Man  stelle  die  Differentialgleichaiig  der  Multiplicatoren  für 
das  in  Beispiel  2)  pg.  462  betrachtete  System: 

dx  — ud*  =  0,      dy  —  vdt  =^  0^      dz  —  wdt  ^  0^ 

m  dx  m  oy  mos 

auf  und  zeige,  dass  einer  der  Multiplicatoren  mit  1  identisch  ist. 

Aufgabe  2.  Man  zeige,  dass  auch  beim  System  der  Euler'schen  Glei- 
chungen: 

d»!  —  am^m^dt  »s  0,      dia^  —  ha^a^dt  s=  0,      da^  —  ca^m^dt  »=  0 
die  Einheit  1  einen  Multiplicator  liefert. 

§  7.   Bednetion  des  DifferentialgleiehimgasyBtenis  bei  Kenntnis 
einiger  Integrale.    Frinoip  des  letiten  Multiplicators. 

Man  führe  an  Stelle  der  ^^  ^;  ^,  *  *  ^  ^n  neue  Veranderliche 
V}  Vu  Vt}  •  •  •>  y«  d'^^^  ^®  Gleichungen: 

(1)    y=!('(ir,a?i,---,a?«),  yi=ifi{xyX^y^'',Xn)r-f  yn  =  '^n{xyX^r-7^^ 
ein  und  verlange,  dass  diese  Gleichungen  nach  x,  x^^  --  -^  Xn  auflösbar 
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seien^  dass  also  die  Functionaldeterminante  der  ^^  ^^^  •  •  -^  ^«  in  Be- 
zug auf  X,  Xi,  ' '  -y  x^  nicht  identisch  verschwinde.  Unter  diesen  Um- 
standen lassen  sich  die  (n  -|-  1)  Gleichungen: 


^y«  =  -ä5  ^^  +  ä^  ^^  +  • '  •  +  aS"/^« 

nach  den  Differentialen  dx,  dx^y  -  - ',  dxn  auf  losen.  Wenn  wir  dem- 
nach die  n  Differentialausdrücke: 

Fl  =  dxi  —  X^dXf   F^  =  dx^  —  X^dx,  •  •  •,   Fn  =  dXn  —  X^dx 

auf  die  neuen  Variabelen  transformieren,  so  werden  sie  die  G^talt 
annehmen: 

(2)  F,=-^<*>dy  +  4*'dy,  +  ...  +  ^^'rfy.,      (*-i.^     .-). 

wo  wir  die  ui  als  Functionen  der  y  berechnet  denken.  Indem  wir  die 
in  (2)  rechts  stehenden  Ausdrücke  gleich  null  setzai,  entspringt  das 
System  unserer  sifHuUa$ien  IHfferentUügleichwngen  in  der  auf  die  y  irams- 
formierten  GestaU,  Es  ist  selbstverständlich,  dass  jedes  Integral  des 
ursprünglichen  Systems  auf  die  y  umgerechnet  ein  Integral  des  Systems 
der  transformierten  Differentialgleichungen  darstellt  Auch  ist  natürlich 
^lijtFk  in  den  y  ein  totales  Differential,  wenn  dies  bei  Gtebranch  der 
X  zutrifft. 

Das  transformierte  System  wollen  wir  jetzt  auf  eine  ebenso  ein- 
fache Form  bringen,  wie  sie  beim  ursprünglichen  vorliegt  Man  wird 
zu  diesem  Ende  die  n  Gleichungen: 

(3)  Ä^'^dy  +  J^'dy,  +  . . .  +  <'rfy.  =  0 

nach  dy^,  dy^,  •  •,  dyn  auflösen,  wobei  sich  diese  Differentiale  in 
y?  Vi?  ' '  '}  y«  ^^^  ^y  darstellen.  Wir  wollen  diese  Operation  unter 
der  Annahme  unabhängiger  y,  ^^,  •  •  •,  y«  an  die  Gleichungen  (2)  knüpfen, 
aus  denen  wir  durch  geeignete  lineare  Combinationen  die  n  Gleichungen: 

(4)  G,  =  dy,  -  Y,dy  =  afF^  +  afF^  +  •  •  •  +  <^^Fn 

gewinnen.  Das  transformierte  System  in  der  neuen  Gestalt  entspringt 
dann  durch  Nullsetzen  der  Differentialausdrücke  Gj^\  die  a|*^  sind  Func- 
tionen der  y,  y^,  •  •  •,  y^,  die  wir  zu  berechnen  vermögen. 

Jetzt  möge  ein  System  integrierender  Factoren  Vj,  Vj,  •  •  •,  i/„  für 
^i;  ^s;  '  '  '}  ^n   vorliegen.     Indem    wir    das    vollständige  Differential 
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^VkGk  auf  Grund  von  (4)  in  den  F  darstellen  ^  zeigt  sich^  dass  ein 
correspondierendes  System  integrierender  Factoren  für  J\,  •  •  •, 


m: 


(5) 


,(»)- 


™(») 


(•). 


+  «1 


(«). 


gewonnen  wird«  Bei  der  Art^  wie  wir  die  Mnltiplicatoren  aus  n  Systemen 
integrierender  Factoren  herstellten  ^  folgt  unter  Benutzung  des  Mul- 
tiplicationssatzes  der  Determinanten ,  dass  jedem  MidtipUcaior  M  des 
wrsprünglichen  Systems  jF*  =  0  ein  Multiplicatar  N  des  iransformierten 
Systems  6rjb  *=>  0  zugehörty  der  mit  M  verbunden  ist  dwmk  die  Gleichung: 


(6) 


M=N- 


a] 


r.(l) 


r.(») 


Da  wir  die  af^  berechnen  können^  so  können  wir  aus  einem  bekannten 
Multiplicator  M  für  die  Gleichungen  Fk=^0  stets  einen  solchen  für  das 
transformierte  System  ö*  =  0  berechnen. 

Von  diesen  allgemeinen  Entwicklungen  können  wir  nunmehr  eine 
sehr  'wichtige  Anwendung  machen.  Wir  nehmen  an^  dass  von  den 
Integralen  der  n  simultanen  Gleichungen  jPj^  =  0  bereits  einige  be- 
kannt seien.  Die  Anzahl  dieser  bekannten  Integrale  sei  5  <  n;  sie  seien 
gegeben  durch: 

(7)  9>i  =  Gl,    9>,  =  Cj,  •  •  •,    9,  =  Ci. 

Sollen  hierin  s  Gleichungen  eines  vollständigen  Integralsystems  von 
specieller  Gestalt  (cf.  pg.  443  u.  f.)  vorliegen,  so  müssen  die  Functionen 
9x9  9%}  '  "}  9«  ^^  ^^^  ^^  ^^^  einander  unabhängig  sein,  dass  sich 
unter  den  n  Grössen  x^,  x^y  "  -,  Xn  wenigstens  in  einer  Art  s  aus- 
wählen lassen,  die  umgekehrt  als  .Functionen  von  9^;  9^2'  "  'y  9»  ^^' 
rechenbar  sind.  AnderenfiEdls  müssten  nämlich  alle  5-gliedrigen  De- 
terminanten der  Matrix: 


dx^ '    dx^ 


cx^ 
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identisch  verschwinden;  und  dann  könnten  wir  leicht  ersichÜich  in  (7) 
nicht  einen  Bestandteil  eines  vollständigen  Int^piulsjstems  haben. 

Es  ist  nun  keine  EinschnLnkung  der  Allgemeinheit^  wenn  wir  an- 
nehmen ^  dass  die  9>i7  9>S7  *  "?  7«  ^  diesem  Sinne  bezüglich  der  s 
letzten  Variabelen  Xn^s^iy  -  - -^  Xn  unabhängig  seien.  Unter  diesen 
Umstanden  haben  wir  eine  zulassige  Transformation  (1)  in: 

(8)  y  =  x,  yt=x^,-',  y,-.  =  a;«-„  y,-,+i  =  9^,  •  • -,  y«  =  y.. 

Bei  dieser  Transformation  nehmen  die  letzten  s  Differentialglei- 
chungen des  transformierten  Systems: 

(9)  G«-.+*  =  d(pj:  —  Yn--s+kdy  =  0 

eine  sehr  einfache  Gestalt  an.  Transformieren  wir  nämlich  rückwärts 
auf  die  ursprünglichen  Variabelen,  so  folgt: 

Da  aber  zufolge  der  ursprünglichen  Differentialgleichungen  dXi  =  Z«(/x 
ist,  so  folgt: 

Nun  verschwindet  der  in  der  Klammer  stehende  Ausdruck  nach  pg.  445 
identisch;  es  wird  also  auch  Yn—t^k  identisch  null  sein,  so  dass  die 
Gleichung  (9)  die  Geistalt  gewinnt: 

Gn-»+k  =  dq>k  =  0. 

Wir  haben  also  das  Ergebnis:  Bilden  wir  vermöge  der  s  bereits  be- 
kannten Integrale  (7)  die  Transformation  (8),  so  ist  die  neue  Oestalt 
des  Systems  der  simultanen  Differentialgleichungen: 

(10)  dy^—T,dy=0,-,   dyn^,—  Yn^sdy=0,   d(p,^0,    ",  dq),=0. 
Die  letzten  s   Gleichungen  sind  direct  integrabel  und  führen  auf: 

g>i  =  Ci,    (p^  =  Q,  •  • '}    9*  =  C', 

zurück.     Tragen  wir  diese  constanten  Werte   für  die  ^t,  d.  i.  für  die 

y«_,-l_ifc  in  die  Functionen  Y^,  •  •  •,  F«— ,  ein,  so  besteht  die  zur  voU- 

ständigen  Integration  noch  zu  losende  Aufgabe  in  der  Integration  der 
(n  —  s)  Gleichungen: 

(11)  dy,  —  Y^dy  :=  0,  dy^  —  Y^dy  =  0,  •  -,  dy,-.,  —  Y^^.dy  =  0 
mit  den  (n  —  5  +  1)   Variabelen  y,  y,,  y^,  •  •  •,  y„-,. 
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um  nun  endlich  auf  die  Multiplicatoren  einzugehen ,  so  müssen 
wir  die  Relationen  zwischen  den  Differentialen  der  neuen  und  denen 
der  alten  Variabelen  heranziehen.  Zufolge  (8)  gilt,  wenn  wir  jetzt 
wieder  x^  x^,  •  •  •,  Xn  als  unabhängig  denken: 

(12)  dy  =  dx,   dy^  =  dx^,  •  •  •,    rfy,.-,  =  dxn-,, 


(13) 


dtp^ 


^^^=■^^^+2^,^"^ 


(»=i.«.- 


Aus  (4)  und  (12)  ergeben  sich  somit  für  unsere  Transformation 
(8)  als  specielle  Werte  der  a^^^: 


(14) 


>-») . 


0, 


•>    f*n—s 


1, 


•,    aS-')  =  0. 


Die  Gleichung  (13)  aber  nimmt,  wenn  wir  dXi  =  ^^  +  Xidx  eintragen, 
die  Gestalt  an: 


Gn^$-\-k  = 


Fi  + 


dtpt 


dx     '  4^J        dx. 

«  =s  1  _ 


und  da  der  rechter  Hand  in  Klammem  eingeschlossene  Ausdruck  iden- 
tisch verschwindet,   so  folgt  aus  (4)  für  die  in  (14)  noch  nicht  ge- 


nannten a 


,(*). 


(15) 


>-*-[-*) 


(«-•-f-*) 


dx' 


WO  Ä;  =  1,  2,  •  •  •,  s  ZU  nehmen  ist.  Die  in  (6)  rechts  stehende  De- 
terminante reduciert  sich  demnach  offenbar  auf  die  Functionaldeter- 
minante: 


H'^n-s 


+ir' 


'^^nV 


so  dass  zwischen  zwei  einander  correspondierenden  Multiplicatoren  M 
und  N  gegenwärtig  die  Relation  besteht: 


(16) 


M=N 


^(yn  91»  •••i  %) 


Als  Multiplicator    des   Systems   (10)    befriedigt   N  die    partielle 
Differentialgleichung  (cf.  pg.  459): 

Vrioke,  MuJ7t.-faiiotioiieiiih.  Yorletnngen.  80 
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identisch.  Dieserhalb  koDnen  wir,  da  hier  Ableitungen  nach  den  q>k 
überhaupt  nicht  mehr  auftreten^  fär  die  (pt  die  Gonstante  Ck  eintragen, 
ohne  dass  die  letzte  Gleichung  aufhört  in  y,  y^,  -'-,  yn—$  identisch 
zu  bestehen.  Setzen  wir  demnach  in  den  entwickelten  Ausdruck  von  N 
für  q>i,  q>^,  -  -  -,  q>s  die  obigen  Constanten  C^,  C^,  -  -  -,  C,  ein,  so  haben 
wir  nach  den  Theoremen  von  pg.  459  flf.  in  dem  jetzt  allein  noch  von 
y>  Viy  "'}  Vn—t  abhängenden  N  einen  MüUiplicaior  des  reducierten 
Systems  (11). 

Den  im  Anschluss  an  das  System  (11)  aufgestellten  Satz  können 
wir  demnach  noch  folgendermassen  erganzen:  Kennt  man  neben  den  s 
Integralen  auch  noch  einen  MuUipliceUor  M  der  ursprünglichen  simut- 
Urnen  Gleichungen,  so  kann  man  vermöge  (16)  und  durch  nachherige 
Eintragung  der  Constanten  C^,  C,,  -  -  -,  Cs  an  Stelle  der  9^,  9,,  •  •  •,  g>, 
immer  auch  einen  MuUipliccUor  N  für  das  reducierte  System  (11)  angeben. 

Zu  einem  besonders  wichtigen  Specialfalle  gelangen  wir  f&r 
s  =  n — 1.  Die  nach  N  aufgelöste  Gleichung  (16)  nimmt  hier  die 
Gestalt  an: 

Wir  tragen  in  den  entwickelten  Ausdruck  von  ^  fttr  9^,  9,,  •  •  •,  ^«-i 
die  Gonstanten  C^,  C^,  •  •  •,  Cn—i  ein  und  gelangen  dergestalt  zu  einem 
sogen.  ,yletzten  Multiplicator^'.  Das  reducierte  System  (11)  besteht  hier 
nur  aus  einer  einzigen  Gleichung  mit  den  beiden  Variabelen  y,  y^. 
In  diesem  Falle  kommen  die  Multiplicatoren  (cf.  pg.  457)  einfach  auf 
die  integrierenden  Factoren  zurück;  und  die  Kenntnis  eines  einzigen 
Multiplicators  genügt  somit  nach  pg.  454^  um  die  Integration  dieser 
letzten  DiflFerentialgleichung  durch  Quadraturen  zu  vollenden.  So  ent- 
springt das  wichtige,  als  „Pnwcip  des  letzten  Multiplicaiors^'  bezeichnete 
Theorem:  Kennt  man  vom  System  der  simultanen  Differentialgleichungen 
jFj  =  0,  •  •  •,  Fn  =  0  bereits  (n  —  1)  unabhängige  Integrale,  sowie 
ausserdem  einen  Mtdtiplicator  M,  so  ist  die  vollständige  Integration  durch 
Quadraturen  zu  erreichen, 

Aufgabe.  Man  erläutere  die  hier  entwickelten  Principien  der  Multipli- 
catortheorie  an  der  pg.  331  durchgeführten  Integration  der  Euler'schen  Glei- 
chungen. Dass  hier  ein  mit  1  identischer  Multiplicator  existiert,  wurde  bereits 
am  Schlüsse  von  §  6  pg.  461  bemerkt. 
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§  8.   Lineare  partielle  Differentialgleichimgen  erster  Ordnung. 

Die  Integration  eines  Systems  simultaner  Differentialgleichungen 
erster  Ordnung  mit  einer  unabhängigen  und  n  abhangigen  Variabelen 
ist  nach  pg.  445  au&  engste  verwandt  mit  der  Losung  einer  zuge- 
hörigen partiellen  Differentialgleichung  mit  (n  -f  1)  unabhängigen 
und  einer  abhängigen  Variabelen.  Lidem  wir  jetzt  auf  die  partiellen 
Differentialgleichungen  ausführlicher  eingehen^  recapitulieren  wir  zu- 
nächst den  durch  die  genannten  Entwicklungen  bereits  erledigten  Fall. 

Es  seien  n  unabhängige  complexe  Yariabele  x^  x^^  -  *  -,  Xn  vor- 
gelegt, und  durch  xr  werde  eine  von  ihnen  abhängende  complexe  Ver- 
änderliche bezeichnet.  Die  vorzuschreibende  partielle  Differentialglei- 
chung  erster   Ordnung   sei   linear  und  homogen  in  den  n   Quotienten 

dx^d^^  •    •,   g-^,   d.  h.  sie  habe  die  Gestalt: 

(1)  ^^  +  ^Ä  +  ---  +  ^^.-o. 

Die  Coefficienten  X^,  Zj,  •  •  •,  X„  sollen  irgend  wdche  Fundionen  der 
^1}  ^9  ' '  '9  ^n  sein;  dagegen  sollen  die  X^,  - '  - ,  Xn  die  abhängige 
Variabele  xr  nicht  enthalten,  so  dass  letztere  in  der  Differentialgleichung 
explicite  überhaupt  nicht  auftritt*). 

Dies  ist  die  zum  System  simultaner  Gleichungen: 

A,  =  Z,  ~      •  =  Z, 

gehörende  partielle  Differentialgleichung.  Die  schon  genannten  Ergeb- 
nisse von  pg.  445  u.  f.  liefern  demnach  ohne  weiteres  endgültige  Angaben 
über  die  Integrale  e  der  Gleichung  (1),  d.  h.  über  diejenigen  Functionen 
0  =  q>{Xj^y  a;,,  •  •  •,  Xn)y  deren  eingeine,  in  die  Differenüaigleichung  (1) 
eingetragen^  letztere  jsu  einer  in  x^,  x^,  -  -  -,  Xn  identisch  hestehenden  Glei- 
chung macht.  Es  gilt  der  Satz:  Es  existieren  (n  —  1)  particuläre 
Integrale: 

(2)  (Pi(x^y  X^,  '"y   Xn),     9>2(a?i,  a?j|,  •.-,  a:„),    •••,     fPn-lix^y  X^,  -  "y  Xn) 

der  Differentialgleichimg  (1)  deraHj  dass  auch  jede  wiUkürliche  lundian: 

(3)  ^(9i;  921  •  •  •>  9«-i) 

dieser  €p  ein  Integral  z  der  Gleichung  (1)  lirfert,  und  dass  andererseits 


•)  Natürlich  sollen  betreffs  der  Regularität  der  Quotienten  der  X, ,  Z,,  •  •,  X^ 
alle  diejenigen  Voraussetzungen  gültig  sein,  welche  den  analytischen  Entwick- 
lungen von  pg.  482  ff.  zu  Grunde  liegen. 

80* 
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jedes  Integral  von  (1)  in  der  Gestalt  (3),  d.  i,  ais  Function  der 
9ii  ^%y  ' ' '}  9«— 1  darstellbar  ist. 

Unter  Beibehaltung  der  bish^gen  Bezeichnung  der  Variabelen 
yerallgemeinem  wir  jetzt  unsere  Aufgabe  dahin,  dass  es  sich  um  Inte- 
gration der  linearen  Differentialgleichung: 

handeln  soll,  wo  die  Pj,  •••,  P«,  Q  irgendwie  gegAene  Fundienen 
von  Xi,  • ' ',  Xn  und  z  sind.  Den  Begriff  eines  Integrals  dieser  Glei- 
chung wird  man  natürlich  immer  wieder  in  der  bisherigen  Weise 
£Ei8sen. 

Vermöge  einer  wichtigen  Überlegung  können  wir  die  vorgelegte 
Aufgabe  auf  die  Integration  einer  solchen  Differentialgleichung  surück- 
f&hren,  in  welcher,  wie  in  (1),  die  abhängige  Variabele  explicite  nicht 
auftritt.  Doch  müssen  wir  hierbei  vorab  den  Begriff  eines  Integrals 
etwas  weiter  entwickeln. 

Jedes  der  bisher  von  uns  in  Betracht  gezogenen  Integrale  einer 
oder  mehrerer  Differentialgleichungen  gehörte  einer  zum  mindesten 
einfach  unendlichen  continuierlichen  Schar  von  Integralen  an.  Nun 
kennt  man  aber  bereits  bei  Differentialgleichungen  erster  Ordnung 
zwischen  zwei  Variabelen  sogenannte  ^^singuläref^  Integrale,  deren  ein- 
zelnes keiner  solchen  Schar  angehört,  vielmehr  isoliert  für  sich  steht 
Wir  werden  derartige  isoliert  auftretende  Integrale  auch  in  höheren 
Fällen,  so  oft  sie  sich  einfinden  soUten,  als  y^singuläre^  Integrale  be- 
zeichnen. Bei  der  hier  zunächst  vorliegenden  Untersuchung  der  Glei- 
chung (4)  müssen  wir  indessen  etwaige  singulare  Integrale  von  der  Be- 
trachtung einstweilen  ausschliessen. 

Es  sei  nun  z  irgend  ein  nicht-singuläres  Integral  von  (4).  Wir 
denken  dasselbe  definiert  durch  eine  Gleichung,  welche  wenigstens 
einen  Parameter  C  enthalten  wird.  Letzteren  schaffen  wir  auf  die 
rechte  Seite  der  Gleichung,  die  so  die  Gestalt  gewinnt: 

(5)  g>(^,  ^1,^,   •••,    Xn)  =  C. 

Für  die  partielle  Ableitung  von  z  nach  Xi  findet  sich  hieraus   unab- 
hängig von  dem  besonderen  Werte  C: 

(6)  ^ IfL. 

^  '  dx.  ~        d^ 

dz 
Durch  Eintragung  dieser  AusdrQcke  in  (4)  folgt: 
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Denken  wir  z  aus  (5)  berechnet  und  in  (7)  eingetragen,  so  muss  eine 
in  x^y  x^,  •  •  •;  Xn  identische  Gleichung  resultieren.  Man  kann  auch 
sagen,  dass  die  Gleichung  (7)  ohne  weitere  Umformung  für  alle  die- 
jenigen Wertsysteme  z,  x^,  x^,  •  •  •,  Xn  erföllt  sein  muss,  welche  (5) 
befriedigen.  Nun  kommt  zur  Geltung,  dass  C  willkürlich  wählbar  ist, 
und  dass  andererseits  C  in  (7)  nicht  mehr  auftritt.  Jedes  willkürlich 
aufgegriflFene  Wertsystem  z,  x^,  x^,  •  •  •,  a?„  wird  bei  einem  richtig  ge- 
wählten C  die  Gleichung  (5)  befriedigen:  Die  Gleichung  (7)  muss  in 
x^y  x^f  ' ' ',  Xn,  z  somit  identisch  bestehen,  d,  h.  tp  ist  ein  Integral 
dieser  Gleichung, 

Diese  Überlegung  ist  nun  auch  leicht  der  Umkehnmg  fähig.  Hat 
man  in  q>{z,  a^,  •  •  •,  a:„)  irgend  ein  Integral  von  (7),  so  wird  die 
Gleichung  g>  =  C  ein  Integral  z  von  (4)  liefern.  Die  Gleichung  (7) 
ist  nun  aber  von  der  einfachen  und  bereits  erledigten  Art,  da  die 
Pj,  •  •  *,  Pn,  Q  die  abhängige  Yariabele  tp  nicht  enthalten.  Indem  tmr 
somit  geeignete  n  particuläre  Integrale  tp^,  g?,,  •  •  •,  q>n  von  (7)  heran- 
ziehen, wird  uns  jedes  nicht- singulare  Integral  von  (4)  diwch  den  Ansatz: 

(8)  0(^1,  q>t,  -',  q>n)  =  0 

geliefert,  unter  O  eine  wHüoürliche  Function  der  tp^^,  '  -  'y  ipn  verstanden. 
Im  Gegensatz  zu  (5)  ist  in  (8)  rechter  Hand  0  und  nicht  C  ge- 
schrieben; dies  ist  wegen  der  Willkür  von  9  ohne  Einbusse  der  All- 
gemeinheit der  in  (8)  dargestellten  Integrale  z  statthaft.  — 

Die  geometrische  Deutung  oder  Sprechweise,  die  pg.  447  flf.  ent- 
wickelt wurde,  soll  hier  in  vollem  Umfange  beibehalten  werden,  zumal 
wenn  sie  sich  auf  den  Raum  von  drei  Dimensionen  bezieht.  Letzteres 
findet  bei  der  Gleichung  (4)  f ür  n  «^  2  statt.  Wir  nennen  in  diesem 
besonderen  Falle  die  unabhängigen  Yariabelen  x  und  y  und  schreiben 
die  Differentialgleichung: 

(9)  Pix,  y,s!)l^+  Q(x,  y,»)l^=' Ä(«,  y,  *). 

Alle  nicht-singulären  Integrale  werden  uns  in  der  oben  gekennzeichneten 
Weise  von  der  partiellen  Differentialgleichung: 

und  damit  von  den  simultanen  Gleichungen: 
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dx  dy ds 


(10) 


-P(^,  y, ')      «(«,  y» «)      -B(«,  y, «) 


geliefert.  Nach  pg.  448  gehört  zu  diesen  Gleichungen  eine  den  Baum 
ausfüllende  doppelt -unendliche  Schar  von  „chc^akterisHschen  (Jurven^,  die 
fortan  aach  als  jsur  Differentialgleichung  (9)  gehörig  angesehen  werden 
sollen.  Greifen  wir  eine  einfach  unendliche  Schar  charakteristischer 
Gurven,  die  eine  Oberfläche  bilden^  auf^  so  haben  wir  eine  y^ntegrd' 
fWchef*  der  Differentialgleichung  (9)  gewonnen.  Ist  tp{Xj  y,  je?)  =  0 
die  Gleichung  dieser  Integralfläche,  so  finden  wir  hieraus  durch  Auf- 
lösung nach  z  ein  Integral  der  Gleichung  (9);  und  wir  wissen,  dass 
wir  auf  diesem  Wege  zu  allen  nicht- singulären  Integralen  von  (9) 
gelangen  können. 

Aufgabe  1.    Man  integriere  die  nachfolgende  partielle  Differentialgleichang 
erster  Ordnung: 

dz    ,      de  ,       ,   ,   . 

in  welcher  a  und  5  Gonstante  sind.     Die  simultanen  Gleichungen  (10)  nehmen 

hier  die  Gestalt  an: 

dx       dy  dz 

~x^'y        9  ^{ax  +  hy) 

Sieht  man  x  als  unabhängige  Variabele  an,  so  ist  y  sofort  als  Function  Ton  x 
darstellbar.  Für  z  als  Function  von  x  entspringt  alsdann  eine  leicht  lOsbare 
lineare  Differentialgleichung. 

Aufgabe  2.    Die  charakteristischen  Curven  der  folgenden  Differentialglei- 
chung erster  Ordnung: 

dz    ,   ^dz 
dx  '      cy 

unter  a,  &,  c  gegebene  Gonstante  verstanden,  sind  lauter  paraUele  Gerade,  deren 
Richtungscosinus  proportional  zu  a,  h,  c  sind.  Die  Integralflächen  sind  demnach 
die  Cy linderflächen ,  deren  geradlinige  Erzeugende  die  eben  genannte  Richtung 
haben.  Man  fahre  die  Integration  der  vorgelegten  Gleichung  unter  geometrischer 
Deutung  der  erhaltenen  Resultate  vollständig  durch. 


§  9.   Vollständige  Systeme  linearer  partieller  DifferenÜalgleichnngen. 

Das  in  der  Gleichung  (1)  des  vorigen  Paragraphen  vorgelegte  und 
durch  die  sich  anschliessende  Entwicklung,  behandelte  Problem  soll 
jetzt  dahin  verallgemeinert  werden,  dass  mehrere,  etwa  gr,  Diffe- 
rentialgleichungen dieser  Art  integriert  werden  sollen.  Die  gesuchte 
Function  wollen  wir  sogleich  durch  das  Symbol  q)  bezeichnen; 
dieselbe  soll  also  zu  gleicher  Zeit  den  q  partiellen  DifferenticUgleidmngen 
genügen: 


(1) 
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p(«)  ^9    I     p(«)  ^9    I  I     p(«)  3y  _  A 


■big)  ^9>     I     13(9)  ^9>  _i_  i_  p(9)  ^9>  A 

in  (Jenen  die  qn  Corfficienten  P  Functionen  van  x^,  a^^y  •  •  *,  Xn  allein  sein 
sollen.  Um  diese  Differentialgleichungen  kurz  bezeichnen  zu  können , 
definieren  wir  ein  „Operationssymbol^^  X^  durch: 

(2)  x,  =  >.»5L  +  i.i«jL+...  +  p;«5t. 

X,'  bezeichnet  also  diejenige  Operation ,  welche  auf  9  ausgeübt  die 
linke  Seite  der  i**"  Differentialgleichung  (1)  liefert.  Die  vorgelegten 
Differentialgleichungen  können  wir  damit  abgekürzt  so  schreiben: 

(3)  X,(,>)=.0,     X,(g,)  =  0,  ...,     X,(,,)  =  0. 

Für  das  einzelne  Symbol  X  bestätigt  man  sehr  leicht  die  Regeln: 

,^.  X(9i  +  9j)  =  X(9>i)  +  X(g>j), 

X(9i .  <p^)     =  9i X(9j)  +  92X(9i)- 

Diese  Formeln  sind  als  Specialfalle  in  der  allgemeineren  und  gleichfalls 
leicht  zu  beweisenden  Gleichung  enthalten: 

(5)  X(*(9)„  ,,„  .  •  •,  ,,,))  =  1^  X(vx)  +  l-*H<P,)  +  •  •  •  + 1^  X(9,). 

(Grundlegend  ist  nun  folgende  Definition:  Die  Gleichungen  (1)  oder 
(3)  heissen  von  einander  abhängig^  faüs  es  wenigstens  ein  System  nicht 
durchgängig  identisch  verschwindender  Functionen  X^j  A,,  '  *  *?  ^  ^<>^ 
^u  ^if  ' '  '9  ^n  giebty  für  welches  die  Gleichung: 

(6)  k,\{fp)  +  A,X,(9>)  +  . . .  +  X,X,(9)  =  0 

identisch  besteht;  gid>t  es  kein  solches  Fundionssystem  A^,  A,,  •  •,  l^, 
so  heissen  die  Gleichungen  (1)  unabhängig  von  einander.  Das  identische 
Bestehen  der  Gleichung  (6)  ist  so  gemeint,  dass  in  dem  geordneten  Aus- 
druck  dieser  Gleichung  die  GoefBcienten  aller  n  Differentialquotienten 

^  in  den  x^,  x^,  •  •  •,  Xn  identisch  verschwinden: 

(7)  x,P';>  +  A,P<«  +  A,i>[»'  +  ...  +  X,i*>-0,     (*-i,..- ,-). 

Haben  wir  den  Fall  der  Abhängigkeit  der  Gleichungen  (1),  so 
können  wir  jedenfalls  die  linke  Seite  einer  Gleichung,  etwa  ^q{<ip),  aus 
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(6)  durch  die  linken  Seiten  der  übrigen  Gleichungen  identisch  dar- 
stellen: 

Xj(g>)  =  ftiXi(9)  +  fijXgCv)  H h  fi^-iX,-.i(g>). 

Jedes  Integral  9  der  ersten  (q  —  1)  Gleichungen  (1)  genügt  demnach 
der  g*^  Gleichung  ohne  weiteres  auch  mit.  Die  letzte  Gleichung  (1) 
ist  dann  überhaupt  überflüssig  und  kann  fortgelassen  werden.  Offenbar 
dürfen  wir  von  vom  herein  die  Annahme  machen,  cbiss  wir  mit  einefn 
System  von  einander  unabhängiger  Gleichungen  (1)  jm  (htm  haben, 

unter  diesen  umstanden  gilt  der  Satz:  Die  AnscM  q  muss  ent- 
weder <  n  sein,  oder  wir  müssen  q  =  n  haben,  wobei  im  letßteren  FaUe 
die  Determinante  der  n*  Functionen  P  nicht  identisch  verschwinden  darf. 
Ist  nämlich  q>n  oder  9  =  n,  und  verschwindet  im  letzteren  Falle  die 
Determinante  der  P  identisch,  so  können  wir  durch  Auflösung  der 
n  Gleichungen  (7)  immer  ein  brauchbares  Functionssystem  ^,^9'",^ 
finden,  für  welches  die  Gleichung  (6)  identisch  besteht  Dann  also 
sind  die  q  Gleichungen  (1)  von  einander  abhängig. 

Liegt  der  Fall  q  =  n  vor,  so  darf,  wie  wir  sahen,  die  Determi- 
nante der  P  nicht  verschwinden.  Lassen  wir  demnach  unter  den  n  Glei- 
chungen (7)  die  Ä;^  aus  und  bestimmen  aus  den  übrigen  (n  —  1)  Glei- 
chungen ein  System  nicht  durch^^gig  identisch  verschwindender 
Aj,  A,,  •  •  •,  iU^  so  ist  für  diese  l: 

(8)  A,  JPj;«  +  A.Pi«>  +  . . .  +  A.Pl"> 

sicher  nicht  identisch  null.  In  diesem  Falle  wird  die  Gleichung  (6) 
nach  Fortheben  des  Factors  (8)  offenbar  ^  =  0.      Durch    geeignete 

Combinationen  der  Gleichungen  (1)  folgt  also  jetzt  das  System  der 
n  Gleichungen: 

W  k  =  o,    1^  =  0,..,   ,^^  =  0. 

Es  kann  hiemach  9  keine  der  Variabelen  x^,  x„  •  •  •,  x„  enthalten. 
Haben  wir  den  höchsten  FaU  von  n  unabMngigen  Differetitialgleichungen 
\i((p)  =  0,  •  •  •,  Xn{(p)  =  0,  so  giebt  es  nur  die  eine  triviale  Lösung, 
dass  q)  mit  einer  Constanten  identisch  ist. 

Es  besteht  nun  ein  höchst  wichtiger  Algorithmus,  vermöge  dessen 
wir  das  System  (1)  durch  Hinzufügung  weiterer  Differentialgleichungen 
er^nzen  können.  Indem  wir  zunächst  unter  (p  eine  beliebige  Func- 
tion der  x^f  x^,  •  •,  Xn  verstehen,  üben  wir  die  Operation  X<  auf 
\k{q>)  aus,  wobei  1,  k  irgend  zwei  verschiedene  unter  den  Indioes 
1,  2,     •  •,  3  sind.     Wir  gewinnen   X,(Xifc(9))   und  bilden  entsprecheiKl 
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Kjk(X<(9>));  die  Differenz  dieser  beiden  Ausdrücke  lasst  sich  in  eine  be- 
nerkenswerte  einfache  Gestalt  umrechnen.    Wir  finden^  indem  bei  den 
/Nachfolgenden  Summen   der  Summationsbuchstabe   immer   die  Zahlen 
1,  2,  - ' ',  n  durchlaufen  soll: 

\(x>))-  X,(X,(^))  =2'  (^"^  -  ^*'^) 

In    der  letzten  Doppelsumme   hebt  sich   nun   das   Glied   mit   -x — S— 

ox^ox^ 

gegen  dasjenige  mit  ^ — |—  gerade  fort;  so  dass  schliesslich  überhaupt 

keine  zweiten  Differentialquotienten  von  g>  mehr  übrig  bleiben.  Wir 
finden  demnach: 

X,(X.W)  -  x.(x,<„)  .^[^ 2(^'^  -  Pf''-^)]  ■ 

Indem  wir  hier  endlich  die  auf  l  bezogenen  Summen  mit  Hilfe  der 
Symbole  X<;  X«  ausdrücken^  gelangen  wir  zu  der  wichtigen  Formel: 

(10)   x,(x,(,,))  -  x,(x,(,,))  =2'  ^ra  -  x*ra] §r  ■ 

Den  rechts  in  der  Klammer  des  einzelnen  Gliedes  stehenden  Ausdruck 
denken  wir  als  Function  der  x^^,  x^,  -  -  -,  Xn  berechnet  und  finden  auf 
diese  Weise,  dass  Xi(Xt(9)))  —  Xi(X<(9)))  entwickeU  immer  toieder  einen 
Ausdruck  da/rsteUt,  der  dasselbe  Büdungsgesete  wie  die  linken  Seiten 
unserer  Differentialgleichungen  (1)  befolgt,  d.  h,  linear  in  den  n  Ab- 
leüungen  von  tp  oArfgebaut  ist  mit  Coefficienten,  die  Functionen  von 
x^y  x^,  ' ",  Xn  sind. 

Jetzt  nehme  man  an,  dass  tp  ein  Integral  der  q  Gleichungen  (1) 
darstellt.  Dann  ist  Xjb(9>)  mit  null  identisch  und  dasselbe  wird  dem- 
nach auch  von  X<(Xi(9)))  gelten.  Da  aus  demselben  Grunde  Xft(X,(9>)) 
identisch  verschwindet,  so  ist  zufolge  (10)  die  fragliche  Function  tp  zu- 
gleich  auch  ein  Integral  der  Differentialgleichung: 


(11)        2'[x,ra-x*ra^=o. 
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Wir  besitzen  hiernach  in  der  linken  Seite  der  Gleichung  (10) 
einen  Algorithmus,  vermöge  dessen  wir  aus  irgend  zweien  unter  dea 
Gleichungen  (3)  eine  neue  wie  die  bisherigen  gebaute  Differential- 
gleichung gewinnen  y  welche  von  allen  Integralen  tp  der  Gleichungen 
(3)  gleichfalls  befriedigt  wird.  Wir  wollen  diese  als  (g  +  !)*•  Glei- 
chung den  früheren  anreihen,  sofern  äe  von  jenen  unabhängig  sein 
sollte;  und  wir  woUen  den  hiermit  eingeleiteten  Erganzungsprocess  so 
lange  fortffihren,  als  er  noch  zu  neuen,  van  den  bis  dahin  erhaltenen 
unabhängigen  Differentialgleichungen  eu  führen  im  Stande  ist  Wir 
mögen  so  schliesslich  zu  den  r  Gleichungen  gelangen: 

(12)  X,(9,)  =  0,     X,(9,)-0,  ...,     X.(9>)  =  0, 

wobei  alsdann  r  >  $  und,  wie  wir  schon  wissen,  r^n  gelten  wird. 

Das  System  (12)  wird  hiemach  die  fundamentale  Eigenschaft 
haben,  dass  für  die  linken  Seiten  irgend  zweier  dieser  Gleichungen  bei 
bdiebigem  tp  eine  BelaHon: 

(13)  X,(X*(9))  -  X*(X,(9)))  -  A,X,(9)  +  A,X,(9))  +  •  •  •  +  ^rMv) 

in  den  x^,  x^,  •  *  -,  Xn  identisch  besteht  Man  sagt,  die  Gleichungen  (12) 
bilden  ein  „vollständiges  System  von  linearen  Differentialgleichungen^^ 
und  spricht  auch  wohl  kurz  von  einem  „vollständigen  System^,  Da  das 
System  (12)  genau  dieselben  Integrale  hat,  wie  das  ursprüngliche 
System,  so  können  wir  uns  hinfort  allein  auf  die  Untersuchung  voll- 
ständiger Systeme  beschranken« 

Ist  r  =  ny  so  giebt  es  nur  die  eine  triviale  Lösung,  dass  <p  mit 
einer  Gonstanten  identisch  ist.  Der  Fall  r  <Cn  wird  uns  somit  aus- 
schliesslich interessieren.  Zu  seiner  vollen  Erledigung  sind  erst  noch 
ein  paar  Zwischenentwicklungen  einzuschalten. 

§  10.    Transfonnationen  bei  vollBtftndigen  Systemen. 
Unter  tp  zunächst  wieder  eine  beliebige  Function  von  ^i,  a^,  •  •  •,  Ji 
verstanden,  setzen  wir: 

{Z,  (9>)  =  4%{,p)  +  4"X,(9)  +  •  •  •  +  Ä''M9) , 

,z,(<p)  =  4*'x,(<p)  +  aTUv)  +  •  •  •  +  A?'K(<p), 


[Zritp)  =  A^;%iv)  +  4''X,(9)  +  •  •  •  +  Ai"M9) , 
wobei  die  r*  Coefficienten  A  gegebene  Functionen  der  Xj,  ar,,  •  •  •,  x, 
einer  nicht-verschwindenden  Determinante  sein  sollen.     Zufolge  dieser 
letzteren    Bedingung    werden    wir    die    Gleichungen    (1)    nach    den   X 
auflösen  können  und  mögen  so  finden: 
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(2)  X»(9)  -  JBi«Z,(,,)  +  Bi*'Z,(,,)  +  •  •  •  +  B<*'Z,(9) 

für  *  =  1,  2,  •  •  •,  r.  Wir  wollen  das  System  der  Differentialglei- 
chungen: 

(3)  Z,(9)  =  0,    2,(9»)  =  0,-.-,    Z.(9>)  =  0 

als  ein  mit  dem  ursprünglichen  System  (12)  pg.  474  „äquivaiefUes 
System''  bezeichnen.  Es  ist  aus  (1)  und  (2)  ohne  weiteres  evident, 
cUiss  äquivalente  Systeme  immer  die  gleichen  Integrale  haben.  Wir 
machten  von  diesem  Princip  bereits  bei  dem  System  (9)  pg.  472  Ge- 
brauch. 

Es  liegt  nun  die  Annahme  nahe,  dass  mit  dem  System  (12) 
pg.  474  auch  das  äquivalente  System  (3)  ein  „vollständiges''  ist.  Um 
dies  zu  prüfen,  entwickeln  wir,  wieder  bei  beliebiger  Function  %  aus 
(1)  die  Formel: 

ZiiZkitp))  —  Zk(Zi(g>)) 

-2'kx,(2^^)x>))-^i*>x,(^<^x^ 

Zur  Umgestaltung  der  rechten  Seite  machen  wir  von  der  ersten  Regel 

(4)  pg.  471  für  die  Operationssymbole  X|  Gebrauch;  die  rechte  Seite 
der  letzten  Gleichung  nimmt  so  die  Gestalt  an: 

^  ^  [^«  X,  K>  x„(^))  -  j^r  X,  K  X„(^))] 

Im  « 

oder,  wenn  wir  auch  noch  die  zweite  Regel  (4)  pg.  471  anwenden: 

+  (^«x,K>)-^r>x,(^«))x»]. 

Wir  können  dafür  auch  schreiben: 

2  M"^^  -  ^'^)  [X.  (X„(9))  -  X„(X.(9))] 

m  I 

Den  Coefficienten  von  Xm(9>)  in  der  letzten  Summe  können  wir  aus 
den  Coefficienten  Ä  der  Substitution  (1)  als  Function  der  x^,  x^,  -  -,  Xn 
berechnen.  Den  Ausdruck  X,(Xm(9)))  — Xm(X,(9)))  können  wir  nach  (13) 
pg.  474  durch  eine  lineare  Combination  der  X  ersetzen.  Gehen  wir 
vermöge  (2)  zu  den  Z,  so  entspringt  die  Existenz  einer  Formel: 
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(4)  Z,(Zt(9>))-Zt(Z,(9.))  =  IHZ^(9)  +  ftZ,(9>)  +  •  •  •  +  I^Mv) 

für  jedes  Indexpaar  i,  k.  Der  zur  Ergänzung  des  Differentialgleichnngs- 
Systems  ausgebildete  Algorithmus  kann  hiernach  auch  bei  dem  System 
(3)  zu  keinen  neuen  Differentialgleichungen  führen. 

Die  Differentialgleichungen  (3)  werden  überdies  notwendig  von 
einander  unabhängig  sein.    Bestände  nämlich  eine  Relation: 

identisch,  so  würde,  da  die  Determinante  der  Ä  nicht  identisch  ver- 
schwindet, daraus  eine  entsprechende  Relation  für  die  X(9>)  folgen, 
was  gegen  die  Voraussetzung  verstössi  Man  hat  also  den  Satz:  Ist 
eines  von  zwei  äquivalenten  Systemen  ein  vollständiges  ^  so  gilt  dies  auch 
^  vom  ofideren,  — 

Wir  betrachten  weiter  die  bei  einer  Transformation  der  unab- 
hängigen Variabelen  eintretenden  Verhältnisse.  An  Stelle  der  x^fX^^-'-^Xn 
sollen  neue  Variabele  y^,  y„  •  •  •,  y„  treten,  welche  mit  jenen  durch  die 
n  Relationen  verbunden  sind: 

(5)  x^=g^{y^,y^r-;yn),  a;,=(7,(yi,y,r--,yi.),-",  ««=i7i.(yi,yf,-,  Sf-). 

Diese  Gleichungen  sollen  nach  den  y  auflösbar  sein  und  mögen  dabei 
die  Form  annehmen: 

(6)  yi=Äi(a^a;„...,y,),  yt=K{^,^r"y^n)r",  y«— *».(«d^>-'-,^i.) 

Um  die  einzelne  unserer  Differentialgleichungen  auf  die  neuen 
Variabelen  y  zu  transformieren,  knüpfen  wir  an: 

^9  ^  ?£  aj^  ,  a^  ^  j I  ^  ^ 

dx^       dyi  dx.    •"  dy^  5«,.    '    '        '    dy^  dx. 

-« 

und  haben  alsdann  für  alle  1=1,  2,  •  •  -,  r: 

1=1  *         z  =  i  ^' 

^1*^  in  der  folgenden  Bedeutung  gebraucht: 

^'  1    ^Xj     '        2    ^x,     '  '        »    cx^ 

Wir  denken  die  Q  in  den  y^,  y,,  •  •  •,  y^  dargestellt  und  definieren 
das  Operationssymbol  Y*  durch: 

Alsdann  schreibt  sich  die  Gleichung  (7)  einfach: 


^'^'K^,  Transformation  der  vollständigen  Systeme.  477 

(9)  -^  X»(,,)  =  Y*(9), 

und  unser  auf  die  Yariabeleii  y^,  y„  •  •  •,  yn  transformiertes  System  ist: 

(10)  Y,(9>)  =  0,    Y,(9>)  =  0,  ...,    Y.(9,)  =  0. 

Die  öleichungen  (9)  gelten  för  alle  durch  (5)  verbandeuen  Werfc- 
systeme  der  x  und  y,  d.  h.  sie  bestehen  bei  Gültigkeit  der  Relationen  (5) 
identisch.  Dabei  hat  man  tp  in  (9)  linker  Hand  durch  die  x^  rechts 
durch  die  y  ausgedrückt  zu  denken.  Die  Integrale  von  (10)  ent- 
springen demnach  aus  denen  des  wrsprimglichen  Systems  ^nfach  durch 
Umrechnung  auf  die  neuen  Variabelen  y. 

Setzt  man  in  (9)  linker  Hand  X<(9>)  für  g)  und  demnach  rechts 
Yi(g>)  statt  g>  ein^  so  folgt  wieder  als  Identität: 

X»(X,(9)))  =  Y*(Y,(9))) 
und  also  wird  in  demselben  Sinne  gelten: 

X,(X»(9)))  —  X»(X,(9)))  -  Y,(Y»(9)))  —  Y»(Y,(9))). 

Aus  dem  Bestehen  der  Relation  (13)  pg.  474  ergiebt  sich  denmach 
sofort  eine  Gleichung: 

Y,(Yt(,,))  -  Yt(Y,(,,))  =  v,r,iq>)  +  v,r,(ip)  +  •  •  •  +  VrYrW), 

WO  die  V  die  auf  die  y  umgerechneten  Functionen  X  sind.  Es  folgt 
hieraus  leicht:  Auch  in  der  iransformierten  Gestalt  (10)  bilden  unsere 
Differentialgleichungen  ein  vollständiges  System. 

§  11.   Jaoobi^Bohe  Systeme.     Angahl  der  versohiedenen  Integrale. 

Es  wird  sich  nun  vor  aUem  um  die  Anzahl  wesentlich  verschie- 
dener  Integrale  g)^,  q>^,  •  •  *^  9«  unseres  vollständigen  Systems  handeln 
und  um  einen  Weg^  auf  dem  man  zur  Kenntnis  dieser  Integrale  ge- 
langen kann.  Verschieden  sollen  diese  Integrale  9)^,  g)^,  "  -,  9«  in 
dem  Sinne  heissen^  dass  keine  in  den  x  identische  Relation  zwischen 
ihnen  bestehen  darf.  Wie  im  Falle  einer  einzelnen  Gleichung  (1) 
pg.  467  werden  wir  nach  solchen  Integralsystemen  q)^,  q>^,  '  -  -,  9« 
suchen^  dass  nicht  nur  jede  wiUMrliche  Function  O^tp^,  g)^,  •  •  •,  tp^) 
allen  Gleichungen  des  vollständigen  Systems  genügt,  sondern  dass  auch 
umgekehrt  jedes  Integral  des  vollständigen  Systems  in  der  Gestalt 
0((Pif  (Pif  ' ' ',  g>t)  darstellbar  ist. 

Um  zu  diesem  Ziele  zu  gelangen  ^  wollen  wir  das  vollständige 
System  durch  ein  äquivalentes  von  besonderer  Gestalt  ersetzen.  Es 
ist  hierbei  zweckmässige  die  Anzahl  der  Differentialgleichungen  des 
Systems    durch   m,    die   Anzahl   der   unabhängigen   Variabel^      ~      ^ 
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(m  -{-  n)  zu  bezeichnen.     Durch  Auflösung  der  m  Gleichungen   naäK 
den  m  in  ihnen  linear  vorkommenden  Differentialquotienten  g^,   ^, 
' '  *;  ä~^  K^^K^  ^<^  2^  folgendem  mit  dem  gegebenen  äquivalenten 
System: 

Xi  (9)  =  1^  +  i^/^  p-^^  +  i^/'  T^^^  + . . .  + 1^;>  J^- = 0, 


(1) 


Ein  vollständiges  System  von  dieser  Gestalt  soll  fortan  als  ein 
yfjacobi'sches  System''  bezeichnet  werden.  Dann  gilt  jedenfalls  der  Satz, 
dctss  jedes  vollständige  System  mit  einem  Jacdbt sehen  System  äquivalent 
ist  Die  Satze  über  Existenz  und  Berechnung  der  Integrale  dürfen 
wir  demnach  an  das  Jacobi'sche  System  (1)  knüpfen. 

Da  unser  System  (1)  ein  vollständiges  ist^  so  besteht  für  jedes 
Indexpaar  i,  k  eine  Relation: 

X.(X*(9)))  -  X*(X,(9)))  =  X,  X,(g>)  +  A,X,(9))  +  •  •  •  +  A^X^C^X 


Diejenigen  Glieder  auf  der  rechten  Seite  dieser  Gleichung^  welche  die 

m  ersten  I 

folgenden: 


00  o 

m  ersten  Differentialquotienten  0-^,  x-^,  •  •  •,  ^-^  enthalten,  sind  die 


Trägt  man  aber  die  Ausdrücke  (1)  in  die  Rechnungen  von  pg.  473 
ein,    so    zeigt   sich   leicht,   dass   in   dem    entwickelten   Ausdruck  von 

X,(Xa(9))  —  Xi(X,(9))  Glieder  mit  ^ ,  ^,  •  •  •,  ~-  überhaupt  nicht 

auftreten.  Somit  müssen  die  eben  gemeinten  Aj,  A,,  •  •  •,  k^  samtlich 
mit  null  identisch  sein.  Es  gilt  also  der  Satz:  Bei  einem  Jacobf sehen 
Systeme  besteht  für  jedes  Indexpaoar  i,  k  die  Gleichung: 

(2)  X,(X*(9)))  -  X*(X,(9))  =  0 

identisch.  Wegen  der  Bauart  der  rechten  Seite  der  Gleichung  (10) 
pg.  473  kann  man  auch  sagen,  dass  für  jedes  Indexpaar  i,  k  die  n  Glei- 
chungen: 
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(3)  X,(Pl*>)-X,(Pi^)=0,  X,(Pi*>)-X,(ll'')=0,..,X,(P':)-X,(Pl'')=0 

identisch  gelten. 

Wir  haben  nun  alle  Vorbereitungen  getroffen^  um  den  Haupt- 
satz über  die  Anzahl  der  Integrale  des  Systems  (1)  formulieren  zu 
können:  Das  Jacobi'sche  System  (1)  und  damit  {überhaupt  jedes  voll- 
ständige System  von  m  Differentialgleichu/ngen  mit  (m  -\-  n)  unabhängigen 
Variabden  hesitsst  n  wesentlich  verschiedene  Integrale. 

Dieses  wichtige  Theorem  soll  durch  den  Schluss  der  Yollstandigen 
Induction  bewiesen  werden.  Die  erste  Gleichung  Xi(9>)  =  0^  für  sich 
genommen^  besitzt  nach  der  Betrachtung  zu  Anfang  des  §  8  pg.  467  ins- 
gesamt (m  -^^  n  —  1)  wesentlich  verschiedene  Integrale.  Wir  wollen 
ein  zugehöriges  Integralsystem  durch  tp^^  tp^,  •  *  •,  7m +  »  bezeichnen 
und  können  nach  den  Entwicklungen  von  pg.  443  ff.  apnehmen^  dass 
die  (m  -{-  n  —  1)  Gleichungen: 

(4)  y%=Vi(^r'>^-^n)f  y8  =  9>8(^ir->^m  +  «),-,  ym  +  n  =  9>m-^n{00i,-,Xm+n) 

nach  rcj,  rr,,  •  •  •,  x^+n  auflösbar  seien. 

Man  wolle  nun  an  Stelle  der  rPj,  x^,  •  •  •,  x^^n  die  y^,  y,,  •  •  •,  y^+n 
als  neue  Yariabele  einfEihren  und  schreibe  der  Gleichmässigkeit  halber 
y^  statt  x^.  Die  erste  Gleichung  Xx(9>)  =  0  nehme^  auf  die  y  trans- 
formiert^ di6  Gestalt  an: 

Die  Gleichung  ist  identisch  erfüllt;  wenn  man  g>^=zy^  setzt;  es  muss 
denmach  Q^^^  identisch  verschwinden.  Ebenso  folgert  man  das  iden- 
tische Verschwinden  von  Q^^\  •  •  •,  Q^^-n-  Weiter  ergiebt  sich  aus  den 
Rechnungen  von  pg.  476  für  Q^^^  der  Wert  1,  so  dass  die  auf  die  y 
transformierte  erste  Differentialgleichung: 

(5)  Y,(9>)  =  g  =  0 

lautet.  ' 

Durch   Combination   der   (m  —  1)   übrigen   Gleichungen  mit  der 

Gleichung  (5)   kann   man   in  jenen  Gleichungen   die  Glieder  mit  ^ 

zum  Fortfall  bringen.     Durch  Auflösung  derselben  nach  den  (m  —  1) 

Differentialquotienten  ^,  d^'  ' '  '^  d^  gewinnt  man  den  Übergang 

zu  dem  äquivalenten  System: 
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Y,(„)-.^_0, 


(«) 


r-W-  fe+  «i-ä|^+  Ä-'^  +  •  ■  ■  +  «T'ä^.- 


Dasselbe  ist  wiederum  ein  Jacobi'sches,  und  also  gelten  den  Formeln 
(3)  entsprechend  die  IdentilSten: 

för  alle  Indexpaare  k,  l.    Nun  aber  ist  (jf"^^  identisch  null,  so  dass  die 
letzte  Gleichupg  bei  der  besonderen  Gbstalt  von  Y^  die  Form  annimmt: 


^y^ 


0. 


Es  folgt^  dass  die  (m  —  1)  •  n  Coefficienten  Q  des  Systems  (6)  Func- 
tionen von  ^2;  tfz}  '  "}  Vm+n  allein  sind  und  y^  nicht  mehr  enthalten. 

EUemach  haben  wir  in  Y^(g))^=sOy  •  •  •,  Ym(9))  =  0  ein  Jacobi- 
sches System  von  (m  —  1)  Gleichungen  mit  (m  -{-n  —  1)  unabhängigen 
Variabelen.  Nehmen  wir  also  an,  für  dieses  sei  unser  Theorem  bereits 
bewiesen,  so  hat  letzteres  System  insgesamt  n  wesentlich  verschiedene 
Integrale  ^^{y^,  •  •  •,  ym+n),  •  •  •,  <^n(y%y  •  •  •,  ym+»).  Diese  aber  ge- 
nügen offenbar  auch  der  ersten  Gleichung  (6),  und  liefern  somit,  in 
der  Gestalt  O^^q)^,  -  -,  q>m-{-n),  •  •  •,  *»i(9a;  *  *  *;  9m+«)  geschrieben, 
d.  h.  auf  die  a:^,  •  •  •,  Xm^n  transformiert,  Integrale  von  Xi((p)==0. 
Also  hat  in  der  That  auch  das  Gesamtsystem  (6)  oder  (1)  im  ganzen 
n  wesentlich  verschiedene  Integrale,  d.  h.  imser  Theorem  würde  auch 
für  das  System  (1)  gelten. 

Man  braucht  jetzt  nur  noch  hinzuzunehmen,  dass  für  eine  Diffe- 
rentialgleichung mit  (n  -{-  1)  unabhängigen  Variabelen  in  der  That 
insgesamt  n  wesentlich  verschiedene  Integrale  existieren,  um  von  hieraus 
inductiv  die  allgemeine  Gültigkeit  unseres  Satzes  zu  erkennen.  — 

Wir  bezeichnen  ein  System  wesentlich  verschiedener  Integrale  der 
Gleichungen  (1)  fortan  durch  9^,  9,,  •  •  •,  9,,,  da  die  bisher  so  be- 
nannten Functionen  nicht  weiter  benutzt  werden.  Für  eine  alsbald 
durchzuführende  Entwicklung  ist  es  dann  noch  wichtig,  den  Satz  zu 
beweisen,  dass  die  n  Functionen  tp^y  tp^,  •  •  •,  9«  bereits  heeüglich  der 
n  Variabelen  0:^4.1,  a:,„4-2,  •  •  •,  Xm-\-n  unabhängige  Functionen  sind. 
Bestände  nämlich  eine  Relation: 
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(7)  *(a?i,  0^,  •  •  •,  x^y   tpu  ?Pf,  •  •  •,  9>i.)  =  0 

identisch^  so  müsste  offenbar  die  Anwendung  der  Operation  X^  auf  O 
ein  mit  null  identisches  Ergebnis  liefern.  Man  berechne  nun  X,(<l>) 
nach  der  Regel  (5)  pg.  471  und  findet  so  die  Identität: 

II  X,K)  +  . . .  +  |J)Q(a;„)  +  |±  X,(9.x)  +  •  •  •  +  II;  X,(,>.)  =  0. 

Aber  zufolge  (1)  ist  von  X,(a;i),  •••,  X<(ä^)  allein  Y<i{x^  von  null 
verschieden  und  zwar  gleich  1;  die  Xi(9)i),  •  •  -j  Xi(fpn)  sind  indes  samt- 
lich identisch  null;  da  9^^  •  •  -^  9»  Integrale  der  Gleichung  X<(9>)  =  0 
sind.    Die  letzte  Gleichung  liefert  also: 

11  =  0     far     i-l,2,...,m. 

Die  Relation  (7)  enthalt  demnach  x^,  -  --,  Xm  nicht  mehr  explicite, 
stellt  vielmehr  eine  zwischen  den  9)^,  •  •  •,  g>n  allein  bestehende  Be- 
ziehung dar.  Da  eine  solche  jedoch  nicht  existiert,  so  ist  die  An- 
nahme der  Relation  (7)  unzulässig,  und  also  ist  unsere  letzte  Be- 
hauptung gerechtfertigt. 

Für  die  wirkliche  Berechnung  der  Integrale  9)^,  •  •  •,  9«  ist  in  den 
vorstehenden  Entwicklungen  zugleich  ein  Weg  vorgezeichnet.  Man  hat 
dabei  öfter  wiederholt  einzelne  Differentialgleichungen  zu  integrieren 
und  zwischendurch  immer  wieder  Transformationen  auf  neue  Yariabele 
zu  vollziehen,  sowie  zu  äquivalenten  Systemen  überzugehen.  Betreffs 
Yerein&chungen  der  Integrationsmethode  verweisen  wir  namenÜich  auf 
die  Untersuchungen  von  A.  Mayer*),  sowie  auf  die  Darstellung  von 
E.  Qoursat  in  dem  pg.  427  genannten  Werke  pg.  53  ff. 

§  12.   Systeme  linearer  totaler  DifferentialgleiohTingen. 

Die  Theorie  der  vollständigen  Systeme  liefert  uns  die  Mittel  zur 
Behandlung  der  Systeme  totaler  Differentialgleichungen.  Wir  schliessen 
uns  den  eben  gebrauchten  Bezeichnungen  am  besten  an,  wenn  wir  die 
unabhängigen  Yariabelen,  deren  Anzahl  m  sei,  durch  x^,  x^j  *  *  *,  ^m 
benennen  und  unter  Xm+i^  ^+s;  *'*9  Xm+n  n  gesuchte  Functionen, 
der  unabhängigen  Yariabelen  verstehen.  Als  gegeben  gelten  die 
n  totalen  Differentiale  dieser  Functionen,  und  zwar  in  der  Gestalt: 

*)  „Über  die  Integration   simultaner  partieüer  Differentialgleichungen  erster 
Ordnung  mü  derselben  unbekannten  Function'*,  Mathem.  Annälen  Bd.  4  (1871). 
„Über  unbeschränkt  irUegrabele  Systeme  von  linearen  totalen  Differentialgleichungen 
und  die  simultane  Integration  linearer  partieller  Differentialgleichungen";^ 
Annalen  Bd.  6  (1872). 

Frloke,  an»Ijt.-lanoiionenUi.  Vorlefongen.  81 
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(1) 


Ifdx^  +  Ifdx^  +  •  •  •  +  ^dx^. 


dx. 


m+l 


rf*»+.  -  ^y«'^ +ifdx,+...+ i^:ux^, 


wo  die  m'  n  Coefficienten  P  Functionen  der  (m  -^  n)  Variabelen 
^17  ^?  * ' ''  ^rn+n  sind.  Man  sagt^  es  sei  in  (1)  ein  System  linearer 
totaler  Differentialgleichungen  erster  Ordnung  mit  m  unabhängigen  Varia- 
belen und  n  gesuchten  Fundionen  vorgelegt. 

Wir  fragen  nun  nach  der  Existenz  eines  Integralsystems: 

der  Gleichungen  (1).  Dasselbe  müsste  so  bescha£Pen  sein^  dass,  wenn 
man  in  den  P  auf  den  rechten  Seiten  der  Gleichungen  (1)  die 
Xm^t,'",  Xm^n  durch  ihre  Ausdrücke  ^i,  •••,^«  in  den  Xi,x^,'',x^ 
ersetzt  und  zugleich  linker  Hand  die  totalen  Differentiale: 


(3) 


''*»+'  =  ä^  ''*i  +  d^^'^  + 


einträgt^  lauter  in  x^,  x^y  "  -f  x^  identische  Gleichungen  entspringen. 
Offenbar  Uluft  dies  darauf  hinaus^  dctös  die  m  -n  partidlen  Differential- 
gleichungen: 


(4) 


^^m-fl  Ti(l)        ^*m+l  ^2)  »*m  +  l 


dx^ 


1  _   p(l)        ^-^m-fl  _   p(8)  ^"^m-fl  _   7j(m) 


dx^ 


Xm 


dx. 


dx^ 


dx„ 


^'^m-fm  p(l)        ^-^^m-f»  pH)  _!!!+_*  P<'") 


durch  die  Functionen  (2)  identisch  befriedigt  sein  müssen. 

Ein  beliebiges  System  von  Anfangswerten  der  unabhängigen 
Variabelen  sei  in  l^,  ^,  •••,  im  fixiert.  Wir  schreiben  vor,  dass  die 
Functionen  a^m-f-i,  •  •  •,  ^m-f  n  für  diese  Anfangswerte  der  Argumente 
mit  den  willkürlich  gewählten  Werten  6m-f i,  •  •  •,  6m 4- n  identisch 
werden.  Giebt  es  alsdann  stets  noch  ein  dieser  Forderung  genügendes 
Integralsystem  (2),  so  sagen  wir,  das  System  der  totalen  Differential- 
gleichungen (1)  sei  „vollständig  integrierhar^^  Ein  solches  Integral- 
system ist,  wenn  es  existiert,  in  der  gedachten  Weise  auch  eindeutig 
bestimmt;  denn  man  erkennt  aus  (1),  dass  bei  einer  Differential- 
änderung der  Argumente  von  |i,  •  •  •,  |„,  zu  g^  +  dx^,  •  •  •,  £m  +  dx^ 
die  correspondierenden  Änderungen  der  Functionen  (2)  aus  (1)  eindeutig 
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berechenbar  sind.  Natürlich  gilt  als  Voraussetzung;  dass  die  Coef- 
ficienten  P  in  der  Umgebung  der  „Stelle^'  Jj,  6,,  •  •  •,  im-\-n  reguläre 
Functionen  darstellen. 

Es  ist  nun  leicht  eine  notwendige  Bedingung  daffir  aufzustellen, 
dass  das  System  (1)  vollständig  integrierbar  ist.  Es  bedeute  l  eine 
der  Zahlen  1,  2,  •  •  «^  n,  während  i  und  k  der  Indicesreihe  1,  2,  -  --,  m 
entnommen  seien«     Differenzieren  wir  die  erste  der  Gleichungen: 

nach  Xkf  die  zweite  nach  Xi^  so  folgt: 


n 


insofern  doch  Xk  oder  o?«-  im  einzelnen  P  nicht  nur  explicite,  sondern 
auch  noch  implicite  als  Argument  der  Functionen  x^^t^  -  -  -,  Xm+n 
auftritt.  Die  beiden  letzten  Gleichungen  können  wir  vermöge  (4)  auch 
so  schreiben: 

dx,dx,      dx,  -t-  ^1  ax^+i "»"  ■^«  a«„+,  -I-  •  •  •  -t-  •^.  aa,„^^, 
a«,aa!t  -  dx,  -»-  ^1  a«,+i "»"  ^«  aar„+,  i-  •  •  •  i"  ■^«  8a,„^,  • 

Nun  müssen  hier  die  linken  und  also  auch  die  rechten  Seiten  über- 
einstimmen. Definieren  wir  daher  zur  Abkürzung  der  Formeln  die 
Operationssymbole : 


a«»-^    i  a«„+i^   «  aa:„^.,^      ^"-  a«^^.. 


80  ziehen  wir  die  Folgerung,  dass  fQr  alle  Indicescombinationen  i,  h,  l 
und  fQr  alle  in  Betracht  kommenden  Wertsysteme  der  z  die  Gleichung 
gelten  muss:  . 

Nun  war  das  System  der  Anfangswerte  |j^  £,,  •  •  •;  Im+n  ^nzlich 
willkürlich  ^^Ublbar.  Es  ergiebt  sich  abo  das  Theorem:  SoU  dßs 
System  der  totalen  Differentialgleichungen  (1)  vollständig  integrierbar 
seiny  so  muss  notwendig  fwr  jede  Combin^xtion  i,  k^^l,  2,  -  -  *,  m  tmd 
jeden  Index  i  =  1,  2,    •  •,  w  die  BdaMon: 
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Um  dies  zu  zeigen,  müssen  wir  die  totalen  Differentiale  dxm+t, 
' '  'y  dXm-^n  berechnen.  Dabei  knüpfen  wir  zweckmässig  an  die  Glei- 
chungen (8)  an,  welche  ergeben: 


(10) 


'/j^ä.,+lld.,     +     : 

•  +  aiV^--0' 

•+af:;/^^-=o- 

Die  hieraus  zu  berechnenden  dXm-^if  *  -  -9  dXm+n  müssen,  in  die  n  Glei- 
chungen (1)  eingetragen,  die  letzteren  in  x^,  x^,  •  •  •,  a^^n  identisch 
erfüllen*).  Dies  wird  zutreffen,  wenn  umgekehrt  die  in  (1)  fertig  vor- 
liegenden dXm^if  •  •  •,  dXm-\-n  in  (10)  eingetragen  hier  n  identisch  be- 
stehende Gleichungen  ergeben.  Die  V^  Gleichung  (10)  liefert  aber 
hierbei: 


■■•+5S;(^'''^-+--+'^'''"J-'' 


und   nimmt,   nach   den   Differentialen   dx^y  -  •  *,  dXm   angeordnet,   die 
folgende  Gestalt  an: 

y.^{tp^dx^  +  \{9^dx^  H h  ^m{9i)dxm  —  0. 

Sie  besteht  somit  in  der  That  identisch,  da  tpi  ei^es  der  Integrale  des 
vollständigen  Systems  (7)  ist. 

Auf  Grund  des  ausgesprochenen  Theorems  besitzen  wir  in  der 
pg.  479  ff.  dargelegten  Integrationsmethode  der  vollständigen  Systeme 
zugleich  eine  Methode  der  Lösung  unseres  vollständig  integrierbaren 
Systems  (1),  welche  sich  aus  wiederholten  Integrationen  von  Systemen 
gewohnlicher  Differentialgleichungen  und  zwischengeschobenen  Trans- 
formationen zusammensetzt.  Neuere  Untersuchungen,  namentlich  die 
pg.  481  genannten  von  A.  Mayer,  haben  erhebliche  Vereinfachungen 
des  Integrationsverfahrens  entdeckt.  Es  sei  bemerkt,  dass  man  nach 
der  Mayer'schen  Methode  sogar  mit  der  Integration  eines  einzigen 
Systems  von  n  gewohnlichen  Differentialgleichungen  ausreicht. 

•)  Eigentlich  sollte  man  in  (1)  und  (10)  sunächst  die  x^t^^  •••,  x^*^ 
durch  ihre  Ausdrücke  (9)  ersetzen  und  dann  nach  Eintragung  der  aus  (10)  he* 
rechneten  dx^^^^  •  •  •,  dx^^^^  in  (1)  n  in  den  «,,•••,  «^,  C\ ,  •  •  •,  C^  identisch 
bestehende  Gleichungen  fordern.  Doch  sieht  man  leicht,  dass  die  im  Texte  auf- 
gestellte Bedingung  gerade  auf  dasselbe  hinausläuft. 
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Als  Beispiel  wählen  wir  den  Specialfall  m  =  2,  n  =  1.  Wir 
wollen  hierbei  die  beiden  unabhängigen  Variabelen  x  und  y  nennen, 
durch  s  aber  die  gesuchte  Function  bezeichnen.  Die  totale  Differential- 
gleichung setzen  wir  in  die  Gestalt: 

(11)  Pdx  +  Qdy  +  Rdß  =  0, 

wo  P,  Qj  R  Functionen  von  x,  y,  z  sind.    Die  beiden  hier  eintretenden 

Functionen  Pj^\  Pf  ^  sind  —  ^ ,   —  -g- ,    und    wir  haben   die    beiden 

Operationssymbole : 

Y_A_Z1      Y  — A_H 
^~  dx       B  dz'  dy       B  dz' 

Die  Bedingung  der  vollständigen  Int^rierbarkeit  ist  durch  die  eine 
Relation  gegeben: 

>'(-|)-^(-|)-0- 

Durch  Entwicklung  derselben  gelangt  man  zu  dem  Satze:  Die  Male 
Differentialgleichung  (11)  hesitet  stets  und  nur  dann  ein  Integral: 

(12)  tp{x,  y,  z)  =  C, 
wenm  die  Bdaüon: 

('»)  '•(if-iv)+«(i-i^+<-ii)-» 

in  X,  y,  0  identisch  besteht*). 

An  Stelle  der  Relationen  (10)  tritt  hier  die  eine  Gleichung: 

^^dx  +  l^dy  +  ^^d0  =  O, 

ox  dy    ^       dz 

Man  erkennt  leicht,  dass  dieselbe  bis  auf  einen  Factor  ^  mit  der 
Differentialgleichung  (11)  identisch  sein  muss;  d.  h.  es  muss  eine  Func- 
tion ft(a;,  y,  z)  existieren,  für  welchen  die  drei  Gleichungen: 


^  Deutet  man  die  Gleichung  (12)  durch  eine  Flächenschar  im  Räume  tod 
drei  Dimensionen,  so  ist  der  Sinn  der  Differentialgleichung  (11),  dass  im  Punkte 
X,  y,  z  der  einzelnen  Fläche  die  Tangentialebene  durch: 

P(X  -x)  +  Q{Y  -y)  +  R(Z-z)^0 

gegeben  ist,  wo  bei  stehenden  x,  y,  z  die  X,  Y,  Z  variabele  Coordinaten  sein 
sollen.  Eine  ausfuhrliche  geometrische  Theorie  der  Differentialgleichungen  (11) 
entwickelte  A.  Voss  in  der  Abhandlung  „Geometrische  Interpretation  der  Diffe- 
rentialgleichungen Pdx  +  Qdy  +  Rdz  =  0",  Mathem.  Ann.  Bd.  16  (1880). 
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idenidsch  bestehen.  Eine  solche  Function  fi  wird  man  als  „inteffrierenden 
Factor^^  der  Differentialgleichung  (11)  bezeichnen. 

Aufgabe  1.    Man  leite  aus  (14)  drei  partielle  Differentialgleichungen  far 
den  integrierenden  Factor  fi  ab,  indem  man  die  Ableitungen  5—?-  und  — ^ 


dydx         dxdy 
berechnet  und  die  entstehenden  Ausdrücke  gleich  setzt  etc. 

Aufgabe  2.  Man  zeige  vermöge  der  eben  genannten  partiellen  Differential- 
gleichungen fOr  fi,  dass  die  Belation  (18)  eine  Folge  der  Existenz  eines  Factors  ^ist. 

Aufgabe  3.  Man  bestimme  einen  integrierenden  Factor  f&r  die  Differential- 
gleichung: 

{y  +  z)dx  +  {z  +  x)dy  +  {x  +  y)dz  =  0, 

für  welche  die  Belation  (13)  erfüllt  ist. 

Ein  erster  Factor  dieser  Art  ist  fi  »»  1,  ein  zweiter  fi'  »=  y;?  4~  '^  +  ^V- 
Man  stelle  die  zugehörigen  Integralgleichungen  g>  :=  C  und  q>'  ==  C  auf  und 
untersuche  die  Beziehung  zwischen  beiden. 


§  13.   Die  oharakteristisohen  abwickelbaren  Flächen  einer 
nicht-linearen  Gleichung  f{x,  y^  z,  p,  q)  =  0. 

Die  bisher  betrachteten  partiellen  Differentialgleichungen  waren  in 
den  Ableitungen  der  gesuchten  Function  linear.  Wir  wenden  uns  jetzt 
zu  beliebigen  Differentialgleichungen,  beschranken  uns  jedoch  einstweilen 
auf  den  Fall  zweier  unabhängiger  Variabelen  x,  y  und  einer  abhängigen  g. 
Für  die  partiellen  ersten  Ableitungen  von  z  nach  x  und  y  benutzen  wir 
die  Bezeichnungen: 
,-x  dz  dz 

(1)  p  =  rx^  ^-di 

und  schreiben  die  vorgelegte  Differentialgleichung: 

(2)  /•(^,y,^,j>,(?)  =  o. 

Jede  Function: 
(3)  0  =  g>(x,  y\ 

welche  in  (2)  eingetragen  eine  in  Xy  y  identisch  bestehende  Gleichung: 


f{x,y,<p,%Y^^O 


liefert,  heisst   ein  Integral   der  partiellen  Differentialgleichung  erster 
Ordnung  (2). 

Es  ist  nun  wichtig,  dass  wir  hier  gleich  anfangs  eine  geometrische 
DetUung  der  x^  y,  z  durch  rechtwinklige  Raumcoordinaten  in  Benutzung 
nehmen,  wobei  wieder  die  complexen  Werte  der  x,  y,  z  keineswegs 
ausgeschlossen   sein   sollen.     Die   einzelne  Gleichung  (3)  liefert  dabei 


488     Vn.   Differentialgleichimgen  erster  Ordnung  mit  mehreren  Variabelen. 

eine  Oberfläche,  welche  wir  als  y^Integralflächef*  der  Differentialgleichung 
(2)  bezeichnen. 

um  den  Znsammenhang  der  Integralfiachen  mit  der  Differential- 
gleichung aufzudecken,  verstehen  wir  unter  (Xy  y,  z)  irgend  einen  Punkt 
auf  einer  einzelnen  Integralfläche  und  unter  p  und  q  die  zugehörigen 
ersten  Ableitungen  von  tp.  Bei  einer  Integralfläche  müssen  alsdann  an 
jeder  einzelnen  Stelle  (x,  y,  z)  solche  Werte  p,  q  vorUegenf-'^tjiOiS^  i 
f(x,  y,  z,  p,  q)  =  0  ist;  und  jede  Flächcy  für  welche  dies  zutrifft^  ü  ' 
eine  Iniegraifläche. 

Dieses  Theorem  gestattet  nun  eine  sehr  nützliche  geometrische 
Ausdrucksweise.  Wir  stellen  in  variabelen  Coordinaten  x^j  y^,  z^  die 
Normale  der  IntegralMche  an  der  betrachteten  Stelle: 

rA.\  ^-^ „ yi~y _ ^i  -^ 

W  p  q     —  ^t  > 

sowie  auch  die  Tangentialebene: 

(5)  p(x,  —  x)  +  q(jfi  —  y)  —  (z^—z)~0 

dar.  Lassen  wir  mm  zunächst  alle  Strahlen  (4)  durch  den  Punkt 
(x,  y,  z)  zu,  deren  jp,  q  durch  die  Relation  (2)  an  n;,  y,  jer  gebunden 
sind,  so  erhalten  wir  cx>^  einen  Kegel  der  Spitze  (x,  y,  z)  bildende 
Strahlen.  Wir  bezeichnen  denselben  als  den  „Narmalenkegdf^  des 
Punktes  (x,  y,  z)  und  finden  als  seine  Gleichung  sofort: 

Ist  die  Differentialgleichung  im  besonderen^  p  und  q  linear^  so  stellt 
der  Normalenkegel  eine  Ebene  dar. 

Die  zu  den  eben  gemeinten  Strahlen  (4)  orthogonalen  Ebenen  (5) 
umhüllen  ihrerseits  einen  zweiten  Kegel  mit  der  Spitze  (x,  y,  z),  den 
wir  als  „TangentiaJJcegd^  des  Punktes  {x,  y,  z)  bezeichnen.  Die  Gerade, 
längs  deren  die  Ebene  (5)  den  Tangentialkegel  berührt,  wird  auf 
letzterer  durch  die  consecutive  Ebene: 

{p  +  dp)  {x^  —  a;)  +  (g  +  dq)  (y^  —y)  —  {z^—z)  =  0 
ausgeschnitten.     Dabei  werden  dp  und  dq  in  Übereinstimmung  mit: 

zu  wählen  sein,  da  die  Gleichung  (2)  auch  fQr  die  abgeänderten  Werte 
der  py  q  besteht.  Benutzen  wir  für  die  partiellen  Ableitungen  von  f 
nach  p  und  q  die  Bezeichnungen: 

^^  dp         ^'      dq,  ^' 
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10  ergiebt  sich  leicht:    Die  einael/ne  Ebene  (5)  berührt  den  Tcmgentiai- 
Ikegd  längs  der  Geraden: 

/o\  ^  — ^ Vi  —  y  __    »x  —  x 

^^^  P     ~     Q     ~pP  +  qQ' 

Darch  Elimination  von  p  and  q  aus  diesen  beiden  Gleichungen  und 
der  Gleichung  (5)  ergiebt  sich  die  Gleichung  des  Tangentialkegels. 

Ist  die  Differentialgleichung  in  p  und  q  linear,  so  können  wir  sie 
in  die  Form  setzen: 
(9)  pP  +  qQ  =  B, 

wo  P,  Q,  R  Functionen  yon  x,  y,  is  allein  sind.    In  diesem  Falle  zieht 
sich  der  Tangentialkegel  auf  den  einzelnen  Strahl: 


(10)  ^b^^vi-y^'^ 


^ «.  — « 

Q 


zusammen« 

Ist  P^O  und  Q  von  null  yerschieden,  so  liegt  die  Gerade  (8) 
in  der  Ebene  x^^  x,  und  entsprechend  wird  sie  in  der  Ebene  yi  =  y 
liegen,  falls  ^  =  0  und  P=4=0  ist.  Verschwinden  P  und  Q  fttr  die 
specielle  Ebene  (5)  gleichzeitig,  so  schliesst  man,  dass  diese  Ebene  den 
Tangentialkegel  längs  mehr  ids  einer  Geraden  berührt.  Weiter  unten 
werden  wir  auf  y,singuläref^  Integralflächen  aufmerksam  machen,  bei  denen 
sogar  für  jede  Stelle  P  und  Q  gleichzeitig  yerschwinden.  Zunächst 
merken  wir  an:  Zum  eineeinen  Punkte  (x,  y,  z)  gehört  ein  durch  die 
Differentialgleichung  selbst  bestimmter  Tangentialkegel,  Eine  Integral- 
fläche berührt  in  jedem  ihrer  Punkte  (x,  y,  e)  den  zugehörigen  Tangen- 
tialkegel; und  jede  Fläche,  van  der  letzteres  gut,  ist  eine  Integralfläche 
der  Differentialgleichung  (2). 

Man  knüpfe  wieder  an  eine  einzelne  Integralfläche  und  construiere 
vom  Punkte  (x,  y,  z)  derselben  aus  ein  Bogendifferential  auf  dieser 
Fläche  in  Richtung  der  Geraden  (8),  längs  deren  die  Tangentialebene 
(5)  den  Tangentialkegel  berührt.  Ist  {x  +  dx,  y  +  dy,  z  +  dz)  der 
Endpunkt  dieses  Differentials,  so  ergiebt  sich  aus  (8): 

(y^\  dx dy dz      - 

^  ^  P~   Q~pP  +  qQ' 

Wir  erkennen:  Bei  Angäbe  van  x,  y,  z,  p,  q,  d,  h,  bei  Angabe  eines 
Elementes  einer  Integralfläche  (nach  Lage  und  Orientierung  im  Baume) 
ist  das  fragliche  Bogendifferentiai,  was  seine  Bichtung  anlangt,  bereits 
a/us  der  Differentialgleichung  (2)  allein  bestimmt 

Indem  wir  im  Punkte  x  +  dx,  y  +  dy,  z  -\-  dz  nach  derselben 
Yorschrifk  ein  weiteres  Bogendifferential  anreihen  und  in  der  gleichen 
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Weise  fortfahren,  gewinnen  wir  auf  der  Integralfläche  eine  durch  den 
Punkt  (x,  y,  0)  hindurchlaufende  Gurve,  die  wir  im  Anschluss  an  eine 
pg.  448  eingeführte  Sprechweise  als  eine  jyCharaJUeristische^  Curve  be- 
zeichnen. Offenbar  toird  die  ganze  Integralfläche  von  charakteristischen 
Curven  dieser  Art  bedeckt  sein. 

Wir  kehren  nochmals  zu  dem  in  (11)  gegebenen  Bogendifferential 
zurück  und  wollen  die  Abänderungen  dp  und  dq  von  p  und  q  be- 
stimmen, welche  beim  Fortgang  von  (x,  y,  0)  zum  Punkte  (x  +  dx, 
y  +  ^Vi  ^  +  ^^)  auf  der  gedachten  Int^ralfläche  eintreten.  Zu  diesem 
Ende  gehen  wir  auf  der  Integralfläche  von  {Xj  y,  z)  zunächst  paraUl 
zur  o^xr -Ebene  zum  Punkte  {x -\- dXj  y,  e  +  dxe)^  wo  d^e  die  zum 
obigen  dx  gehörende  partielle  Änderung  von  jer  ist  Da  auch  in  diesem 
benachbarten  Punkte  die  Differentialgleichung  (2)  durch  tmsere  Inte- 
gralfläche befriedigt  wird,  so  gilt: 

fix  +  dx,  y,  e  +  d^e,  p  +  a,p,  q  +  d,q)  =  0, 

wo  dxP  und  dxq  ixn  entsprechenden  Sinne  wie  dxZ  gemeint  sind.  Ge- 
brauchen wir  für  die  partiellen  Ableitungen  von  f  neben  den  in  (7) 
erklärten  Bezeichnungen  noch  die  folgenden: 

(12)  |^  =  x,  |^=r,  |^  =  z, 

SO  schreibt  sich  die  letzte  Gleichung: 

(13)  Xdx  +  ZdxZ  +  PdxP  +  Qdxq  —  0 
und  wir  erhalten  entsprechend: 

(14)  Tdy  +  ZdyZ  +  Tdyp  +  Qdyq  =  0. 

Nun  findet  man  aber  unter  Rücksicht  auf  die  zwischen  den  dx  und 
dy  bestehende  Relation  (11): 

Die  Gleichung  (13)  nimmt  damit,  wenn  wir  zugleich  dxZ  =^pdx  setzen, 
die  Gestalt  an: 

(X  +  pZ)dx  +  P{dxP  +  dyp)  =  0. 

Hier  aber  ist  dxP  +  dyP  das  von  uns  gesuchte  Differential  dp,  so 
dass  wir  für  dasselbe  die  Gleichung  finden: 

{X-\'pZ)dx  +  Pdp  =  0, 
Entsprechend  folgt  aus  (14): 

{T+qZ)dy-\-Qdq  =  0. 
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Vereinigen  wir  diese  Relationen  mit  (11),  so  entspringt  die  fanda- 
mentale  fortlaufende  Gleichung: 

y^pK  dx        dy dz        — dp  — dq 

(^lO;  'P'^'Q—  pP+qQ  —  X  +  pZ""  Y+€iZ' 

Wir  erkennen  das  grundlegende  Theorem:  Ist  dwrch  Angäbe  eines  Weri- 
systems  (x,  y,  st,  p,  q)  ein  Element  einer  Integrdlfläche  (nach  Lage  und 
Orientierwng)  gegeben,  so  ist  nicht  nur  die  Richttmg  des  öfters  genannten 
BogendementeSy  sondern  sogar  das  consecutive  Flächenelement  {x  +  dx, 
y  +  dy,  e-\-dz,  p-\-dp,  q  + dg)  an  der  Stelle  {x  +  dx,  y  +  dy,  z-\-dz) 
der  Integraifläche  bereits  allein  aus  der  Differentialgleichung  bestimmt 

Wir  können  diesem  wichtigen  Satze  unter  Benutzung  der 
charakteristischen  Gurren  auch  den  Ausdruck  verleihen:  Zu)ei  Inte- 
gralflächen,  welche  sich  an  der  Stelle  (x,  y,  ss)  berühren,  werden  sich 
längs  der  ganeen  von  hier  ausziehenden  charakteristischen  Ourve  berühren. 

Denken  wir  die  sämtlichen  Flächenelemente  längs  einer  charakte- 
ristischen Curve  an  einander  gereiht,  so  entspringt  ein  Gebilde,  das 
man  als  einen  ,fiharakteristischen  Streifen"  bezeichnet  Der  geometrischen 
Anschauung  entspricht  es  besser,  wenn  wir  an  Stelle  des  einzelnen 
Elementes  (x,  y,  z,  p,  q)  die  zugehörige  Ebene  (5)  reihen.  Die  un- 
endlich vielen  längs  der  charakteristischen  Curve  auf  einander  folgen- 
den Ebenen  liefern  alsdann  als  Enveloppe  eine  sogen,  „charakteristische 
abunckelbare  Fläche^',  welche  die  Integralfläche  längs  der  charakteristi- 
schen Curve  berührt.  Legen  wir  ein  beliebiges  Anfangselement  durch 
die  Werte  5,  iy,  g,  n,  x  der  x,  y,  z,  p,  q  fest,  so  ist  nun  einfach  die 
Bedeutung  der  simultanen  Differentialgleichungen  (15)  mit  den  fünf 
Variabelen  x,  y,  z,  p,  q,  dass  die  Integration  derselben  von  den  Anfangs- 
werten 5,  rj,  g,  n,  X  aus  die  gesamte  zugehörige  abunckelbare  Fläche 
oder  den  ganzen  charakteristischen  Streifen  ergiebt. 

Wir  haben  hierbei  die  Anfangswerte  zum  besseren  Anschluss  an 
die  Entwicklungen  von  pg.  436  fEl  durch  S,  17,  g,  ;r,  x  bezeichnet.  Sollen 
dieselben  ein  Flächenelement  einer  Integraifläche  darstellen,  so  muss 
natürlich  die  Gleichung  gelten: 

(16)  /-(S,  ,,,  S,  «,  x)  =  0. 

Aus  dieser  Gleichung  folgt  dann  schon  von  selber,  dass  aUe  weiteren  bei 
Integration  von  (15)  eintretenden  Wertsysteme  x,  y,  z,  p,  q  die  Glei- 
chung (2)  befriedigen.    Es  ist  nämlich  zufolge  (15): 

df=  Xdx  +  Ydy  +  Zdz  +  Pdp  +  Qdq 
beständig  null,   wie  man  sofort  erkennt,  wenn  man  für  die  dx,  dy. 
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dfs^  dp,  dq    die    ihnen   proportionalen   Grossen   P,   Q,-  -  -   nach    (15) 
eintragt*). 

Die  Integration  der  Gleichungen  (15)  denken  wir  nun,  indem  wir 
etwa  X  als  unabhängige  Yariabele  ÜASsen,  in  den  Gleichungen: 


(17) 


y  =  zi(«;  i>  V,  i,  «,  «)> 

^  =  XiiP^i  if  Vy  ty  «;  «). 

i>  =  %»(^;  5;  V,  t,  3r,  x), 

9  =  Ui^]  if  V,  tf  «;  «) 


geleistet  Nach  pg.  437  werden  wir  hierbei  nicht  |,  sondern  nur 
flf  ly  7Cy  %  als  Parameter  auffassen;  und  da  überdies  noch  die  Glei- 
chung (16)  gelten  muss,  so  haben  wir  nur  drei  wesentliche  Parameter: 
Die  gesamten  oo^  Flächendemente  {x,  y,  a,  p,  q),  weiche  der  Diffe- 
rentialgleiehimg  (2)  entsprechen,  schliessen  sich  solchergestaU  eu  oo'  charakte- 
ristischen Streifen  etisammen,  deren  analytisthe  Darstdlung  durch  das 
aus  der  Integration  der  simultanen  Gleichungen  (15)  entspringende  Glei- 
chungssystem (17)  geleistet  ist. 

Mit  der  Int^ration  der  simultanen  Gleichungen  (15)  ist  nun  zu- 
gleich die  Integration  unserer  vorgelegten  partiellen  Differentialgleichung 
(2)  im  Princip  geleistet.  In  der  That  werden  wir  die  Int^^ralflachen 
der  letzteren  aus  dem  vollständigen  Integralsysteme  (17)  der  Glei- 
chungen (15)  ableiten  können. 

§  14.   DurchfiUirung  der  Integration  der  Gleichungen 

f(^y  Vy  ^;  Py  O)  =  0. 

Die  Anfangsebene  x  =  ^  schneidet  eine  einzelne  Integralfiäche 
unserer  partiellen  Differentialgleichung: 

(1)  f{^>  yy  ^>  Py  q)  =  o 

in  einer  Curve,  welche  wir  im  Anschluss  an  die  soeben  benutzte  Be- 
zeichnungsweise durch: 

(2)  5  =  ^(1?) 

dargestellt  denken.  Für  den  einzelnen  Punkt  (J,  iy,  g)  dieser  Curre 
können  wir  den  zugehörigen  Wert  q,  den  wir  mit  x  bezeichnen  werden, 
darstellen  durch: 


*)  Man  kann  diese  Überlegung  auch  so  einkleiden:  Offenbar  ist  durch 
f{x,y,z,p,q)=:=C  ein  Einzelintegral  (cf.  pg.  444)  der  simultanen  Gleichungen 
(16)  dargestellt.  Der  Wert  der  Constanten  C  berechnet  sich  aus  dem  speciellen 
Wertsysteme  g,  ?j,  f,  jr,  x  zu  0=0,  und  also  gilt  beständig  f{x,  y,  z,  p,  q)^0. 


(5) 
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(3)  «  =  ||-*'(^)- 

Der  zugehörige  Wert  %  yon  p  ist  alsdann  zu  bestimmen  aus: 

(4)  m,  i?,*(i?),  «,*'(»?)] -0. 

Diese  Erwägung  kehren  wir  nun  geradezu  um:  Wir  schreiben  in 
der  Anfangsebene  a:  =  5  eine  „wiltkürliche  Curve^'  durch  eine  Gleichung 
von  der  Gestalt  (2)  vor,  und  definieren  auf  diese  Weise,  indem  wir  rj 
als  variabel  denken,  g,  x,  ;r  als  Functionen  von  rj  durch  die  Gleichungen 
(2),  (3)  und  (4).  Hierdurch  sind  längs  der  willkürlichen  Curve  (2) 
lauter  „Flächenelemente" 

[5,  ij,  ^(i,),  ^(iy),  ^'(^)] 

an  einander  gereiht;  und  wir  machen  jetzt  jedes  einzelne  Element  zum 
Ausgangspunkt  für  die  Gonstruction  eines  charakteristischen  Streifens. 
Alle  diese  oo^  Streifen  werden  dargestellt  sein  durch: 

e  =  %%\.^',  5,  n,  i>{n)y  ^(71),  *'(^)]> 

Sicher  ist,  dass  wir  die  ursprünglich  gedachte  Integralfläche 
reconstruiert  haben,  üeiUs  wir  die  vorstehende  Entwicklung  an  die  zu- 
gehörige Schnittcurve  (2)  anknüpfen.  Aber  es  gilt  sogar  der  Satz, 
dctös  wir  hei  einer,  wie  beabsichtigt,  iviUMrlich  ausgewählten  Ourve  (2) 
in  (5)  jedesmal  eine  zugehörige  Integralfläche  unserer  Differentialgleichung 
dargestellt  haben, 

Dass  nämlich  die  gesamten  in  (5)  vorliegenden  Wertsysteme 
^}  H)  ^}  P)  9  ^^  Differentialgleichung  (1)  befriedigen,  erkennt  man  als 
eine  Folge  der  Gleichung  (4),  und  zwar  vermöge  der  an  (16)  pg.  491 
angeschlossenen  Überlegung.  Die  ersten  beiden  Gleichungen  (ö),  für 
sich  genommen,  stellen  eine  Fläche  dar,  und  man  würde  durch  Elimi- 
nation von  ri  die  Flächengleichung  in  der  Gestalt  e  =:  q)(x,  y)  ge- 
winnen können.  Unsere  Behauptung  wird  demnach  bewiesen  sein, 
wenn  wir  zeigen  können,  dass  die  in  der  dritten  und  vierten  Gleichung 

(5)  dargestellten  p,  q  thatsäcMich  die  zu  der  eben  gemeinten  Fläche  ge- 
hörenden Werte  g— ,  -g-  liefern. 

Bei  dieser  Untersuchung  muss  man  beachten,  dass  in  den  Glei- 
chungen (5)  X  und  rj  die  unabhängigen  Yariabelen  sind.  Will  man  z 
bei  constantem  y  nach  x  differenzieren,  so  hat  man  solche  Änderungen 
von  X  und  tj  zu  benutzen,  dass: 
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X  entsprechende  Function  P  von  null  verschieden  ist.  In  der  nächsten 
Umgebung  von  o?  =  S  wird  alsdann  cd  längs  des  einzelnen  Streifens 
(5)  sicher  null  sein. 

Sollte  aber  weiterhin  durch  Verschwinden  von  P  sich  eine 
Schwierigkeit  ergeben,  so  bemerke  man,  dass  man  bei  Integration 
längs  eines  Streifens  statt  x  jede  der  Yariabelen  y^  e,  p,  q  gerade  so 
gut  als  unabhängig  ansehen  kann.     Die  Differentialgleichung: 

d  log  m Z 

Tx  P 

wird  man  auf  Grund  von  (15)  pg.  491  alsdann  sofort  durch  eine  der 
folgenden  vier  Gleichungen  ersetzen  : 

d  log  m Z      d  log  m Z 

~dy         ~'Q'    ~dir  pP+qQ' 

3  log«  Z  d  log« Z 

~~dp''^  X  +  pZ*         dq      ~  Y+qZ' 

Wir  erkennen:  Eine  Sckwierigkeii  kann  nur  dann  einireien,  wenn  amf 
dem  gerade  betrachteten  Streifen  eine  Stelle  erreicht  wird,  an  welcher  die 
Gleichungen: 

(11)  P  =  0,    Ö  =  0,    X  +  pZ=0,    Y+qZ=0 

zugleich  bestehen.  Hier  würde  sich  allerdings  die  Endlichkeit  von  m 
auf  dem  bisherigen  Wege  nicht  beweisen  lassen. 

Nun  ist  auf  einem  charakteristischen  Streifen  das  Eintreten  ein- 
zelner Punkte,  in  denen  die  vier  Gleichungen  (11)  simultan  bestehen, 
keineswegs  ausgeschlossen.  Man  muss  sogar  mit  der  Existenz  einer 
Fläche  (p{Xy  y,  is)  =  0  rechnen,  auf  welcher  überall  die  Gleichungen 
(11)  zugleich  gelten.  Längs  einer  Fläche,  von  der  dies  gilt,  ist 
f{Xy  y,  z,  p,  q)  offenbar  constant  und  also  beständig  gleich  null, 
falls  an  irgend  einer  Stelle  /*  =  0  vorliegt.  Im  letzteren  Falle  würden 
wir  durch  q)  =  0  thatsächlich  ein  Integral  unserer  Differentialgleichung 
dargestellt  finden,  das  wir  indessen  als  ein  „singuläres"  anzusehen 
haben  (siehe  oben  pg.  468  sowie  die  Entwicklungen  des  folgendtti 
Paragraphen). 

Bei  jedem  nicht- singulären  Integral  kommen  wir  jetzt  leicht  durch 
Heranziehung  eines  functionentheoretischen  Schlusses  zum  Ziele.  Wir 
hatten  schon  erkannt,  dass  auf  dem  einzelnen  Streifen  in  der  Um- 
gebung des  Anfangswertes  g  die  Function  o  mit  null  gleich  ist.  Nun 
beachte  man  doch,  dass  bei  constantem  17,  d.  i.  auf  dem  Streifen, 
y>  ^y  Py  9.  sowie  auch  (o{x,  rj)  als  analytische  Functionen  der  compiexen 
Yariabelen  x  anzusehen  sind.     Da  gilt  dann  ohne  weiteres  der  Satz: 
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Da  (o{x,  rf)  in  der  nächsten  Umgebung  von  x^^i  mit  null  gleich  ist^ 
so  ist  diese  Function  längs  des  ganzen  Streifens  mit  null  identisch. 
Der  Bertrand'sche  Einwurf  ist  demnach  für  alle  nicht -singulären  Inte- 
grale als  gegenstandslos  erkannt. 

§  15.  Benenntingen  der  Integrale  von  f{x,yySf,Pyq)  =  0.    Beispiel. 

Das  Integral  unserer  partiellen  Differentialgleichung^  welches  wir 
im  voraufgehenden  Paragraphen  herstellten^  hängt  yon  einer  „tüiHkür" 
liehen'^  Function  t  =  i^{rf)  ab^  welche  wir  durch  eine  in  der  Anfangs- 
ebene a:  =  I  gelegene  Gurve  geometrisch  zu  deuten  hatten.  Man  be- 
zeichnet dies  Integral  nach  Lagrange  als  y,das  allgemeine  Integral^', 
Nach  der  Überlegung  am  Anfang  des  Yorigen  Paragraphen  ist  diese 
Benennung  insofern  gerechtfertigt,  ais  man  vom  allgemeinen  Integral 
aus  durch  geeignete  AuswaM  der  Function  ^(i;)  m  jedem  einednen 
nicht -singulären  Integrale  unserer  Differentialgleichung  gelangen  kann. 

Man  wähle  jetzt  eine  bestimmte  Function  ^  aus,  in  deren  Ausdruck 
jedoch  zwei  toiWcürliche  Parameter  a,  b  enthalten  sein  sollen: 

(1)  e  =  *(i,,a,6). 

Als  Gleichung  der  zugehörigen  Integralfläche  gewinnt  man  durch 
Elimination  von  rj  aus  den  beiden  ersten  Gleichungen  (5)  pg.  493: 

(2)  q){x,y,a,a,b)  =  0. 

Wir  erhalten  sonach  allen  Wertsystemen  der  Parameter  a,  b  ent- 
sprechend ein  Bündel  von  <x>^  Integralflächen.  Sehen  wir  a  und  b  als 
willkürlich  an,  so  sagen  wir  mit  Lagrange,  es  liege  in  (2)  „ein  voOr 
ständiges  Integral"  unserer  partiellen  Differentialgleichung  vor.  Die 
Rechtfertigung  dieser  Benennung  ist  in  folgender  Überlegung  ent- 
halten. Man  kann  über  a  und  b  so  verfügen,  dass  die  Gurve  (1)  durch 
einen  vorgeschriebenen  Punkt  der  Anfangsebene  rr  ^  |  hindurchläuft 
und  daselbst  eine  vorgeschriebene  Tangente  besitzt.  Wir  erkennen: 
Jeder  charakteristische  Streifen  liegt  wenigstens  cmf  einer  unter  den  oo* 
Flächen  (2);  dwrch  diese  Gleichung  (2)  erscheinen  also  aüe  oo^  unsere 
Differentialgleichung  befriedigenden  Flächenelemente  in  oo^  Flächen  an- 


Gegenüber  ,,dem''  allgemeinen  Integrale  kann  man 
standiges  Integral  je  nach  der  Auswahl  der  Function  ^  auf  unendlich  viele 
Arten  ansetzen;  und  es  ist  im  einzelnen  Ausdruck  (2)  natürlich  keines- 
w^  jedes  particuläre  Integral  unserer  Differentialgleichung  enthalten. 
Umgekehrt  aber  wird  sich  aus  jedem  besonderen  vollständigen  Integrale 
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(2)  die  Differentialgleichung  leicht  wieder  herstellen  lassen.  Jndem  mam 
nämlich  aus  den  drei  Gleichungen: 

a  und  b  eliminiert,  unrd  man  zur  Differentialgleichung  jsurüdcgefukrt 
werden.  Beiläufig  folgt,  dass  überhaupt  jedes  Bündel  von  cx)'  durch 
eine  Gleichung  (2)  darstellbaren  Flächen  uns  ein  vollständiges  Integral 
einer  zugehörigen  partiellen  Differentialgleichung  erster  Ordnung  darstellt 
Vorhin  wurde  das  vollständige  Integral  (2)  aus  dem  allgemeinen 
Integrale  abgeleitet.  Man  kann  auch  den  umgekehrten  W^  gehen. 
Setzt  man  nämlich  für  b  eine  willkürliche  Function  g(a)  von  a  ein, 
so  haben  wir  in: 

(3)  9(^,  y,  ^;«,fi'(ö))  =  0 

aus  allen  oo*  Flächen  (2)  eine  einfach  unendliche  Schar  von  Integral- 
flachen  ausgesondert.  Die  Enveloppe  dieser  Schar^  deren  Gleichung 
durch  Elimination  von  a  aus  (3)  und  der  durch  Differentiation  nach 
dem  Parameter  a  entspringenden  Gleichung: 

j^(p{x,y,sf,a,g{a))^0 

gewonnen  wird,  berührt  sich  mit  jeder  einzelnen  Fläche  der  Schar  (3) 
längs  einer  charakteristischen  Gurve  und  stellt  offenbar  wiederum 
eine  Integralfläche  dar.  Die  Schnittcurve  der  letzteren  mit  der  Ebene 
X  =  i  ist  die  Enveloppe  der  Curvenschar: 

(4)  g  =  *(i2,  a,^(a)). 

Wir  behaupten  nun:  Bei  geeignet  gewählter  Function  g(a)  kann  man  in 
dieser  Art  durch  Bildung  einer  Enveloppe  eu  jeder  particulären  Integral- 
flache  und  in  diesem  Sinne  zum  allgemeinen  Integrale  gelangen.  Schreibt 
man  nämlich  in  der  Anfangsebene  x  =  ^  eine  beliebige  Curve  vor,  so 
ist  letztere  an  jeder  ihrer  Stellen  mit  einer  Curve  des  Systems  (1)  in 
Berührung  und  stellt  demnach  in  der  That  die  Enveloppe  einer  im 
System  (1)  enthaltenen  einfach  unendlichen  Schar  dar. 

Wir  weisen  endlich  noch  beiläufig  auf  die  Enveloppe  aller  od* 
Flächen  (2)  hin,  deren  Gleichung  wir  durch  Elimination  von  a  und  h 
aus: 

(5)  ^  =  0,  f|  =  o,    §1  =  0 

zu  bilden  haben.  Diese  Enveloppe  wird  mit  der  einzelnen  Flache  (2) 
immer  an  einer  oder  mehreren  Stellen  in  Berührung  sein.    Wir  haben 
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also  hier  wieder  eine  Integralflache  gewonnen,  und  zwar  sind  wir  zum 
y^singuiärefif^  Integrale  geffthrt;  von  dem  bereits  wiederholt  die  Rede 
war.  An  Stelle  weiterer  allgemeiner  Erörterungen  sei  es  gestattet  auf 
die  Verhältnisse  hinzuweisen,  welche  das  singulare  Integral  betreffend 
bei  dem  gleich  zu  betrachtenden  Beispiele  vorliegen. 

In  der  That  wollen  wir  jetzt  zum  Schlüsse  die  vorstehenden  all- 
gemeinen Ausführungen  am  Beispiele  der  Differentialgleichung: 

(6)  px  +  qy  —  0  +  pq^O 

noch  kurz  erlautem.  Die  simultanen  Gleichungen  (15)  pg.  491  nehmen 
in  diesem  Falle  die  einfache  Gestalt  an: 

,«v  dx dy dt      —  dp --  dg 

W  x  +  q~  y  +  p~  z  +  pq~      0      ~      0      * 

"Wählt  man  als  Anfangswert  $  «»  0,  so  werden  die  Werte  tj,  %y  n^  x 
verbunden  sein  durch  die  Relation: 

(8)  xiy  —  g  +  jrx  —  0. 

Die  Integration  der  Gleichungen  (7)  zeigt  dann  ohne  weiteres,  dass  p 
und  q  constant  gleich  n  bez.  x  sind;  der  einzelne  charakteristische 
Streifen  ist  also  ein  ebener.  Damit  aber  wird  die  Integration  des 
System  (7)  leicht  durchführbar,  und  wir  finden  für  das  allgemeine 
Gleichungssystem  (17)  pg.  492  hier  insbesondere  die  Gestalt: 

y  =  — Ä  +  |^(aj  +  x), 

^«,_^x  +  Y^(^  +  «), 

p  =  üt,  g  =  X. 

Um  jetzt  sogleich  ein  vollständiges  Integral  zu  gewinnen,  schreiben 
wir  in  der  Anfangsebene  x  ^^0  eine  Gerade  durch: 

S  =  6i?  +  «6 

vor,  wo  a  und  b  willkürliche  Parameter  sind.  Dabei  ist  x  =  6,  und 
man  hat  zufolge  (8)  offenbar  ^r  ^  a  zu  setzen.  Die  beiden  ersten 
Gleichungen  (9)  werden: 

6y  +  a6  =  (a  +  iy)(a;  +  6), 
sf  +  ab  =  (2a  +  fi){x  +  b), 
und  sie  führen  durch  Elimination  von  rj  auf  das  vollständige  Integral: 
(10)  ax  +  by  —  j8  +  ab^0, 

welches  geometrisch  ein  Bündel  von  oo'  IX^enen  darstellt  Nach  Vor- 
schrift der  Gleichungen  (ö)  finden  wir  als  Enveloppe  dieses  Ebenm^ 

82* 


(9) 
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Wir  können  nun  die  Massnahmen  von  pg.  488  ff.  hier  ohne 
^weiteres  yerallgemeinem.  Einer  einzelnen  Stelle  einer  Integralfläche 
Icommt  ein  Wertsystem  (0,  x^y  •  •  •,  aj«,  ft,  •  •  •,  p»)  zu,  durch  welches 
wir  ein  ^^EVidimdemenV*  der  Integralfiäche  bestimmt  zu  denken  haben. 
Auf  diesem  Flächenelement  markieren  wir  ein  Bogenelement,  indem 
wir  die  Differentiale  dx^y  •  •  *,  dXn  der  unabhängigen  Variabelen  in 
Übereinstimmung  mit: 

(P.\  dx^  _dx^  _  ^^n 

w  -^-^ t; 

gewählt  denken.  Natürlich  sollen  hierbei  die  in  den  Nennern  stehen- 
den Functionen  Pi  f&r  die  unser  Flächenelement  bestimmenden  Werte 
^)  ^f' ' ')  ^n}  Pif"  'f  P*  gebildet  sein.  Das  Differential  da  fdr  das  zu 
construierende  Bogenelement  entnehmen  wir  aus: 

de  ^  p^dxi  +  p^dXi  H hM^-  =  ^f  (PiA+aJP«H hjPn-P«)- 

Die  Bicktung  des  auf  dem  Flächenelemente  construierten  BogendifferenHals 
ergiAt  sich  aiAs: 

Man  berechne  weiter  die  Änderungen  dpi  der  pi,  welche  sich  ein- 
stellen, wenn  wir  auf  der  Integralfläche  zum  Endpunkte  (x^  -\- dx^, 
' '  'y  ^  +  dXn)  des  in  Rede  stehenden  Bogendifferentials  gehen.  Zu- 
nächst haben  wir  für  diese  dpii 

(7)  dp,  =  gd^  +  grfai  +  ...  +  ?|^dx.. 

Gtehen  wir  andrerseits  auf  der  Integralfläche  zu  demjenigen  benach- 
barten Punkte,  bei  dem  nur  eine  einzelne  Goofdinate  Xi  um  dxi  und 
natürlich  entsprechend  0  um  dx^a^ptdXi  abgeändert  ist,  so  wird,  da 
auch  für  diesen  benachbarten  Punkt  die  Gleichung  (2)  bestehen  muss, 
das  zugehörige  Differential  von  f  yersch winden.    So  ergiebt  sich: 

dpu        dp. 
Nun  folgt  aus  (1)  offenbar  ^  =  ^  •    Die  letzte  Gleichung  führt  dem- 
nach unter  Benutzung  der  Relationen  (5)  auf: 
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Der  hier  in  Klammer  stehende  Ansdmck  ist  aber  zufolge  (7)  direet  das 
gesuchte  Differential  dpi.  Es  folgt:  Besdireiben  wir  auf  der  ItUegrüt- 
fläche  das  oben  markierte  Bogendiffereniiai,  so  erfahren  die  Zy  x^,  --  -  x^ 
p^,  " ',  Pn  solche  Abänderungen,  welche  müi 

dXi  dx^  dg  —dp^  — dp^ 


in  ÜbereinsÜmmung  sind. 

Hier  erkennt  man  nun  wieder  den  Umstand  als  fundamental,  dass 
die  simultanen  Differentialgleichungen  (8)  allein  von  der  Differential- 
gleichung (2)  abhängen^  dagegen  von  der  besonderen  Int^p^alfläche^  an 
welche  wir  hier  anknüpften,  ganzlich  unabhängig  sind.  Alle  Folge- 
rungen, welche  oben  (pg.  491)  für  n »»  2  auf  diese  Thatsache  ge- 
gründet wurden,  lassen  sich  demnach  auch  hier  ziehen.  Wir  sehen 
etwa  x^  als  unabhängige  Yariabele  für  die  simultanen  Gleichungen  (8) 
an  und  denken  die  vollständige  Integration  der  Gleichungen  (8)  nm 
den  Anfängswerten  1^,  •  •  *,  S«,  ^^  n^,  •  •  •,  sr«  aus  durchgeführt.  Dabei 
ergebe  sich: 

xi  =*i(ai;  iij  t,  3r»),  (1=8,1,. .-..j, 

Pm  =  Ui^l]   h,   t,   «*),  (««1.1.    --.•). 

Indem  wir  x^  als  variabel  ansehen,  finden  wir  dturch  diese  Qlddmngen 
oo^  FlächendemenU  dargestellt,  welche  einen  j/iharakterisHsehen  Streifaif 
und  damit  eine  „charakteristische  abwickelbare  Flächef*  liefern. 

Wie  oben  bauen  wir  aus  diesen  Streifen  alle  Integralflächen  unserer 
Differentialgleichung  auf.  Nur  würde  wieder  der  singulare  Fall,  da» 
für  eine  Integralfläche  überall  die  2n  Gleichungen: 

(10)  P,  =  0,...,  P,  =  0,    Xi+ftZ=0,...,  X.  +  p,Z  =  0 

zugleich  bestehen,  auszuschliessen  sein;  denn  hier  würden  wir  an  keiner 
Stelle  der  Fläche  den  Integrationsprocess  der  Gleichungen  (8)  in  An- 
satz bringen  können.  Um  jetzt  sogleich  das  y,allgemeine  Integral^  her- 
zustellen, verstehen  wir  unter: 

(11)  £=*(l„l5,  •••,  6.) 

eine  „willkürliche  Functmif^  der  (n —  1)  Argumente  Ig,  •  •  •,  |«.  Es 
soll  alsdann  ein  Integral  z  gebildet  werden,  welches  sich  für  o:^  =  |j 
auf  0(x^,  Xg,  •  •  •,  Xn)  reduciert.  Man  wird  die  zugehörige  Int^ral- 
fläche  aus  allen  oo»— ^  chai-akteristischen  Streifen  aufbauen,  deren  An- 
fangselemente durch:  ( 
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und  einen  zugehörigen  aus  /"(f,  li,  •  •  •,  Sn;  '^u  *  •  •;  ^n)  =  0  zu  be- 
stimmenden Wert  ^Tj  gegeben  sind.  Das  Integral  selbst  wird  man  ge- 
winneu;  indem  man  aus  den  ersten  n  Gleichungen  des  Systems: 


(12) 


die  (n  —  1)  Grössen  Ig,  •  •  •,  5«  eliminiert. 

Zum  Beweise  dieser  Angaben  hat  man  einmal  zu  zeigen^  dass  die 
in  (12)  Yorliegenden  Wertsysteme  0,  Xi,  pm  bestandig  die  Differential- 
gleichung befriedigen^  sodann  dass  die  aus  den  ersten  Gleichungen  (12) 

zu  berechnenden  Ableitungen  ^—  auch  wirklich  die  durch  die  letzten 

Gleichungen  gegebenen  pi  sind.  Die  bei  n  =  2  yorliegenden  Verhält- 
nisse sind  hier  wieder  durchaus  vorbildlich.  Indessen  yerweisen  wir 
wegen  der  weiteren  Ausführung  auf  die  Darstellung  in  dem  pg.  427 
genannten  Werke  von  Goursat  (§50,  pg.  109  ff.).  Desgleichen  be- 
ziehen wir  uns  auf  dieses  Werk  betreffs  des  Übergangs  yom  allge- 
meinen zum  „vollständigen  ItUegral^]  hier  hat  man  natürlich  auch 
wieder  nur  mit  der  genauen  Verallgemeinerung  der  oben  (pg.  498)  fttr 
n  =  2  geschilderten  Verhältnisse  zu  thun. 


§  17.   Theorem  von  PoiBSon. 

Für  den  Fall  einer  i^  Pi,  Pi,  -  -*,  Pn  linearen  Differentialgleichung 
fi^f  ^17  •  •  •?  Ä>  •  •  0  =■  0  haben  wir  oben  die  Möglichkeit  der  Reduc- 
tion  auf  eine  solche  Differentialgleichung  dargethan,  in  welcher  die 
gesuchte  Function  explicite  nicht  mehr  auftritt.  Die  gleiche  Re- 
duction  ist  in  genau  derselben  Weise  bei  jeder  Differentialgleichung 
/(jET,  a?!,  •  •  •,  j?!,  •  •  •)  =  0  durchführbar.  Es  wird  demnach  keine 
wesentliche  Beschrankung  der  Allgemeinheit  sein^  wenn  wir  gleich  an- 
fangs die  Annahme  machen,  dass  z  nickt  explicite  in  der  Differential- 
gleichung  auftritt.    Letztere  soll  also  die  Gestalt  haben: 

(1)  fix^y  ^j,  •  •  •,  Xn,  Pt,  Pi,  •  •  •,  Pn)  —  0. 


d«,  _  d«,  _ 

äx,       _dp,       —dp. 

-dp. 

Pt         Pt 

P.          X.             ^ 

^n 
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Es  ist  nun  yon  Poisson*)  ein  höchst  wichtiges  Theorem  aof- 
gefonden,  welches  bei  der  Integration  der  Gleichung  (1)  wesentliche 
Dienste  leistet.  Dieses  Poisson'sche  Theorem  soll  hier  aufgestellt 
werden. 

Das  Besondere  an  der  Differentialgleichung  (1)  ist,  dass  die  oben 
mit  Z  bezeichnete  partielle  Ableitung  von  f  nach  sf  identisch  yer- 
schwindet.  Die  simultanen  Differentialgleichungen  (8)  pg.  502  nehmen 
denmach  hier  die  Gestalt  an: 

(2) 

wobei  das  Glied  mit  dem  Differential  de  zunächst  ausgelassen  ist.  Da 
z  in  den  Nennern  P,,  X*  nirgends  auftritt,  so  haben  wir  in  (2)  ein 
System  simtdUmer  IHfferentidlgleichungen  mit  2n  Varicibden  Xiy  pt^  Wir 
denken  bei  der  vollständigen  Integration  dieses  Systems  etwa  x^  wieder 
als  unabhängige  Yariabele  und  finden  nach  Ausführung  dieser  Inte- 
gration z  selbst  in  der  Gestalt: 

(3)        z  ^J{p,  +ft  ^ + . .  .+pj^yx,  +  C 

durch  eine  Quadratur.  Nach  pg.  502  u.  f.  ist  solchergestalt  die  Integra- 
tion der  partiellen  Differentialgleichung  (1)  im  wesentlichen  auf  diejenige 
der  simultanen  Gleichungen  (2)  zurückgeführt  Das  Poisson'sche 
Theorem  wird  nun  zeigen,  wie  man  aus  zwei  „Einzelintegnden^ 
(cf.  pg.  444)  des  Sytems  (2)  durch  einen  gewissen  einfachen  Algo- 
rithmus neue  Integrale  dieses  Systems  herzustellen  vermag. 
Hat  man  in: 

(4)  9>(^l;    •••,   ^n,    Pt,    "'yPn)  =  C 

irgend  ein  Einzelintegral  von  (2),  so  genügt  nach  pg.  445  die  in  (4) 
gegebene  Function  9  der  partiellen  Differentialgleichung: 

Für  den  hier  links  stehenden  Ausdruck  wollen  wir  eine  abkürzende 
Schreibweise  einführen.  Sind  ^  und  %  irgend  zwei  Functionen  der 
2n  Veränderlichen  Xt,  pk,  so  verstehen  wir  unter  dem  Symbol  (^,  x) 
die  Summe: 


*)  Siebe   dessen   bezügliche  Abhandlungen   in  den   Bänden  13  und   15  des 
„Journal  de  l'ficole  polytechnique". 
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(6)  (*.«)-^G^^,-l?,fe) 

und  wollen  hinfort  (^,  %)  als  einen  „Poissan^schen  KlammerausdrtuiJsf^ 
benennen. 

Da  die  Pi  und  Xi  die  partiellen  Ableitungen  von  f  nach  pt  und 
oiU  sindy  80  kann  man  die  Differentialgleichung  (5)  für  (p  einfach  in  der 
Gestalt: 

(7)  (f,9>)  =  0 

anschreiben.  Jedes  Integral  (p  dieser  Gleichung  liefert^  mit  einer  Gon- 
stanten  gleich  gesetzt,  ein  Einzelintegral  des  Systems  (2). 

Für  den  Poisson'schen  Elammerausdruck  gelten  offenbar  die  Regeln: 

(8)  (*,Z) (Z,*),      (C,z)-0, 

wenn  C  irgend  eine  constante  Grösse  bedeutet.  Grundlegend  ist  eine 
nach  Jacobi  benannte  Relation  für  den  fraglichen  Ausdruck,  die  wir  in 
folgender  Weise  aufstellen.  Wir  definieren  durchaus  im  Sinne  von 
pg.  471  die  beiden  Operationssymbole: 


j^^KdPi  dXf       dXf  dpj 


Ist  alsdann  q>  irgend  eine  dritte,  nicht  notwendig  mit  der  linken  Seite 
der  Gleichung  (4)  identische  Function  der  Xiy  piy  so  gilt  offenbar: 

X  (9))  =  (*,  (p),  r((p)  =  (x,  (p). 

üben  wir  hier  links  nochmals  die  Operation  Y,  rechts  nochmals  X  aus, 
so  folgt: 

Y  (X(<)p))  =  (x,  (^,  9)),     X  (Y(9)))  -  (^,  (X,  9)). 

Unter  Benutzung  der  ersten  Formel  (8)  und  der  unmittelbar  ersicht- 
lichen Regel  (*,  —  x)  =  —  (^,  x)  folgt: 

Y  (X(<)p))  -  X  (Y(<)p))  =  ((9,  ^),  x)  +  ((Xf  9%  *)• 

Der  hier  links  stehende  Ausdruck  wurde  nun  pg.  473  ausführlich  unter- 
sucht, und  wir  wollen  von  den  damaligen  Ergebnissen  insbesondere 
benutzen,  dass  in  diesem  Ausdruck  und  also  auch  in  der  entwickelten 
rechten  Seite  der  letzten  Gleichung  alle  Glieder  mit  Ableitungen 
sftoeUer  Ordnung  von  9  sich  fortheben.  Daraufhin  bilde  man  folgende 
in  den  9,  ^,  %  synmietrisch  gebaute  Summe: 
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(9)  ((9>,  f),  Z)  +  ((*,  X),  <P)  +  ((Z,  <P),  *)• 

Aas  der  Structur  des  Poisson'schen  Elammeraxusdracks  ist  ersichtUdi, 
dass  der  entwickelte  Ausdruck  von  (9)  eine  Summe  von  lauter  äliedem 
darstellt^  deren  einzelnes  das  Product  einer  Ableitung  zweiter  Ordnung 
und  zweier  Ableitungen  erster  Ordnung  der  q)y  tl^y  %  ist  Dabei  rühren 
vom  mittleren  Bestandteile  ((^,  %)}  v)  ^^^  solche  Glieder  her,  welche 
allein  erste  Ableitungen  von  g)  enthalten.  Da  wir  nun  schon  erkannten, 
dass  in  ((9,  ^),  x)  +  ((%}  9>)y  t)  alle  Glieder  mit  Ableitungen  zweiter 
Ordnung  von  9  ausfallen,  so  kann  die  ausgerechnete  Summe  (9)  über- 
haupt keine  zweite  Ableitung  von  9  und  also  wegen  der  Symmetrie 
auch  keine  von  ^  und  %  enthalten.  Das  vorhin  erkannte  G^setz^  dass 
jedes  Glied  der  entwickelten  Summe  (9)  eine  zweite  Ableitung  enthalt^ 
fährt  dieserhalb  zu  dem  Ergebnis,  dass  die  fragliche  Summe  identisch 
verschwindet:  Für  je  drei  Functionen  (p,  ty  X  der  Xi,  pk  ffiU  die  Be- 
lation: 

(10)  ((9,  ^),  x)  +  {(t,  X\  9>)  +  ((Z,  9),  VO  =  0 

identisch.  Man  bezeichnet  diese  Gleichung  als  die  y^accbfsche  IdentiUU^  *), 
Das  Poisson'sche  Theorem  kann  man  nun  als  eine  unmittelbare 
Folge  der  Jacobi'schen  Identität  ableiten.  Sind  (p^  und  (p^  irgend  zwei 
Integrale  der  Gleichung  (7),  d.  i.  der  Differentialgleichung  (5),  so 
gelten  die  beiden  Gleichungen: 

(11)  (f,<Pi)  =  0,    (9„/D  =  0 
identisch.     Setzt  man  dies  in  die  Jacobi'sche  Identität: 

(12)  (dp,,  f),  (p,)  +  ((/•,  g),),  (p,)  +  («p,,  g>,),  0  =  0 
ein  und  berücksichtigt  die  zweite  Gleichung  (8),  so  folgt: 

((9^1;  9>i)y  f)  =  —  (fy  (Vi)  9^i))  =  0. 

Hieraus  entspringt  der  Poisson'sche  Satz:  Hat  man  in  q)^  und  9, 
irgend  zwei  Integrale  der  Differentialgleichung  (5),  so  liefert  der  Klammer- 
ausdru^k  in  (9?!,  g?«)  immer  sogleich  ein  drittes  Integral  derselben  Diffe- 
rentialgleichung, Aus  diesem  dritten  Integrale  kann  man  dann  sofort 
mit  9?i  und  q),  weitere  Integrale  herstellen  und  in  entsprechender 
Weise  fortfahren.  Indessen  müssen  wir  es  unentschieden  lassen,  ob 
man  in  jedem  Falle  von  zwei  Anfangsintegralen  aus  in  dieser  Weise 
alle  (2n  —  1)  unabhängigen  Integrale  gewinnen  kann  oder  nicht. 


*)  Siehe  Jacobi's  Abhandlung  „Nova  methodus  aequationes  differentiaHtt 
partiales  primi  ordinis  inter  numerum  variabilium  quemexinque  propasitas  ifUe- 
grandi",  Journ.  f.  Math.  Bd.  60  oder  Jacobi's  Werke  Bd.  3. 
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§  18.   Differentialgleiohiingen  der  Dynamik. 

Jacobi  hat  in  seinen  berühmten  ^^Vorlesungen  über  Dynamik '^ 
die  Theorie  der  partiellen  Differentialgleichungen  im  unmittelbaren 
Zusammenhange  mit  den  (namentlich  von  Lagrange  und  Hamilton 
entwickelten)  Grundlagen  der  Dynamik  zur  Darstellung  gebracht.  In 
der  That  lassen  sich  die  im  Laufe  des  vorliegenden  Kapitels  gewonnenen 
Theoreme  in  ausgedehntester  Weise  bei  der  Integration  der  Orund- 
gleichimgen  der  allgemeinen  Dynamik  verwenden.  Einige  darauf  be- 
zügliche Andeutungen  sollen  hier  zum  Schlüsse  gebracht  w^den. 

Es  seien  n  materielle  Punkte  der  Massen  m^,  m^,  -  -  -,  m»  im 
Räume  durch  ihre  rechtwinkligen  Coordinaten  (x^,  y^,  Zj),  (x^,  y^,  z^)y 
'  "f  (^«;  y«;  ^«)  gegeben.  Diese  Punkte  seien  die  Angriffspunkte  von 
n  gegebenen  Kräften  P^,  P,,  •  •  •;  Pn,  deren  nach  den  Axen  genommene 
Componenten  (X^,  Y^,  ZJ,  (Xj,  Y^,  Z,),  •  •  •,  (Z»,  F«,  Z»)  seien. 
Wir  nehmen  an,  dass  die  Xk,  Yk,  Zk  Functionen  der  3n  Coordinaten 
x^,  '  - ',  0n  aUein  sind;  diese  Functionen  gelten  weiterhin  als  bekannt. 
Die  n  materiellen  Punkte  seien  durch  fi<iSn  Bedingungen  an  einander 
gebunden,  denen  wir  die  Gestalt  geben: 

f^iC^i^yi;^;  •••;  V«;  ^»)  =  0, 
(1)  

^F^(^,y^z,,  ...,  y»,  ^n)  =  0. 

Die  II  hier  links  stehenden  Ausdrücke  seien  gleichfalls  Ftmctionen  der 
3n  Coordinaten  x^,  y^,  --  -,  Zn  aUein. 

Die  Grundfrage  ist  nun,  wie  sich  unter  den  gekennzeichneten  Be- 
dingungen die  materiellen  Punkte  m^,  m^,  --  -,  m«  bewegen  werden, 
d  h.  wie  sich  die  3n  Coordinaten  x^,  •  •  •,  jet,  als  Functionen  der  Zeit  t 
darstellen.  Aus  den  der  Mechanik  zu  Grunde  liegenden  Axiomen  leitet 
man  nach  Lagrange  zunächst  das  System  der  3n  Grundgleichungen: 


(2) 


ab,  wo  Je  der  Reihe  nach  gleich  1,  2,  •  •  *,  n  zu  nehmen  ist,  und  wo 
^f  ^f  ' '  'f  ^fi  ^e  von  Lagrange  eingeführten  unbestimmten  Multipli- 
Ctttoien  sind. 


(«i  *****=  T  -1-1    ^^'-Li   ^^.  4. 

SF^ 

»»*  df  =  ^»  +  ^1  Sy,  +  ^  ay*  +  ■  ■ 

•  +  A   ''''• 

■+'4!: 
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Die  Beantwortung  der  Frage  naoh  der  Bewegung  des  Punkt- 
systems würde  nun  zunächst  so  zu  vollziehen  sein.  Wir  bereclmen 
uns  die  fi  Gleichungen; 


^!Z1  =  0      ^!^  -  0  ^' 

dt»         ^'       dt^  ~^'  "  ■'       dt 


/* 


ezplicite,  so  dass  die  linke  Seite  der  einzelnen  dieser  Oleichungen  ab 
eine  bekannte  Function  der  3n  Goordinaten  x^^,  y^,  - ",  ir«  und  ihrer 
ersten  und  zweiten  Differentialquotienten  nach  der  Zeit  t  anzusehen 
ist.  Tra^n  wir  für  die  zweiten  Differentialquotienten  ihre  aus  (2) 
entspringenden  Ausdrücke  ein,  so  entspringen  fi  Gleichungen,  aus  denen 
wir  Ai,  A,,  ••  •,  'Xft  als  Functionen  der  x^,  y^,  •  •  •,  jSn  und  ihrer  ersten 
Ableitungen  nach  der  Zeit  berechnen  können.  Diese  Ausdrücke  trage 
man    in    die   Gleichungen   (2)   ein,    wodurch   die   rechten   Seiten   der 

daSi  dz 

letzteren  zu  bekannten  Functionen  der  x^y  •  •  •,  £f«,  'dt>"''  IT  ''^®^^- 

Für  die  ersten  Ableitungen  der  Goordinaten  nach  der  Zeit,  d.  i. 
für  die  Gomponenten  der  Geschwindigkeiten  unserer  n  materielleD 
Punkte  schreiben  wir  die  Abkürzungen: 

(3)  dT  =  ^*'      -dt^y'>      "5?"^*'  (*-i.t.  •:..-). 

Die  Gleichungen  (2)  können  wir  dann  in  die  Gestalten  setzen: 
dXf^'  , 


(4) 


dy^' 

dZj^' 


Unsere  Aufgabe  ist  solchergestalt  reduciert  auf  die  vollständige  Inte- 
gration eines  Systems  von  6n  simtdtanen  Differentialgleichungen  erster 
Ordntitig  (3),  (4)  mit  den  6w  abhängigen  Variabelen  x^j  •  •  •,  Zn  und  der 
unabliäfigigen  Veränderliclwn  t  Nach  pg.  443  wird  das  Tollständige 
Integralsystem  6n  willkürliche  Gonstante  enthalten,  welche  wir  etwa 
aus  den  für  die  Zeit  ^  =  0  anzugebenden  Werten  der  Goordinaten  und 
Geschwindigkeitscomponenten  bestimmen  können. 

Dieser  unmittelbar  sich  darbietende  Ansatz  zur  Lösung  unseres 
dynamischen  Problems  wird  schon  bei  nicht  ganz  einfachen  Fällen 
sehr  umständlich.  Es  hat  denn  auch  bereits  Lagrange  die  Grund- 
gleichungen (2)  in  eine  neue  Gestalt  weiter  entwickelt;  und  auf  diese 
neue  Gestalt,  welche  sich  den  beim  einzelnen  Probleme  vorliegenden 
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Verhältnissen  besser  anpassen  lässt^  bezieht  sich  die  Mehrzahl  der 
Theoreme  von  Hamilton^  Jacobi  u.  a. 

Aus  den  Gleichungen  (1)  kann  man  fi  unter  den  Coordinaten 
durch  die  t/  =  3n  —  fi  übrigen  ausdrücken.  Wir  können  auch^  um  dem 
Ansätze  eine  noch  grossere  Allgemeinheit  zu  geben,  v  =  Sn  —  fi 
etoeckmässig  gewählte  unabhängige  Va/riahele  g^,  g,,  •  •  •,  q^  eingeführt 
denken;  in  denen  die  a;^;  •  •  •;  Zn  solche  als  bekannt  geltende  Functionen 
sind;  dass  die  /ii  Gleichungen  (1)  in  q^y  q^,  -  *-,  q^  identisch  bestehen. 

Aus  dem  letzteren  üpistande  ziehen  wir  sogleich  die  Folgerung; 
dass  auch  die  partiellen  Ableitungen  der  jF\;  •  •  •;  Ff^  nach  der  einzelnen 
Yariabelen  q^  identisch  verschwinden  müssen;  was  uns  folgende  ftt/ 
Oleichungen  liefert: 

f^^Kdx,  dq,  ■+"  dy,  dq,  "*■  dz^  dqj  "  ^' 
(5)  (.==i.i.      .V). 

i^A^^*^«'     ay^a^"^  dz,  dqj  —  ^' 

Diese  Gleichungen  verwerten  wir,  um  aus  den  3n  Gleichungen  (2) 
die  unbestimmten  Multiplicatoren  A^;  •  •  •;  A^«  zu  eliminieren.  Offenbar 
folgt;  falls  wir  die  Abkürzungen  (3)  im  Gebrauche  behalten;  durch 
Gombination  der  Gleichungen  (2)  unter  Bücksicht  auf  (5): 

wobei  Qt  eine  abkürzende  Bezeichnung  für  folgende  Summe  ist: 

Diese  Ausdrücke  Q^,  Q^,  •  -  •;  Qp  sind  als  bekannte  Functionen  der 
ii9  Q%f  "  '9  iv  anmsehen. 

Zur  Weiterentwicklung  der  v  Gleichungen  (6)  führen  wir  nun- 
mehr die  y]Ld>endige  Kraft': 

unseres  bewegten  Punktsystems  ein.  Um  T  auf  die  neuen  Variabelen 
2^^  j^;  •  •  •;  g,  zu  transformieren,  knüpfen  wir  an: 
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^*  ~  dt  ~^  dq,   dt  ' 
Unter  Gebrauch  der  Abkürzongen: 

schreibt  sich  die  Yorstehende  Gleichung: 

dxy       dx^     ,       dx^     ,  dx^ 

(10)  ^,'  =  ^»  =  _*,/  +  ^*,,'  +  ...  +  ^*,;, 

und  es  reihen  sich  zwei  entsprechende  Gleichungen  fär  yt,  zi  an.    Die 
^ky  Vky  fSk    sind  lineare  homogene  Functionen  der  q^,  g,',  •  •  -,  j/  mü 
Coefficienten,  die  bekannte  Functionen  der  q^,  q^,  •  -  •,  q^  sind;  und  zwar 
folgt  aus  (10): 
nn  dx£_dx^     ^jk__^     dz^_dzj^        /a=i.j.....,\ 

^^-  ^«.'""^3/  ^3;~^ff/  dq; ~ dq,'     V— 1,«.   ,»;• 

Hieraus  ergiebt  sich  sofort  weiter:  T  ist  eine  homogene  ganze  Function 
zweiten  Grades  der  g/,  q^',  •  •  •,  g/  mit  CoefficierUen,  die  bekannte  Func- 
tionen der  q^y  q^,  "  ,  Qp  sind 

Um  zu  den  Gleichungen  (6)  zurückzugelangen,  differenziere  man: 

nach  t  und  findet  unter  Benutzung  der  Relationen  (11): 

Um  die  zweite  rechter  Haud  stehende  Summe  weiter  zu  entwickeln, 

dxj^      cy^^      dzj^ 
benutzen   wir,    dass   die  Ableitungen    ^ — ,    ^ — ,    ö —   Functionen   von 

3i?  *  *  •?  Q.y  allein  sind;  es  folgt: 

±C^_fk\_^^k       .,_^!f*_     ',  I    _?!fL     ' 

dt\dq,J  —  dq,dq]^'   '^  dq,d%^^  ""  ^  a^^ag/" ' 

Aus  Formel  (10)  aber  ergiebt  sich: 

dx^  a»ar^        ^  a*x^        ,  d*Xj^       , 


.•'). 
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Der  Yergleich  mit  der  yoraufgehenden  Oleichung  lässt  uns  somit  die 
Richtigkeit  der  folgenden  Relationen  erkennen: 

dt\dq,J~dq,'      dt\dq,J  dq/       dt\dq,J         dq/ 

Die  zweite  Summe  auf  der  rechten  Seite  der  Gleichung  (12)  ist 
demnach,  wie  aus  Formel  (8)  hervorgeht,  gleich  der  partiellen  Ableitung 
Yon  T  nach  g«.     Aus  (6)  und  (12)  entspringen  somit  die  Gleichungen: 

Diese  im  Verein  mit  den  Gleiehungen  (9)  stellen  ein  System  von  2v 
DifferentiaigleicJiungen  erster  Ordnung  mit  den  2v  abhängigen  Variahelen 
?i>  •  •  •;  ^y^  ii7  '  •  '>  ?/  **^  ^  unabhängigen  VaHabelen  t  da/r.  Wir 
haben  hiermit  die  oben  in  Aussicht  genommene  neue  Gestalt  der 
Grundgleichungen  der  Dynamik  gewonnen. 

Eine  mit  (9)  und  (13)  nahe  yerwandte,  aber  noch  etwas  brauch- 
barere Gestalt  der  Grundgleichungen  erzielen  wir  durch  Einführung 
gewisser  neuer  Variabelen  Pu  !P^i  -  -  f  Pv  ^^  Stelle  der  g/,  g/,  •  •  •,  q^  , 
Wir  wollen  namUch  setzen: 

Da  T  eine  homogene  Function  zweiten  Grades  der  g^',  •  •  •,  g/  ist,  so 
gelten  v  Gleichungen: 

(15)  p,  =  a,igi'  +  a^ag«'  H (-  «•»  j/;  ^'=i»  ».•.*)• 

Die  Auflösung  nach  den  g/  liefere: 

(16)  g/  =  ßnPi  +  A«l>2  H h  ß»vPvy  (*=i. «.»"). 

wo  die  CoefGicienten  a  und  also  auch  die  ß  Functionen  der  Variabelen 
2i;  ?8>  " '}  ^y  siiid.  Die  lebendige  Kraft  T  unrd  sich  auch  in  den 
Pi9  P%)  '  "f  Pv  ^  ^^  ganze  homogene  Function  zweiten  Grades  dar- 
stellen,  deren  Coefficienten  bekannte  Functionen  der  q^,  q^^  -  -  - y  qy  sind. 
Für  diesen  neuen  Ausdruck  von  T  benutzen  wir  die  Bezeichnung: 

(17)  T=  T(pi,  A,  •   •,  p„  gi,  g,,  •  •  •,  g.)- 

Zur  Transformation  der  Gleichungen  (9)  und  (13)  knüpfen  wir  an 
das  totale  Differential  von  T,  welches  gleichzeitigen  und  beliebigen 
Abänderungen  dp^,  •  •  •,  dp^,  dq^,  •  •  •,  dq^  der  Argumente  p^,  •  •  •,  py, 
Qu  '  "f  qy  entspricht: 

(18)  ^T-2w,^P'+t^,^^- 

#=.1       ^*  #  =  1       *• 
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Dies  Differential  können  wir  nnn  noch  auf  anderem  W^^  berechnen. 
Da  T  in  der  ursprünglichen  Gestalt  eine  homogene  Function  zweiten 
Grades  der  q^^  q^y  •  •  •,  g/  ist^  so  gilt  nach  Euler's  Satz  von  den  homo- 
genen Functionen: 

2r-,.-^  +  ä.-,^ +  ...  +  ,;§, 

eine  Gleichung,  die  wir  auch  so  schreiben  können: 

(19)  ^=2'*'If^^- 

(Im  aus  dieser  Gleichung  das  in  (18)  dargestellte  Differential  dT  zu  be- 
rechneUy  müssen  wir  aus  (16)  die  den  dp^^  dq,  entsprechenden  Diffe- 
rentiale dqt   bestimmen.     Gleichung  (19)  liefert  dann: 

Hier  sind  die  in  der  ersten  Summe  rechter  Hand  stehenden  totalen 
Differentiale  zufolge  (14)  einfach  die  dp^,  •  •  -^  dp^\  man  hat  somit  als 
neue  Darstellung  des  Differentials  dTi 


Der  Vergleich   dieser  Darstellung  von  dT  mit  der  unter  (18)  ge- 
gebenen liefert  uns  die  2v  Relationen: 

(20)  3'=g^'    dT. H.' 

vermöge  deren  wir  die  beabsichtigte  Transformation  der  Gleichungen 
(9)  und  (13)  jetzt  unmittelbar  durchführen  können.  In  der  That 
werden  wir  zu  folgender  iieuen  Gestalt  der  2v  Gnmdgleichungen  gefüJiri: 

dq^  ^  dT  ll^  =  j^ 

dt        api'    '      dt        cp^' 


(21) 


dt   ~^^         dq^'    '      '      dt   ~  ^"^        ^3/ 


WO  T  eine  bekannte  Function  der  p^,  •  -^  p^,  Qi,  -  -  y  qv  ist,  die  in  den 
Pi,  "-fPv  homogen  und  ganz  vom  zweiten  Grade  ist,  während  die  Qi,'",Qt 
bekannte  Functiotien  der  q^^,  •  •  •,  q^  allein  sifid.  — 
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In  dieser  Oestalt  sind  die  Orundgleichungen  weiteren  Folgerungen 
besonders  leicht  zuganglich.  Um  dies  noch  etwas  weiter  auszuführen^ 
so  wollen  wir  z.  B.  die  pg.  454  jBT.  entworfene  Multiplicatorentheorie  zur 
Anwendung  bringen.  Ein  Multiplicator  M  des  Systems  der  simultanen 
Gleichungen  (21)  ist  jede  Function  der  (2v  +  1)  Variabelen  t,  p„  g„ 
welche  die  partielle  DifTerentialgleichung: 


dt 


+|(ÄK)  +  Ä;[^(«-©]1 


befriedigt  (cf  pg.  459jBr.).  Es  folgt:  Das  System  der  simidianen  Diffe- 
renUiügUichungen  (21)  hat  in  jedem  FaUe  den  MuUiplicator  Jlf  =«  1. 
Setzt  man  nämlich  in  der  vorstehenden  Diifferentialgleichung  M  mit  1 
identisch^  so  ist  dieselbe  erfüllt,  da  Q«  von  jp«  unabhängig  ist. 

Das  Prineip  des  letzten  Multiplicators  (cf.  pg.  466)  liefert  damit 
unmittelbar  folgendes  berühmte  Theorem:  Kennt  man  bereits  (2v  —  1) 
unabhängige  Integrale  der  simultanen  Gleichungen  (21),  so  kann  das 
letete  ewr  vollständigen  Integration  nodh  erforderliche  Integral  durch 
Quadraturen  gewonnen  werden.  — 

Um  eine  weitere  Ausführung  anzuschliessen,  so  betrachten  wir 
den  Fall,  dass  die  vorliegenden  Kräfte  ein  Potential  V{x^y  tfiy  ' ' '}  ^n) 
besitzen.    Es  gelten  dann  die  Gleichungen: 

Y  _dV        v_iE  y  —^^ 

f&r  die  nach  den  ursprünglichen  rechtwinkligen  Axen  genommenen 
Gomponenten  der  Kräfte.  Die  Definitionsgleichungen  (7)  der  Qg  liefern 
jetzt: 

WO  wir  rechter  Hand  V  als  Function  der  q^,  q^,  •  •  •,  q^  ausgedrückt 
denken.  Die  Dijffierenz  T  —  V  pflegt  man  durch  H  zu  bezeichnen  und 
als  ,yHamüton'sche  Function^^  zu  benennen: 

S(j?i>  •  •  •;  2r)  =  T(pi,  . . .,  ffO  —  V(3i>  •  •  •;  ?0; 

dieselbe  ist  wie  T  und  V  als  bekannt  anzusehen. 

Da  V  Yon  den  p  frei  ist,  so  findet  man  mit  Benutzung  von  (22): 

Es  entspringt  der  Satz:  Im  FdUe  der  Existenz  eines  Potentials  nehmen 
die  Orundgleichungen  die  Gestalt  an: 

FriokOi  Mudyl-ftmotioiienth.  Yorletungen.  88 
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(23) 


dq^ .dJE       dq^  i£^  zSl L^ 

dt  — ^  »A '    rft  ""  "*■  aft'  *  "'    dt        f"  ap/ 


dPi^_dH      dp^  ^       dB 
dt   ~        a^i'      dt  aj,' 


dt 


dH 


Aus  (23)  ziehen  wir  noch  die  fortlaufende  Oleichung: 
dqi  dq^  =-f?L.  =  Z^=         =1^^! 

(dB\  "^  /ajffv  ™         7g5\  ~  /dB\  *^  /aÄ\  ■ 

VaA/        \dpj  \3pJ         \dqj  \dqj 

Dieselbe  subsumiert  sich  genau  dem  Ansätze  (2)  pg.  504.  Für  die 
Gewinnung  solcher  Integrale;  welche  die  Zeit  t  explicite  nicht  ent- 
halten,  können  wir  somit  im  Falle  der  Existenz  eines  Potentials  das 
;;Theorem  von  Poisson"  (cf.  pg.  506)  zur  Verwendung  bringen. 
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n  

Jetzt  giebt  es  unendlich  viele  Reihenglieder,  för  welche  Vj  '<„  j  ^  9  —  f 
zutrifft.    Für  diese  ist: 

l««(^-^o)"l>l>". 

so  dass  sich  Reihenglieder  angeben  lassen,  die  absolut  genommen  einen  be- 
liebig gross  gewählten  Betrag  übersteigen.  Es  liegt  also  für  das  jetzt  ge- 
meinte z  Divergenz  der  Reihe  vor. 
Zu  Seite  215.  Zu  der  Überlegung  des  mit  den  Worten  „Im  Innern  des  von  den 
beiden  beschriebenen  Geraden  .  .  ."  beginnenden  Abschnitts  ziehe  man  auch 
die  Betrachtungen  von  pg.  409  heran,  welche  die  Abbildung  einer  Halb- 
ebene auf  die  Fläche  eines  Kreisbogendreiecks  betreffen. 
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